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Innowacyjne rozwigzania

napedowe

m dla ponad 100 gatezi
przemystu

7 wiodacych
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produkcyjnych

m wytwarza reduktory, silniki,
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Oddziaty i partnerzy
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na 5 kontynentach

m oferujg lokalne
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m centra montazowe
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na catym swiecie

m tworzy rozwigzania
dostosowane do wymagan
klientow
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Elektroniczne wariatory
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Rozwigzania do zadan napedowych

Przeglad katalogu

Niniejszy katalog ,Elektroniczne wariatory” obejmuje nastepujace typy reduktorow:

= Reduktory walcowe NORDBLOC.1

Reduktory walcowe (korpus jednoczesciowy)
Reduktory walcowe w korpusie ptaskim
Reduktory walcowo-stozkowe

Reduktory walcowo-slimakowe

Wszystkie napedy spetniajg wytyczne PWE. Na dzien 1.1.2015 rowniez IE2 silnikoéw z czestotliwoscia.

Reduktory walcowe
NORDBLOC 1

Roéznice

Reduktory walcowe
w korpusie ptaskim

Firma Getriebebau NORD rozwineta konstrukcje kompaktowego motoreduktora
NORDBLOC. Dzieki temu NORD oferuje reduktory oparte na sprawdzonej koncepcji korpusu
jednoczesciowego.

Reduktory walcowe NORDBLOC.1 sg dostepne w 8 wielkosciach SK072.1 - SK973.1. Korpusy
reduktorow NORDBLOC majg gtadkie powierzchnie i az do wielkosci SK 673.1 wigcznie sg
wykonane z aluminium odlewanego ciSnieniowo.

Nowy korpus aluminiowy znacznie zmniejsza ciezar reduktora i umozliwia atrakcyjng cenowo
produkcje seryjna. Gtadkie powierzchnie aluminiowe majg wytrzymatg, naturalng ochrone
antykorozyjng. Dlatego w wersji standardowej lakierowanie nie jest przewidziane, ale jest
mozliwe na zamdwienie (za doptatg).

Korpus wiekszych reduktorow SK 772.1 do SK 973.1 jest wykonany z zeliwa szarego.

Nowa konstrukcja reduktorow NORDBLOC umozliwia montaz mocniejszego tozyskowania
w porownaniu z dotychczasowg serig. Pozwala to na zwiekszenie dopuszczalnych sit
promieniowych i osiowych lub zwiekszenie trwatosci tozysk.

2-stopniowe reduktory walcowe ze wspotosiowym watem silnika i watem wyjSciowym sg
dostepne w 11 wielkosciach SK 02 - SK103. 6 mniejszych reduktorow SK 03 - SK 53 mozna
réwniez wykonac¢ jako urzgdzenia 3-stopniowe do wyzszych przetozen za pomocg dobudo-
wanego korpusu.

5 wiekszych reduktorow SK 62/63 - SK103 mozna wykonac jako reduktory 2- lub 3-stopniowe
w takim samym korpusie.

Reduktory podwojne 4-, 5- i 6-stopniowe sg przeznaczone do bardzo wysokich przetozen.

Reduktory walcowe sg dostepne w wersji do montazu na tapach i na kotnierzu. W wersji
do montazu na kotnierzu kotnierz jest odlewany, dzieki czemu nie ma potgczen Srubowych
miedzy kotnierzem i korpusem.

Reduktory walcowe nadajg sie do wielu obszaréw zastosowan, np. przenosniki tasmowe,
mieszalniki, mechanizmy jezdne dzwignic, pompy zebate, walcarki lub prasy mimosrodowe.

Reduktory walcowe NORDBLOC.1 i reduktory walcowe r6znig sie od siebie w nastepujgcy
sposob:
m stan powierzchni
- reduktory walcowe NORDBLOC.1 - aluminium odlewane cisnieniowo
- reduktory walcowe - zeliwo szare
m rézne wymiary przytgczeniowe
m rézne stopniowanie momentéw obrotowych

Réwnolegte przesuniecie osi w reduktorach walcowych w korpusie ptaskim daje bardziej
zwartg konstrukcjg w poréwnaniu ze zwyktymi reduktorami walcowymi i w wersji montowanej
na wale drgzonym umozliwia bezposredni montaz na wale napedowym urzgdzenia.

SK 0182NB - SK 5282 sg dostepne w wers;ji 2-stopniowej. Dla uzyskania wiekszych przetozen
reduktory SK 1382NB - SK 5382 sg wykonane jako urzadzenia 3-stopniowe. W przypadku
wersji SK 2382 - SK 5382 osigga sie to za pomocg dodatkowego dobudowanego reduktora.
W przypadku reduktoréw walcowych w korpusie ptaskim od wielkosci SK 6282 / SK 6382
przektadnie 2- i 3-stopniowe sg umieszczone w takich samych korpusach.

Z powodu mniejszej diugosci sg reduktory walcowe w korpusie ptaskim w matej przestrzeni,
optymalnego rozwigzania.

G4014-1 www.nhord.com
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Elektroniczne wariatory

Katalog obejmuje 2-stopniowe reduktory stozkowe w korpusie z aluminium odlewanego
cisnieniowo oraz 3 i 4-stopniowe reduktory walcowo-stozkowe w korpusie z zeliwa szarego.

3- i 4-stopniowe
reduktory walcowo-
. . G - stozkowe
Reduktory stozkowe s3 to reduktory kgtowe, w ktérych wat silnika i wat wyj$ciowy tworza kat _
90°. Dzieki temu powstaje korzystny ukfad zabudowy napedu. |

Reduktory stozkowe nadajg sie do wielu obszaréw zastosowan, np. przenosniki tasmowe,
mechanizmy podnoszenia i systemy magazynowe.

Nowe 2-stopniowe reduktory walcowo-stozkowe o zoptymalizowanej wydajnosci stanowig 2-stopniowe
innowacyjng konstrukcje firmy NORD z korpusem z aluminium odlewanego cisnieniowo o  reduktory Wal_cowo-
duzej wytrzymatosci. stozkowe

Ponadto NORD oferuje serie reduktoréw SK 93072.1 - SK 93772.1 w korpusie z aluminium
odlewanego kokilowo, ktéry dzieki bardzo gtadkim powierzchniom nadaje sie do zastosowan w
przemysle spozywczym. W przypadku zainteresowania nalezy skontaktowac sie z nami.

Poniewaz parametry serii reduktorow SK 93072.1 - SK 93772.1 sg identyczne z parametrami
serii reduktorow SK 92072.1 - SK 92772.1, ze wzgledu na przejrzystos¢ katalog obejmuje
jedynie serie reduktoréw SK 92072.1 - SK 92772.1.

Zwracamy uwage, ze w serii reduktorow SK 93072.1 - SK 93772.1 w wersji standardowej jest

przewidziane tylko mocowanie kotnierzowe. Mocowanie kotnierzowe obu serii jest identyczne.
Kontur obu serii reduktoréw rézni sie nieznacznie, w nastepujgcy sposob:

‘Iﬂ}

—— SK93072.1 - SK93772.1

SK 92072.1 - SK 92772.1

@

ol

' —— SK 92072.1 - SK 92772.1
Wielko$é SK 930721 | SK931721 | SK93372.1 | SK93672.1 | SK93772.1
a = 3 2 4 45 5
b E 3 2 4 45 5

Dla reduktoréw walcowych NORDBLOC.1 i 2-stopniowych reduktoréw walcowo-stozkowych
jest dostepna opcja obrdbki powierzchni korpusu z aluminium odlewanego cisnieniowo lub

nsd tupH

Uszlachetnianie

kokilowo metodg nsd tupH. Uszlachetnianie powierzchni gwarantuje specjalng ochrone powierzchni
antykorozyjna.
Reduktory walcowo-$limakowe sa to reduktory katowe, w ktdrych wat silnika i wat wyjsciowy  Reduktory walcowo-
tworzg kat 90°.

Walcowe kota zebate reduktoréow walcowo-slimakowych sg wykonane ze stali wysokostopowej;
ich zeby sg utwardzane powierzchniowo. Zoptymalizowana geometria przekfadni zebatych
oraz dokfadne wyosiowanie watu zgodnie z zasadg korpusu jednoczesciowego pozwalajg
uzyskac duzg trwatosc¢ i niski poziom hatasu przy najwyzszych obcigzeniach.

Reduktory walcowo-$limakowe wymienione w niniejszym katalogu sg reduktorami wielo-
stopniowymi. SK 02040 - SK 42125 sg oferowane jako 2-stopniowe, a w nadbudowanych
korpusach jako SK13050 - SK 43125 mogg by¢ rowniez wykonane jako urzgdzenia 3-stopniowe
przeznaczone do wyzszych przetozen.

Aplikacja od reduktory kgtowe jest wszechstronny. Wktadka jest np. w maszyny do pakowania,
przenosniki i podnosniki.

G4014-1
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Przetwornica Firma NORD DRIVESYSTEMS o wieloletnim doswiadczeniu w zakresie elektronicznej techniki
czestotliwosci napedowej jest obecna na rynku od koAca lat 90-tych réwniez w dziedzinie zdecentralizowanej

techniki napedowej dzieki przetwornicom czestotliwosci.

-~ " Bogate wyposazenie podstawowe SK200E zapewnia szeroki zakres zastosowan. W catej
. serii produktow sg dostepne wszystkie funkcje podstawowe.

Ty

W rezultacie otrzymano rozwigzanie napedowe optymalnie dopasowane do potrzeb
klientow.

m Wszystkie niezbedne dane tego przetwornica czestotliwosci-przektadnia kombinacja sg
obliczone dla okreslonych mocy i zakreséw predkosci obrotowych i mozna je pobrac z tabel
w katalogu.

m W rezultacie klient otrzymuje zespot napedowy skifadajgcy sie z motoreduktora i
zdecentralizowanej przetwornicy czestotliwosci jako kompletne rozwigzanie systemowe.

m W przypadku zdecentralizowanej elektroniki napedowej jest znajduje przetwornica
czestotliwosci gotowy produkt, ktéry szybko i bezproblemowo mozna wbudowac¢ do
maszyny roboczej. Na podstawie rysunkdéw wymiarowych znajdujgcych sie w 2. czesci
katalogu mozna sprawdzi¢ sytuacje montazowg wybranego napedu.

SK 200E

Wystepujg jednak zastosowania, ktérych nie mozna uwzgledni¢ w katalogu, poniewaz sg

SK 180E zbyt ztozone, np. zastosowania o wysokiej dynamice lub zastosowania, w ktérych wystepuja
szczegOlne zakresy temperatur lub szczegdlne obcigzenia watéw. W tym przypadku do
dyspozycji sg dziaty konstrukcyjne firmy Getriebebau NORD.

Firma NORD jest nie tylko dostawcg komponentéw, ale réwniez dostarcza optymalne
rozwigzania napedowe, zarowno standardowe, jak i zaprojektowane zgodnie z wymaganiami
uzytkownikow.

~Elektroniczne wariatory” sg stosowane przede wszystkim w

m technice transportowej (lotniska i logistyka)
m technice mieszadet
m wirdwkach

Aby uzyskaé¢ wiecej informacji, nalezy skontaktowac¢ sie z firmg Getriebebau NORD w
Niemczech i w 36 krajach na swiecie.

A4 G4014-1 www.nhord.com
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Podstawowy dobér napedu

Elektroniczny reduktor sktada sie z 3 podstawowych komponentow:

m  Przetwornica czestotliwosci serii SK200E i SK180E
m Silnik asynchroniczny klasy sprawnosci IE2, IE3
m  Reduktor NORD.

Zespot ztozony z przetwornicy czestotliwosci, silnika i reduktora ze wszystkimi wybranymi
opcjami jest dostarczany w stanie kompletnie zmontowanym. Parametry napedu sg dostoso-
wane do typu silnika.

Zadaniem uzytkownika jest tylko dokonanie specjalnych ustawien aplikacji, jak np. czaséw
rampy, minimalnych lub maksymalnych czestotliwosci lub ograniczenia kierunku obrotu.

Istnieje rowniez mozliwo$¢ zamdwienia w petni sparametryzowanego napedu przy zachowa-
niu zestawu parametréw uzytkownika.

W tym przypadku zestaw danych uzytkownika jest wczytywany do przetwornicy czestotliwosci
w ostatniej operacji roboczej po dokonaniu standardowej kontroli.

Zaleznie od sytuacji montazowej urzgdzeniu mozna zamontowac przetwornice czestotliwosci
SK 180 i SK 200E na $cianie w poblizu motoreduktora. Do tego dostepny jest specjalny ada-
pter z uchwytem nasciennym.

Dobdr napedu w niniejszym katalogu wspomaga uzytkownika podczas projektowania napedu.

Dobdr wielkosci reduktora za pomocg wspotczynnika pracy odpowiedniego do aplikacji oraz
kontrole dopuszczalnych sit poprzecznych i osiowych dziatajgcych na wat wyjsciowy nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z objasnieniami technicznym zawartymi w katalogu G1000.

Szczegotowe informacje o wszystkich opcjach reduktoréw, silnikéw i urzadzen serii
SK 200E/180E znajdujg sie w nastepujgcych katalogach:

= F3018: SK 180E Technologia pomp i technika transportowa

m F3020/21: SK200E Zastosowania w zakresie pomp i wentylatoréw

Opcje: Czujniki wartosci zadanej, wskazniki, warianty magistrali,
rezystory hamowania
= F3022: SK 205E Zastosowania w zakresie techniki transportowej
Opcje: Czujniki wartosci zadanej, wskazniki, warianty magistrali,

rezystory hamowania
G1000: Katalog reduktorow IE2
G1035: Reduktory slimakowe UNIVERSAL IE1/IE2/IE3
G1012: Reduktory walcowe NORDBLOC.1

M7000: Katalog silnikéw IE1/IE2/IE3,
Opcje na silniku:  Hamulec, enkoder, wentylator obcy

Na wykresach na stronach =L A10-12 symbolem SK200E oznaczono wszystkie
warianty, podobnie jak SK180E zastepuje SK190E.

www.nord.com G4014-1
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Kodowanie typéw przetwornic czestotliwosci - Urzadzenie podstawowe
SK 205E-370-323-A (-C)
L Stopien ochrony IP: Standard IP55, C= IP66 (coated)

Filtr przeciwzaktoceniowy: 0= brak A= klasa C2,

Napiecie zasilajgce: 12= 115, 23= 230V, 40= 400V

Liczba faz zasilania: 1= 1 faza, 3= 3 fazy

Liczba cyfr przed przecinkiem 0= 0.xx, 1= x.x0, 2= xx.0

dla oznaczenia mocy:

Moc znamionowa urzgdzenia: 250 = 0,25 kW, 370 = 0,37 kW, ... 222 = 22,0 kW

Seria urzadzen: SK 200E, SK 205E, SK 210E, SK 215E,
SK 220E, SK 225E, SK 230E, SK 235E

Réznice miedzy wersjami serii urzadzen

Wiasciwosci 200E | 205E | 210E | 215E | 220E | 225E | 230E | 235E
Wbudowany zasilacz 24 V X - X - X - X -
Opcjonalny zasilacz 24 V - X - X - X - X
Liczba wejs¢ cyfrowych (DIN) 4 4 3 3 4 4 3 3
Liczba wyjs$¢ cyfrowych (DO) 2 1 2 1 2 1 2 1
Liczba wejs¢ analogowych (AIN) 2 - 2 - 1 - 1 -
Dodatkowo 2 potencjometry w minimalnej konfiguracji - X - X - - X
Sterowanie hamulcem elektromechanicznym - X - X - - X
Bezpieczna blokada impulséw (STO / SS1) = [ BU0230 - - X X - - X X
Interfejs AS-i (41 / 40) - - - - X X X X
Moc - Wielkosci
Wielkos¢ Zasilanie/moc SK 2xxE
Prz.
czest. |Silnik @ O |B|1~110-120v " | 1~ 200-240 v 2 | 3~ 200-240 v | 3~ 380-500v

Wielkosé 71L* - SPILP
I Wielko$é 90 SH/LH | SP/LP
Wielko$é 100 LH/AH | LP/AP
Wielko$é 80  SHI/LH LP
l Wielkos$é 100 LH/AH | LP/AP
Wielko$é 112 MH MP
Wielko$é 100 LH/AH | LP/AP

3 0,25..037kW | 0,25..0,55kW | 0,37 ... 1,1kW | 0,55 ...2,2 kW

4 0,55 ... 0,75 kW 0,75 ... 1,1 kW 1,5...2,2 kW 3,0...4,0 kW

WieltoSC| Wielkos¢ 112 MH | MP 7 - - 30..40kW | 55..75kW
Wielkos¢ 132 SH/MH | SP/MP
Wielkos¢ 132 LH -

WieII\I;os'é Wielkosé¢ 160 MH/LH | MP/LP 17 - - 5,5...7,5 kW 11 ... 22 kW
Wielkosé 180 MH/LH | MP/LP

*  Zawiera adapter i uszczelke (11015410, 13097000) 1) Wersja dostepna tylko jako model SK 2x5E

** Ciezar SK 2xxE bez silnika 2) Wersja dostepna jako model SK2x0E tylko w wielkosci 1

A6 G4014-1 www.nhord.com
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Kodowanie typow przetwornic czestotliwosci - Urzadzenie podstawowe
SK 180E-750-340-B (-C)
L Stopien ochrony IP: Standard IP55, C = IP66 (coated)
Filtr przeciwzaktoceniowy: 0= brak B = klasa C1
Napiecie zasilajgce: 12= 115V, 23= 230V, 40= 400V
Liczba faz zasilania: 1= 1 faza, 3= 3 fazy
Liczba cyfr przed przecinkiem 0= 0.xx, 1= x.x0, 2= xx.0
dla oznaczenia mocy:
Moc znamionowa urzadzenia: 250 = 0,25 kW, 750 = 0,75 kW, ... 221 = 2,2 kW
Seria urzadzen: SK 180E, SK 190E
Wersje serii urzadzen
Wiasciwosci 180E 190E
Wbudowany zasilacz 24 V X X
Liczba wejs¢ cyfrowych (DIN) 3 3
Liczba wyjs¢ cyfrowych (DO) 2 2
Liczba wejs¢ analogowych (AIN) 2 2
Sterowanie hamulcem elektromechanicznym opcjonalnie opcjonalnie
Bezpieczna blokada impulséw (STO / SS1) =4 BU0230 = =
Interfejs AS-i (41 / 40) - X
Moc - Wielkosci
Wielkos¢ Zasilanie/moc SK 1xxE
Prz. -
czest. | Silnik O O | B 3~ 200-240V 3~ 380-480V
Wielkos¢ 71 * - SP/LP
W'e':‘°s° Wielko$é 80 SHILH | SPILP 2 0,25 ... 0,55kW 0.25..1,1kw
Wielkos¢ 90  SH/LH SP/LP
Wielkos¢ 80 SH/LH LP
WIelhosC | Wielkosc 90 SHILH | SPILP [ 33 0,75 ... 2,2 KW 15...2,2 kW
Wielkosé 100 LH/AH LP/AP

*  Zawiera adapter i uszczelke (11015410, 13097000)
**  Cigzar SK 1xxE bez silnika

www.nord.com G4014-1 A7
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1. krok Dobor zakresu predkosci obrotowej
Zakres Dobér napedu rozpoczyna sie od okreslenia zakresu predkosci obrotowej. Niniejszy katalog oferuje
regulacji zakresy regulacji 1:5, 1:10 i 1:8,7.
1:5 Zakres predkosci obrotowej 1:5 umozliwia bezstopniowg regulacje predkosci obrotowej silnika w prze-

dziale 300 - 1500 obr/min.

Maksymalna predkos¢ obrotowa jest porownywalna z 4-biegunowym silnikiem asynchronicznym przy
napieciu zasilajgcym 50 Hz. W tym przypadku przetwornica czestotliwosci pracuje z charakterystykg 50
Hz (patrz rys. 1). Oznacza to, ze wyjscie przetwornicy czestotliwosci osigga 400 V przy czestotliwosci
wyjsciowej 50 Hz.

1:10 Zakres predkosci obrotowej 1:10 obejmuje predkosci obrotowe silnika w przedziale 300 - 3000 obr/min.

W tym przypadku przetwornica czestotliwosci pracuje z charakterystykg 100 Hz (patrz rys. 1), tzn.
wyjscie osigga 400 V dopiero przy 100 Hz.

Do tego trybu pracy silnik potrzebuje uzwojenia 230 V / 400 V AlY, ktére jest zazwyczaj potgczone w
trojkat, a nie w gwiazde.

Zalety

= Wieksza moc przy takim samym silniku
Wieksza predkos$¢ obrotowa i nizsze napiecie znamionowe potgczenia w tréjkat umozliwiajg
wytwarzanie wiekszej mocy za pomocg takiego samego silnika niz przy charakterystyce 50 Hz.
Przyporzadkowywana jest rowniez przetwornica czestotliwosci o wiekszej mocy.

= Naped jest dobrze chtodzony réwniez bez wentylatora obcego
Oprécz zwiekszenia mocy charakterystyka 100 Hz ma réwniez inng zalete. Naped jest dobrze
chtodzony w szerokim zakresie predkosci obrotowych, dzieki czemu czesto nie jest potrzebny obcy
wentylator.

m Efekt ten jest dodatkowo wspomagany, poniewaz w tym trybie pracy silnik nie pracuje z peinym momentem
znamionowym (tylko ok. 70%).

1:8.7 Zakres predkosci obrotowej 1:8,7 przy statym momencie znamionowym obejmuje predkosci obrotowe
o w przedziale 300 - 2610 obr/min.

Ten tryb pracy umozliwia jeszcze wiekszg moc napedu niz tryb pracy 1:10. Silnik jest potgczony w
trojkat, jak w trybie pracy 1:10, i ma napiecie znamionowe 230 V przy 50 Hz. Przetwornica pracuje z
charakterystykg 87 Hz (patrz rys. 1), tzn. osigga napiecie wyjsciowe 400 V przy 87 Hz.

Poniewaz petny moment znamionowy silnika jest osiggniety w catym zakresie predkosci obrotowej, wraz
ze wzrostem predkosci obrotowej 1,74-krotnie wzrasta oddawana moc w stosunku do charakterystyki
50 Hz. Ze wzgledu na wiekszg moc nalezy dobra¢ odpowiednig przetwornice.

Przetwornica powinna by¢ o jeden poziom wieksza niz w przypadku charakterystyki 100 Hz.

Zaleta

m Wieksza moc przy takim samym silniku
Mniejsze rezerwy termiczne w niskim zakresie predkosci obrotowych w stosunku do trybu pracy 1:10.
Istnieje réwniez mozliwos¢ wykorzystania zakresu predkosci obrotowych do 3000 obr/min, ale bez
dalszego wzrostu mocy. W przedziale 2610 — 3000 obr/min moment znamionowy odpowiednio
spada, a moc pozostaje stata.

Charakterystyka U/f W rzeczywistosci ze wzgledéow konstrukcyjnych maksymalne
Vot A —e-soarakterystyka | Charakterystyka __Charakierystyka napiecie wyjsciowe w przypadku przetwornicy operacja czestotliwosci
400 oo I jest zawsze nizsze od wejsciowego napiecia zasilajgcego.
350 % _/./"/" Inng cechg szczegdlng jest aktywna regulacja poslizgu w
300 /,/ /_/-/' o przetwornicy. Dzieki temu naped osigga i utrzymuje zadang
250 e predko$c¢ obrotowg nawet przy zmieniajgcych sie obcigzeniach.
fgg =il W przeciwienstwie do tego rzeczywista predko$¢ obrotowa silnika
100 4 =l asynchronicznego w przypadku zasilania z sieci zmienia sie w
so |2 zaleznosci od obcigzenia i tylko na biegu jalowym jest zblizona do
0 synchronicznej predkosci obrotowej 1500 obr/min.
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Hz . . L
Rys. 1: Charakterystyka U/f 400V/ 50 Hz , 400V/87 Hz, d00viioo Hz | OP@ punkty wymagajg rezerw pradowych w przetwornicy, ktére sg

juz uwzglednione w tabelach przyporzgdkowan.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w katalogu silnika M7000 = [[1A24-26.
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2. krok Dobér napedu na podstawie tabel mocy i predkosci obrotowych 1:5, 1:8,7 i 1:10
(rozdziat B)

Po okresleniu zakresu regulacji nastepuje dobdér zgdanego typu reduktora w zaleznosci od zastosowania z
uwzglednieniem rodzaju reduktora, wyjsciowego momentu obrotowego i zakresu wyjsciowej predkosci obrotowe;j.

Przykfad doboru

i mm
Py n, Mp  fB dcan Fr Fa Typ e
[kW] [obr/min] [Nm] [kN] @ o
2,20 7,4-37 572 1,1 39,32 8,9 25,0 SK 92772.1 - 100LH/4 - SK 200E - 221 -340-A (-C) | 67 B22-23
8,2-41 509 1,3 35,04 9,3 25,0 SK 92772.1 - 100LP/4 - SK 200E - 221 - 340 - A (-C)
9,1-45 463 1,4 31,85 9,5 25,0
10 - 51 413 1,3 28,38 9,7 25,0 SK 93772.1 - 100LH/4 - SK 200E - 221 - 340 - A (-C)
11-57 368 1,7 25,34 9,9 25,0 SK93772.1 - 100LP/4 - SK 200E - 221 - 340 - A (-C)
13-64 328 2,0 22,59 10,0 25,0
P, Moc znamionowa silnika fg  Wspdtczynnik pracy Fr Sita promieniowa
nz Wyjsciowa predkosc¢ obrotowa przy icatk Catkowite przetozenie reduktora Fa Sita osiowa

znamionowej predkosci obrotowej silnika
Mz, Wyjsciowy moment obrotowy

3. krok Kontrola charakterystyki termicznej

Nastepnie nalezy sprawdzi¢ charakterystyke termiczng wybranego napedu.

Ze wzgledu na to, ze chtodzenie wtasne silnika zalezy od predkosci obrotowej, to w przypadku
zredukowanych predkosci obrotowych nastepuje zmniejszenie chtodzenia silnika i przetwornicy
czestotliwosci.

Sprawdzi¢ wybrany naped na podstawie ponizszych wykreséw z uwzglednieniem przypadku
zastosowania (trybu pracy).

Wykresy uwzgledniajg maksymalng temperature otoczenia wynoszgcg 40°C i nie zawierajg Dobér trybu pracy
dalszej rezerwy bezpieczenstwa.
Do kontroli wybra¢ przewidziany tryb pracy napedu:
1. Praca ciagta $1
2. Praca krétkotrwata S2-15 min
- po 15 min pracy nastepuje diuzsze stygniecie do temperatury otoczenia
3. Praca przerywana S3-10%
- odpowiada pracy przez 1 min, po ktorej nastepuje przerwa 9 min

Na ponizszych wykresach zaleznych od trybu pracy =EJA10-12 sg podane maksymalne
momenty obrotowe silnika zalezne od predkosci obrotowej. Od tej wartosci procentowej
moment obrotowy silnika, a nastepnie mogg byc¢ tworzone fn wspdtczynnik.

f = moment obrotowy w [%] (pochodzi z wykresow)
n 100

Uzytkowej moment obrotowy Mj jest obliczana przez f,, czynnika i momentem wyjsciowym My, z
tabeli od mocy i predkosci.

Mz = M2b * fn M2 [Nm], M2b [Nm]
Przy 100% mozna wykorzysta¢ petny wyjsciowy moment obrotowy. Przyktad obliczen
Zatozono, ze przyktadowy naped z 2. kroku ma pracowac przez dtuzszy czas (np. 1h) przy predkosci Praca ciagta S1, 1:5, 50 Hz
obrotowej 600 obr/min. 120%
Na podstawie wykresu =ELA10 (praca ciggta S1, 1:5, charakterystyka 50 Hz) mozna okresli¢, ze %%
przy predkosci obrotowej 600 obr/min uzyteczne jest 75% momentu znamionowego: fn = 0,75 = ;’:: fn=0,75:7f:{;-
Stad wynika nowy wyjsciowy moment obrotowy: 2 s0% TN
M, (S1, 600 obr/imin) = 413 Nm - 0,75 = 309,75 ~ 310 Nm § 0%
5 60%
Jezeli moment nie jest juz wystarczajgcy, ponizsze opcje mogg stanowi¢ ekonomiczne rozwigzanie: © .,
m Dobodr wentylatora obcego 2 a0%
m Dobor przetwornicy o wiekszej wydajnosci 2 0%
m Zmiana na zakres regulacji 1:10 2% 5 300 600 900

1/min
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Wykresy zalezne od trybu pracy - Zakres regulacji 1:5

Praca ciagta S1, 1:5, charakterystyka 50 Hz
120%

10% =¥— SK180E - 550-340-B - 80SH/4
=< 100% SK 200E - 550-340-A - 80SH/4
2 g0y SK 180E - 750-340-B - 80LH/4
2 o a4 SK 200E - 750-340-A - 80LH/4
2 o v SK 200E - 111-340-A - 90SH/4
] ° /
S 0% —®— SK180E - 111-340-B - 90SH/4
& 50% / SK 180E - 151-340-B - 90LH/4
é 40% & SK 180E - 221-340-B - 100LH/4
30% —8- SK200E - 151-340-A - 90LH/4
20%
0 300 600 900 1200 1500 1/min —©- SK200E - 221-340-A - 100LH/4
Praca ciggta S1, 1:5, charakterystyka 50 Hz
120%
110% =¥— SK200E - 551-340-A - 132SH/4
) 100% & —8- SK200E - 301-340-A - 100AH/4
i / SK 200E - 401-340-A - 112MH/4
H 90% SK 200E - 751-340-A - 132MH/4
§ 80% 4 —©— SK200E - 112-340-A - 132LH/4
L — / SK 200E - 112-340-A - 160MH/4
E SK 200E - 152-340-A - 160LH/4
G 60% SK 200E - 182-340-A - 180MH/4
= 50% SK 200E - 222-340-A - 180LH/4
40%
0 300 600 900 1200 1500 1/min
Praca przerywana S$2-15 min, 1:5, charakterystyka 50 Hz obowigzuje dla wszystkich wariantéw
150%
—e— Moment
125%
—a— Moc
100% © © © yﬂ
75% /
50%
5% H,/E/
0
0 300 600 900 1200 1500 [1/min]

Praca przerywana S3-10%, 1:5, charakterystyka 50 Hz obowigzuje dla wszystkich wariantéw

150% —e— Moment
125% Moc
100%

75% //E/

50%

25% T/
0 }

0 300 600 900 1200 1500 [1/min]
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Wykresy zalezne od trybu pracy - Zakres regulacji 1:10

Praca ciggta S1, 1:10, charakterystyka 100 Hz
120%

=%  SK 180E - 550-340-B - 71L/4

_ 10% SK 200E - 550-340-A -  71L/4

= 100% SK 180E - 750-340-B - 80SH/4

3 SK 200E - 750-340-A - 80SH/4

05 90% SK 180E - 111-340-B - 80LH/4

° / ,V SK 200E - 111-340-A - 80LH/4

5 80%

5 Q/ / SK 180E - 151-340-B - 90SH/4

c 70% SK 200E - 151-340-A - 90SH/4

3 /

S 60% / -~ SK 180E - 221-340-B - 90LH/4
50% -8~ SK200E - 221-340-A - 90LH/4
a0 1| -6~ SK 200E - 301-340-A - 100LH/4

0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1/min
Praca ciagta S1, 1:10, charakterystyka 100 Hz

120%

o =%~ SK 200E - 401-340-A - 100AH/4
< -8~ SK200E - 551-340-A - 112MH/4
= 100%

3 -©— SK 200E - 751-340-A - 132SH/4

3 o / —8  SK200E - 112-340-A - 132MH/4

2 sou SK 200E - 152-340-A - 132LH/4

° SK 200E - 222-340-A - 160LH/4

S 70%

£

S 60%

50%

40%

0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1/min

Praca przerywana S2-15 min, 1:10, charakterystyka 100 Hz obowigzuje dla wszystkich wariantéw
150%

125%

100%

—o— Moment
—&— Moc

75%

50%

25%

0%

0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1/min

Praca przerywana S3-10%, 1:10, charakterystyka 100 Hz obowigzuje dla wszystkich wariantéw
175%
ot ) A A D U G
—e— Moment
125%
—8— Moc
100%
75% /
50%
25% [F/’T/m/
0% } !

0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1/min
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Wykresy zalezne od trybu pracy - Zakres regulaciji 1:8,7
Praca ciagta S1, 1:8,7 - charakterystyka 87 Hz
120%

. =¥— SK180E - 750-340-B - 71L/4
< % SK 200E - 750-340-A - 71L/4
T 100% | SK 180E - 111-340-B - 80SH/4
z SK 200E - 111-340-A - 80SH/4
g 90% 1 SK 180E - 151-340-B - 80LH/4
% 80% SK 200E - 151-340-A - 80LH/4
‘g 70% - SK180E - 221-340-B - 90SH/4
£ 1
2 6o —8— SK200E - 221-340-A - 90SH/4

so% -8- SK200E - 301-340-A - 90LH/4
o -6~ SK 200E - 401-340-A - 100LH/4
40%
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1/min
Praca éiqglé 51, '1:8,7 E charrakterystyka_ész
120%
=»= SK200E - 551-340-A - 100AH/4
z " -8  SK200E - 751-340-A - 112MH/4
= 100%
i —©— SK200E - 112-340-A - 132SH/4
2 oo% SK 200E - 152-340-A - 132MH/4
° 80% SK 200E - 182-340-A - 132LH/4
g SK 200E - 222-340-A - 160MH/4
€ 70%
[«*]
§ 60%
=
50%
40%
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1/min
.Praca przerywana S2-15 min, 1:8,7 - charakterystyka 87 Hz obowigzuje dla wszystkich wariantéw
150%
125%
100% o—o—o0—o—=o T /Z/?B —e— Moment
75% /a/m, g— Moc
50% /
25% ?/Tr
0% } }
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1/min
Praca przerywana S3-10%, 1:8,7 - charakterystyka 87 Hz obowigzuje dla wszystkich wariantéw

175%
150% J; J; J; $ $ $ /%a —o— Moment
125% —a— Moc
100%

75% e

50% /

25(‘)’/0 T/

0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 [1/min]
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4. krok Kontrola energii generatorowej
Na zakonczenie nalezy sprawdzi¢ wielkos¢ i czas
wystepowania energii generatorowe;.

Energia generatorowa wystepuje przy hamowaniu systeméw
o matym tarciu | duzej bezwiadnosci, jak wiréwki lub duze
przenosniki, lub w przypadku opuszczania mas jak np. w
mechanizmach podnoszena lub transporterach pochytych.
W trybie generatorowym silniki zwracajg te energie do
obwodu posredniego przetwornicy.

Aby zredukowaé energie generatorowa,
czestotliwosci potrzebuje czopera
(elektronicznego przerywacza).

Do czopera jest podfgczony rezystor hamowania, ktory
przeksztatca nadmiar energii w obwodzie posrednim na
energie cieplng.

Czoper hamowania jest wbudowany w serii SK 200E, a w
serii SK 180E tylko w wielkosci 2.

przetwornica
hamowania

W przypadku nieprawidtowej konstrukcji napiecie obwodu
posredniego moze przekroczy¢ maksymalng wartos¢, po
czym nastepuje wytgczenie z komunikatem o btedzie.

Podczas projektowania rezystora hamowania konieczne jest
okreslenie mocy szczytowej i ciggtej.

5. krok Roéznice miedzy SK 200E i SK 180E

Aplikacje mozna podzieli¢ na 4 kategorie:

1. Nie jest potrzebny rezystor hamowania SK 200E, SK 205E
SK 180E, SK 190E

- Aplikacje o wiekszych momentach tarcia
lub powolnych rampach przyspieszania/
hamowania (> 3 s)

2. Wewnetrzny rezystor hamowania w SK 200E,
adapterze przylagczeniowym SK 180E tylko w
wielkosci 2

- Maksymalna moc w zaleznosci od
wielkosci od 1 do 2 kW

- Moc ciggta od 25 do 50 W

- Podatne na drgania systemy masowe o
matym tarciu i dynamicznych rampach
(<3s)

3. Zewnetrzny zamontowany rezystor hamo- SK 200E,
wania SK 180E tylko w

- Maksymalna moc w zaleznosci od wielkosci 2
wielkosci od 2,2 do 4,4 kW

- Moc ciggta od 100 do 200 W

- Zastosowania w zakresie techniki
transportowej do hamowania mas
zamachowych lub bezwtadnos$ciowych

4. Zewnetrzny odsuniety rezystor hamo- SK 200E,
wania SK 180E tylko w

- Mozliwa maksymalna moc i moc ciagta do  Wielkosci 2
petnej mocy przetwornicy

- Mechanizmy podnoszenia i wiréwki

SK 200E

SK 180E

Indywidualne zastosowanie
«  Wentylatory / pompy o mocy do 22 kW

Indywidualne zastosowanie
- Wentylatory / pompy o mocy < 2,2 kW

Interfejs enkodera
- Dostepny enkoder przyrostowy, enkoder magne-
tyczny i enkoder absolutny

Brak interfejsu enkodera
» Nie jest dostepny zaden interfejs

Transport materiatéw
« Do transportu poziomego i pionowego

Transport materiatlow
« Do transportu poziomego

Pozycjonowanie
e Dostepny ,POSICON”

Brak pozycjonowania
- Nie jest dostepne pozycjonowanie

Hamulec silnika elektromechaniczny

+ Prostownik hamowania jest standardowym ele-
mentem wyposazenia w SK 205E

Hamulec silnika elektromechaniczny
« Prostownik hamowania jest opcjonalny

Rezystory hamowania dla trybu generatoro-
wego
- Dla wszystkich urzadzen sg dostepne rezystory
hamowania

Rezystory hamowania dla trybu generatorowego

- Rezystory hamowana sg dostepne tylko dla
0,75/1,1 kKW (230 V) i
1,5 /2,2 kW (400 V)

www.nord.com
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Dobér przetwornic czestotliwosci

A
Funkcje _|
bezpieczenstwa

Regulacja potozenia — . k‘

J JTPb 2 ¢ SK 2xxE
ryl §emo — 0,25-22 kW
Magistrala

systemowa 7| | ge.
Sterowanie ISD { <5 g 180E
Funkcja oszczg- | 0,25-2,2 kW
dzania energii

tagodny rozruch
- -—

SK 135E
0,25-7,5 kW

2,2 kW 7.5 kW 22kW

Praca rewersyjna

Funkcja ochrony

Przetwornica czestotliwosci
¥ SK 200E montowana na s$cianie

PLC Rozrusznik SK 135E z funkcja
tagodnego rozruchu i rewersji

=b=

Zewnetrzny
modut rozszerzen
montowany na
scianie

Przetwornica czestotliwosci

-‘P_
SK 200E montowana

(4
na silniku 7 A

WE/WY

P e 1

Tryb Unicast przez
magistrale
systemowa

Przetwornica czestotliwosci
SK 180E montowana

na silniku
Standardy zdecentralizowanej techniki napedowej
® Zdecentralizowana technika napedowa do * Identyczne i kompatybilne moduty
wszystkich zadan napedowych od jednego opcjonalne
wytworcy ® |dentyczne narzedzia obstugi i diagnostyki
* Perfekcyjna wspétpraca wszystkich
komponentéw o )
L ) . *  Wyglad i dziatanie
* Komunikacja przez wspolng magistrale .
systemowg (od SK 180E) lub magistrale * Jednolite parametry
polowg * Identyczna koncepcja obstugi
* Wspodlna koncepcja projektowa
A14 G4014-1
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Doboér przetwornic czestotliwosci

[ s |

¢

1a) Moc przetwornicy
> 4,0 kW (230 V
> 7,5 kW 5400 V; x=0 — Wyposazenie
’ podstawowe (WP)
205E / 200E

x=1 — WP + bezpieczne
zatrzymanie
w 215E / 210E w

x=2 — WP + interfejs AS-i (ASI)
225E | 220E

Czy potrzebne jest zewnetrzne
napiecie sterujgce 24 V DC?

)

x=3 — WP + STO/SS1* + ASI
235E / 230E

* 8TO - Safe Torque Off
SS1 - Safe Stop kat.1

L=

1b) Moc przetwornicy
> 1,5 kW (230 V)
> 2,2 kW (400 V)

)

(b

Sprzezenie zwrotne predkosci
(Servomode)
lub
Funkcja pozycjonowania
(POSICON)
lub
Funkcja niezawodnosé
(STO, SS1)

konieczny?

)

o}
|

Czy potrzebny
5 jest interfejs AS-i? SK 190E

1c) Moc przetwornicy
> 0,55 kW (230 V)
>1,1 kW (400 V) .
NIE NIE SK 180E

Czy potrzebny jest |
> rezystor hamowania? TAK
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Opcje podstawowe
Opcja podstawowa 1 Reczne zataczanie / uruchamianie napedu
SK TIE4-SWT Standard: IP66 SK 2x0E v
—_ SK 2x5E v
Pokretto z 3 pozycjami
,L" = ,Zat” kierunek obrotu w lewo SK 180E v
,0” = ,WyL.” naped nie zwolniony
LR’ =,Zak” ki k obrot
a ierunek obrotu w prawo SK 190E v
Opcja podstawowa 2 Reczna zmiana predkosci obrotowej
SK TIE4-POT Standard: P66 SK 2x0E v
. . SK 2x5E * v
Pokretto z regulacjg bezstopniowa .
Za pomoca pokretta mozna recznie Funkcja dostepna tylko z modutem
zmieni¢ predko$é obrotowg silnika z 0% dodatkowym CU4 (24 V lub IOE).
t ie) do 100%.
(zatrzymanie) do o SK 180E v
SK 190E 4
Opcja podstawowa 3a Reczne zataczanie i reczna zmiana predkosci obrotowej
SK CU4-POT Standard: IP66 SK 2x0E v
Pokretto 1 zl3 pozycjami SK 2x5E * v
L7 = ,Zal.” kierunek obrotu w lewo
,0” = ,WyL” naped nie zwolniony * Funkcja dostepna tylko z modutem
.R”=,Zal” kierunek obrotu w prawo dodatkowym CU4 (24 V lub IOE).

Pokretto 2 z regulacjg bezstopniowg

(zatrzymanie) do 100%.

(kabel o dtugosci 3 m zawarty w zakresi dostawy)

SK 180E v
Za pomocg pokretta mozna recznie
zmieni¢ predkos¢ obrotowg silnika z 0% Montaz bezposrednio na przetwornicy SK 190E v
(zatrzymanie) do 100%. czestotliwosci
Opcja podstawowa 3b Reczne zataczanie i reczna zmiana predkosci obrotowej
SKPOT1-1 Standard: IP66 SK 2x0E v
Pokretto 1 z 3 pozycjami g\
¢ - pozye] ) SK 2x5E * v
L’ = ,Zal.” kierunek obrotu w lewo LA id )
"0""= ,,Wyl.: na ped nie zwolniony ® = * Funkcja dostepna tylko z modutem
,R”=,Zal.” kierunek obrotu w prawo dodatkowym CU4 (24 V lub IOE).
Pokretto 2 z regulacja bezstopniow
¢ gulacia phiowa SK 180E v
Za pomocg pokretta mozna recznie Montaz w poblizu silnika, a nie bezposrednio
zmieni¢ predkos¢ obrotowg silnika z 0% na korpusie przetwornicy
SK 190E 4

A16
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Opcje podstawowe Napiecie zasilajgce

Opcja podstawowa 4 Reczny wylacznik serwisowy

SK TU4-MSW + TI4-TU-MSW Standard: IP55 SK 2x0E v

Wytrzymate pokretto z 2 pozycjam SK 2x5E v
,10n” = Zal.” napiecie zasilajgce zat.
,0 Off’ = WyL.” napiecie zasilajgce wyt. SK 180E v

Montaz w poblizu silnika* lub bezposrednio na

korpusie przetwornicy SK 190E v
* na osobnej ptycie do oddzielnego montazu na $cianie / korpusie (uzy¢ zestawu WMK)

Opcja podstawowa 5a Panel obstugi / wyswietlania ,,SollwertBox”

SK SSX-3A Standard: IP54 SK 2x0E v
Bezposrednia lokalna obstuga i wyswie-

tlanie z mozliwosciami ustawiania € SK 2x5E v

» Wyswietlacz 4-znakowy (liczby lub litery)

* tatwos¢ ustawiania wartosci

* Mozliwo$¢ przetgczania w tryb parametryzaciji
Montaz w poblizu silnika*, a nie bezposrednio na korpusie
przetwornicy

* Oddzielny montaz, kabel nie wchodzi w zakres dostawy!

SK 180E v

@
SK 190E v

Opcja podstawowa 5b Panel obstugi / parametryzaciji / diagnostyczny ,,ParameterBox”

SK PAR-3H / SK PAR-3E Wersja przenosna ,3H”

Bezposrednia lokalna obstuga i

parametryzacja

» Wyswietlacz LCD o duzej rozdzielczosci

* 12 jezykow

» Mozliwa ochrona hastem

* Mozliwo$¢ zapamietania kompletnych 5
zestawow danych przetwornicy

+ Mozliwo$¢ bezposredniego potgczenia z : iy SK 180E 4
komputerem / laptopem I

Reczne urzadzenie obstugowe = ,3H” lub do montazu w drzwiach

SK 2x0E v

SK 2x5E v

Wersja do zabudowy ,3E”

szafy sterowniczej = ,3E” SK 190E v
(kabel o dtugosci 3 m zawarty w zakresie dostawy)
Opcja podstawowa 5¢ Prosty panel obstugi i parametryzacji ,,SimpleBox”

Wersja przenosna ,3H”
SK CSX-3H / SK CSX-3E SK 2x0E v
Bezposrednia lokalna obstuga i
wyswietlanie z mozliwo$ciami ustawiania SK 2x5E v
» Wyswietlacz 4-znakowy (liczby lub litery)
* Latwos¢ ustawiania warto$ci
+ Mozliwo$¢é przetgczania w tryb parametryzacii SK 180E v
Reczne urzadzenie obstugowe = ,3H” lub do montazu w drzwiach
szafy sterowniczej = ,3E” SK 190E v

(kabel o dtugosci 3 m zawarty w zakresie dostawy)
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Dodatkowe opcje - Rozszerzenia funkcjonalne
Wyposazenie i charakterystyka robocza SK 200E SK 205E SK 180E SK 190E
Naped z trybem generatorowym
» Potrzebny rezystor hamowania
W t tor h . opcjonalnie opcjonalnie
a) Wewnetrzny rezy; or hamowania opcjonalnie opcjonalnie tylko dla tylko dla
- przy matym trybie generatorowym wielkosci 2 wielkosci 2
b) Zewnetrzny rezystor hamowania
- przy duzym trybie generatorowym
* Potrzebny prostownik hamowania opcjonalnie wyposazeniu lepiej uzyé lepiej uzyé
Opcjonalnie - modut CU4-MBR standardowym | SK205 E SK225 E
Jesli zbyt mata liczba sygnatéw sterujacych
* Mozliwe zwiekszenie ilosci
a) Opcjonalnie - modut CU4-I0E opcjonalnie opcjonalnie opcjonalnie opcjonalnie
(zamontowany w korpusie)
a) Opcjonalnie - modut TU4-IOE
(zamontowany na korpusie)
Przetwornica wymaga nz.:lplema sterujacego 24 V wytwarzane wytwarzane wytwarzane
» Wytwarzane przez zasilacz wewnetrznie, opcjonalnie wewnetrznie, wewnetrznie,
a) Opcjonalnie - CU-24V  (zamontowany w korpusie) | W wyposazeniu W wyposazeniu | w wyposazeniu
b) Opcjonalnie - TU4-24V (zamontowany na korpusie) standardowym standardowym | standardowym
Regulacja predkosci obrotowej nie dotyczy, nie dotyczy, nie dotyczy,
,,L / WY' IR”i24V dostepny opcjonalnie dostepny dostepny
* Mozliwos¢ zatgczenia do modutu CU4-POT Cu4-POT CU4-POT
Specjalne sygnaly sterujace i wyjscia przekaznika
* Mozna stosowac sygnaty -10 V ... +10 V , , i , , ,
e opcjonalnie - opcjonalnie opcjonalnie
» Dodatkowe przekaznik
Opcjonalnie - modut CU4-REL
Potrzebny wtyk zasilajacy
* Wiyk za moc silnika wejsciowy i/lub wyjsciowy
do szybkiego montazu lub podtgczenia opcjonalnie opcjonalnie opcjonalnie opcjonalnie
Opcjonalnie - mozliwe sg rozne wersje wtykéw
(sa zamontowane na korpusie)
Wtyk dla sygnatéw lub magistrali (jako M12)
* Wiyk wejsciowy, wyjsciowy
do szybkiego montazu lub podtgczenia opcjonalnie opcjonalnie opcjonalnie opcjonalnie

Opcjonalnie - mozliwe sg rozne wersje wtykow (M12)
(sg zamontowane na korpusie)

W przetwornicy maksymalnie jest mozliwy jeden modut CU4 (zamontowany w korpusie)!
Wyijatek: CU4-POT, modut ten jest zamontowany na korpusie i jest dostepny dodatkowo.
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Dodatkowe opcje - Potgczenia magistrali / komunikacja

Dodatkowe wyposazenie z potgczeniami magistrali i
zwiekszenie liczby sygnatéw sterujacych

SK 200E

SK 205E

SK180E SK190E

Potaczenie magistrali Profibus (PBR)
Opcjonalnie - modut CU4-PBR
(zamontowany w urzgdzeniu)

Opcjonalnie - modut TU4-PBR
(zamontowany na urzadzeniu)

opcjonalnie

opcjonalnie

opcjonalnie -

CANopen (CAO)

Opcjonalnie - modut CU4-CAO (zamontowany w urzgdzeniu)
Opcjonalnie - modut TU4-CAO (zamontowany na urzgdzeniu)

opcjonalnie

opcjonalnie

opcjonalnie -

DeviseNET (DEV)
Opcjonalnie - modut CU4-DEV (zamontowany w urzgdzeniu)

Opcjonalnie - modut TU4-DEV (zamontowany na urzadzeniu)

opcjonalnie

opcjonalnie

opcjonalnie -

Dodatkowe opcje - Polgczenia magistrali / komunikacja oparta na sieci Ethernet

Dodatkowe wyposazenie z potgczeniami magistrali i
zwiekszenie liczby sygnaléw sterujacych

SK200E SK205E SK180E SK 190E

Potaczenie sieci Profinet (PNT)

Opcjonalnie - modut CU4-PNT K
(zamontowany w urzgdzeniu) g

Opcjonalnie - modut TU4-PNT
(zamontowany na urzgdzeniu)

opcjonalnie

opcjonalnie

opcjonalnie -

EtherCAT (ECT)

Opcjonalnie - modut CU4-ECT (zamontowany w urzadzeniu)
Opcjonalnie - modut TU4-ECT (zamontowany na urzadzeniu)

opcjonalnie

opcjonalnie

opcjonalnie -

Ethernet IP (EIP)

Opcjonalnie - modut CU4-EIP (zamontowany w urzgdzeniu)
Opcjonalnie - modut TU4-EIP (zamontowany na urzadzeniu)

opcjonalnie

opcjonalnie

opcjonalnie -

Powerlink (POL)
Opcjonalnie - modut CU4-POL (zamontowany w urzadzeniu)

Opcjonalnie - modut TU4-POL (zamontowany na urzgdzeniu)

opcjonalnie

opcjonalnie

opcjonalnie -

* W przetwornicy maksymalnie jest mozliwy jeden modut magistralowy!

* W celu redukcji kosztow jeden modut magistralowy TU4 lub CU4 (jako brama) moze przesyta¢ komunikacja z maksymalnie

4 przetwornic!

* W przetwornicy maksymalnie jest mozliwy jeden modut CU4 (zamontowany w korpusie)!
Wyijatek: CU4-POT, modut ten jest zamontowany na korpusie i jest dostepny dodatkowo.

A Dzieki uprawie opcji, kontur zewnetrzny zmienia = [JA21.
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Obszary stosowania przetwornic czestotliwosci
Funkcja podstawowa / Seria SK 2x0E Seria SK 2x5E Seria SK180E  Seria SK190E
wiasciwosci
Wejscie analogowe (V, mA) wystepuje nie jest zawarte wystepuje wystepuje

 Przydatne do rejestracji
wartosci, takich jak cisnienie
lub predkos$c¢ obrotowa
(sygnaty w V lub mA)

W wyposazeniu
standardowym,

mozliwos$é rozszerzenia,

w przypadku potgczen
magistrali lub w urza-
dzeniach transporto-
wych najczesciej nie jest
potrzebne

Sterowanie Hamulec silnika
(BRE)

nie jest zawarte
W wyposazeniu

wystepuje

nie jest zawarte
w wyposazeniu

nie jest zawarte
w wyposazeniu

zasilanie 24 V, np.
w intralogistyce lub
w mechanizmach
podnoszenia

. Sterowanie za bOMOG standardowym, standardowym standardowym
DrzetOmicy pomoca mozliwosé (uzy¢ SK 225E) (uzy¢ SK 225E)
rozszerzenia
Napiecie sterujgce (24 DC) wystepuje konieczne osobne wystepuje wystepuje
» Dostepne wewnetrznie lub lzet;/vnetrlgne ;gsﬂame
doprowadzone zewnetrznie ub MOZIIwosc
rozszerzenia
Funkcja oszczedzania wystepuje wystepuje wystepuje wystepuje
energii [@ Wykorzystanie w
« Kazda oszczedno$¢ pradu mechanizmach
oznacza oszczedno$é kosztow podnoszenia nie
(np. przy obcigzeniu jest dopuszczalne!
czesciowym)
Obszary stosowania - w urzgdzeniach - w przypadku |- w urzadzeniach - jak SK180E
przetwornic pojedynczych, takich | stosowania potaczen | pojedynczych, takich | tam, gdzie
o jak: pompy lub magistrali jak: pompy lub jest potrzebne
* Wyposazenie standardowe wentylatory do 22 kW |y przypadku wentylatory do 2,2 kw/| dodatkowe
N (i wiele innych), stosowania silnikéw (i wiele innych), polapzen[e
- gdy nie wystepuje z hamulcem - gdy nie wystepuje m%%g;akg_rizez
osobne zasilanie 24 V| elektromechanicznym | osobne zasilanie 24 V )
- gdy wystepuje
zewnetrzne

Przypadek specjalny dla mocy >4,0 kW (230 V) lub >7,5 kW (400 V):

Od wielkosci 4 nie ma réznicy miedzy SK 2x0E i SK 2x5E. Wszystkie wymienione wyzej funkcje sg dostepne. Dlatego
urzgdzenia te sg jednolicie oznaczone jako SK 2x0E.
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6. krok Kontrola miejsca montazu
Wymiary napedu mogg sie znacznie zwiekszy¢ zaleznie od wybranych opcji.

Przedtuzenie przez: Zewnetrzny rezystor
= Enkoder hamowania

= Wentylator obcy
= Montaz hamulca

Zewnetrzny rezystor hamowania jest przewidziany do odzysku energii, jaka wystepuje np. w
napedach taktowanych lub mechanizmach podnoszenia.

Rozszerzenie przez:

m  Wityk zasilajgcy lub wtyk magistrali
m  Zewnetrzny rezystor hamowania (BW) SK BRE4-... Zewnetrzny modut
m Zewnetrzne moduty rozszerzen SK TU4-... (=E1G2-3) rozszerzen

Dla produktéw serii SK 180 i SK 200E sg dostepne opcjonalne zewnetrzne moduly rozszerzen,
ktore mogg by¢ mocowane bezposrednio na urzgdzeniu lub oddzielnie na ramie maszyny lub
elemencie instalacji.

Zewnetrzne rezystory hamowania nagrzewaja sie do ponad 300°C!
Nalezy zagwarantowa¢ swobodny przeptyw powietrza bez utrudnien. Zalecany jest odstep od
sgsiednich czesci wynoszgcy 10 cm. Zrddta ciepta znajdujgce sie w poblizu lub bezposrednie
promieniowanie stoneczne nie powinny dodatkowo nagrzewac¢ napedu.
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State predkosci obrotowe
Korpus jednoczesciowy 50 / 60 Hz

= Motoreduktory walcowe NORDBLOC.1

= Motoreduktory walcowe

= Motoreduktory walcowe w korpusie ptaskim
= Motoreduktory walcowo-stozkowe

= Motoreduktory walcowo-slimakowe

Wariatory elektroniczne

= Motoreduktory walcowe NORDBLOC.1

= Motoreduktory walcowe

= Motoreduktory walcowe w korpusie ptaskim
= Motoreduktory walcowo-stozkowe

= Motoreduktory walcowo-$limakowe

Przektadnie przemystowe
MAXXDRIVE

Reduktory slimakowe UNIVERSAL
= Sli SMI

Wyciag z programu
firmy NORD

Qe
ﬁgﬂp

@
CONSTANT SPEEDS
1000 ©

50 Hz - mm

F3018 Przetwornice czestotliwosci SK180E
F3020 Przetwornice czestotliwosci SK200E




NORD DRIVESYSTEMS Group

Gtéwna siedziba i centrum technologiczne
w Bargteheide pod Hamburgiem

Innowacyjne rozwigzania napedowe
dla ponad 100 gatezi przemystu

Produkty mechaniczne
reduktory ptaskie, walcowe, stozkowe i Slimakowe

Produkty elektryczne
silniki IE2/IE3/IE4

Produkty elektroniczne
centralne i zdecentralizowane przetwornice czestotliwosci,
rozruszniki silnikéw, rozdzielacze polowe

7 wiodacych technologicznie zaktadéw produkcyjnych
dla wszystkich komponentéw napedowych

Oddziaty i partnerzy dystrybucyjni w 89

krajach na 5 kontynentach

oferujg lokalne zaopatrzenie, centra montazowe,

wsparcie techniczne i obstuge klientéw

Ponad 3.600 pracownikow na calym swiecie
tworzy rozwigzania dostosowane do wymagan klientow.

www.nord.com/locator

Nord Napedy sp. z 0.0., ul. Krakowska 58, 32-020 Wieliczka
Tel. +48-122889900, Faks +48-122889911, biuro@nord.com

Member of the NORD DRIVESYSTEMS

DRIVESYSTEMS

Mat.Nr. 6004113 / 3717

G4014-1





