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Produkt- und Katalogiibersicht

c

"8’ Stirnradgetriebe (Katalog G1000) 2-stufiges Kegelradgetriebe (Katalog G1000, G1014)
é V' FuR- oder Flanschausfiihrung bis zu 97% Wirkungsgrad

S v Blockgehéuse R v Aufsteck-, FuRl oder Flansch-

P .
Drehmoment | 10 — 26.000 Nm Y Blockgehause
i 1,35:1 — 14.340,31:1 v Alu-Druckgussgehause

Baugrofen | 5
Leistung 0,12 -9,2 kW

Flachgetriebe (Katalog G1000) Drehmoment | 50 — 660 Nm

Aufsteck-, Fufd oder Flansch- : 3,58:1-70:1

2 "I fiih
Baugrofen | 11 x? )v ‘l/ ) ausfiihrung
Leistung 0,12 — 160 kW ! @ Hohl- oder Vollwelle

ausfuhrung
v" Hohl- oder Vollwelle
, 3-stufiges Kegelradgetriebe (Katalog G1000)
V' kurze Bauweise
v Blockgehause bis zu 95% Wirkungsgrad
Baugroen | 15 ' Aufsteck-, Fuld oder Flansch-
" ausflihrung

Leistung 0,12 — 200 kW
Drehmoment | 110 — 100.000 Nm
i 4,03:1-6.616,79:1

v Hohl- oder Vollwelle

v' Blockgehause

BaugréBen | 11
Leistung 0,12 — 200 kW

Stirnrad-Schneckengetriebe (Katalog G1000) Drehmoment | 180 — 50.000 Nm

i 8,04:1-13.432,68:1
v Aufsteck-, Ful oder Flansch-

ausfliihrung
SMI-Schneckengetriebe (Katalog G1035)

v Hohl- oder Vollwelle
v’ glatte Oberflache

v" Blockgehéuse

BaugréRen |6
Leistung 0,12 -15 kW
Drehmoment | 94 — 3.058 Nm

i 4,40:1-7.095,12:1

v' lebenslange Olfiillung

Baugrofen |5

Leistung 0,12 — 4,0 kW
Drehmoment | 21 — 427 Nm

i 5,00:1 -540,0:1

SI-Schneckengetriebe (Katalog G1035)
v Alu-Druckgussgehause

(5 Baugréien) Modular

v Universelle Befestigungs-
moglichkeiten

NORDBLOC.1 Stirnradgetriebe (Katalog G1000, G1012)

v FuR- oder Flanschausfiihrung

v’ Blockgeh&ause

v Abmessungen nach Industrie-
Standard

BaugréRen | 8

v |EC versions

BaugroBen |5

Leistung 0,12 — 37 kW Leistung 0,12 - 4,0 kW
Drehmoment | 28 — 3.300 Nm Drehmoment | 21 — 427 Nm

i 1:1-456,77:1 i 5,00:1 -3.000,00:1

A2 G1035 - 50Hz www.nord.com
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SK 180E (F3018)

PLC-Funktionalitat
Energiesparfunktion

Industriegetriebe (Katalog G1050)
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Ethernetbasierende BUS-Systeme
Dezentrale Module im Systemverbund

RN NN

On board Ausflihrung von AS-Interface

Baugrofien| 2

1~100 ... 120+£10%
ulv] 1~200 ... 240£10%
3~380... 480-20%/+10%

PIkW] 0,25-2,2

SK 200E (F3020)

v ) . o
v Alle Lagerstellen und Dichtflachen werden in einer PLC-Funktionalitat
Aufspannung gefertigt v’ “Sicherer Halt’ nach EN 954-1

v'Inbetriebnahme Uber integrierte DIP-

v Keine Trennfuge im Gehause, daher keine h i
drehmomentbeaufschlagten Dichtflachen Schalter und Potentiometer moglich
. . . v’ Energiesparfunktion
v Hoéchste Achsgenauigkeit, daher gerduscharmer Lauf v Eth tbasi de BUS.Svst
ernetbasierende -Systeme
Y Lange Lebensdauer, wartungsarm v Anwendungsgerechte Performance-
v Kurze, kompakte Bauform stufung
v Ubersetzungsbereich 5,54 bis 400 : 1 bei gleichen v Dezentrale Module im Systemverbund

FulRabmessungen v'Integrierte Positioniersteuerung "Posi-

v Getriebe achsparallel und rechtwinklig con

. v On board Ausfilhrungen von AS-Inter-
BaugroRen 9 face
Leistung 2,2 —3.000 kW BaugroRen| 4
Drehmoment 25/30/40/50/75/110/150/190/250 kNm 1~100 ... 120+10%
i 5,54:1 - 30.000,00:1 UIV] 1~200 ... 240£10%

3~200 ... 240£10%
3~380... 500 -20% /+10%

IE2/IE3-Motoren und Komponenten der P[kW] 0,25 -22
dezentralen Antriebssteuerung (Katalog M7000)
SK 500E (F3050)

PLC-Funktionalitat
Kompakte Bauform

Energiesparfunktion

AERNEENEN

Anwendungsgerechte Performance-
stufung
(z.B.: Positioniersteuerung "Posicon”)

v Aufsteckbare Module zur Bedienung
und Kommunikation (Feldbus)

v’ Ethernetbasierende BUS-Systeme

Baugrofien| 11

1~110 ... 120£10%
1/3~200 ... 240£10%

U[V]

v Elektromotoren in 1- und 3-phasiger Ausfiihrung 3~200 ... 24Oi10§/° 0
v weiteres Programm von Startern und Komponenten der 3~380 ... 480 -20% /+10%
dezentralen Antriebssteuerung P[kW] 0,25 -160

www.nord.com G1035 - 50Hz A3
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Allgemeine Produktinformationen

Dieser Katalog enthalt die beiden Serien der NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe-

Produktreihe, das Sl Schneckengetriebe und das SMI Schneckengetriebe.

SI-Schneckengetriebe

Die Sl Serie ist eine modular aufgebaute Getriebereihe mit einem Universalgehduse. Das
Basisgetriebe wird erganzt durch eine Reihe von Komponenten, die leicht zu konfigurieren
sind und entweder von NORD zusammenmontiert geliefert werden oder vom Kunden selbst
zusammengestellt werden.

Diese Modularitat der einzelnen Standard-Komponenten gibt ein Maximum an Flexibilitat in
der Anwendung. Durch die globale Verfligbarkeit der einzelnen Komponenten ist eine sehr
kurze Lieferzeit garantiert.

SMI-Schneckengetriebe

FuB-Ausfiihrung X

Flansch-Ausfiihrung Z

A4

Die SMI Serie zeichnet sich durch ihr glattflachiges Design aus. Diese Serie kann entweder
mit IEC/NEMA Motoren oder mit kupplungslosem Motor-Direktanbau geliefert werden.

Durch ihre glatten Oberflachen eignet sich die SMI Serie besonders fiir Anwendungen
im Hygienebereich, als auch fir Anwendungen in der Nahrungs- und Genussmittel-
industrie. Es wird zwischen der FuRausfiihrung (Ausfiihrung X) und der Flanschausfiihrung
(Ausfihrung Z) unterschieden.

G1035 - 50Hz www.nord.com
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Komponenten

zum individuellen Zusammenbau

Bei der Bestellung aus einzelnen Komponenten zeigt sich die Vielseitigkeit und Flexibilitat
der NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe.

NORD bietet diese Losung bei der Reihe Sl an. Der Kunde kann mit wenigen Komponen-
ten die fur die Anwendung optimale Kombination zusammenstellen.

Die hohe Flexibilitat bei der Bestellung einzelner Komponenten anstelle fertig montierter
Komplettantriebe fiihrt oft zu geringeren Lagerbestéanden unserer Kunden.

Die Komponenten enthalten alle Teile, die fur den Zusammenbau kompletter Antriebe
notwendig sind, inklusiv Montageanleitung. Eine Angabe von Bauform und Einbaulage ist
nicht mehr erforderlich.

Fertig an Werk

montierte Komplettantriebe

Die Bestellung fertig ab Werk montierter Komplettantriebe erfolgt Gber die Typenbezeichnung
(=[EJA30-31). Bei dieser Bestellart sind neben der Bauform auch die Einbaulage und die
Ubersetzung anzugeben.

Getriebeausfuhrungen mit Motor-Direktanbau sind ausschlieRlich auf diese Art lieferbar.

Ebenso wird die SMI-Typenreihe ausschliel3lich als Komplettantrieb geliefert. Bei Vollwellen-
Ausfuhrungen wird immer eine einteilige Abtriebswelle geliefert, die in den Abmessungen der
Einsteckwelle der Typenreihe Sl entspricht.

NORD UNIVERSAL

Schneckengetriebemotor mit Motor-Direktanbau

Die beiden UNIVERSAL Schneckengetriebemotor-Reihen SI und SMI bietet NORD auch
in der kupplungslosen Motor-Direktanbau-Variante an. Diese Antriebe werden nur auftrags-
bezogen montiert. Durch den kupplungslosen Anbau des Motors an das Getriebe zeichnet
sich die Motor-Direktanbau-Variante als besonders kompakt aus, was bei beengten
Anbauverhaltnissen verteilhaft ist.

www.nord.com G1035 - 50Hz

kupplungslose Variante
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Baukasten - Ubersicht
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Schneckengetriebe Stirnradvorstufe H10

i)
o

Doppelschneckengetriebebau

freie Antriebswelle
Typ W

IEC-Normmotoranbau
NEMA-Normmotoranbau

Entliftung

Einsteckwelle V, L, VF (ohne Abbildung)

Drehmomentstltze Abdeckhaube

A6 G1035 - 50Hz www.nord.com
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Ubersicht der Bauformen (=[JA23-28 Anbau-Varianten)

Grundausfiihrung

Einsteckwelle

Flansch B!

DA/270 DB/270 DA/90...315

Drehmomentstiitz(

Abdeckhaub«

Stirnradvorstufe H10

Schneckenvorstufe
Doppelgetriebe
u7

il

KK1/1, KK2/1, KK3/l,KK4/I Kabeleinfiihrung KK1/1, KK1/Il, KK1/1ll, KK1/IV

Klemmenkasten
lage

www.nord.com G1035 - 50Hz A7
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IEC / NEMA
Anbau

- Ubersicht IEC / NEMA-Anbau
c
o
® Kenn- Beschreibung BaugroBen und Ausfiihrung
S zeichnung ||
L
£
1S1_ UNIVERSAL Schneckengetriebe X X
N
UNIVERSAL Schneckengetriebe )
1SMI_X FuRausfiihrung, glatte Oberflache X x N
m
UNIVERSAL Schneckengetriebe
1SMI_2z Flanschausfiihrung, glatte Oberflache X X
Eingangsoptionen
IEC__ IEC Motor Adapter
IEC56 X X X X X X
IEC63 X X X X X X
N~
IEC71 X X X X X X ¥
IEC80 x x x R
m
IEC90 X X X
IEC100
IEC112
NEMA__ NEMA Motor Adapter
NEMA 48C x x x i
gE 2
NEMA 56C X X X X X X == ,9
28K
<BZ
NEMA140TC X X X g4
233
NEMA180TC 358
H10 Stirnradvorstufe X X X ~
w Freie Antriebswelle X X X <\I|
N~
I Doppelschneckengetriebebau X X X m
Ausgangsoptionen
D Drehmomentstitze X X X X
F Abtriebsflansch B5 X X X X
H Abdeckhaube X X X X N
L Beidseitige Einsteckwelle x x1) x1 X x1) x1 o~
')
Y, Einseitige Einsteckwelle X x1) x1 X x1) x1) M
VF Einseitige verlangerte Einsteckwelle mit X x1 X x1)
Abtriebsflansch B5
Weitere Optionen
Entliftung X X X X X X
Lackierung X X X X X X
NSD TupH Msclem x x X x
Langzeitlagerung X X X X X X

x!) Einteilige Vollwelle, da nur auftragsbezogene Montage, Einsteckwelle auf Sonderwunsch méglich

A8 G1035 - 50Hz www.nord.com
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Ubersicht IEC / NEMA-Anbau B
c
o
BaugroBen und Ausfiihrung Beschreibung Kenn- ©
zeichnung £
o
=
X X X UNIVERSAL Schneckengetriebe 1S1_
.y UNIVERSAL Schneckengetriebe
N X X X FuBausfiihrung, glatte 1SMI__X
[T} Oberflache
m
UNIVERSAL Schneckengetriebe
X X x Flanschausfiihrung, 1SMI_Z
glatte Oberflache
Eingangsoptionen
IEC Motor Adapter IEC__
X X X X X X IEC56
X X X X X X IEC63
N~
‘f‘ X X X X X X X X X IEC71
8 X X X X X X X X X IEC80
m
X X X X X X X X X IEC90
X X X IEC100
X X X IEC112
NEMA Motor Adapter NEMA__
5 NEMA 48C
DX =
§ £ ,9 X X X X X X X X X NEMA 56C
< 8 E
el
§ oy X X X X X X X X X NEMA140TC
o N D
3:8 x x x x x x | NEMA180TC
.': X X X X X X X X X Stirnradvorstufe H10
o X X X X X X X X X Freie Antriebswelle w
N~
o X X X X X X X X X Doppelschneckengetriebebau I
Ausgangsoptionen
X X X X X X Drehmomentsttitze D
X X X X X X Abtriebsflansch B5 F
N X X X X X X Abdeckhaube H
o X x1) x1) x x1) x1) X x1) x1) | Beidseitige Einsteckwelle L
Yo]
o0 X x1) x1) x x1) x1) X x1) x1) | Einseitige Einsteckwelle \"
Einseitige verlangerte Einsteck-
x1) x1) x1)
X X x welle mit Abtriebsflansch B5 VF
Weitere Optionen
X X X X X X X X X Entliftung
X X X X X X X X X Lackierung
x x x x x X | NSD TupH Msclem
X X X X X X X X X Langzeitlagerung

x1) Einteilige Vollwelle, da nur auftragsbezogene Montage, Einsteckwelle auf Sonderwunsch méglich

www.nord.com G1035 - 50Hz A9




Motor-
Direktanbau

3 Ubersicht Motor-Direktanbau
c
o
© Kenn- Beschreibung BaugroBen und Ausfiihrung
g zeichnung SiD SMID | SMID siD SMID | SMID
= 31 31X 312 40 40X 40Z
1SID__ UNIVERSAL Schneckengetriebe X X 5
IS
S5
S
UNIVERSAL Schneckengetriebe ®
1SMID__X FuRausfiihrung, glatte Oberflache X X S
oo
Is
UNIVERSAL Schneckengetriebe ns
1SMID__Z Flanschausfiihrung, glatte Oberflache x X % "g
e
Eingangsoptionen Sz
co
Motor-Direktanbau "% E
MotorbaugroRe 63 X X X X X X % 'E
Motorbaugrofie 71 X X X X X X qcJ g
MotorbaugréRe 80 X X X E ;2’
page)
MotorbaugroRe 90 €N
S
2S Stirnradvorstufe X X X © =
I Doppelschneckengetriebebau X X X 09_ Y
Ausgangsoptionen o) £
< 0
D Drehmomentstitze X x X o< 8 g
F Abtriebsflansch B5 X X X X % E
H Abdeckhaube X X X X %, E
®©
L Beidseitige Einsteckwelle X x1) x1) X x1) x1 0
Vv Einseitige Einsteckwelle x x1) x1) X x1) x1)
Einseitige verlangerte Einsteckwelle mit 1) 1)
VF Abtriebsflansch B5 x x X x
Weitere Optionen
Entliftung X X X X X X
Lackierung X X X X X X
NSD TupH MSsclem x x x x
Langzeitlagerung X X X X X X

x1) Einteilige Vollwelle, da nur auftragsbezogenen Montage, Einsteckwelle auf Sonderwunsch méglich

A10 G1035 - 50Hz www.nord.com
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Ubersicht Motor-Direktanbau
BaugroBen und Ausfiihrung Beschreibung Kenn-
SID |SMID [SMID| SID |SMID | SMID| SID | SMID | SMID zeichnung
5 X X UNIVERSAL Schneckengetriebe 1SID__
<
=]
o) .
) UNIVERSAL Schneckengetriebe
g X X FuRausfiihrung, glatte Oberflache 1SMID__X
§o
T UNIVERSAL Schneck trieb
o chneckengetriebe
Y ..'E' X X Flanschausfiihrung, glatte Oberflache 1SMID__2
O o
b
5 E Eingangsoptionen
© (@) K
SE Motor-Direktanbau
© < N
ok MotorbaugroRe 63
nZ "
c g X X X Motorbaugrofie 71
)
- 3 x x X x x X MotorbaugréRe 80
E 8 X X X X X X MotorbaugroRe 90
% = X X X X X X Stirnradvorstufe 2S__
59
E’ 0:,_’ X X X X X X Doppelschneckengetriebebau |
o,
a £ Ausgangsoptionen
<
©) 8_ X X X X Drehmomentstiitze D
Qo
% 5 X X X X Abtriebsflansch B5 F
c
Z3 X X X X Abdeckhaube H
%)
3 ; X x| x1 X x| x1 Beidseitige Einsteckwelle L
be x| x1 X x| x1 Einseitige Einsteckwelle \'
Einseitige verlangerte Einsteck-
1) 1)
@ x x x X welle mit Abtriebsflansch B5 VF
Weitere Optionen
X X X X X X Entliftung
X X X X X X Lackierung
x | x x | x NSD TupH Msclem
X X X X X X Langzeitlagerung

www.nord.com
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Getriebebeschreibung

Baugrofen

Ubersetzungen

Anbau
Stirnradstufe H10

Anbau
Doppelschnecken

Kombinationen

NSD Tuph
nscle

Vorteile

A12

Die beiden Getriebereihen Sl und SMI sind jeweils in den BaugréfRen 31, 40, 50, 63 und 75
lieferbar.

Die Ubersetzungen der einstufigen Schneckengetriebe decken einen weiten Bereich ab. Die
Ubersetzungen sind fiir alle BaugréRen einheitlich.

Standardiibersetzungen

5 75|10 (125 15| 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 80 | 100

Alle Ubersetzungen sind endlich, und exakt genannt. Die Schnecken aller Getriebe der NORD
UNIVERSAL Schneckengetriebereihe sind rechts steigend, damit ergibt sich der Drehsinn.

Die Getriebereihen Sl und SMI kénnen in den Baugréfen 40, 50, 63 und 75 durch den Anbau
der Stirnradstufe H10 zu einem 2-stufigen Stirnrad-Schneckengetriebe erweitert werden.
Die Ubersetzung der Stirnradstufe H10 betrégt fiir alle BaugréRen einheitlich iyor = 10.

Die Getriebereihe SMI bietet dartber hinaus bei Motor-Direktanbau auch die Mdglichkeit des
Anbaus einer sehr kompakten Vorstufe mit der Ubersetzung iyor = 5. Diese Vorstufe ist fiir die
BaugréRen 40, 50 und 63 verflgbar.

Durch den Doppelschnecken-Getriebeanbau kann der Ubersetzungsbereich bis iges =
10.000 erweitert werden. Der Doppelschnecken-Getriebeanbau erlaubt die Kombination
zweier Schneckengetriebe zu einem Antrieb. Es ist fiir die SI und SMI Schneckengetriebereihe
verfligbar. Es lassen sich die Baugrofien 40/31, 50/31, 63/31 und 75/40 kombinieren.

Antriebstechnik flir extreme aufere Bedingungen mit einer Produktvielfalt, wie Sie sie von
Standard Getriebemotoren kennen jedoch mit der Widerstandsfahigkeit von Edelstahl
zu einem herausragenden Preis/Leistungsverhaltnis — flr diese Anforderung hat
NORD DRIVESYSTEMS als weltweit fihrendes Unternehmen der Antriebstechnik jetzt
eine Antwort.

In einem speziellen Verfahren wird aus dem Grundmaterial eine extrem widerstandsfahige
Schutzschicht erzeugt. Zusammen mit einer besonderen Versiegelung ist diese Schicht bis
zu 7x harter als das Grundmaterial Aluminium und bis zu 1000x harter als Farben und
Lacke und bietet somit einen herausragenden Schutz gegen Korrosion.

Wir nennen diese Behandlung nsclem .

Dieses NORD Verfahren ist frei von Chrom(VI) und RoHS konform und erreicht selbst ohne
weitere Lackierung die Korrosionskategorien C4 / C5.
Weitere Vorteile fir die behandelten Oberflachen:

m keine Blasenbildung

m kein Abplatzen oder -blattern

m kratz- und stol¥fest sowie korrosionsbestandig

m resistent gegen chemische Reinigungsmittel und Salz

Durch die deutlich verbesserte Haftung msdem behandelter Aluminiumteile ist bei
anschlielender Lackierung ein dartber hinaus gehender Korrosionsschutz gewahrleistet.
Als Gewicht sparende Alternative zum Edelstahl sind mit nsclem behandelte Aluminiumteile
daher flr harteste Anspriiche geeignet und sorgen einmal mehr fir eine NORD
Effizienzoptimierung.

G1035 - 50Hz www.nord.com
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Die maximalen Abtriebsdrehmomente My« Stellen im Dauerbetrieb bei gleichmaliger
Belastung die Belastungsgrenze dar.

Die Auslegung der Antriebe erfolgt entsprechend dem Abschnitt ,Getriebeauswahl® unter der
Berticksichtigung der Betriebsfaktoren.

Typenbezeichnungen und Drehmomente
Type IEC Motoranbau Motor-Direktanbau Drehmomente [Nm]

Typenreihe

Si SMI Si SMI M2max M29renz
15131 1SMI31 1SID31 1SMID31 30 75
1 stufige 15140 1SMI40 1SID40 1SMID40 50 125
Schneckengetriebe 18150 1SMI50 1SID50 1SMID50 90 225
15163 1SMI63 1SID63 1SMID63 160 400
1S175 1SMI75 - - 260 650
1S140/H10 | 1SMI40/H10 81 125
iy = 10 1SI50/H10 | 1SMI50/H10 146 225
1SI63/H10 | 1SMIB3/H10 260 400
Stirnrad- 1SI75/H10 | 1SMI75/H10 427 650
Schneckengetriebe 251D40 2SMID40 74 125
ior = 5 2SID50 2SMID50 133 225
251063 2SMID63 237 400
15140/31 1SMI40/31 | 1SID40/31 | 2SMID40/31 99 125
Doppelschnecken- | 1Si50/31 1SMI50/31 | 1SID50/31 | 2SMID50/31 178 225
getriebe 1S163/31 1SMI63/31 1SID63/31 | 2SMID63/31 316 400
1S175/40 | 1SMI75/40 | 1SID75/40 | 2SMID75731 427 650

Die Drehmomente Momax gelten fr eine Antriebsdrehzahl n, = 1400min-". Die Abtriebsgrenz-
momente Magrenz Werden statisch und kurzzeitig im Lauf ertragen, ohne dass eine
Getriebeschadigung eintritt.

Die Abtriebsgrenzdrehmomente Magrenz stellen die zuldssige Belastungsgrenze dar und
darfen selbst bei StéRen nicht Gberschritten werden.

Die Getriebe sind fiir eine Motor- bzw. Eingangsdrehzahl bis 1800min-! ausgelegt. Héhere
Eingangsdrehzahlen reduzieren die Lebensdauer. Die NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe
sind fir den Kurzzeit / Aussetzbetrieb am Frequenzumrichter bis zur 87Hz-Kennlinie geeignet.

Fir andere Betriebsarten bei hdheren Eingangsdrehzahlen ab 1800min-! bitten wir um lhre
Anfrage.

Besonders geglattete Zahnflanken und der serienmafige synthetische Schmierstoff fiihren
bei den NORD UNIVERSAL Schneckengetrieben zu giinstigen Wirkungsgraden.

Bei neuen Schneckengetrieben erhéht sich der Wirkungsgrad durch das Einlaufen der
Schneckenradverzahnung in der Anfangsphase des normalen Gebrauches.

Die in den Auswahllisten aufgefihrten Abtriebsdrehmomente und Leistungen berticksichtigen
den Wirkungsgrad n im eingelaufenen Zustand.

Wirkungsgrad n [%] bei nq = 1400min-1
isch 5 7,5 10 12,5 15 20 25 30 40 50 60 80 100
Baugrofe 31 86 82 80 76 71 67 63 55 50 45 42 36 32
BaugroRe 40 88 85 82 80 75 71 68 60 54 50 46 41 36
BaugroRe 50 90 87 85 83 79 75 72 65 60 56 52 46 42
Baugrofe 63 92 89 87 86 82 79 76 69 64 61 57 51 47
BaugroBe 75 93 90 84 88 84 82 80 77 69 65 62 57 52

G1035 - 50Hz
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Getriebebeschreibung

Wirkungsgrad

Anlaufwirkungsgrad n,

Schmierung

Entliftung =1 A28

A

Selbsthemmung

A14

Aufgrund der hydrodynamischen Schmierung in der Verzahnung steigt der Wirkungsgrad
bei Schneckengetrieben mit der Antriebsdrehzahl. Hierdurch liegt beim Anlaufen aus dem
Stillstand zun&chst der geringere Anlaufwirkungsgrad n, vor. Dieser ist beim Motormoment zu
berlcksichtigen, wenn unter Last angefahren werden muss. Die nachfolgende Tabelle gibt
Richtwerte der Anlaufwirkungsgrade n, in Abhangigkeit der Schneckenradiibersetzung ig, an:

Anlaufwirkungsgrade

Ubersetzung

- 5175/10 13| 15|20 |25 |30 |40 50|60 |80 100
sch

Anlaufwirkungsgrad

® 72 67 62|59 | 53|47 4336|3127 25|20 |17
Na [%]

Die Schneckengetriebe sind ab Werk mit einem hochwertigen, synthetischen Langzeitschmier-
stoff auf Polyglykolbasis lebensdauergeschmiert. Die Getriebe sind daher wartungsfrei.
NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe haben serienméRig Olverschraubungen. Dadurch ist
es moglich, die Schneckengetriebe zu entliften = 1A28 Entliftung.

BaugroRe 31 40 50 63 75
Baureihe SI 30 ml 55 ml 95ml | 180 ml | 360 ml
Baureihe SMi 45 ml 80 ml 130 ml | 240 ml | 410 ml

Bei den Getriebeausflihrungen mit Motor-Direktanbau (SID, SMID) ist die Schmierstoffmenge
bauformabhangig.

Bei Selbsthemmung der NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe kénnen auch noch so grofe
Drehmomente am Abtrieb (Schneckenradwelle) das ruhende Getriebe in beiden Richtungen
nicht durchdrehen. Bei der Selbsthemmung im Lauf, der Selbstbremsung, kommt der Antrieb
aus der Bewegung zwangslaufig zur Ruhe, wenn der Motor abgeschaltet wird.

Bei einem Massenbeschleunigungsfaktor mys > 1 (siehe Kapitel Getriebeauswahl) kann die
Selbsthemmung bei Lastumkehr im Schubbetrieb zu einem schlagartigen Blockieren des
Antriebes flhren oder aber Ratterschwingungen hervorrufen (vgl. VDI 2158). In diesem
Anwendungsbereich sind selbsthemmungsfreie Getriebe auszuwahlen.

Die Selbsthemmung und Selbstbremsung ist abhéngig von der Ubersetzung in der
Schneckenstufe.

Selbsthemmung bei NORD UNIVERSAL Schneckengetrieben

=5-10 igon = 12,5 - 40 igep = 50 - 80 igep = 100

Isch

keine
eindeutige Aussage Uber
Selbsthemmung

keine
Selbsthemmung

Selbsthemmung
in Ruhe und bei
Erschitterungsfreiheit

Selbsthemmung

keine
eindeutige Aussage Uber
Selbstbremsung

keine
Selbstbremsung

keine
Selbstbremsung

Selbstbremsung bei
ny < 1500min-!
in den Baugréfien 31, 40, 50

G1035 - 50Hz
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In den Auswahllisten sind die zuldssigen Radialkrafte Fr und Frg, die zusatzlich zu den
Drehmomenten My auf die Abtriebswelle wirken diirfen, aufgefiihrt. Der Berechnung der
zulassigen Radialkrafte liegt die Annahme zugrunde, dass die duf3eren Krafte in der Mitte des
Wellenzapfens eingeleitet werden.

Die Schneckengetriebe der Reihe S| werden serienmalig mit Hohlwellen geliefert. Fir die
Vollwellenausfiihrungen stehen Einsteckwellen zur Verfliigung. Die Reihe SMI ist serien-
mafig auch in Vollwellenausfihrung lieferbar. Die Abmessungen der freien Wellenenden
entsprechen der Einsteckwelle.

Die zulassigen Radialkrafte Fr gelten fir die Einsteckwellen VA/I und L (siehe MaRbilder). Die
zulassigen Radialkrafte Frr gelten fur die Einsteckwellen VA/II, die in Verbindung mit dem
Abtriebsflansch B5 eingesetzt werden.

Bei mittigem Kraftangriff in der Hohlwelle betragt die zuldssige Radialkraft 2xFR.

Die Berechnung der zulassigen Radialkrafte berticksichtigt die unglnstigste Kraftangriff-
richtung, die Getriebelagerungen, das Getriebegehause sowie die Wellengeometrie.

Die zuldssigen Radialkrafte bei Lastangriff in Mitte des freien Wellenendes der Antriebswelle
Typ W sind in der nachfolgenden Tabelle wiedergegeben.

zul. Radialkraft F an der freien Antriebswelle - Typ W
Baugrofe 31 40 50 63 75
FRrzul - 1200 N 1500 N

Bei den NORD UNIVERSAL Schneckengetrieben ist die serienmaRige Abtriebswelle in
ungewohnlich groR dimensionierten Kugellagern gelagert. Dadurch kdénnen die NORD
UNIVERSAL Schneckengetriebe abtriebsseitig zusatzlich zu den Radialkraften auch

Axialkrafte aufnehmen.
zulassige Axialkraft am Abtrieb Fp

Baugrofe 31 40 50 63 75
Fazul 1800 N ' 3200N | 4800N | 6300 N | 8000 N

Die nachfolgende Tabelle gibt die Gewichte der Schneckengetriebe an. Bei der Angabe
handelt es sich um ca. Angaben.

Gewicht des Moduls Schneckengetriebe

Baugrofe 31 40 50 63 75
Masse 1,3kg | 2,4 kg 4,1 kg 7,6 kg 12 kg
www.nord.com G1035 - 50Hz

Radial- und
Axialkrafte

zulassige Radialkrafte
FRr, FRF

zulassige Axialkrafte
Fa

Gewichte
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Getriebebeschreibung KoRP

DRIVESYSTEMS

Montage / Demontage Aufsteckgetriebe

Eine kleine Menge eines geeigneten Schmierstoffs, die bei der Montage auf die Welle
bzw. Einsteckwelle und die Abtriebshohlwelle aufgetragen wird, erleichtert die Montage,
die spatere Demontage und reduziert Passungsrost. Wir empfehlen hier die NORD Anti-
Corrosion-Paste (59 je Tute) unter der Bestellnummer 08900099.

Zentrierungs Abtriebsflansch B14

Die serienmaligen beidseitigen B14 Abtriebsflansche der NORD Universal Schnecken-
getriebe der Baureihe Sl und der Baureihe SMI (Ausfiihrung Z) bieten die Méglichkeit einer
Zentrierung.

Zentrierung Abtriebsflansch B14
BaugrofBe 31 40 50 63 75
obH7 47 62 80 100 120
f 3 3 3 4 4

Drehsinn Alle Schnecken der NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe sind rechtssteigend.
Daraus ergibt sich der Drehsinn folgendermalen:

Rechtslauf CW = Clockwise - Drehrichtung im Uhrzeigersinn
Linkslauf CCW = CounterClockwise - Drehrichtung entgegen dem Uhrzeigersinn

Montage von Abdeckkappen

Viele Ausfiihrungen der Universal-Schneckengetriebe werden serienmafig mit Kunststoff-
Abdeckkappen ausgeliefert. Diese Abdeckkappe schitzt den Wellendichtring vor
Eindringen von Stauben und anderen mdglichen Verunreinigungen. Die Abdeckkappen
lassen sich von Hand ohne Werkzeuge abziehen und auf die A- oder B-Seite aufstecken.

Vor der Montage des Universal-Schneckengetriebes ist die Abdeckkappe abzuziehen.
Nach Beendigung der Montage ist die Abdeckkappe auf der entsprechenden Seite in die
vorhandenen Gewindel6cher am Abtriebsflansch aufzustecken. Es ist auf ein senkrechtes
Abziehen und Aufsetzen der Abdeckkappe zu achten, um die Spreizelemente der
Abdeckkappe nicht zu beschadigen.

G1035 - 50Hz www.nord.com
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NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe sind fiir alle Einbaulagen geeignet. Die separate Einbaulagen
Abdichtung jeder Getriebestufe und die Gehdusegestaltung ermdglicht eine einheitliche
Olfillmenge fiir alle Einbaulagen.

Bei den Getrieben mit Motor-Direktanbau ist die Einbaulage anzugeben, um die optionale
Entliftung werksseitig in der korrekten Position montieren zu kénnen. Bei Fragen rufen Sie
uns bitte an!
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SI-
Schneckengetriebe

SMI-
Ausfiihrung VX Ausfiihrung AZ Schneckengetriebemotor
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Getriebeauswahl

Auswahllisten mit
4-poligen Motoren
=[1B4

Auswabhllisten mit
W und IEC
=>[L0B24

Mindestbetriebsfaktor
fso

hohe
Getriebe-Oltemperatur

A18

Die Auswahllisten geben fur die Kombination der UNIVERSAL Schneckengetriebe mit
4-poligen Norm-Drehstrommotoren die resultierenden Getriebe-Abtriebsdrehmomente My,
Abtriebsdrehzahlen n, und Betriebsfaktoren fg an. Der Betriebsfaktor fg kennzeichnet die
Sicherheit des Getriebes bei der gegebenen Antriebsleistung.

Jede Anwendung hat spezifische Belastungen durch z.B. StéRe, haufige Anlaufe,
Aussetzbetrieb und erhdhte Umgebungstemperaturen und erfordert daher einen bestimmten
minimalen Betriebsfaktor fgmin, Um einen zuverlassigen Betrieb zu gewahrleisten.

Bei der Getriebeauswahl mit Hilfe der Auswabhllisten ist zu beachten, dass der ausgewahlte
Antrieb den gleichen oder einen groReren Betriebsfaktor fg als den minimalen
Betriebsfaktor fgmin aufweist.

Die Auswahlliste ,nq = 1400 /900 / 500 / 250 min~1* ab Seite =[1B24 bietet sich an, wenn keine
4-poligen Norm-Drehstrommotoren angebaut werden.

Dieser Auswabhlliste liegt der Betriebsfaktor fg = 1,0 zugrunde. Unter Berucksichtigung des
minimalen Betriebsfaktors fgmin darf die installierte Motorleistung héchstens Pgmax / fBmin
betragen.

Der fir eine Anwendung erforderliche minimale Betriebsfaktor fgyin errechnet sich

folgendermaflen:
fBmin = fBo * f1 * fB2

Der Betriebsfaktor fg, beriicksichtigt die Belastungsart A, B oder C, die Haufigkeit der
Schaltungen und die tagliche Laufzeit. Der Betriebsfaktor fg4 berlicksichtigt unterschiedliche
Umgebungstemperaturen.

Der Betriebsfaktor fgo berticksichtigt Aussetzbetrieb. Die folgenden Diagramme dienen der
Ermittlung der Betriebsfaktoren fgg, fg1 und fgo.

* Laufzeit Std./ Tag
24* 16* 8 4

18117116
{15
17418
s ] 14
16 1
13 1
14
15 12
13
1
14
12144 |
131111 g9 |
127107 08
| 0 200 400 600 800 1000 1200 1400
fBo — Z[1/h]

Diagramm 1: Mindestbetriebsfaktor fgg

Wenn das Getriebe Uber einen langeren zusammenhangenden Zeitraum (>1h) sehr hohe
Leistung Ubertragt, entstehen hohe Getriebe-Oltemperaturen, wodurch sich die Lebensdauer
reduziert.

Um diese hohen Temperaturen zu vermeiden, sollen die unten aufgelisteten Motor-
leistungen im Dauerbetrieb nicht Uberschritten werden. Falls eine hdéhere Motorleistung
im Dauerbetrieb abgefordert wird, ist ein gréReres Getriebe zu wahlen.

OL0 < o[ Da erpe 10 d egre < (e
isch 5 75 10 125 15 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 80 | 100
Baugrofe 50 | 1,5 1,5 1,5 1,1 1,1 1075|055 | 055 | 037 | 0,37 | 0,37 | 0,25 | 0,18
Baugrofe 63 | 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,1 1,1 1075055 | 055 | 0,55 | 0,37 | 0,37
Baugrofe 75 4 4 3 2,2 2,2 1,5 1,1 1,1 10,75 | 0,75 | 0,55 | 0,37 | 0,37

G1035 - 50Hz www.nord.com
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Beispiele fiir die Belastungsarten von Getrieben

A)
Leichte Forderschnecken, Lifter, Montagebander, leichte Transportbander, Kleinriihrwerke,
Elevatoren, Reinigungsmaschinen, Abflillmaschinen, Kontrolimaschinen, Gurtférderer.

B)
Haspeln, Vorschubantriebe fiur Holzbearbeitungsmaschinen, Lastaufziigen, Auswucht-
maschinen, Gewindeeinheiten, mittlere Rihrer und Mischer, Winden, Schiebetore,
Stallentmistungen, Verpackungsmaschinen, Biegegerate, Zahnradpumpen.

C)
Scheren, Pressen, Stanzen, Abkantmaschien, Putz- und Scheuertrommeln, Rattelmaschinen,
Zerkleinerungsmaschinen.

Der Stofdgrad ergibt sich aus der Gleichmafigkeit des Betriebes und aus dem Massenbe-
schleunigungsfaktor maf gemafl der folgenden Tabelle. Hierbei gilt jeweils der groRere
Sto3grad aus Betrieb und Massenbeschleunigungsfaktor.

ungleichmaRiger Betrieb und maf=0,2 = StoRgrad B

StoRgrad Betrieb Massenbeschleunigungsfaktor
Maf
A gleichmaRiger Betrieb maf < 0,25
B ungleichmaRiger Betrieb 0,25 <mj =<3
C stark ungleichmaRiger Betrieb 3<maf<10
2
Jex.red. Jex. 1
Maf = = : ;
JMot. JMot. 'ges
alle externen Massentragheitsmomente
alle externen Massentragheitsmomente
auf Antriebsmotor reduziert
Massentragheitsmoment des Motors
Getriebeubersetzung
1,4 A 1,0 g
1,3 / B 0,9
/ -
/ f %) =B
fB1[1.2 / © B2| 0,8 ED (%)= 5, ~ 100 -
1,1 / / // 0,7
//
g %820 60 80 100
0 10 20 30 40 50 40
Ty [°C] ED [%] ——=

Diagramm 2: Betriebsfaktor fg4 Diagramm 3: Betriebsfaktor fg,

ED = Einschaltdauer
tg = Belastungszeit in min/h

gleichmaBiger
Betrieb

ungleichmaBiger
Betrieb

stark ungleichmaRiger
Betrieb

StoRgrad

Beispiel

Massenbeschleunigungs-

faktor m,s
bei my>10  bitten wir
um Anfrage
Jex.
Jex.red.
JMot.
iges

Energiesparmotoren der Klassifizierung IE2 haben erhohte Kippmomente und Leistungsreserven und kénnen,
wenn dies von der Anwendung abgefordert wird und nicht elektrisch begrenzt wird, auch dauerhaft unzulassig hohe
Leistungen flr das Getriebe abgeben. Dies ist bei der Getriebeauswahl gegebenenfalls zu berticksichtigen.

www.nord.com G1035 - 50Hz
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Motorauswahl

NORD-Drehstrommotoren

Eigenbeliiftete Motoren

Die IEC-Drehstrommotoren sind eigenbeliiftete 4-polige Kafiglaufermotoren in Dreiphasen-

ausfihrung. Sie sind geeignet sowohl fiir Netzbetrieb als auch fir Umrichterbetrieb und sind
als IE1 und IE2-Variante erhatlich. Die Drehstrommotoren haben standardmafRig IEC-B14

Flansche.

Auf Wunsch sind auch B5-Flansche, Einphasenmotoren, 2,6,8-polige Motoren, polumschalt-
bare Motoren, integrierte Drehgeber, Fremdlifter, ATEX und CUS/UL konforme Motoren und
weiteres lieferbar. Bitte fordern Sie unseren Motor-Katalog M7000 an.

Motoren der Effizienzklassen IE1 mit Leistungen 0,75 KW und gréRer dirfen in Europa nur in Sonderfallen eingesetzt
werden. Fur Dauerbetrieb unter Normbedingungen sind Motoren der Effizienzklasse IE2 zu verwenden. Alle Motoren

entsprechen den Produktnormen und tragen das CE-Kennzeichen.

Motorrelevante  |EC 60034-30 (DIN-EN 60034-30) | Wirkungsgrad-Klassifizierung

Normen IEC 60 034-1 (DIN EN 60 034-1) | allgemeine Bestimmungen
IEC 60 034-5 (DIN EN 60 034-5) | Schutzarten
IEC 60 034-6 (DIN EN 60 034-6) | Kihlarten
IEC 60 034-8 (DIN EN 60 034-8) | Anschlussbez. u. Drehsinn
Standard / IE1
m 1500 1/min = 230/400 V / 400/690 V
m 50 Hz m 4 - polig

-20°C £ T, < +45°C

IEC 60 034-9 (DIN EN 60 034-9)
IEC 60 034-11 (DIN EN 60 034-11)
IEC 60 034-14 (DIN EN 60 034-14)
IEC 60 038 (DIN EN 60 038)

Gerauschgrenzwerte
Eingebauter therm. Schutz
Mechanische Schwingungen
EC-Normspannungen

Gerauschemission
eigengekuhlte Motoren

50 Hz
Py | ny | Iy |cos n ‘ My | Ma/My [ MMy | 1o/l 1500/rmin J ‘ k]
~ Type [S1,59 400V | @ |1/2xPy | 3/4xPy | 4/4xPy Iy
kW] [[1/min]| [A] [%] [%] [%] | [Nm] [db(A)] [kgm?] | [kg]
*63  S/4 | 012 | 1335 | 055 | 064 | 409 = 481 | 499~ 086 27 | 27 | 29| 40 52 | 0,00021 | 3,6
»63 L/4|018 | 1360 | 068 | 064 | 51,2 560 | 562~ 126 25 | 26 | 33| 40 52 | 0,00028 4,2
71 s/4|025 | 1380 | 0,76 | 0,77 | 51,7 | 582 | 613|173 22 | 21 [ 33| 45 57 | 0,00072 | 54
»71 L4 |037 [ 1380 | 1,09 | 071 | 528 | 592 | 644 256 20 | 24 | 36| 45 57 | 0,00086 | 6,3
80 s/4|o055 |1375| 152 (073 | 745 759 | 751 382 19 | 20 | 33| 47 59 | 0,00109 | 8,0
80 L4075 1375 | 21 | 074 747 | 763 | 755 | 521 20 | 21 35| 47 59 | 0,00145 | 9,0
9 s/4 |11 | 1395 | 281 (074 | 757 | 779 | 776 | 753 23 | 26 | 44| 49 61 | 0,00235 | 12,0
9 /4|15 |1395| 355 078 | 787 @ 791 | 775 | 103 23 | 26 | 48| 49 61 | 0,00313 | 14,0
100 /4|22 | 1440 | 522 | 074 795 | 81,2 808 | 146 23 | 30 | 51 51 64 | 00045 | 18,0
100 LA/4 |3 1415 | 654 | 0,80 | 833 | 842 | 833 202 25 29 | 54| 51 64 |0006 21,0
112 w4 |4 1445 | 83 | 080 | 864 | 864 | 851 264 | 23 | 28 | 53| 54 66 | 0011 |30,0
* Bauform B5, ohne Optionen  ** nicht IE1
IE2
m 1500 1/min = 230/400 V / 400/690 V
m 50 Hz m 4 - polig
Pn ‘ ny ‘ My ‘ ‘cos‘ ‘ n" [ MaMy [ MMy | Iy | ‘
few] [[mind| Nm] | [A] | | e | e | e | e | | || kem1 | kel
80 SH/4 | 0,55 | 1420 | 3,73 | 2,44/1,41 1,41/0,81 070| 77,7 | 807 | 808 | 804 | 31 | 32 | 51 | 00014 9,0
80 LH/4 | 0,75 | 1415 5,06 | 3,05/1,76 | 1,76/1,02 | 0,75 | 816 | 830 | 824 | 816 | 30 | 31 | 52 | 00019 10,2
90 SH/4 |11 | 1435|732 | 4,19/242 | 2,421,4 080 | 809 | 820 | 818 | 814 | 31 | 35 | 61 | 0,0034] 15,1
90 LH/4 |15 [1415]101 | 58/3,34 | 3,34/11,93 | 0,79 | 813 | 824 | 828 | 88 | 33 | 35 | 58 | 0,0039] 16,8
100 LH/4 | 2,2 |1445| 14,5 | 8,1/4,65 | 4,65/268 | 0,79 | 852 | 867 | 866 | 853 | 37 | 43 | 7,3 | 0,0075| 252
100 AH/4 |3 1425203 | 11,4/6,59 | 6,59/3,8 | 0,77 | 864 | 867 | 856 | 855 | 31 | 35 | 6,3 | 0,0075| 252
112 MH/4 |4 | 1440 26,6 | 13,9/8,02 | 8,02/4,63 | 0,83 | 87,4 | 876 | 867 | 866 | 31 | 36 | 75 | 0,014 | 355
A20 G1035 - 50Hz www.nord.com
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NORD-Bremsmotoren
Motoren des Moduls IEC-Drehstrommotor gibt es auch mit Bremse. Die Bremsmotoren
sind in den Auswabhllisten und im MaRbildteil mit dem Symbol (D) gekennzeichnet. Die
NORD-Bremsmotoren sind NORD-Drehstrommotoren mit integrierten elektromagnetischen
Federkraftboremsen.
Das Liften der Bremse erfolgt durch den Gleichstrom-Elektromagneten, das Einfallen der Luften und Einfallen
Bremse erfolgt zwangslaufig bei Stromunterbrechung durch Druckfedern. Der Einstellring der Bremse

ermdglicht eine stufenlose Reduzierung des Bremsmomentes bis zu 50%.

StandardmaRig betragt die Bremsenspulengleichspannung 205V bzw. 180V DC. Somit
erlaubt der im Klemmenkasten eingebaute Gleichrichter, die Bremse an die Drehstrom-
Motorstromversorgung A230V/Y400V AC bzw. A400V/Y690V AC anzuschliefden.

Auf Wunsch sind andere Spulenspannungen, andere Bremsmomente, hdhere Schutzarten,
Staubschutzringe, rostfreie Reibbleche, Handlufthebel und andere Optionen lieferbar.
Bitte fordern Sie unseren Motor-Katalog M7000 an.

Typ Mg Py W,ax a Techn. Daten der
[Nm] W] Y] [mm] Bremsen

63S/4 BRE 5

63L/4 BRE 5 5 22 1500 0,2

71S/4 BRE 5

71L/4 BRE 5 5 22 1500 0,2

80S/4 BRE 5 5 22 1500 0,2

80L/4 BRE10 10 28 3000 0,2

90S/4 BRE10 10 28 3000 0,2

90L/4 BRE20 20 34 6000 0,3
100L/4 BRE20 20 34 6000 0,3
100LA/4 BRE40 40 42 12500 0,3
112M/4 BRE40 40 42 12500 0,3
Schutzart: IP 55

Spulenspannung: 205V DC geeignet fir A230V/Y400V AC
180V DC geeignet fur A400V/Y690V AC

MB: Bremsmoment

P20: Spulenleistung

Wmax: max. Reibarbeit je Spiel bei n; = ca. 1400 min"

a: Nennluftspalt

www.nord.com G1035 - 50Hz A21
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NORD UNIVERSAL
Schneckengetriebe

Blockgehausekonzept

hohe Lebensdauer

tiberdimensionierte
Abtriebslagerung

Gehause aus
Aluminiumlegierung

NSD Tuph = [ A12

Wartungsfrei

Standardausfiihrung
Hohlwellengetriebe

einfacher Anbau von
m |IEC-, NEMA-Motoren
® Komponenten

A22

Die NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe gibt es in drei unterschiedlichen Gehause-
auspragungen:

m Aluminiumdruckgussgehause UNIVERSAL FuR-Flanschbefestigung Type Sl

m Aluminiumkokillengussgehause FufRausfiihrung Type SMI X

m Aluminiumkokillengussgehause B14-Flanschausfiihrung Type SMI Z

Sl-Ausfiihrung SMI - Ausfiihrung X SMI - Ausfiihrung Z

Die einstuckigen Gehausereihen zeichnen sich durch hohe Steifigkeit und prazise Bearbeitung
aus. Die Gehause setzen das ,Blockgehausekonzept® von NORD konsequent fort, alle
Lagersitze und Dichtungssitze sind im Gehause integriert, und gewahrleisten damit eine hohe
Betriebssicherheit.

Die Bearbeitung der Lagersitze und Montageflachen erfolgt in einer Aufspannung, dies stellt
die exakte Positionierung der Verzahnungen, der Lager und der Radialwellendichtringe sicher
und fihrt zu einer hohen Lebensdauer aller Komponenten bei gleichzeitig ruhigem Lauf.

Das innovative Montageprinzip bedingt eine Uberdimensionierte Abtriebslagerung, so dass
die Getriebe hohe aullere Zusatzbelastungen zulassen. Durch diese Konstruktion werden
sehr hohe Lagerlebensdauern erzielt. Der Einsatz groRerer Lager am Abtrieb ermdglicht auch
grofde Hohlwellendurchmesser bzw. freie Wellenenden mit einem verstarkten Durchmesser.

Alle Gehduse sind aus einer hochfesten Aluminiumlegierung hergestellt. Die NORD
UNIVERSAL Schneckengetriebe bieten daher ein besseres Leistungsgewicht als vergleichbare
Graugussschneckengetriebe gleicher Leistung. Ebenso stellt der nattirliche Korrosionsschutz
der Aluminiumlegierung einen Vorteil dar, bei geschitzten Aufstellungen (Innenaufstellungen)
bedarf es keiner zusatzlichen Lackierung.

Werden die NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe in einer aggressiven Umgebung
(AuBenaufstellung, Washdown-Anwendungen) eingesetzt, so bieten wir mit unserer NSD
TupH Behandlung Msclem einen exzellenten Korrosionsschutz als Option auch fiir diese
Anwendungen (=L A12).

Die Typenreihe SMI wurde speziell fir die Applikationen in der Nahrungs- und Genussmittel-
industrie sowie fur Hygieneanwendungen entwickelt. Sie zeichnet sich durch glatte Oberflache
ohne Hinterschneidungen aus, die eine ggf. notwendige Reinigung der Getriebe stark
erleichtern. Speziell fiir diese Anwendungen empfehlen wir unser NSD TupH Msclem.

Die NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe sind standardmafRig mit einer Lebensdauer-
schmierung versehen und bedurfen keinerlei Wartung.

Die Standardausfiihrung der NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe erfolgt als Hohlwellen-
getriebe. Die Hohlwelle ist mit einer Passfedernut nach DIN 6885 Blatt 1 ausgefiihrt. Die folgende
Tabelle zeigt die Standarddurchmesser sowie maximal mogliche Hohlwellendurchmesser je

Baugrolie.
Hohlwelle mit Passfedernut nach DIN 6885 Blatt 1

Baugrofe 31 40 50 63 75

Standard 14mm | 18mm | 25mm | 25mm | 35mm

max. 17mm | 25mm | 30mm | 42mm | 50mm

Antriebsseitig sind die NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe mit einer Kupplungs-
verzahnung ausgestattet, die den einfachen Anbau von IEC oder NEMA Motoren, als auch
den Anbau der antriebsseitigen Komponenten mittels einer Kupplungshulse ermdglicht. Die
Kupplungshiilse gehort dabei immer zum Lieferumfang der entsprechenden Komponente.
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Anbau-
Varianten

IEC Normmotoranbau, NEMA Normmotoranbau

Kurze, kompakte Motorenanbauten erlauben den Anschluss der Standard IEC-Motorbau-
grélRen 56 bis 112 oder aber auch der NEMA Normmotoren der BaugroRen 48C bis 184TC
(Details =[] USA Katalog www.2.nord.com - Rubrik DOCUMENTATION).

|IEC-Drehstrommotor / Bremsmotor

Die NORD 3-Phasen Kafiglaufer-Asynchron-Drehstommotoren sind in Verbindung mit dem
IEC Normmotoranbau an das NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe montierbar.

Die Motoren sind auch als energieeffiziente Motoren nach IE2 oder auch als Bremsmotoren
lieferbar.

Weitere Details entnehmen Sie bitte dem NORD Motorenkatalog M7000.

www.nord.com G1035 - 50Hz

A23




Anbau-
Varianten

freie Antriebswelle - Typ W

Die freie Antriebswelle - Typ W wurde entwickelt, um Kupplungen, Riemenscheiben oder
Kettenrader am Antrieb der NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe zu montieren.

Die freie Antriebswelle - Typ W ist fir die Baugrofien 40, 50,63 und 75 lieferbar und enthalt die
vormontierte lebensdauergeschmierte Einheit, die Kupplungshilse sowie alle notwendigen
Verbindungselemente.

Die freie Antriebswelle - Typ W ist kombinierbar mit den NORD UNIVERSAL Schnecken-
getrieben sowie mit der Stirnradvorstufe H10. Die freie Antriebswelle ist in allen Einbaulagen
einsetzbar.

Das freie Wellenende ist in der Toleranz k6 ausgefuhrt, die Abmessungen zeigt die folgende
Tabelle:

freies Wellenende - Typ W

Passfeder nach DIN 6885 Blatt 1
BaugrofBe 31 40 50 63 75
Wellenende - @16x40 @24x50

Stirnradvorstufe H10

Mit der Stirnradvorstufe H10 wird aus dem NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe ein
2-stufiges Stirnrad-Schneckengetriebe. Die Ubersetzung der Stirnradvorstufe H10 betréagt
einheitlich i, = 10.

Die Stirnradvorstufe H10 ist eine lebensdauergeschmierte Einheit, die fir die NORD
UNIVERSAL Schneckengetriebe der Baugré3en 40, 50 und 63 lieferbar ist.
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Doppelschneckengetriebebau

Der Doppelschneckengetriebebau erlaubt die Verbindung von zwei NORD UNIVERSAL
Schneckengetrieben zu einem Doppelschneckengetriebe.

Die Doppelschneckengetriebe sind sowohl als Winkelgetriebe, als auch als Achsparallel-
getriebe montierbar. Als Vorstufengetriebe ist der Einsatz der Typenreihe Sl oder der
Typenreihe SMI Z mdglich.

Der Doppelgetriebeanbau ist fir die BaugréRen-kombination 40/31, 50/31, 63/31 und 75/40
lieferbar.

Einsteckwelle V

Die Einsteckwelle V (einseitige Einsteckwelle) wird in die serienmafige Hohlwelle der NORD
UNIVERSAL Schneckengetriebe eingesteckt und axial gesichert.

Die Standardzapfenabmessung der einzelnen Baugrolien zeigt die folgende Tabelle. Die
Toleranz des freien Wellenzapfens betragt einheitlich h6.

Freies Wellenende der Einsteckwelle
mit Passfeder DIN 6885 Blatt 1
Baugrofe 31 40 50 63 75
Wellenzapfen | 14 x30 | @18 x40 | 825 x50 | 825 x 50 | 835 x 70

e
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Achtung

A26

Einsteckwelle L

Die Einsteckwelle L verandert das NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe mit der serien-
maRigen Hohlwelle in ein Getriebe mit beidseitiger Vollwelle.
Die Abmessungen der freien Wellenenden entsprechen der Ausflihrung V.

Einsteckwelle fiir Abtriebsflansch B5 VF

Die Einsteckwelle VF ist eine verlangerte Form der Einsteckwelle V, passend zum
Abtriebsflansch B5.

Die Einsteckwelle VF ist fir die NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe in FuRausflihrung
(Typenreihe SMI X) nicht verfligbar, da hier kein Flansch montiert werden kann.
Bei der Typenreihe SMI wird anstelle der

m Einsteckwelle V,
m Einsteckwelle L und
m Einsteckwelle fiir Abtriebsflansch B5 VF

standardmaRig eine Abtriebsvollwelle geliefert, da diese Antriebe auftragsbezogen montiert
werden.

Einsteckwellen sind auf Sonderwunsch méglich!
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Abtriebsflansch B5

Der Abtriebsflansch B5 ermdglicht eine einfache Moglichkeit der Montage der NORD
UNIVERSAL Schneckengetriebe an einen Flansch grof’en Durchmessers mit Durchgangs-
I6chern.

Der Flansch zentriert sich an den NORD UNIVERSAL Schneckengetrieben in der Radial-
wellendichtringbohrung (=[] A16).

Der Abtriebsflansch B5 ist in verschiedenen Flanschdurchmessern und wahlweise mit Innen-
oder Aulienzentrierung lieferbar.

Drehmomentstiitze

Die Drehmomentstlitze ist eine kompakte und einfache Art, Reaktionsdrehmomente bei
Getrieben in Aufsteckausfiihrung abzufiihren.

Die Drehmomentstiitze wird an den B14 Gewindebohrungen des NORD UNIVERSAL
Schneckengetriebes montiert und ist in 45° Schritten verdreht anbaubar.

Die Drehmomentstltze enthalt ein eingepresstes Gummielement an der Befestigungsbohrung,
um stoRartige Belastungen zu absorbieren.

www.nord.com G1035 - 50Hz
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Abdeckhaube

Die Abdeckhaube deckt den rotierenden Abtrieb sowie den Wellendichtring ab.
Der Lieferumfang besteht aus der Abdeckhaube und den notwendigen Schrauben.

Entliftung (ohne Abbildung)

Die Schneckengetriebe kénnen optional in den meisten Einbaulagen mit einer Entliftung
versehen werden.

Bei Getrieben mit Entliftung muss die Einbaulage angegeben werden =[] A17.

Die Entluftung ist bei den Schneckengetrieben in folgenden Einbaulagen bei Antriebsdreh-
zahlen n, = 1800min"" einsetzbar.

Entliiftung fiir Schneckengetriebe

Bau- Einbaulagen

grofe | M1 | m2 | M3 | M4 | M5 | M6
31 X X X X
40 X X X X
50 X X X X X
63 X X X X X X
75 X X X X X

/IEI

M6 ? L
Il

n

M5

ANAAANANANANNANANANNNNANN

REUAAANARARNANNANNANNANNNNNN

IS,

\

4
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Motor-Direktanbau / IEC Motoranbau

Typ SID Typ SMID Motor-Direktanbau

|IEC-Normmotor-Anbau

//

deutlich reduzietre
Gesamtliange

Reduzierung der Gesamtlange um x1 [mm]

Der Motor-Direktanbau reduziert bei den NORD UNIVERSAL Schnecken- Baugréfe Motorbaugr6Ren
getrieben die Gesamtlange deutlich. Dies gilt sowohl fir die Typenreihe 63S/L | 71S/L | 80S/L | 90S/L
Slals auchfiir die Typenreihe SMI. Die Tabelle zeigt die Langenreduzierung 31 295 | 295

bei der Wahl eines Motor-Direktanbaus gegeniiber einem IEC Norm- 40 325 | 325 | 325
motoranbaus fir die verschiedenen GetriebebaugroRen bei Anbau der 50 325 | 325 | 455
unterschiedlichen Motorbaugrofien. 63 325 | 325

Der Motor-Direktanbau ist ein kupplungsfreier Motoranbau. Die Schnecke wird dabei direkt auf einer speziellen
Motorwelle montiert. Die Motor-Direktanbauten kénnen aus diesem Grund auch nur als komplett montierte
Schneckengetriebemotoreneinheiten geliefert werden.

2-stufiges Schneckenstirnradgetriebe

Typ 2SID__ Typ 2SMID__ Motor-Direktanbau

IEC-Normmotor-Anbau

Typ 1SI_/H10 Typ 1SMI__/H10

Die Gesamtlange eines Stirnrad-Schneckengetriebes der NORD UNIVERSAL Schnecken-
getriebereihe ist bei Motor-Direktanbau um das Mal z; = 48mm in der Gesamtlange kiirzer.

Die Vorstufenlbersetzung i, betragt im Falle des Motor-Direktanbaus i, = 5.

vor vor
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Baukombinationen der Basisbauformen der NORD UNIVERSAL
* Schneckengetriebemotoren am Beispiel der BaugroRe 50

Einstufige Schneckengetriebemotoren mit IEC Motor

1SI50-IEC71-71S/4 1SMIS0X-IEC71-71S/4 1SMI50Z-IEC71-71S/4

Stirnrad-Schneckengetriebemotoren mit IEC Motor

1SI50/H10-IEC71-71S/4 1SMI50/H10X-IEC71-71S/4 1SMI50/H10Z-IEC71-71S/4

Doppel-Schneckengetriebemotoren mit IEC Motor

1S150/31-IEC71-71S/4 1SMIS0/31X-IEC71-71S/4 1SMI50/31Z-IEC71-71S/4
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Einstufige Schneckengetriebemotoren mit Motor-Direktanbau

1SID50-71S/4 1SMID50X-71S/4 1SMID50Z-71S/4

Stirnrad-Schneckengetriebemotoren mit Motor-Direktanbau

2S8ID50-71S/4 2SMID50X-71S/4 2SMID50Z-71S/4

Doppel-Schneckengetriebemotoren mit Motor-Direktanbau

2SID50/31-71S/4 2SMID50/31X-71S/4 2SMID50/31Z-71S/4

Massbilder in 2D darstellen. Das NORDCAD-Programm finden Sie auf der NORD Hompage unter

ﬁ Mit unserem NORDCAD-Programm kénnen Sie sich alle mdglichen Varianten als Modell in 3D sowie als
www.nord.com - Rubrik DOKUMENTATION / Software.
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Bauformen

Bauformen - Stirnradvorstufe H10

Bauform T1 Bauform T2 Bauform T3 Bauform T4

Bauformen - Doppelschneckenanbau

Bauform U1 Bauform U2 Bauform U3 Bauform U4

Bauform U5 Bauform U6 Bauform U7 Bauform U8
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Bauformen - Drehmomentstiitze

DA/90°...315°

270°

Bauform DA/270 Bauform DB/270

Die Drehmomentstitze ist in 45° Schritten in den Winkellagen 90 - 315 sowohl auf der Abtriebsseite A als auch der
Abtriebsseite B montierbar.

Bauformen - Einsteckwelle

Bauform VA Bauform VB Bauform L

SIS

Bauform FA Bauform FB Bauform FF

Bauformen - Abtriebsflansch B5
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Art der Flansche

FA| Rundflansch FA Il Quadratflansch FA Il Quadratflansch
mit AulRenzentrierung mit Innenzentrierung mit AuRenzentrierung

Bauformen - Abdeckhaube

Bauform HA Bauform HB
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UNIVERSAL SI-Schneckengetriebemotoren
Getriebe BaugréRe Getriebeoptionen Eingang Motor Motoroptionen
UNIVERSAL- || BaugréBe Getriebeoptionen siehe Katalog
Ausfihrung || O 31 O V - Einsteckwelle, einseitig M7000
O 40 OvAa OvB
Einbaulagen bei Option Entliiftung || O 40/H10 || OJ L - Einsteckwelle, beidseitig
O 40/31 3 VF - Einsteckwelle, Abtriebsflansch B5
O 50 O VFA O VFB
O 50/H10 || O F - Abtriebsflansch B5
O 50/31 OFA OFB OFF
O 63 (3 D - Drehmomentstiitze
O 63/H10 ODA ODB
O 63/31 || O H - Abdeckhaube
O s OHA OHB
O 75110 || O Entliftung
O 75/40 || O Druckentliiftung
Motoren Energieeffiziente Bremsmotoren Energieeffiziente
Motoren Bremsmotoren
63S/4 - 0,12 kW 80SH/4 - 0,55 kW 63S/4 BRE 5 - 0,12 kW 80SH/4 BRE 5 - 0,55 kW
NEMA - siehe USA Katalog 63L/4 - 0,18 kW 80LH/4 - 0,75 kW 63L/4 BRE 5 - 0,18 kW 80LH/4 BRE10 - 0,75 kW
WWW-Z-”I‘”"-C"""R“b”" DOCUMENTATION | 74574 - 025 kW | 90SH/4 - 1,1 KW | 71S/4BRE 5 - 0,25kW | 90SH/4 BRE10 - 1,1 KW
NEMA-Adant [EC 71L/4 - 0,37 kW 90LH/4 - 1,5 kW 71L/4 BRE 5 - 0,37 kW 90LH/4 BRE20 - 1,5 kW
e 80S/4 - 0,55KW | 100LH/4 - 22 kW | 80S/4BRE 5 - 0,55 kW | 100LH/4 BRE20 - 2,2 kW
N48C IEC 63 80L/4 - 0,75kW | 100AH/4 - 3,0 kW | 80L/4 BRE10 - 0,75 kW | 100AH/4 BRE40 - 3,0 kW
N56C IEC 71 90S/4 - 1,1 kW | 112MH/4 - 4,0 kW 90S/4 BRE10 - 1,1 kW | 112MH/4 BRE40 - 4 ,0 kW
N140TC IEC 80 90L/4 - 1,5 kW 90L/4 BRE20 - 1,5 kW
N180TC IEC 90 100L/4 - 2,2 kW 100L/4 BRE20 - 2,2 kW
IEC 100 100A/4 - 3,0 kW 100A/4 BRE40 - 3,0 kW
IEC 112 112M/4 - 4,0 KW 112M/4 BRE40 - 4,0 kW
Produktspezifikationen
Schnecken Stirnrad-Schnecke Doppel-Schnecke SI__/31 Lackierung Ausrichtung Drehmomentstiitze
SI__/H10 bzw. S| 75/40 (falls gewahlt)
Ubersetzungen | Ubersetzungen | Bauform | Ubersetzungen | Bauform O Nicht lackiert (Standard) ®) 90° O 225°
©) 5 ©) 50 Om | O 150 | Ou1 O NSD TupH O 185 o 2700
O 75 O 75 OTm2| O 225 | Ou2 O Lackierung Typ O 180° O 315°
O 10 O 100 Ot | O 300 | Ous Farbton
O 125 O 125 OT14a| O 375 | Ous DA/90...315
Q 15 Q 150 Q 450 | Qus Bauformen Abtriebsflansch B5 50
O 20 O 200 O 600 | Ous all shit
O 25 O 250 O 750 | Our (falls gewahlt)
O 30 O 300 O 900 O us O F I Rundflansch, auBenzentriert
O 40 O 400 O 1200 O F Il Quadratflansch, innenzentriert
o 50 o 500 O 1500 O FllIl Quadratflansch, auenzentriert
O 60 O 600 O 1800
O 80 O 800 O 2400
O 100 O 1000 O 3000
Einzelheiten nur Getriebemotor
Spannung/Frequenz Klemmenkastenlage Kabeleinfiihrung
O 230/400V - 50 Hz O KKi1 O I*
O 400/690V - 50 Hz O KK2 O 1]
O KK3 O 1
O Andere O KKk4 O \Y
* Bremsmotor-Optionen

G1035 - 50Hz
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UNIVERSAL SI-Schneckengetriebe

Getriebe Baugrofle Getriebeoptionen Eingang
SK 1Sl -
| | |
UNIVERSAL- Baugrofe Getriebeoptionen
Ausflhrung O 31 O V - Einsteckwelle, einseitig
O 40 OvA OVB
O 40H10 J L - Einsteckwelle, beidseitig
O 40/31 O VF - Einsteckwelle, Abtriebsflansch B5
O 50 O VFA O VFB
O 50H10 3 F - Abtriebsflansch B5
O 50/31 OFA OFB OFF
O 63 O D - Drehmomentstiitze
O 63/H10 ODA ODB
O 63/31 3 H - Abdeckhaube
O 75 OHA OHB
O 75/H10 O Entliftung
O 75140 O Druckentliiftung
Einbaulagen bei Option Entliiftung Eingangsoptionen
M6 M2 O w
\ ’ <} O IEC56
O M1 ik O  B14C105 O  B5A120
O M2 O IEC63
O wm3 O B14 C90 O B14C120 O B5A140
O M4 O IECT1
O M5 O B14 C105 O B14c140 O B5A160
O Me O IEC80
O Sonder O B14 C120 O B14c160 O B5A200
_ O |E890 5 5
B14 C140 B14 C160 B5 A200
=[JA28 O IEC100
O B14 C160 O B14Cc200 O B5A250
O IEC112
O B14 C160 O B14C200 O B5A250
Produktspezifikationen
Schnecken Stirnrad-Schnecke |Doppel-Schnecke SI_ /31 Lackierung Ausrichtung Drehmomentstiitze
SI__/H10 bzw. S| 75/40 (falls gewahlt)
Ubersetzungen | Ubersetzungen | Bauform | Ubersetzungen | Bauform O Nicht lackiert (Standard) e 90° O 225°
O 5 O 50 Ot | O 150 | Out O NSD TupH O 135° O 2700
O 75 @) 75 OT12 ]| O 225 | Ouw2 O Lackierung Typ O 180° O 315°
@) 10 O 100 O T3 ®) 300 O us Farbton
O 125 O 125 OT14 | O 375 | Oua DA90.315
8 ;g 8 ;gg 8 ggg 8 3: Bauformen Abtrie?sflansch B5 . i
o 05 o 250 o 750 ou7 (falls gewahlt)
O 30 O 300 O 900 O us O F IRundflansch, auRenzentriert
O 40 O 400 O 1200 O F Il Quadratflansch, innenzentriert
O 50 O 500 O 1500 O Flll Quadratflansch, auRenzentriert
O 60 O 600 O 1800
O 80 O 800 O 2400
O 100 O 1000 O 3000
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UNIVERSAL SMI-Schneckengetriebemotoren

Getriebe BaugroRe Getriebeoptionen Eingang Motor  Motoroptionen
UNIVERSAL- BaugroRe Getriebeoptionen i;(;%%(})(atalog
Ausfiihrung O 31 O V - Voliwelle, einseitig

O 40 OvAa OvB
Einbaulagen bei Option Entliiftung || O 40/H10 0 L - Vollwelle, beidseitig
Me wt M2 8 28/31 3 Entliiftung
O w1 O Druckentliiftung
O m2 O 50/H10
O M3 O 50/31
O wm4 O 63
O wms O 63/H10
O we O 63/31
O Sonder_ - O 75
M3 O 75/H10
=>IA28 O 75/40
Motoren Energieeffiziente Bremsmotoren Energieeffiziente
Motoren Bremsmotoren
63S/4 - 0,12 kW 80SH/4 - 0,55 kW 63S/4 BRE 5 - 0,12 kW 80SH/4 BRE 5 - 0,55 kW
NEMA - siehe USA Katalog 63L/4 - 0,18 kW 80LH/4 - 0,75 kW 63L/4 BRE 5 - 0,18 kW 80LH/4 BRE10 - 0,75 kW

www.2.n?rd.com-Rubrik DOCUMENTATION 71S/4 - 0,25 kW 90SH/4 - 1,1 kW 71S/4 BRE 5 - 0,25 kW 90SH/4 BRE10 - 1,1 kW

e e 71L/4 - 0,37 kW 90LH/4 - 1,5 kW 71L/4BRE 5 - 0,37 kW | 90LH/4 BRE20 - 1,5 kW
. 80S/4 - 0,55 kW | 100LH/4 - 2,2 kW 80S/4BRE 5 - 0,55kW | 100LH/4 BRE20 - 2,2 kW
N48C IEC 63 80L/4 - 0,75 kW | 100AH/4 - 3,0 kW 80L/4 BRE10 - 0,75 kW | 100AH/4 BRE40 - 3,0 kW
N56C IEC 71 90S/4 - 1,1 kW | 112MH/4 - 4,0 kW 90S/4 BRE10 - 1,1 kW | 112MH/4 BRE40 - 4,0 kW
N140TC IEC 80 90L/4 - 1,5 kW 90L/4 BRE20 - 1,5 kW
N180TC IEC 90 100L/4 - 2,2 kW 100L/4 BRE20 - 2,2 kW
IEC 100 100A/4 - 3,0 kW 100A/4 BRE40 - 3,0 kW
IEC 112 112M/4 - 4,0 KW 112M/4 BRE4O - 4,0 kW
Produktspezifikationen
Schnecken Stirnrad-Schnecke Doppel-Schnecke SMI_/31 Lackierung
SMI__/H10 bzw. SMI 75/40
Ubersetzungen | Ubersetzungen | Bauform | Ubersetzungen Bauform O Nicht lackiert (Standard)
O 5 O 50 om| O 150 | O u1 O NSD TupH
O 75 O 75 OT12| O 225 | Ouw2 O Lackierung Typ
©) 10 O 100 O T3 ©) 300 O us Farbton
O 125 O 125 OT14| O 375 | O us
O 15 O 150 O 450 | Ous
O 20 O 200 O 600 | Ous
O 25 O 250 O 750 | O vz
O 30 O 300 O 900 | O us
O 40 O 400 O 1200
O 50 O 500 O 1500
O 60 O 600 O 1800
O 8o O 800 O 2400
O 100 O 1000 O 3000
Einzelheiten nur Getriebemotor
Spannung/Frequenz Klemmenkastenlage Kabeleinfiihrung
O 230/400V - 50 Hz O KKi1 ©) i 1]
O 400/690V - 50 Hz O KK2 O I i v |
O KK3 @) Il |
O Andere O Kk4 ®) v A |
* Bremsmotor-Optionen
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UNIVERSAL SMI-Schneckengetriebemotoren

Getriebe BaugroRe Getriebeoptionen Eingang Motor Motoroptionen
SK 1SMI Z - -
| |
UNIVERSAL- BaugroBe Getriebeoptionen siehe Katalog
Ausfihrung O 31 (3 Vv - Voliwelle, einseitig M7000
O 40 Ova OvB
Einbaulagen bei Option Entliiftung || O 40/H10 O L - Vollwelle, beidseitig
O 40/31 O VF - Voliwelle, Abtriebsflansch B5
O 50 O vFA O VFB
O 50/H10 3 F - Abtriebsflansch B5
O 50/31 OFA OFB OFF
O 63 O D - Drehmomentstiitze
O 63/H10 OpbAa ODbB
O 63/31 (3 H - Abdeckhaube
O 15 OHA OHB
O 75H10 | | O Entliiftung
O 75/40 O Druckentliiftung
Motoren Energieeffiziente Bremsmotoren Energieeffiziente
Motoren Bremsmotoren

NEMA - siehe USA Katal 63S/4 - 0,12kW | 80SH/4 - 0,55kW | 63S/4BRE 5 - 0,12 kW 80SH/4 BRE 5 - 0,55 kW

- siehe atalog

9 nord.com - Rubrik DOCUMENTATION 63L/4 - 0,18 kW | 80LH/4 - 0,75kW | 63L/4BRE 5 - 0,18 kW 80LH/4 BRE10 - 0,75 kW
| 71S/4 - 0,25 kW | 90SH/4 - 1,1 kW | 71S/4BRE 5 - 0,25 kW 90SH/4 BRE10 - 1,1 kW

71L/4 - 0,37 kW | 90LH/4 - 1,6 kW | 71L/4BRE 5 - 0,37 kW 90LH/4 BRE20 - 1,5 kW

NEMA-Adapter IEC 80S/4 - 0,55 KW | 100LH/4 - 2,2 KW | 80S/4BRE 5 - 0,55 kW | 100LH/4 BRE20 - 2,2 kW
N48C EC 63 80L/4 - 0,75 kKW | 100AH/4 - 3,0 kKW | 80L/4 BRE10 - 0,75 kW | 100AH/4 BRE40 - 3,0 kW
N56C IEC 71 90S/4 - 1,1 kKW | 112MH/4 - 40 KW | 90S/4 BRE10 - 1,1 kW | 112MH/4 BRE4O - 4,0 kW
N140TC IEC 80 90L/4 - 1,5 kW 90L/4 BRE20 - 1,5 kW
N180TC IEC 90 100L/4 - 2,2 kW 100L/4 BRE20 - 2,2 kW

IEC 100 100A/4 - 3,0 kW 100A/4 BRE40 - 3,0 kW
IEC 112 112Mi4 - 4,0 KW 112M/4 BRE40 - 4,0 kW

Produktspezifikationen

Schnecken Stirnrad-Schnecke Doppel-Schnecke SMI_/31 Lackierung Ausrichtung Drehmomentstiitze
SMI__/H10 bzw. SMI 75/40 (falls gewahit)

Ubersetzungen | Ubersetzungen | Bauform | Ubersetzungen | Bauform O Nicht lackiert (Standard) o) 90° O 225°

O 5 O 50 OT1T1| O 150 | Ou1 O NSD TupH O 135° o a7

O 75 O 75 OTm2| O 225 | Ou2 O Lackierung Typ O 180° O 315

O 125 O 125 OT14| O 375 | Ous4

O 15 O 150 O 450 Ous DA/90...315

O 20 O 200 O 600 O us Bauformen Abtriebsflansch B5 . 90

@) 25 O 250 @) 750 O u7 (falls gewahlt)

O 30 O 300 O 900 | Ous O F IRundflansch, auRenzentriert

o 40 O 400 O 1200 O F Il Quadratflansch, innenzentriert

Q %0 Q 500 Q 1500 O Flll Quadratflansch, auBenzentriert

O 60 O 600 O 1800 ’

O 80 O 800 O 2400

O 100 O 1000 O 3000

Einzelheiten nur Getriebemotor
Spannung/Frequenz Klemmenkastenlage Kabeleinfiihrung
O 230/400V - 50 Hz O KKi1 O I* n
O 400/690V - 50 Hz O KK2 O 1] g v "
O KK3 o I ‘
O Andere O KK4 O v / |
* Bremsmotor-Optionen

A38 G1035 - 50Hz www.nord.com
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UNIVERSAL SMI-Schneckengetriebe

Getriebe BaugrofRe Getriebeoptionen Eingang
UNIVERSAL- BaugroBe Getriebeoptionen
Ausfiihrung O 31 O V - Vollwelle, einseitig
O 40 OvAa OVB
O 40H10 O L - Voliwelle, beidseitig
8 23’31 03 Entliiftung
3 Druckentliiftung
O 50/H10
O 50/31
O 63
O 63/H10
O 63/31
O 75
O 75/MH10
O 75/40
Einbaulagen bei Option Entliiftung Eingangsoptionen
M6 O w
O IEC56
O m1 @) B14 C105 O B5A120
O M2 O IECs3
O m3 @) B14 C90 O B14C120 O B5A140
O m4 TN O IECT1
Owms  ma [ O B14 C105 O B14c140 O B5A160
O Mme O IEC80
O sonder__ @) B14 C120 O B14c160 O B5A200
O IEC90
> [1IA28 O B14 C140 O B14C160 O B5A200
O IEC100
O B14 C160 O B14C200 O B5A250
O IEC112
@) B14 C160 O B14C200 O B5A250
Produktspezifikationen
Schnecken Stirnrad-Schnecke Doppel-Schnecke SMI_/31 Lackierung
SMI__/H10 bzw. SMI 75/40
g t y t Bauf ¥ tz Bauf
Ubersetzungen | Ubersetzungen | Bauform | Ubersetzungen auform O Nicht lackiert (Standard)
®) 5 O 50 OT1 O 150 | Ou1 O NSD TupH
O 75 @) 75 O T2 O 225 | Ou2 O Lackierung Typ
O 10 O 100 Ot | O 300  Ous Farbton
O 125 O 125 O 14 O 375 | Ouws
O 15 O 150 O 450 | Ous
O 20 O 200 O 600 | Ous
O 25 O 250 O 750 | Our
O 30 O 300 O 90 | Ous
O 40 O 400 O 1200
@) 50 O 500 O 1500
O 60 O 600 O 1800
O 80 O 800 O 2400
O 100 O 1000 O 3000

www.nord.com G1035 - 50Hz A39




Bestell-
Checkliste

UNIVERSAL SMI-Schneckengetriebe

Getriebe BaugrofRe Getriebeoptionen Eingang
SK| 1SMI Z -
| | |
UNIVERSAL- Baugrofe Getriebeoptionen
Ausfiihrung O 31 O V - Vollwelle, einseitig
O 40 Ova OvB
O 40/H10 O L - Vollwelle, beidseitig
O 40/31 O VF - Vollwelle, Abtriebsflansch B5
O 50 O VFA O VFB
O 50/H10 O F - Abtriebsflansch B5
O 50/31 OFA OFB OFF
O 63 3 D - Drehmomentstiitze
O 63/H10 OpbA ODB
O 63/31 O H - Abdeckhaube
O 75 OHA OHB
O 75MH10 O Entliiftung
O 75140 O Druckentliiftung
Einbaulagen bei Option Entliiftung Eingangsoptionen
O w
9 mi O IEC56
QM2 O  B14C105 O B5A120
8 m O IEC63
®) B14 C90 O B14C120 O B5A140
Q M5 O IECT1
O wMe
O  Sonder @) B14 C105 O B14Cc140 O B5A160
— O IEC80
= [JA28 @) B14 C120 O B14c160 O B5A200
O IEC90
O B14 C140 O B14C160 O B5A200
O IEC100
@) B14 C160 O B14c200 O B5A250
O IEC112
©) B14 C160 O B14Cc200 O B5A250
Produktspezifikationen
Schnecken Stirnrad-Schnecke |Doppel-Schnecke SMI_/31 Lackierung Ausrichtung Drehmomentstiitze
SMI__/H10 bzw. SMI 75/40 (falls gewahlt)
Ubersetzungen | Ubersetzungen | Bauform | Ubersetzungen | Bauform O Nicht lackiert (Standard) O 90° O 225°
O 5 O 50 OtmT | O 150 | Ou1 O NSD TupH O 135° O 2700
O 75 @) 75 OT12| O 225 | Ou2 O LackierungTyp O 180° O 315°
O 10 O 100 O T3 O 300 O U3 Farbton
O 125 Q125 OT4 | Q 375 1 Qu4 DA/90...315
Q 15 Q 150 Q 450 | Qus Bauformen Abtriebsflansch B5 90°
O 20 O 200 O 600 | Ous ~
O 25 O 250 o) 750 o7 (falls gewahlt)
O 30 O 300 O 900 | Ous O F I Rundflansch, auRenzentriert
O 40 O 400 O 1200 O F Il Quadratflansch, innenzentriert
o S0 o 500 O 1500 O Flll Quadratflansch, aulenzentriert
O 60 O 600 O 1800
O 80 O 800 O 2400
O 100 O 1000 O 3000
A40 G1035 - 50Hz www.nord.com
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UNIVERSAL SID-Schneckengetriebemotoren mit Motor-Direktanbau

Stufenzahl Getriebe BaugrofRe Getriebeoptionen Motor Motoroptionen
Stufenzahl BaugroRe Getriebeoptionen i/lle7f(1)((e)|;atalog
O 1 O 31 O V - Vollwelle, einseitig
O 2 O 40 OVA OVB
O 10/31 O L - Vollwelle, beidseitig
O 50 O VF - Vollwelle, Abtriebsflansch B5
OVA OVB
O 5031 ,
o O F - Abtriebsflansch B5
63 OFA OFB OFF
O 63/31 O D - Drehmomentstutze
O 75/40 ODA ODB
O H - Abdeckhaube
OHA OHB
O Entliftung
(3 Druckentliiftung
Einbaulagen bei Option Entliiftung Motoren Energieeffiziente Bremsmotoren Energieeffiziente
Motoren Bremsmotoren
O w1 63S/4 - 0,12kW | 80SH/4 - 0,55 kW 63S/4 BRE 5 - 0,12 kW | 80SH/4 BRE 5 - 0,55 kW
O wm2 63L/4 - 0,18 kW | 80LH/4 - 0,75 kW 63L/4 BRE 5 - 0,18 kW | 80LH/4 BRE10 - 0,75 kW
O w3 71S/4 - 0,25 kW | 90SH/4 - 1,1 kW 71S/4BRE 5 - 0,25 kW | 90SH/4 BRE10 - 1,1 kW
O w4 71L/4 - 0,37 kW | 90LH/4 - 1,5 kW 71L/4 BRE 5 - 0,37 kW | 90LH/4 BRE20 - 1,5 kW
O w5 80S/4 - 0,55 kW 80S/4 BRE 5 - 0,55 kW
O wMe 80L/4 - 0,75 kW 80L/4 BRE10 - 0,75 kW
O  Sonder 90S/4 - 1,1 kW 90S/4 BRE10 - 1,1 kW
B 90L/4 - 1,5 kW 90L/4 BRE20 - 1,5 kW
=[JA28
Produktspezifikationen
Schnecken | Stirnrad-Schnecke |Doppel-Schnecke SID__ /31 Lackierung Ausrichtung Drehmomentstiitze
1-stufig 2-stufig bzw. SID 75/40 (falls gewahlt)
Ubersetzungen Ubersetzungen Ubersetzungen|  Bauform O Nichtlackiert (Standard) O 90° O 225
O 5 O 25 O 150 O ut O NSD TupH O 135 o 270
O 75 O 375 O 225 O w2 O Lackierung Typ O 180° O 315
O 10 O 50 O 300 Ous Farbton
O 125 O 625 O 315 O u4 A0 315
o 15 O 75 O 450 O us Bauformen Abtriebsflansch B5 . 190"
O 20 O 100 O 600 O ue 5
(falls gewahlt)
O 25 O 125 O 750 Oz
O 30 O 150 O 900 O us O F I Rundflansch, auBenzentriert
O 40 O 200 O 1200 O F Il Quadratflansch, innenzentriert
O 50 O 250 O 1500 O Flll Quadratflansch, auBenzentriert
O 60 O 300 O 1800
O 8 O 400 O 2400
O 100 O 500 O 3000
Einzelheiten nur Getriebemotor
Spannung/Frequenz Klemmenkastenlage Kabeleinfiihrung
O 230/400V - 50 Hz O KKi1 O I*
O 400/690V - 50 Hz O KK2 O 1]
O KK3 O I
O Andere O KKk4 O \Y

* Bremsmotor-Optionen

www.nord.com G1035 - 50Hz
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UNIVERSAL SMID-Schneckengetriebemotoren mit Motor-Direktanbau

Stufenzahl Getriebe BaugrofRe Getriebeoptionen Motor Motoroptionen
| | . . siehe Katalog
Stufenzahl Baugrofe Getriebeoptionen M7000
O 1 O 31 OV - Vollwelle, einseitig
O 2 O 40 Ova OvVB
O 40/31 03 L - Voliwelle, beidseitig
O 50 3 Entliiftung
O 50/31 3 Druckentliiftung
O 63
O 63/31
O 75140
Einbaulagen bei Option Entliiftung Motoren Energieeffiziente Bremsmotoren Energieeffiziente
O wm Motoren Bremsmotoren
O M2 63S/4 - 0,12 kW | 80SH/4 - 0,55 KW | 63S/4 BRE 5 - 0,12 kW | 80SH/4 BRE 5 - 0,55 kW
) 63L/4 - 0,18 kW | 80LH/4 - 0,75 kW | 63L/4 BRE 5 - 0,18 kW | 80LH/4 BRE10 - 0,75 kW
M3 71S/4 - 0,25 kW | 90SH/4 - 1,1 kW | 71S/4BRE 5 - 0,25 kW | 90SH/4 BRE10 - 1,1 kW
O M4 71L/4 - 0,37 kW | 90LH/4 - 1,5 kW | 71L/4BRE 5 - 0,37 kW | 90LH/4 BRE20 - 1,5 kW
O wms 80S/4 - 0,55 kW 80S/4 BRE 5 - 0,55 kW
O w6 80L/4 - 0,75 kW 80L/4 BRE10 - 0,75 kW
O  Sonder 90S/4 - 1,1 kW 90S/4 BRE10 - 1,1 kW
90L/4 - 1,5 kW 90L/4 BRE20 - 1,5 kW
=>[JA28
Produktspezifikationen
Schnecken | Stirnrad-Schnecke |Doppel-Schnecke SMID_ /31 Lacki
1-stufig 2-stufig bzw. SMID 75/40 2CKEUnY
Ubersetzungen Ubersetzungen Ubersetzungen Bauform ) )
O Nicht lackiert (Standard)
O 5 O 2 O 150 O u1 O NSD TupH
O 75 O 375 O 225 O w2 O Lackierung Typ
O 10 O 50 O 300 Ous Farbton
O 125 O 625 O 375 O u4
O 15 O 75 O 450 O us
O 20 O 100 O 600 O ue
O 25 O 125 O 750 O vz
O 30 O 150 O 900 O us
O 40 O 200 O 1200
O 50 O 250 O 1500
O 60 O 300 O 1800
O 8o O 400 O 2400
O 100 O 500 O 3000
Einzelheiten nur Getriebemotor
Spannung/Frequenz Klemmenkastenlage Kabeleinfiihrung
O 230/400V - 50 Hz O KK1 O I*
O 400/690V - 50 Hz O KK2 O Il
O KK3 @) 1
O Andere O KK4 O \%
* Bremsmotor-Optionen
A42 G1035 - 50Hz www.nord.com
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UNIVERSAL SMID-Schneckengetriebemotoren mit Motor-Direktanbau

Stufenzahl Getriebe BaugrofRe Getriebeoptionen Motor  Motoroptionen
Stufenzahl BaugroRe Getriebeoptionen siehe Katalog
O 1 O 31 OV - Vollwelle, einseitig M7000
O 2 O 10 OVA OVB
O 40/31 O L - Vollwelle, beidseitig
O 50 O VF - Vollwelle, Abtriebsflansch B5
O 50/31 OVA OVB
O F - Abtriebsflansch B5
O 63 OFA OFB OFF
O D - Drehmomentstutze
O 63/31 D - Dreh G
O 75/40 ODA ODB
O H - Abdeckhaube
OHA OHB
3 Entliiftung
(3 Druckentliiftung
Einbaulagen bei Option Entliiftung Motoren Energieeffiziente Bremsmotoren Energieeffiziente
O m Motoren Bremsmotoren
O M2 63S/4 - 0,12 kW | 80SH/4 - 0,55 kW | 63S/4 BRE 5 - 0,12 kW | 80SH/4 BRE 5 - 0,55 kW
o 63L/4 - 0,18 kW | 80LH/4 - 0,75 kW | 63L/4 BRE 5 - 0,18 kW | 80LH/4 BRE10 - 0,75 kW
M3 71S/4 - 0,25 kW | 90SH/4 - 1,1 kW | 71S/4BRE 5 - 0,25 kW | 90SH/4 BRE10 - 1,1 kW
O M4 71L/4 - 0,37 kW | 90LH/4 - 1,5 kW | 71L/4 BRE 5 - 0,37 kW | 90LH/4 BRE20 - 1,5 kW
O w™s 80S/4 - 0,55 kW 80S/4 BRE 5 - 0,55 kW
O w™e6 80L/4 - 0,75 kW 80L/4 BRE10 - 0,75 kW
O  sonder 90S/4 - 1,1 kW 90S/4 BRE10 - 1,1 kW
90L/4 - 1,5 kW 90L/4 BRE20 - 1,5 kW
=>[JA28
Produktspezifikationen
Schnecken | Stirnrad-Schnecke Doppel-Schnecke SMID__ /31 Lackierung Ausrichtung Drehmomentstiitze
1-stufig 2-stufig bzw. SMID 75/40 (falls gewahlt)
Ubersetzungen Ubersetzungen Ubersetzungen Bauform O Nicht lackiert (Standard) o 90° O 225°
O 5 O 25 O 150 O u1 O NSD TupH O 135° o a7
O 75 O 375 O 225 O u2 O Lackierung Typ O 180° O 315°
O 10 O 50 O 300 Owus Farbton
O 125 O 625 O 375 O u4 A0 315
o 15 o 75 O 450 O us Bauformen Abtriebsflansch B5 . 90
Q 2 Q 100 Q 600 Q ue (falls gewhlt)
O 25 O 125 O 750 O vz .
O 30 O 150 O 900 O us O F I Rundflansch, auBenzentriert
O 40 O 200 O 1200 O F Il Quadratflansch, innenzentriert
O 50 O 250 O 1500 O Flll Quadratflansch, auBenzentriert
O 60 O 300 O 1800
O 80 O 400 O 2400
O 100 O 500 O 3000
Einzelheiten nur Getriebemotor
Spannung/Frequenz Klemmenkastenlage Kabeleinfiihrung
O 230/400V - 50 Hz O KKi1 O I*
O 400/690V - 50 Hz O KK2 O Il
O KK3 @) 1
O Andere O Kk4 @) \

* Bremsmotor-Optionen

www.nord.com G1035 - 50Hz




Aufbau
Auswahllisten

0,55 kW ——— Leistung des Getriebemotors

Nennleistung des Motors
Abtriebsdrehzahl bei Motornenndrehzahl

. Getriebemotortypen Massbild
Abtriebsdrehmoment mit Standard (EED | mit hohem @ @ siehe Seite
Betriebsfaktor Effizienzniveau | Effizienzniveau Gewicht T
P; n, @ M, fg  iges isch ivor FrR  Frr Getriebemotor m
[kW] [min'] [Nm] [kN] 2 [1E3 ) o
0,55 6,3 417 08 | 225 | 30|75 | 80 4,6 | SK1S175/40 | SK1SI75/40 B50
9,5 303 1,1 |150| 30| 5 | 80 4,8 | IEC80-80S/4 | IEC80 - 80 SH/4
SK 1SMI 75/40 | SK 1SMI 75/40 25 B50
IEC80 - 80 S/4 | IEC80 - 80 SH/4
0,75 9,4 414 08 | 150 | 30| 5 | 80 4,6 | SK1S17540 |SK1SI75/40 | SK 1Sl 75/40 B50
IEC80 - 80 L/4 | IEC80 - 80 LH/4 | IEC80 - 80 LP/4
SK 1SMI 75/40 | SK 1SMI 75/40 | SK 1SMI 75/40 | 26 B50
IEC80 - 80 L/4 | IEC80 - 80 LH/4 | IEC80 - 80 LP/4
Getriebeubersetzung
gesamt
Getriebelbersetzung «————— L » Zulassige Querkraft abtriebsseitig
Schneckengetriebe bei Einsteckwelle fiir Abtriebsflansch B5
Getriebelibersetzung < » Zulassige Querkraft abtriebsseitig
Vorstufe bei Einsteckwelle
EU-Richtlinie GemalR der als Okodesign-Richtlinie bekannten EU-Richtlinie 2009/125/EG Verordnung
2009/125/EG

=[JA5 M7000

NORD-Motorkatalog

IE1, IE2, IE3 Motordaten
=NORD-Motorkatalog

Ad4

Nr. 640/2009 durfen zurzeit in der Europaischen Union flr bestimmte Anwendungen im
Leistungsbereich 0,75 kW bis 375 kW ausschlief3lich Motoren, die mindestens das Effizienz-
niveau IE2 erreichen, in Verkehr gebracht werden.

NORD bietet bereits ab einer Leistung von 0,55 kW serienmafig das Effizienzniveau IE2 an,
obgleich dies erst ab der Leistung von 0,75 kW vorgeschrieben ist. AuRerdem bietet NORD
bereits jetzt schon die hocheffizienten IE3 Motoren an, die erst ab 2015 bzw. 2017 vorge-
schrieben werden.

Je nach Anwendung dirfen aber auch noch die bisher verwendeten Motoren mit geringerer
Effizienz, wie z.B. die mit dem Effizienzniveau IE1 zum Einsatz kommen.

Die Leistungs- und Ubersetzungstabellen fiir die Getriebemotoren sind giiltig, sowohl fiir die
Getriebemotortypen mit den hohen Effizienzniveaus IE2 und IE3, als auch flir den Getriebe-
motortyp mit der Standardeffizienz (IE1).

Die in den Leistungs- und Ubersetzungstabellen aufgefiihrten Abtriebsdrehzahlen ny,
Abtriebsdrehmomente M, und Betriebsfaktoren fg beruhen ab Motornennleistungen 0,55 kW
auf den Nenndrehzahlen der NORD-Motoren mit Effizienzniveau IE2, Motornennleistungen
kleiner als 0,55 kW auf den Nenndrehzahlen der NORD-Motoren mit Effizienzniveau IE1.

Die in den Leistungs- und Ubersetzungstabellen aufgefiihrten Abtriebsdrehzahlen Ny,
Abtriebsdrehmomente M, und Betriebsfaktoren fg flilhren unahangig von der tats&chlich gewahlten
Effizienzklasse eigentlich immer zu hinreichend genauen Ergebnissen, da die effizienz-
klassenbedingte Drehzahlabweichung bei IE1 und IE3 héchstens 3% betragt.

In der Regel sind andere Einflisse auf die exakte Drehzahl, wie z.B. das anwendungsbedingt
abgeforderte Drehmoment (Leerlauf, Teillast, Vollast) groRer.

Bei sehr hohen Genauigkeitsanforderungen an die Drehzahl bitten wir um Anfrage.

Der NORD-Motorkatalog M7000 listet die Motordaten der verschiedenen Effizienzniveaus
IE1, IE2, IE3 auf.

G1035 - 50Hz
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Leistungs- und Ubersetzungstabellen bei unterschiedlicher Eingangsdrehzahl

Getriebemotortypen unterschiedliche Getriebe-Eingangsdrehzahlen
Typ SI
Typ SMI n, = 1400 min-1 n, =900 min-1 n, =500 min-1 n, =250 min-1
iges isch ivor ny Im2max Pemax ny MZmax l:’emax ny M2max l:’emax ny MZmax l:’emax

[min'] [Nm] [kW] [min'] [Nm] [KW] [min] [Nm] [kW] [minT] [Nm]  [kW]

SK1S140/31 150 30 5 9,3 74 0,18 6 79 0,1 3,3 83 0,06 1,7 89 0,04
SK 1SMI 40/31 225 30 75 6,2 79 0,13 4 82 0,08 2,2 87 0,05 1.1 94 0,03
300 30 10 4,7 81 0,11 3 85 0,06 17 89 0,04 0,83 96 0,02

w 375 30 12,5 3,7 83 0,10 2,4 87 0,05 1,3 92 0,03 0,67 97 0,02

450 30 15 3.1 84 0,09 2 88 0,04 1.1 94 0,03 0,56 98 0,01

+ 600 30 20 2,3 87 0,07 1,5 90 0,03 0,83 96 0,02 0,42 99 0,01

750 30 25 1,9 88 0,06 1,2 93 0,03 0,67 97 0,02 0,33 100 0,01

IEC 900 30 30 1,6 90 0,06 1 94 0,02 0,56 98 0,01 0,28 104 0,01

1200 30 40 1,2 93 0,05 | 0,75 97 0,02 0,42 99 0,01 0,21 109 0,01

(0 B53. 4 1500 30 50 | 0,93 95 005 | 06 98 001 | 033 100 001 | 017 112 0
mm 53,49 1800 30 60 | 0,78 96 004 | 05 99 001 | 028 104 001 | 014 115 0
2400 30 80 | 058 98 0,04 | 0,38 100 001 | 021 109 0,01 01 M7 0
3000 30 100 | 047 99 003 | 03 102 001 | 017 M2 0 008 119 0
Getriebelibersetzung max. Antriebsleistung (fg=1,0)
gesamt am Eingang des Getriebes
Getriebelbersetzung «—— L max. Abtriebsmoment (fg=1 ,O? bei
Schneckengetriebe Antriebsdrehzahl n4=900min-
Getriebelbersetzung +——— ——————> Getriebeabtriebsdrehzahl
Vorstufe

www.nord.com G1035 - 50Hz A45




Normen, Vorschriften,
Nomenklatur

MaRstabliche MaRbiler, CAD-Modelle und CAD-Umrisszeichnungen der Antriebe stehen auf

der NORD Homepage unter www.nord.com zum Download bereit.

groRere Hohlwellen-
durchmesser

A46

MaRe und Toleranzen

Kategorie Information

Abtriebs- und | Toleranz der Wellendurchmesser (DIN 478):

Antriebswellen @14 - @35mm = ISO h6
Gewindebohrungen:

=14 - 316 mm — M5

>@16 - 321 mm — M6

>@21 - 324mm — M8

>@24 - 330mm — M10

>@30 - 338mm — M12

Paffedern nach DIN 6885, Blatt 1 und 3

Hohlwelle Toleranz der Hohlwellen - @ (DIN 748) nach ISO H7
PaRfedern nach DIN 6885, Blatt 1 und 3
Hohlwelle mit Nut nach DIN 6885, Blatt 3

Achshohen Achshéhen ,h* nach DIN 747

Flansche Toleranz des Lochkreisdurchmessers nach DIN EN 50347
Toleranz der Flanschzentrierdurchmesser: <@ 230 mm nach ISO j6
> @ 230 mm nach ISO h6

IEC - Adapter | Toleranz des Lochkreisdurchmessers nach DIN EN 50347
Toleranz der Flanschzentrierdurchmesser nach ISO H7

Motoren Mafangaben zu den Motoren kdnnen sich unter Umstanden teilweise verandern.

g1Bre
kBre
oBre
mBre
nBre
pBre

Bremsmotormale

Gewinde Kundenseitig nutzbare Befestigungsgewinde in Gussteilen (Geh&use / Anbau-
Adapter IEC) sind als Regelgewinde nach DIN 13-1 ausgefiihrt.

Antriebe werden nach folgenden Toleranzen ausgefiihrt:
m Gewindebohrungenin den Wellenzapfen: m Wellentoleranzen: H7 bzw. h6 nach

in Anlehnung an DIN332/2 DIN ISO 286-2
m Passfedern: DIN 6885, Blatt 1 m Flanschlochkreisdurchmesser: DIN 42948
m Flanschzentrierungen: H7 bzw. j6 m Achshoéhe: DIN 747

nach DIN ISO 286-2

Die MaRe kBre und g1Bre in den MaRbildern (=>[J] B28 - B50) beziehen sich auf die Brems-
motorenausfihrung.

Alle NORD UNIVERSAL Schneckengetriebe haben serienmaRig eine Abtriebshohlwelle in
den marktiiblichen Abmessungen. Bei GroR3serien bietet das Getriebekonzept die Mdglichkeit,
deutlich gréRere Hohlwellendurchmesser anzubieten.

Hohlwelle mit Passfedernut nach DIN 6885 Blatt 1

Baugrofe 31 40 50 63 75
Standard 14mm | 18mm | 25mm | 25mm | 35mm
max: 17mm | 25mm | 30 mm | 42mm | 50 mm
G1035 - 50Hz www.nord.com
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DRIVESYSTEMS

Kurzzeichen in den Leistungs- und Auswahltabellen

Kurzzeichen Beschreibung Einheit
ED relative Einschaltdauer [%]
Py Nennleistung [kw]
ny Nenndrehzahl [min-1]

Neyn synchrone Drehzahl [min-1]
In Nennstrom [A]
Ia /'y Anlaufstrom / Nennstrom (Verhaltnis von Anlaufstrom zu Nennstrom) [-1
cos ¢ Leistungsfaktor -1
n Wirkungsgrad [%]
My Nennmoment [Nm]
M, / My Anlaufmoment / Nennmoment (Verhéltnis von Anlaufmoment zu Nennmoment) [-]
My / My Kippmoment / Nennmoment (Verhaltnis von Kippmoment zu Nennmoment) [-1
Mg Bremsmoment [Nm]
J Massentragheitsmoment [kgm?]
Lpa Schalldruckpegel [dB(A)]
Lwa Schallleistungspegel [dB(A)]
Tamb Umgebungstemperatur [°C]
@ Gesamtgewicht des Getriebemotors [kal

www.nord.com
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Schneckengetriebe
Typ Si, SMI

LIEFERBARE AUSFUHRUNGEN .........

GETRIEBEMOTORDATEN
Leistungs- und Drehzahltabellen ............ B- 4
Leistungs- und Ubersetzungstabellen
Adapter Wund IEC. . ...................... B- 25
MARBILDER
Schneckengetriebe Typ Sl -+« -« « oo ve o1 B- 30
Schneckengetriebe Typ SMI. ... ............. B- 40
Stirnradvorstufe . .......... ... L. B- 50
Doppelschneckengetriebebau .. ............. B- 52
IEC-Normmotor-Anbau. . . .................. B- 54
IEC-Drehstrommotor / Bremsmotor .. ......... B- 55
freie Antriebswelle Typ W . ... ... ... ... ... B- 56

Beispiele - lieferbare Ausfiihrungen Schneckengetriebemc

21N
el
kW] [min-'] [Nm]
— HESH
IIIII oS4 0,55 14 199 09 | 100 100 8, i
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ sl s
17 171 12 | 80 80 8, @]
23 142 16 | 60 60 8,
28 124 19 | 50 50 8,
34 105 24 | 40 40 8,
46 88 25| 30 30 8,
55 75 30| 25 25 8,
NOR®
www.nord.com
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Lieferbare NORP

Ausfuhrungen
DRIVESYSTEMS

Beispiele - lieferbare Ausfiihrungen Schneckengetriebemotoren - Typ Sl

SK 1S1 63
IEC90 - 90 SH/4

Hohlwelle,
Basisausfiihrung

SK 1S1 40 VA/I
IEC80 - 80 SH/4
Einsteckwelle Seite A

SK 1S1 40 VA/l FA/I
IEC80 - 80 SH/4
Einsteckwelle Seite A,
Flansch Seite A

SK 181 50 VB/I HA
IEC90 - 90 SH/4

Einsteckwelle Seite B,
Haube Seite A

SK 1SI1 50 DA 180°

IEC71 -71 S/4

Hohlwelle,

Drehmomentstiitze 180° Seite A

SK 1S1 63/H10 FA/I
IEC71-71L/4

Hohlwelle,

Flansch Seite A,
Stirnrad-Schneckengetriebemotor T1

SK 181 75/40

IEC80 - 80 SH/4

Hohlwelle,
Doppel-Schneckengetriebemotor U1,
Klemmenkastenlage KK1

B2 G1035 www.nord.com
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DRIVESYSTEMS

Lieferbare
Ausfuhrungen

Beispiele - lieferbare Ausfiihrungen Schneckengetriebemotoren - Typ SMi

SK 1SMI 63 AX
IEC90 - 90 SH/4

Gehause fur FulRbefestigung,
Hohlwelle,

SK 1SMI 40 VX
IEC80 - 80 SH/4

Gehause fur Fubefestigung,
Vollwelle Seite A

SK 1SMI 40 V FA/I
IEC80 - 80 SH/4
Vollwelle Seite A,
Flansch Seite A

SK1SMI 50 LZ
IEC90 - 90 SH/4
Vollwelle Seite A und B,

SK 1SMI 50 DB 180°

IEC71 -71 S/4

Hohlwelle,

Drehmomentstiitze 180° Seite B

SK 1SMI 50/H10

IEC71 -71L/4

Hohlwelle,
Stirnrad-Schneckengetriebemotor T3

SK 1SMI 63/31

IEC71 -71L/4

Gehause fir FuBbefestigung,
Hohlwelle,
Doppel-Schneckengetriebemotor US,
Klemmenkastenlage KK4

ﬁ":"

A

X
g3

N

i

www.nord.com
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0,12 kW

ey o

NORQ

= DRIVESYSTEMS
1S1, 1SMI - Schneckengetriebemotoren
5 a A A mm
P1 ny M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor [
[kW] [min”] [Nm] [kN] €y 1E2 ) (1E3 J B m
0,12 13 39 2,8 100 100 5,6 2,5 | SK1S163 SK 1S163 B36-37
IEC63 -63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 10 B46-47
IEC63 - 63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
13 35 1,8 100 100 4.8 2,5 | SK1SI 50 SK 1SI1 50 B34-35
17 32 2,1 80 80 4.8 2,5 | IEC63-63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
22 27 2,7 60 60 4.8 2,5
SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 8 B44-45
IEC63 - 63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
13 31 1,1 100 100 2,8 1,1 SK 1Sl 40 SK 1S1 40 B32-33
17 27 1,3 80 80 2,8 1,1 IEC63 - 63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
22 24 1,7 60 60 2,8 1,2
27 21 2,0 50 50 2,8 1,2
33 19 2,5 40 40 2,8 1,2
44 15 3,3 30 30 2,8 1,2
53 14 2,9 25 25 2,8 1,2
SK 1SMI 40 SK 1SMI 40 6 B42-43
IEC63 - 63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
13 26 0,8 100 100 1,8 0,6 | SK1SI 31 SK 1Sl 31 B30-31
17 25 0,9 80 80 1,8 0,6 IEC63 - 63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
22 21 1.1 60 60 1,8 0,6
27 19 1,3 50 50 1,8 0,6
33 17 1,6 40 40 1,8 0,6
44 14 2.1 30 30 1,8 0,6
53 14 1,8 25 25 1,8 0,6
67 12 2,3 20 20 1,8 0,7
89 9 3,2 15 15 1,7 0,7
107 8 2,9 12,56 12,5 1,6 0,7
134 7 3,8 10 10 1,5 0,7
178 5 51 75 75 1,3 0,7
267 4 6,2 5 5 1,2 0,7
SK 1SMI 31 SK 1SMI 31 5 B40-41
IEC63 - 63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
B4 G1035 www.nord.com
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DRIVESYSTEMS

0,12 kW

1S1, 1SMI - Stirnrad-Schneckengetriebemotoren

P1 Ny M2 fB Iges Isch vor I:R I:RF Getriebemotor m
[KW] [min'] [Nm] [kN] 1E2 ) (1E3 ) m
0,12 1,3 *224 0,8 | 1000 100 10 4.6 2,1 SK 1S1 63/H10 SK 1S1 75/H10 B51

1,7 213 0,9 800 80 10 4.7 2,1 IEC63 -63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
2,2 191 1,1 600 60 10 4,9 2,2
2,7 172 1,3 500 50 10 5,0 2,3
3,3 151 1,6 400 40 10 5,2 2,3
4.4 129 2,0 300 30 10 5,3 2,4
53 124 1,8 250 25 10 53 2,4
6,7 106 2,2 200 20 10 54 2,4
8,9 85 3,0 150 15 10 55 2,5
1" 77 2,7 125 12,5 10 55 2,5
13 64 2,9 100 10 10 55 2,5
SK 1SMI 63/H10 "
IEC63 - 63 S/4
SK1SMI75/H10 . B51
IEC63 - 63 SP/4
1,3 *126 0,8 | 1000 100 10 4.8 2,4 | SK1SI50/H10
1,7 *135 0,8 800 80 10 4.8 2,3 | IEC63-63S/4
2,2 *148 0,8 600 60 10 4,8 2,3 SK 1S1 63/H10 B50
2,7 *156 0,8 500 50 10 4,8 2,3 IEC63 - 63 SP/4
3,3 148 0,9 400 40 10 4.8 2,3
4.4 124 1,2 300 30 10 4.8 2,4
53 120 1,0 250 25 10 4,8 2,4
6,7 103 1,3 200 20 10 | 4,8 2,4
8,9 84 1,7 150 15 10 4.8 2,4
1 76 1,5 125 12,5 10 4.8 2,5
13 64 1,9 100 10 10 | 4,8 2,5
18 50 2,6 75 75 10 | 4,8 2,5
27 35 29 50 5 10 | 4,8 2,5
SK 1SMI 50/H10 SK 1SMI 63/H10 | 10 B50
IEC63 - 63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
1,3 *69 0,8 | 1000 100 10 2,6 1,0 | SK1SI140/H10 SK 1S1 50/H10 B50
1,7 *75 0,8 800 80 10 2,5 1,0 | IEC63 -63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
2,2 *82 0,8 600 60 10 2,4 1,0
2,7 *88 0,8 500 50 10 2,4 1,0
3,3 *94 0,8 400 40 10 2,3 0,9
4.4 *101 0,8 300 30 10 2,2 0,9
53 *86 0,8 250 25 10 2,4 1,0
6,7 *91 0,8 200 20 10 2,3 0,9
8,9 81 1,0 150 15 10 2,4 1,0
1" 74 0,9 125 12,5 10 2,5 1,0
13 62 1,1 100 10 10 2,6 1.1
18 49 1,5 75 75 10 2,7 1.1
27 35 1,8 50 5 10 2,8 1,1
SK 1SMI 40/H10 SK 1SMI 50/H10 8 B50
IEC63 - 63 S/4 IEC63 - 63 SP/4
* maximales Abtriebsdrehmoment bei fg = 0,8
www.nord.com G1035 B5



0,12 kW Baseal Q‘ﬁ\om ol

N k/*‘*
g~
1Sl1, 1SMI - Doppel-Schneckengetriebemotoren PRVEYSTEMS
P1 ny M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor m
[KW] [min'] [Nm] [kN] [ IE2 ) [ IE3 m
0,12 0,44 464 0,9 | 3000 30 100 8,0 44 | SK1SI 75/40 B53
0,56 420 1,0 | 2400 30 80 8,0 45 | IEC63 -63 S/4
0,74 362 1,1 1800 30 60 8,0 4,7
0,89 328 1,3 1500 30 50 8,0 4,7
1,1 289 1,4 | 1200 30 40 8,0 4,8
1,5 237 1,6 900 30 30 8,0 49
1,8 229 1,7 750 30 25 8,0 4.9
2,2 194 1,9 600 30 20 8,0 4,9
SK 1SMI 75/40 20 B53
IEC63 - 63 S/4
0,44 340 0,9 | 3000 30 100 2,7 1,2 | SK1S163/31 B52
0,56 334 0,9 | 2400 30 80 2,9 1,3 | IEC63 - 63 S/4
0,74 285 1,1 1800 30 60 3,8 1,7
0,89 261 1,2 | 1500 30 50 | 41 1,9
1,1 232 1,3 1200 30 40 4.5 2,0
1,5 195 1,5 900 30 30 | 4,8 2,2
1,8 187 1,5 750 30 25 4.9 2,2
2,2 162 1,7 600 30 20 51 2,3
3,0 132 2,1 450 30 15 53 2,4
3,6 120 2,2 375 30 12,5 53 2,4
4.4 102 2,6 300 30 10 54 2,4
5,9 81 3,1 225 30 75 55 2,5
SK 1SMI 63/31 " B52
IEC63 - 63 S/4
0,44 *222 0,8 | 3000 30 100 | 4,7 2,1 | SK1SI 50/31 B52
0,56 *220 0,8 | 2400 30 80 4,7 2,1 IEC63 - 63 S/4
0,74 *216 0,8 1800 30 60 4,7 2,1
0,89 *214 0,8 1500 30 50 4,7 2,1
1.1 *210 0,8 1200 30 40 4.8 2,1
1,5 195 0,8 900 30 30 | 4.8 2,2
1,8 187 0,9 750 30 25 4.8 2,2
2,2 159 1,0 600 30 20 4.8 2,3
3,0 129 1,2 450 30 15 4.8 2,4
3,6 115 1,3 375 30 12,5 4.8 2,4
4.4 98 1,5 300 30 10 | 4,8 2,4
59 78 1,8 225 30 75 4.8 2,5
8,9 56 2,4 150 30 5 4.8 2,5
SK 1SMI 50/31 10 B52
IEC63 - 63 S/4
0,44 *124 0,8 | 3000 30 100 1,8 0,7 | SK1S140/31 B52
0,56 *123 0,8 | 2400 30 80 1,8 0,7 | IEC63-63 S/4
0,74 *120 0,8 1800 30 60 1,9 0,8
0,89 *119 0,8 | 1500 30 50 1,9 0,8
1,1 *116 0,8 | 1200 30 40 1,9 0,8
1,5 *112 0,8 900 30 30 2,0 0,8
1,8 *110 0,8 750 30 25 2,0 0,8
2,2 *109 0,8 600 30 20 2,1 0,8
3,0 *105 0,8 450 30 15| 21 0,9
3,6 *104 0,8 375 30 12,5 | 2,1 0,9
4.4 94 0,9 300 30 10 2,3 0,9
5,9 73 1,1 225 30 75 2,5 1,0
8,9 53 1,4 150 30 5 2,7 1,1
SK 1SMI 40/31 8 B52
IEC63 - 63 S/4

* maximales Abtriebsdrehmoment bei fz = 0,8
B6 G1035 www.nord.com




NORD®

_\\@""T?}‘ ) Nori
v

DRIVESYSTEMS - q g1, 1SMI - Schneckengetriebemotoren

0,18 kW

. . . : mm
P1 ny M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor [
kW] [min'] [Nm] [kN] IE2 ) [ IE3 ) 0
0,18 14 58 1,9 100 100 55 2,5 | SK1S163 SK 1S163 B36-37
17 52 2,3 80 80 55 2,5 | IEC63-63L/4 IEC63 - 63 LP/4
23 43 3,0 60 60 5,6 2,5
SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 10 B46-47
IEC63 - 63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
14 52 1,2 100 100 48 2,5 | SK1SI150 SK 181 50 B34-35
17 47 1,4 80 80 4,8 2,5 | IEC63-63L/4 IEC63 - 63 LP/4
23 39 1,9 60 60 48 2,5
27 35 2,2 50 50 4.8 2,5
34 30 2,7 40 40 4.8 2,5
45 24 3,7 30 30 4.8 2,5
54 23 3,3 25 25 4.8 2,5
SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 9 B44-45
IEC63 - 63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
17 40 0,9 80 80 2,7 1,1 SK 1S1 40 SK 1S1 40 B32-33
23 35 1,1 60 60 2,8 1,1 IEC63 - 63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
27 32 1,4 50 50 2,8 1,1
34 27 1,7 40 40 2,8 1,1
45 22 2,2 30 30 2,8 1,2
54 21 2,0 25 25 2,8 1,2
68 18 2,5 20 20 2,8 1,2
91 14 3,4 15 15 2,8 1,2
109 13 3,2 12,5 12,5 2,8 1,2
SK 1SMI 40 SK 1SMI 40 7 B42-43
IEC63 - 63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
23 32 0,8 60 60 1,8 0,6 | SK1SI 31 SK 18I 31 B30-31
27 28 0,9 50 50 1,8 0,6 | IEC63-63L/4 IEC63 - 63 LP/4
34 25 1,1 40 40 1,8 0,6
45 21 1,4 30 30 1,8 0,6
54 20 1,3 25 25 1,8 0,6
68 17 1,6 20 20 1,8 0,6
91 13 2,2 15 15 1,6 0,6
109 12 2,0 12,5 12,5 1,5 0,7
136 10 2,6 10 10 1,4 0,7
181 8 3,5 7,5 7,5 1,3 0,7
272 5 4,2 5 5 1,1 0,7
SK 1SMI 31 SK 1SMI 31 6 B40-41
IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
www.nord.com G1035 B7
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1S1, 1SMI - Stirnrad-Schneckengetriebemotoren

NORQ

DRIVESYSTEMS

P1 Ny M2 fB Iges Isch vor I:R I:RF Getriebemotor m
[KW] [min'] [Nm] [kN] 162 ) (1E3 ) m
0,18 1,4 368 0,8 [1.000 100 10 8,0 5,0 | SK1SI75/H10 SK 1SI1 75/H10 B51

1,7 336 1,0 800 80 10 8,0 5,0 | IEC63-63L/4 IEC63 - 63 LP/4
2,3 295 1,2 600 60 10 8,0 5,0
2,7 268 1,4 500 50 10 8,0 5,0
3,4 236 1,7 400 40 10 8,0 5,0
4.5 215 1,7 300 30 10 8,0 5,0
5,4 190 2,0 250 25 10 8,0 5,0
6,8 162 2,5 200 20 10 8,0 5,0
9,1 130 3,3 150 15 10 8,0 5,0
" 17 3,0 125 12,5 10 8,0 5,0
14 97,0 3,8 100 10 10 8,0 5,0
18 75,4 4.1 75 7,5 10 8,0 5,0
27 53,0 4.1 50 5 10 8,0 5,0
SK 1SMI 75/H10 SK 1SMI 75/H10 | 19,9 B51
IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
2,7 253 0,9 500 50 10 4,2 1,9 | SK1SI 63/H10 SK 1S1 63/H10 B50
3,4 222 1,1 400 40 10 4.6 2,1 IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
4.5 190 1,4 300 30 10 49 2,2
54 183 1,2 250 25 10 4,9 2,2
6,8 157 1,5 200 20 10 5,1 2,3
9,1 125 2,0 150 15 10 5,3 2,4
1" 114 1,8 125 125 10 5,4 2,4
14 95 2,0 100 10 10 54 2,4
18 74 2,0 75 7,5 10 5,5 2,5
SK 1SMI 63/H10 SK 1SMI 63/H10 | 12 B50
IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
4.5 182 0,8 300 30 10 4.8 2,2 | SK1SI 50/H10 SK 1Sl 50/H10 B50
6,8 154 0,9 200 20 10 4.8 2,3 | IEC63-63L/4 IEC63 - 63 LP/4
9,1 123 1,2 150 15 10 4.8 2,4
1" 112 1,1 125 125 10 4.8 2,4
14 94 1,3 100 10 10 4.8 2,4
18 73 1,7 75 7,5 10 4.8 2,5
27 52 2,0 50 5 10 4.8 2,5
SK 1SMI 50/H10 SK 1SMI 50/H10 | 10 B50
IEC63 - 63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
14 91 0,8 100 10 10 2,3 0,9 | SK1SI 40/H10 SK 1S1 40/H10 B50
18 72 1,0 75 7,5 10 2,5 1,0 | IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
27 51 1,2 50 5 10 2,7 1,1
SK 1SMI 40/H10 SK 1SMI 40/H10 8 B50
IEC63 - 63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
B8 G1035 www.nord.com
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0,18 kW

DRIVESYSTEMS -
1S1, 1SMI - Doppel-Schneckengetriebemotoren
5 a q A mm
P1 ny M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor [
[kW] [min”] [Nm] [kN] 1E2 ) (1E3 J (e
0,18 0,76 534 0,8 1800 30 60 8,0 4,2 | SK1SI 75/40 SK 1S1 75/40 B53
0,91 483 0,9 1500 30 50 8,0 44 | IEC63-63L/4 IEC63 - 63 LP/4
1,1 426 0,9 1200 30 40 8,0 4.5
1,5 349 11 900 30 30 8,0 4.7
1,8 337 11 750 30 25 8,0 4.7
2,3 285 1,3 600 30 20 8,0 4.8
3,0 235 1,6 450 30 15 8,0 4,9
3,6 209 1,7 375 30 12,5 8,0 49
4.5 177 2,0 300 30 10 8,0 49
SK 1SMI 75/40 SK 1SMI 75/40 20 B53
IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
0,91 384 0,8 1500 30 50 0,9 0,4 | SK1S163/31 SK 1S1 63/31 B52
1.1 341 0,9 1200 30 40 2,7 1,2 IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
1,5 288 1,0 900 30 30 3,8 1,7
1,8 275 1,0 750 30 25 4,0 1,8
2,3 239 1,2 600 30 20 4.4 2,0
3,0 194 1,4 450 30 15 4.8 2,2
3,6 177 1,5 375 30 12,5 5,0 2,2
4.5 150 1,7 300 30 10 5,2 2,3
6,0 119 2,1 225 30 75 53 2,4
9.1 88 2,7 150 30 5 55 2,5
SK 1SMI 63/31 SK 1SMI 63/31 12 B52
IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
3,0 190 0,8 450 30 15 4.8 2,2 | SK1S150/31 SK 1S1 50/31 B52
3,6 169 0,9 375 30 12,5 4.8 2,3 | IEC63-63L/4 IEC63 -63 LP/4
4.5 144 1,0 300 30 10 4.8 2,3
6,0 114 1,2 225 30 75 4.8 2,4
9.1 83 1,6 150 30 5 4.8 2,4
SK 1SMI 50/31 SK 1SMI 50/31 10 B52
IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 L/P4
9,1 78 0,9 150 30 5 2,5 1,0 | SK1S140/31 SK 1S1 40/31 B52
IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
SK 1SMI 40/31 SK 1SMI 40/31 8 B52
IEC63 -63 L/4 IEC63 - 63 LP/4
www.nord.com G1035 B9
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= DRIVESYSTEMS
1S1, 1SMI - Schneckengetriebemotoren
5 a A A mm
P1 ny M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor [
[kW] [min”] [Nm] [kN] (1E3 J (e
0,25 14 90 2,1 100 100 8,0 50 | SK1SI75 SK1SI175 B38-39
17 78 2,6 80 80 8,0 50 | IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
SK 1SMI 75 SK 1SMI 75 19 B48-49
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
14 81 1,4 100 100 55 2,5 | SK1S163 SK 1S163 B36-37
17 71 1,7 80 80 55 2,5 | IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
23 59 2,2 60 60 55 2,5
28 53 2,6 50 50 55 2,5
34 44 3,3 40 40 5,6 2,5
SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 12 B46-47
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
14 71 0,9 100 100 4.8 2,5 | SK1SI 50 SK 1SI 50 B34-35
17 64 1,1 80 80 4.8 2,5 IEC71 -71 S/4 IEC71 -71 SP/4
23 54 1,4 60 60 4.8 2,5
28 48 1,6 50 50 4.8 2,5
34 42 2,0 40 40 4.8 2,5
46 34 2,7 30 30 4.8 2,5
55 31 2,4 25 25 4.8 2,5
69 26 3,1 20 20 4.8 2,5
SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 10 B44-45
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
23 48 0,8 60 60 2,7 11 SK 1S1 40 SK 1Sl 40 B32-33
28 43 1,0 50 50 2,7 11 IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
34 37 1,2 40 40 2,8 11
46 31 1,6 30 30 2,8 1,1
55 29 1,4 25 25 2,8 1,1
69 25 1,8 20 20 2,8 1,2
92 19 2,5 15 15 2,8 1,2
110 17 2,4 12,5 12,5 2,8 1,2
138 14 3,0 10 10 2,8 1,2
SK 1SMI 40 SK 1SMI 40 8 B42-43
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
34 35 0,8 40 40 1,8 0,6 | SK1SI 31 SK 1SI 31 B30-31
46 29 1,1 30 30 1,8 0,6 IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
55 27 0,9 25 25 1,8 0,6
69 23 1,2 20 20 1,7 0,6
92 18 1,6 15 15 1,5 0,6
110 16 1,5 125 12,5 1,4 0,6
138 14 1,9 10 10 1,3 0,6
184 11 2,5 7.5 7,5 1,2 0,7
276 7 3,1 5 5 1,1 0,7
SK 1SMI 31 SK 1SMI 31 7 B40-41
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
B10 G1035 www.nord.com
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PRIVESSTENS 1 81, 1SMI - Stirnrad-Schneckengetriebemotoren

. . . : mm
P1 ny M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor [
kW] [min'] [Nm] [kN] IE2 ) [ IE3 ) 0
0,25 2,3 404 0,9 600 60 10 8,0 5,0 | SK1SI75/H10 SK 1SI1 75/H10 B51
2,8 367 1,0 500 50 10 8,0 5,0 | IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
3,5 323 1,3 400 40 10 8,0 5,0
4.6 294 1,2 300 30 10 8,0 5,0
55 260 1,4 250 25 10 8,0 5,0
6,9 222 1,8 200 20 10 8,0 5,0
9,2 177 2,4 150 15 10 8,0 5,0
" 160 2,2 125 125 10 8,0 5,0
14 133 2,8 100 10 10 8,0 5,0
18 103 3,0 75 7,5 10 8,0 5,0
28 72,6 3,0 50 5 10 8,0 5,0
SK 1SMI 75/H10 SK 1SMI 75/H10 | 21,1 B51
IEC71 -71 S/4 IEC71 -71 SP/4
3,5 304 0,8 400 40 10 3,5 1,6 | SK1SI 63/H10 SK 1S1 63/H10 B50
4.6 259 1,0 300 30 10 4,2 1,9 | IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
5,5 251 0,9 250 25 10 4,3 1,9
6,9 215 1,1 200 20 10 4,7 2,1
9,2 171 1,5 150 15 10 5,0 2,3
1 156 1,3 125 12,5 10 5,1 2,3
14 130 1,5 100 10 10 5,3 2,4
18 101 1,4 75 7,5 10 54 2,4
28 72 1,5 50 5 10 55 2,5
SK 1SMI 63/H10 SK 1SMI 63/H10 | 13 B50
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
9,2 169 0,8 150 15 10 4.8 2,3 | SK1SI 50/H10 SK 1SI1 50/H10 B50
1" 154 0,8 125 125 10 4.8 2,3 | IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
14 128 1,0 100 10 10 4.8 2,4
18 100 1,3 75 7,5 10 4.8 2,4
28 71 1,5 50 5 10 4.8 2,5
SK 1SMI 50/H10 SK 1SMI 50/H10 | 12 B50
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
28 70 0,9 50 5 10 1 2,5 1,0 | SK1SI40/H10 SK 1S1 40/H10 B50
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
SK 1SMI 40/H10 SK 1SMI 40/H10 | 10 B50
IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
www.nord.com G1035 B11
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1S1, 1SMI - Doppel-Schneckengetriebemotoren

NORQ

DRIVESYSTEMS

. . . : mm
P1 ny M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor [
kW] [min'] [Nm] [kN] IE2 ) [ IE3 ) 0
0,25 1,5 478 0,8 900 30 30 8,0 4,4 | SK1SI175/40 SK 181 75/40 B53
1,8 468 0,8 750 30 25 8,0 4.4 | IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
2,3 398 0,9 600 30 20 8,0 4.6
3,1 321 1,1 450 30 15 8,0 4,8
3,7 291 1,2 375 30 12,5 8,0 4,8
4.6 243 1,4 300 30 10 8,0 4,9
6,1 195 1,7 225 30 7,5 8,0 4.9
SK 1SMI 75/40 SK 1SMI 75/40 22 B53
IEC71 -71 S/4 IEC71 -71 SP/4
1,8 376 0,8 750 30 25 1,4 0,6 | SK1S163/31 SK 1S1 63/31 B52
2,3 327 0,9 600 30 20 3,0 1,3 | IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
3,1 265 1,0 450 30 15 4.1 1,8
3,7 242 1,1 375 30 12,5 4.4 2,0
4.6 205 1,3 300 30 10 4.8 2,1
6,1 163 1,5 225 30 75 5,1 2,3
9,2 121 2,0 150 30 5 5,3 2,4
SK 1SMI 63/31 SK 1SMI 63/31 13 B52
IEC71 -71S/4 IEC71 -71 SP/4
6,1 156 0,9 225 30 75| 4.8 2,3 | SK1SI50/31 SK 181 50/31 B52
9,2 116 1,1 150 30 5 4,8 2,4 | IEC71-71S/4 IEC71 -71 SP/4
SK 1SMI 50/31 SK 1SMI 50/31 12 B52
IEC71 -71 S/4 IEC71 -71 SP/4
B12 G1035 www.nord.com
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DRIVESYSTEMS - q g1, 1SMI - Schneckengetriebemotoren

P4 “2 M, f8  iges dsch ivor FrR Frr Getriebemotor m
[kW] [min] [Nm] [kN] CIE2 ) Cita 0

0,37 14 133 1,4 100 100 8,0 50 | SK1SI75 SK1S175 B38-39
17 115 1,8 80 80 8,0 50 |IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
23 95 2,3 60 60 8,0 5,0
28 83 2,8 50 50 8,0 5,0
SK1SMI 75 SK1SMI 75 20 B48-49
IEC71 -71L/4 IEC71 -71 LP/4
14 120 0,9 100 100 5,3 24 | SK1SI163 SK 1S1 63 B36-37
17 104 1.1 80 80 54 24 | IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
23 88 1,5 60 60 5,5 2,5
28 78 1,8 50 50 5,5 2,5
34 66 2,2 40 40 55 2,5
46 53 3,0 30 30 55 2,5
55 49 2,8 25 25 5,6 2,5
SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 12 B46-47
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
23 80 0,9 60 60 4.8 2,4 | SK1SI50 SK 181 50 B34-35
28 72 1.1 50 50 4.8 2,5 | IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
34 61 1,4 40 40 4,8 2,5
46 50 1,8 30 30 4.8 2,5
55 46 1,6 25 25 4.8 2,5
69 38 2,1 20 20 4,8 2,5
92 30 2,9 15 15 4.8 2,5
110 27 2,7 12,5 12,5 4.8 2,5
SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 1" B44-45
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
34 55 0,8 40 40 2,7 1,1 | SK1SI140 SK 1S1 40 B32-33
46 45 1,1 30 30 2,7 1.1 IEC71-71L/4 IEC71 -71LP/4
55 44 1,0 25 25 2,7 1,1
69 36 1,2 20 20 2,8 1.1
92 29 1,7 15 15 2,8 1.1
110 26 1,6 12,5 12,5 2,8 1,1
138 21 2,0 10 10 2,8 1,2
184 16 2,7 7,5 75 2,8 1,2
SK 1SMI 40 SK 1SMI 40 9 B42-43
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
69 34 0,8 20 20 1,5 0,6 | SK1SI 31 SK 18I 31 B30-31
92 27 1,1 15 15 1,4 0,6 | IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
110 24 1,0 12,5 12,5 1,3 0,6
138 20 1,3 10 10 1,2 0,6
184 16 1,7 7,5 7,5 1,1 0,6
276 1 2.1 5 5 1,0 0,7
SK 1SMI 31 SK 1SMI 31 8 B40-41
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
www.nord.com G1035 B13
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1S1, 1SMI - Stirnrad-Schneckengetriebemotoren

NORQ

DRIVESYSTEMS

; i mm
P1 ny M2 fB ges Isch vor I:R I:RF Getriebemotor [
kW] [min'] [Nm] [kN] IE2 ) [ IE3 ) 0
0,37 3,5 479 0,8 400 40 10 8,0 5,0 | SK1SI75/H10 SK 1SI1 75/H10 B51
4.6 436 0,8 300 30 10 8,0 50 |IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
5,5 385 1,0 250 25 10 8,0 5,0
6,9 328 1,2 200 20 10 8,0 5,0
9,2 263 1,6 150 15 10 8,0 5,0
1" 237 1,5 125 125 10 8,0 5,0
14 197 1,9 100 10 10 8,0 5,0
18 153 2,0 75 7,50 10 8,0 5,0
28 107 2,0 50 5 10 8,0 5,0
SK 1SMI 75/H10 SK1SMI 75/H10 | 22 B51
IEC71-71L/4 IEC71 -71LP/4
9,2 253 1,0 150 15 10 4,2 1,9 | SK1SI 63/H10 SK 1S1 63/H10 B50
" 230 0,9 125 12,5 10 4.5 2,0 |IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
14 192 1,0 100 10 10 4.9 2,2
18 150 1,0 75 7,5 10 5,2 2,3
28 106 1,0 50 5 10 5,4 2,4
SK 1SMI 63/H10 SK 1SMI 63/H10 | 14 B50
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
18 148 0,9 75 7,5 10 | 4,8 2,3 | SK1SI 50/H10 SK 1SI1 50/H10 B50
28 105 1,0 50 5 10 4,8 24 |IEC7T1-71L/4 IEC71 -71 LP/4
SK 1SMI 50/H10 SK 1SMI 50/H10 | 12 B50
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
B14 G1035 www.nord.com
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0,37 kKW

DRIVESYSTEMS -
1S1, 1SMI - Doppel-Schneckengetriebemotoren
5 a q A mm
P1 ny M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor [
[kW] [min”] [Nm] [kN] 1E2 ) (1E3 J (e
0,37 3,1 475 0,8 450 30 15 8,0 4.4 | SK1SI 75/40 SK 1S1 75/40 B53
3,7 430 0,8 375 30 12,5 8,0 45 | IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
4.6 359 1,0 300 30 10 8,0 4,7
6,1 289 1,2 225 30 75 8,0 4.8
9,2 210 1,5 150 30 5 8,0 4,9
SK 1SMI 75/40 SK 1SMI 75/40 22 B53
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
4.6 303 0,9 300 30 10 3,5 1,6 | SK1SI63/31 SK 1S1 63/31 B52
6,1 241 1,0 225 30 7,5 4.4 2,0 IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
9,2 178 1,3 150 30 5 5,0 2,2
SK 1SMI 63/31 SK 1SMI 63/31 14 B52
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
9,2 172 0,8 150 30 5 4.8 2,2 | SK1SI50/31 SK 1SI 50/31 B52
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
SK 1SMI 50/31 SK 1SMI 50/31 12 B52
IEC71-71L/4 IEC71 -71 LP/4
www.nord.com G1035 B15
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1S1, 1SMI - Schneckengetriebemotoren PRVESYSTEMS
P1 Ny ® M2 fB Iges Isch  Ior I:R I:RF Getriebemotor m
[kW] [min] [Nm] [kN] (IE2 ) IE3 ) 0
0,55 14 192 1,0 100 100 8,0 49 SK1SI175 SK1S175 B38-39
18 169 1,2 80 80 8,0 4.9 IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4
24 138 1,6 60 60 8,0 5,0
28 120 1,9 50 50 8,0 5,0
36 102 2,4 40 40 8,0 5,0
47 85 2,6 30 30 8,0 5,0
57 74 3,1 25 25 8,0 5,0
SK1SMI 75 SK 1SMI 75 23 B48-49
IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4
18 154 0,8 80 80 5,1 2,3 SK 1S1 63 SK 1S1 63 B36-37
24 126 1,0 60 60 53 2,4 IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4
28 113 1,2 50 50 54 2,4
36 96 1,5 40 40 54 2,4
47 77 2.1 30 30 55 2,5
57 70 1,9 25 25 55 2,5
71 58 2,5 20 20 55 2,5
95 45 3,4 15 15 5,6 2,5
114 40 3,2 12,5 125 5,6 2,5
SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 15 B46-47
IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4
36 89 0,9 40 40 4.8 2,4 SK 1S1 50 SK 1SI 50 B34-35
47 72 1,2 30 30 4.8 2,5 IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4
57 67 11 25 25 4.8 2,5
71 55 1,5 20 20 4.8 2,5
95 44 2,0 15 15 4.8 2,5
114 38 1,9 12,5 125 4.8 2,5
142 31 2,4 10 10 4.8 2,5
189 24 3,2 7,5 7,5 4.8 2,5
SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 14 B44-45
IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4
47 67 0,8 30 30 2,6 1.1 SK 1S1 40 SK 1SI 40 B32-33
71 53 0,9 20 20 2,7 1.1 IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4
95 42 1,2 15 15 2,7 1.1
114 37 11 125 12,5 2,8 1.1
142 30 1,4 10 10 2,8 1.1
189 24 1,9 7,5 7,5 2,8 1,2
284 16 2,3 5 5 2,5 1,2
SK 1SMI 40 SK 1SMI 40 12 B42-43
IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4

B16 G1035 www.nord.com
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DRIVESYSTEMS = =
1S1, 1SMI - Stirnrad-Schneckengetriebemotoren
Pr n@ M, fg iges isch ivor FrR Frr Getriebemotor mm
[KW] [min-'] [Nm] [kN] D [ IE3 m
0,55 71 475 0,8 200 20 10 8,0 5,0 | SK1SI75/H10 SK 181 75/H10 B51
9,5 380 1,1 150 15 10 8,0 5,0 | IEC80 -80S/4 IEC80 - 80SH/4
11 343 1,0 125 12,5 10 8,0 5,0
14 284 1,3 100 10 10 8,0 5,0
19 221 14 75 7,5 10 8,0 5,0
28 155 14 50 5 10 8,0 5,0
SK 1SMI 75/H10| SK 1SMI 75/H10 247 B51
IEC80 - 80S/4 IEC80 - 80SH/4

www.nord.com G1035 B17
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= DRIVESYSTEMS
1Sl1, 1SMI - Doppel-Schneckengetriebemotoren
Pr n@ M, fg iges isch ivor FrR Frr Getriebemotor mm
[KW] [min'] [Nm] [kN] D [ IE3 m
0,55 6,3 417 0,8 225 30 75| 80 4,6 | SK1SI75/40 SK 181 75/40 B53
9,5 303 1,1 150 30 5| 8,0 4,8 | IEC80 -80 S/4 IEC80 - 80 SH/4
SK 1SMI 75/40 SK 1SMI 75/40 25 B53

IEC80 - 80 S/4 IEC80 - 80 SH/4

B18 G1035 www.nord.com
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DRIVESYSTEMS - q g1, 1SMI - Schneckengetriebemotoren

P1 Ny ® M2 fB Iges Isch  Ior I:R I:RF Getriebemotor m
[kW] [min7] [Nm] [kN] IE2 ) L 1E3 ) (s
0,75 18 231 0,9 80 80 8,0 49 SK1SI175 SK 1SI175 SK 1SI175 B38-39

24 188 1,2 60 60 8,0 49 IEC80 -80 L/4 IEC80 -80 LH/4 | IEC80 -80LP/4
28 164 1,4 50 50 8,0 49
35 140 1,8 40 40 8,0 5,0
47 117 1,9 30 30 8,0 5,0
57 101 2,3 25 25 8,0 5,0
71 83 3,0 20 20 8,0 5,0
SK1SMI 75 SK1SMI 75 SK1SMI 75 24 B48-49
IEC80 -80 L/4 IEC80 -80 LH/4 | IEC80 -80 LP/4
24 173 0,8 60 60 5,0 2,2 SK 1S1 63 SK 1S163 SK 1S163 B36-37
28 154 0,9 50 50 5.1 2,3 IEC80 -80 L/4 IEC80 -80 LH/4 | IEC80 -80 LP/4
35 132 11 40 40 53 2,4
47 105 1,5 30 30 54 2,4
57 96 1,4 25 25 5,4 2,4
71 80 1,8 20 20 55 2,5
94 62 2,5 15 15 55 2,5
113 54 2,4 125 12,5 55 2,5
142 44 3,0 10 10 5,6 2,5
SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 16 B46-47
IEC80 -80 L/4 IEC80 -80 LH/4 | IEC80 -80LP/4
47 99 0,9 30 30 4.8 2,4 SK 1SI1 50 SK 1S1 50 SK 1SI1 50 B34-35
57 91 0,8 25 25 4.8 2,4 IEC80 -80 L/4 IEC80 -80 LH/4 | IEC80 -80LP/4
71 76 1,1 20 20 4.8 2,5
94 60 1,5 15 15 4.8 2,5
113 53 1,4 12,5 125 4.8 2,5
142 43 1,7 10 10 4.8 2,5
189 33 2,4 7,5 7,5 4.8 2,5
283 23 2,9 5 5 4.8 2,5
SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 15 B44-45
IEC80 -80 L/4 IEC80 -80 LH/4 | IEC80 -80LP/4
94 57 0,9 15 15 2,6 1,1 SK 1S1 40 SK 1S1 40 SK 1S1 40 B32-33
113 51 0,8 12,5 125 2,7 1,1 IEC80 -80 L/4 IEC80 -80 LH/4 | IEC80 -80LP/4
142 42 1,0 10 10 2,7 1.1
189 32 1,4 75 7,5 2,8 1.1
283 22 1,7 5 5 2,4 1,2
SK 1SMI 40 SK 1SMI 40 SK 1SMI 40 13 B42-43
IEC80 -80 L/4 IEC80 -80 LH/4 | IEC80 -80LP/4

www.nord.com G1035 B19



0,75 kKW

1S1, 1SMI - Stirnrad-Schneckengetriebemotoren

NORQ

P1 n2® M2 fB iges ist:h lyor
[kW] [min-1] [Nm]

0,75 9,4 520 0,8 150 15 10
14 389 0,9 100 10 10
19 302 1,0 7% 75 10
28 212 1,0 50 5 10

5,0 | SK1SI175/H10
5,0 | IEC80-80L/4

Getriebemotor

1E2 )

SK 181 75/H10
IEC80 - 80 LH/4

SK 1SMI 75/H10| SK 1SMI 75/H10

IEC80 - 80 LH/4

[1E3 )

SK 18I 75/H10
IEC80 - 80 LP/4

DRIVESYSTEMS
H
(8]
B51

SK 1SMI 75/H10| 25,9 B51

IEC80 - 80 LP/4

B20

5,0
5,0
IEC80 - 80 L/4
G1035

www.nord.com
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DRIVESYSTEMS =
1S1, 1SMI - Doppel-Schneckengetriebemotoren
Pr n@ M, fg iges isch ivor FrR Frr Getriebemotor mm
[KW] [min'] [Nm] [kN] [ IE2 ) [ IE3 m
0,75 9,4 414 0,8 150 30 5| 8,0 4,6 | SK1SI75/40 SK 181 75/40 SK 1S1 75/40 B53

IEC80 - 80 L/4 IEC80 - 80 LH/4 | IEC80 - 80 LP/4

SK1SMI 75/40 | SK1SMI 75/40 | SK 1SMI 75/40 26 B53
IEC80 - 80 L/4 IEC80 - 80 LH/4 | IEC80 - 80 LP/4

www.nord.com G1035 B21
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= DRIVESYSTEMS
1S1, 1SMI - Schneckengetriebemotoren
P1 ny @ M2 fB iges isch ivor I:R I:RF Getriebemotor r:_r:
[kW] [min”] [Nm] [kN] 1E2 ) (1E3 J (e
1,10 24 272 0,8 60 60 8,0 4.8 SK1SI175 SK1SI1 75 SK1SI175 B38-39
29 238 1,0 50 50 8,0 4.9 IEC90 -90 S/4 IEC90 - 90 SH/4 | IEC90 - 90 SP/4
36 202 1,2 40 40 8,0 49
48 171 1,3 30 30 8,0 49
57 146 1,6 25 25 8,0 5,0
72 120 2,0 20 20 8,0 5,0
96 92 2,9 15 15 8,0 5,0
115 81 2,7 125 12,5 8,0 5,0
SK1SMI 75 SK 1SMI 75 SK1SMI 75 29 B48-49
IEC90 - 90 S/4 IEC90 - 90 SH/4 | IEC90 - 90 SP/4
36 190 0,8 40 40 4.9 2,2 SK 1S1 63 SK 1S1 63 SK 1S163 B36-37
48 152 1.1 30 30 52 2,3 IEC90 - 90 S/4 IEC90 - 90 SH/4 | IEC90 -90 SP/4
57 139 1,0 25 25 52 2,3
72 116 1,2 20 20 53 2,4
96 90 1,7 15 15 54 2,4
115 79 1,6 12,5 125 55 2,5
144 64 2.1 10 10 55 2,5
191 49 2,8 7,5 7,5 5,6 2,5
SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 21 B46-47
IEC90 - 90 S/4 IEC90 - 90 SH/4 | IEC90 - 90 SP/4
96 87 1,0 15 15 4.8 2,4 SK 1S1 50 SK 1SI 50 SK 1S1 50 B34-35
115 76 0,9 125 12,5 4.8 2,5 IEC90 - 90 S/4 IEC90 - 90 SH/4 | IEC90 -90 SP/4
144 62 1,2 10 10 4.8 2,5
191 48 1,6 75 7,5 4.8 2,5
287 33 2,0 5 5 4.8 2,5
SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 20 B44-45
IEC90 - 90 S/4 IEC90 - 90 SH/4 | IEC90 - 90 SP/4
1,50 35 279 0,9 40 40 8,0 4.8 SK1SI175 SK1SI1 75 SK1SI175 B38-39
47 234 0,9 30 30 8,0 49 IEC90 -90 L/4 IEC90 -90 LH/4 | IEC90 -90 LP/4
57 202 1,1 25 25 8,0 49
71 166 1,5 20 20 8,0 49
94 128 2,1 15 15 8,0 5,0
113 111 1,9 125 12,5 8,0 5,0
142 90 2,5 10 10 8,0 5,0
SK 1SMI 75 SK 1SMI 75 SK 1SMI 75 31 B48-49
IEC90 -90 L/4 IEC90 -90 LH/4 | IEC90 -90 LP/4
47 210 0,8 30 30 4.7 2.1 SK 1S1 63 SK 1S1 63 SK 1S1 63 B36-37
71 160 0,9 20 20 51 2,3 IEC90 -90 L/4 IEC90 -90 LH/4 | IEC90 -90 LP/4
94 125 1,2 15 15 53 2,4
113 109 1,2 125 12,5 54 2,4
142 88 1,5 10 10 55 2,5
189 68 2.1 7,5 7.5 55 2,5
283 47 2,5 5 5 5,6 2,5
SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 SK 1SMI 63 23 B46-47
IEC90 -90 L/4 IEC90 -90 LH/4 | IEC90 -90 LP/4
142 86 0,9 10 10 4.8 2,4 SK 1S1 50 SK 1SI 50 SK 1S1 50 B34-35
189 66 1,2 75 7,5 4.8 2,5 IEC90 -90 L/4 IEC90 -90 LH/4 | IEC90 -90 LP/4
283 46 1,4 5 5 4.6 2,5
SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 SK 1SMI 50 21 B44-45
IEC90 -90 L/4 IEC90 -90 LH/4 | IEC90 -90 LP/4
B22 G1035 www.nord.com
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DRIVESYSTEMS 1 g1, 1SMI - Schneckengetriebemotoren

. . . . mm
P1 ny ® M2 fB Iges Isch  Ivor I:R I:RF Getriebemotor [
kW] [min'] [Nm] [kN] IE2 ) [ IE3 ) 0
2,20 58 291 0,8 25 25 8,0 4,8 |SK1SI75 SK 18175 SK 18175 B38-39
72 238 1,0 20 20 8,0 4,9 |IEC100-100L/4 |IEC100-100LH/4 | IEC100-100 LP/4
96 183 1,4 15 15 8,0 4,9
116 160 1,4 12,5 12,5 8,0 5,0
144 129 1,8 10 10 8,0 5,0
193 99 2,4 7,5 7,5 8,0 5,0
289 68 2,9 5 5 8,0 5,0
SK 1SMI 75 SK 1SMI 75 SK 1SMI 75 39 B48-49
IEC100 -100 L/4 |IEC100-100 LH/4 | IEC100 - 100 LP/4
3,00 95 253 1,0 15 15 8,0 49 |SK1SI75 SK 18175 SK 18175 B38-39
114 221 1,0 12,5 125 8,0 49 |IEC100-100LA/4|IEC100 -100 AH/4| IEC100 - 100 AP/4
142 179 1,3 10 10 8,0 4,9
190 137 1,7 7,5 7,5 8,0 5,0
285 93 2,1 5 5 8,0 5,0
SK 1SMI 75 SK 1SMI 75 SK 1SMI 75 39 B48-49
IEC100 - 100 LA/4 | IEC100 - 100 AH/4 | IEC100 - 100 AP/4
4,00 96 334 0,8 15 15 8,0 4,7 |SK1SI75 SK 18175 SK 1S175 B38-39
144 236 1,0 10 10 8,0 49 |IEC112-112M/4 |IEC112-112 MH/4| IEC112 - 112 MP/4
192 181 1,3 7,5 7,5 8,0 4.9
288 123 1,6 5 5 8,0 5,0
SK 1SMI 75 SK 1SMI 75 SK1SMI 75 49 B48-49
IEC112-112 M/4 |IEC112-112 MH/4 | IEC112 - 112 MP/4
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W + IEC NORP

DRIVESYSTEMS
Typ SI
Typ SMI
n, = 1400 min-1 n, =900 min-1 n, =500 min-1 n, = 250 min-1

iges ist:h ivor Ny MZmax Pemax Ny M2max Pemax Ny M2max Pemax Ny M2max Pemax

min] [Nm] [KW] [min] [Nm] [kW] [min'] [Nm] [kW] [min®] [Nm] [kW]

SK 181 75 100 100 14 185 0,52 9 217 043 5 250 033 | 25 278 0,21
SK 1SMI75 80 80 18 199 066 11 233 052 | 62 269 039 31 299 0,26
60 60 23 218 085 | 15 255 069 | 83 295 050 42 327 033

50 50 28 231 104 | 18 270 083 | 10 312 059 5 346 0,38

w 40 40 3 247 131 | 22 289 103 | 12 33 071 | 62 371 046

30 30 47 216 138 | 30 253 107 | 17 292 075 83 324 045

+ 25 25 56 228 167 | 36 267 130 | 20 308 089 | 10 342 054

20 20 70 242 217 | 45 284 169 | 25 327 1,14 | 12 364 066

IEC 15 15 93 260 303 | 60 305 234 | 33 352 156 | 17 392 096

125 125 12 216 288 | 72 252 221 | 40 291 147 | 20 324 086

10 10 140 224 370 | 90 263 281 | 50 303 187 | 25 337 1,09

jm >L1B%6. 38,48 | 75 75 187 232 4,00 | 120 271 264 | 67 313 200 | 33 348 072
5 5 280 194 4,00 | 180 227 264 | 100 262 200 | 50 291 0,72

SK 11 63 100 100 14 110 034 9 129 029 5 149 022 25 165 0,14
SK 1SMI 63 80 80 18 118 044 11 138 034 | 62 160 025 31 177 0,16
60 60 23 130 055 | 15 152 045 | 83 175 032 | 42 194 021

50 50 28 137 066 | 18 160 053 | 10 185 0,38 5 206 024

w 40 40 3 147 084 | 22 172 065 | 12 198 045 | 62 220 029

30 30 47 160 114 | 30 187 090 | 17 216 064 83 240 038

+ 25 25 56 135 104 | 36 158 082 | 20 183 056 | 10 203 0,34

20 20 70 144 134 | 45 169 105 | 25 195 071 | 12 216 041

IEC 15 15 93 155 1,50 | 60 182 099 | 33 210 075 | 17 233 027

125 125 12 129 150 | 72 151 099 | 40 174 075 | 20 193 027

10 10 140 134 150 | 90 157 099 | 50 181 075 | 25 201 0,27

mm =L BS6, 36,46 | 75 75 187 139 150 | 120 163 099 | 67 188 075 | 33 209 0,27
5 5 280 118 1,50 | 180 138 099 | 100 159 075 | 50 177 027

SK 1S150 100 100 14 62 022 9 72 018 5 8 013 | 25 93 008
SK 1SMI 50 80 80 18 67 027 1 78 021 | 62 9 015 31 100 0,10
60 60 23 73 034 | 15 8 028 | 83 98 020 | 42 109 0,12

50 50 28 77 040 | 18 90 033 | 10 104 0,23 5 116 0,14

w 40 40 3 8 050 | 22 97 040 | 12 112 027 | 62 124 017

30 30 47 90 068 | 30 105 054 | 17 122 038 83 135 0,23

+ 25 25 56 76 062 | 36 8 049 | 20 103 033 | 10 114 020

20 20 70 81 079 | 45 95 061 | 25 109 042 | 12 122 0,24

IEC 15 15 93 87 108 | 60 102 085 | 33 118 056 | 17 131 034

125 125 12 72 102 | 72 8 079 | 40 98 052 | 20 109 030

10 10 140 75 130 | 90 8 1,00 | 50 102 066 25 113 0,38

jmm =L BS6, 34,44 | 75 75 187 78 150 | 120 91 099 | 67 105 075 | 33 117 027
5 5 280 66 1,50 | 180 77 099 | 100 89 075 | 50 99 027

SK 15140 100 100 14 34 014 9 40 01 5 46 008 | 25 52 005
SK 1SMI 40 80 80 18 37 017 | 1 43 013 | 62 50 010 31 55 0,06
60 60 23 40 021 | 15 47 017 | 83 55 012 | 42 61 007

50 50 28 43 025 | 18 50 020 10 58 0,14 5 64 0,09

w 40 40 3 46 031 | 22 54 024 | 12 62 017 | 62 69 0,10

30 30 47 50 041 | 30 58 032 | 17 67 023 83 75 013

+ 25 25 56 42 037 | 3 50 029 | 20 57 020 | 10 64 0,12

20 20 70 45 047 | 45 53 037 | 25 61 025 | 12 68 0,114

IEC 15 15 93 49 063 | 60 57 049 | 33 66 033 | 17 73 020

125 125 12 41 059 | 72 47 046 | 40 55 031 | 20 61 0,18

10 10 140 42 075 | 9 50 050 | 50 57 038 | 25 64 0,14

m SE1B56,32,42 | 75 75 187 44 075 | 120 52 050 | 67 60 038 33 66 0,14
5 5 280 38 075 | 180 45 050 | 100 51 038 | 50 57 0,14
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KoRP W + IEC

DRIVESYSTEMS Schneckengetriebe
Typ SI
Typ SMI
n, = 1400 min-1 n, =900 min-1 n, =500 min-1 n, = 250 min-1

iges ist:h ivor Ny MZmax Pemax Ny M2max Pemax Ny M2max Pemax Ny M2max Pemax

[min] [Nm] [kW] [min] [Nm] [kW] [min] [Nm] [KW] [min'] [Nm]  [kW]

SK 18I 31 100 100 14 21 0,10 9 24 0,08 5 28 0,06 2,5 31 0,04

SK 1SMi 31 80 80 18 22 0,12 11 26 0,09 6,2 30 0,06 3,1 33 0,04

60 60 23 24 0,14 15 28 0,11 8,3 33 0,08 4,2 36 0,05

50 50 28 26 0,17 18 30 0,13 10 35 0,09 5 39 0,05

w 40 40 35 28 0,20 22 32 0,16 12 37 0,1 6,2 41 0,07

30 30 47 30 0,27 30 35 0,21 17 41 0,15 8,3 45 0,08

+ 25 25 56 25 0,24 36 30 0,18 20 34 0,12 10 38 0,07

20 20 70 27 0,30 45 32 023 25 37 0,15 12 41 0,09

IEC 15 15 93 29 0,37 60 34 0,24 33 40 0,19 17 44 0,07

125 125 112 24 0,37 72 29 0,24 40 33 0,19 20 37 0,07

10 10 140 26 0,37 90 30 0,24 50 34 0,19 25 38 0,07

Jmm =L B30, 40 75 75 187 27 037 | 120 31 024 | 67 36 019 | 33 40 0,07

5 5 280 23 0,37 180 27 0,24 100 31 0,19 50 35 0,07

www.nord.com G1035 B27



W + IEC

Stirnrad-Schnecken

0

4 AR
g
o

getriebe

NORQ

DRIVESYSTEMS

Typ Sl
Typ SMI
n, = 1400 min-1 n, =900 min-1 n, =500 min-1 n, = 250 min-1
iges ist:h vor Ny MZmax Pemax Ny M2max Pemax Ny M2max Pemax Ny M2max Pemax
[min'] [Nm] [kW] [min] [Nm] [kW] [min] [Nm] [kW] [min)] [Nm] [kW]
SK 18I 75/H10 1000 100 10| 14 304 015 | 09 317 041 | 050 334 007 | 025 359 0,04
SK 1SMI 75/H10 | 800 80 10| 1,8 327 0,18 11 341 013 | 063 358 008 031 38 0,04
600 60 10| 2,3 358 0,22 15 373 016 | 0,83 393 010 @ 042 423 0,05
w 500 50 10| 2,8 379 026 1,8 395 0,18 1,0 416 011 | 050 448 0,06
400 40 10| 35 406 032 | 23 423 0,22 1,3 445 0,14 | 063 479 0,08
+ 300 30 10| 47 355 0,31 30 369 0,21 17 389 013 | 083 419 0,07
250 25 10| 56 374 036 | 36 390 0,25 20 410 0,115 10 442 0,08
IEC 200 20 10| 70 398 046 | 45 415 0,32 25 436 0,119 1,3 470 0,10
150 15 10| 93 429 061 6,0 447 042 33 470 025 17 506 0,14
125 12,5 10 11 354 056 | 7,2 369 0,38 40 388 023 20 418 0,13
mm = B56, 54, 51
ey 100 10 10 14 369 070 | 90 384 048 50 404 0,29 25 435 0,16
75 75 10 19 306 0,75 12 397 0,64 6,7 417 0,38 33 449 0,21
50 5 10 28 215 0,75 18 329 0,75 10 349 045 50 376 024
SK 181 63/H10 1000 100 10 14 179 010 | 09 18 007 | 050 196 004 | 025 211 0,02
SK 1SMI 63/H10 | 800 80 10 1,8 192 0,12 11 200 008 | 062 210 005 031 227 0,03
600 60 10 23 210 0,114 1,5 219 010 | 0,83 231 006 042 248 0,03
w 500 50 10 28 223 0,16 18 232 0,12 1 244 0,07 05 263 0,04
400 40 10 35 239 019 | 22 248 0,13 12 261 008 | 062 282 0,05
+ 300 30 10 47 260 0,26 3 271 0,18 17 285 011 | 083 307 0,06
250 25 10 56 220 022 | 36 229 0,15 2 241 0,09 1 260 0,05
IEC 200 20 10 7 234 028 | 45 244 019 25 257 0,11 12 276 0,06
150 15 10 93 253 0,37 6 263 0,25 33 277 015 17 298 0,09
[0 556, 54 125 125 10 11 209 033 | 72 218 0,23 4 229 0,14 2 247 0,07
o 56,54,50 | 409 10 10 14 189 0,37 9 227 0,29 5 239 0,17 25 257 0,09
75 75 10 19 145 0,37 12 227 0,37 6,7 248 0,23 33 267 0,12
50 5 10 28 105 0,37 18 161 0,37 10 210 0,27 50 226 0,15
SK 1SI 50/H10 1000 100 10 14 101 006 | 09 105 004 050 110 002 | 025 119 0,01
SK 1SMI 50/H10 | 800 80 10 1,8 108 0,07 11 113 004 | 062 118 003 | 031 128 0,02
600 60 10 23 118 0,08 15 123 006 | 083 130 003 | 042 140 0,02
w 500 50 10 28 125 0,09 1,8 131 0,06 1137 0,04 05 148 0,02
400 40 10 35 134 0,11 22 140 0,08 12 147 005 | 062 158 0,03
+ 300 30 10 47 146 0,15 3 152 0,10 17 160 006 | 083 173 0,03
250 25 10 56 124 013 | 36 129 0,09 2 136 0,05 1 146 0,03
IEC 200 20 10 7 132 016 | 45 137 0,1 25 144 0,07 12 155 0,03
150 15 10 93 142 021 6 148 0,15 33 156 0,09 17 168 0,05
0 556, 54 125 125 10 11 M8 019 | 72 122 0,13 4 129 0,08 2 139 0,04
o 56,54,50 | 409 10 10 14 122 024 9 128 0,16 5 134 0,10 25 145 0,05
75 75 10 19 127 0,33 12 132 0,22 6,7 139 0,13 33 150 0,07
50 5 10 28 103 0,37 18 1M1 0,26 10 117 0,15 50 126 0,08
SK 1SI 40/H10 1000 100 10 1.4 56 003 | 09 58 002 | 050 61 001 | 025 66 0,01
SK 1SMI 40/H10 800 80 10 1,8 60 0,04 1,1 62 003 062 66 002 | 0,31 71 0,01
600 60 10 2,3 66 0,05 1,5 68 003 | 083 72 002 | 042 78 0,01
w 500 50 10 2,8 70 0,06 1,8 72 0,04 176 0,02 05 8 0,01
400 40 10 3,5 75 007 | 22 78 0,05 12 8 003 | 062 88 0,02
+ 300 30 10 4,7 81 0,09 3 85 0,06 17 89 004 | 083 96 0,02
250 25 10 5,6 69 007 | 36 72 0,05 2 75 0,03 1 81 0,02
IEC 200 20 10 7 73 009 | 45 76 0,06 25 80 0,04 12 87 0,02
150 15 10 9,3 79 0,12 6 82 0,08 33 87 0,05 17 93 0,03
s Bss sa 50 | 125 125 10 11 66 0,11 7,2 69 0,08 4 72 004 2 78 0,02
o » 54, 100 10 10 14 69 0,14 9 72 0,09 5 75 0,06 25 81 0,03
75 75 10 19 72 0,119 12 75 0,13 67 79 0,07 33 85 0,04
50 5 10 28 62 0,22 18 64 0,15 10 68 0,09 50 73 0,05
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W + IEC

DRIVESYSTEMS Doppel-Schneckengetriebe
Typ Sl
Typ SMI
n, = 1400 min-1 n, =900 min-1 n, =500 min-1 n, = 250 min-1
ges sch vor Ny MZmax Pemax Ny M2max Pemax Ny M2max Pemax Ny M2max Pemax
[min] [Nm] [kW] [min'] [Nm] [kW] [min®] [Nm] [kW] [min] [Nm] [kW]
SK 1S175/40 3000 30 100| 0,47 427 013 | 030 443 003 | 017 48 002 | 008 513 0,01
SK 1SMI 75/40 2400 30 80| 058 423 0,14 | 038 431 003 | 021 473 0,02 0,1 506 0,01
1800 30 60| 078 416 0,16 | 0,50 426 0,04 & 028 450 0,03 | 014 495 0,01
w 1500 30 50| 093 411 0,17 | 0,60 422 005 033 432 003 | 017 48 0,02
1200 30 40 12 402 019 | 0,75 417 006 | 042 429 004 | 021 473 0,02
+ 900 30 30| 16 388 0,22 1 408 0,08 | 056 424 005 028 450 0,03
750 30 25| 1,9 382 0,23 12 401 0,10 | 067 420 006 @033 432 0,03
IEC 600 30 20| 23 375 0,25 15 390 0,12 | 083 414 007 @ 042 429 0,04
450 30 15| 31 364 0,3 2 380 0,15 11 404 0,09 | 056 424 0,05
375 30 12,5| 37 358 036 24 374 017 13 396 0,10 | 067 420 0,06
mm =0 B56, 53 300 30 10| 47 351 0,37 3 365 0,24 17 384 019 | 083 414 0,07
225 30 75| 62 340 0,37 4 356 0,24 22 377 0,19 11 404 0,07
150 30 50| 93 320 037 6 341 0,24 33 361 0,19 1,7 384 0,07
SK 1S163/31 3000 30 100| 047 316 0,11 | 0,30 328 002 017 360 001 | 008 38 0,01
SK 1SMI 63/31 2400 30 80| 058 423 0,14 | 0,38 431 003 | 021 473 0,02 0,1 506 0,01
1800 30 60| 078 416 0,16 & 050 426 004 | 028 450 0,03 | 0,114 495 0,01
1500 30 50 093 411 017 | 0,60 422 005 | 033 432 003 | 0,17 486 0,02
1200 30 40| 1,2 402 0,19 | 0,75 417 006 @ 042 429 004 | 021 473 0,02
900 30 30| 16 388 0,22 1 408 0,08 | 056 424 005 | 028 450 0,03
750 30 25| 1,9 382 023 12 401 0,10 | 0,67 420 006 | 033 432 0,03
IEC 600 30 20| 23 375 025 15 390 012 | 0,83 414 007 @ 042 429 0,04
450 30 15| 31 364 03 2 380 0,15 11 404 009 | 056 424 0,05
375 30 125| 37 358 0,36 | 24 374 017 13 396 0,0 | 0,67 420 0,06
Jmm = B52 300 30 10| 47 351 0,37 3 365 0,24 17 384 019 | 083 414 0,07
225 30 75| 62 340 0,37 4 356 0,24 22 377 0,19 11 404 0,07
150 30 50 93 320 037 6 341 0724 33 361 0,119 17 384 0,07
SK 1S150/31 3000 30 100 047 178 0,06 | 0,30 185 001 | 017 203 001 008 214 0
SK 1SMI 50/31 2400 30 80 058 176 007 | 0,38 179 002 | 021 197 0,01 041 211 0,01
1800 30 60| 078 173 0,07 | 050 178 002 028 188 001 | 014 206 0,01
1500 30 50| 093 171 0,08 | 0,60 176 002 @ 033 180 001 | 017 203 0,01
1200 30 40| 1,2 168 0,09 | 0,75 174 003 @ 042 179 002 | 021 197 0,01
900 30 30| 16 162 0,11 1 170 004 | 056 177 002 | 028 188 0,01
750 30 25| 19 159 0,1 12 167 005 067 175 003 | 033 180 0,01
IEC 600 30 20| 23 156 0,12 15 163 006 | 083 173 003 | 042 179 0,02
450 30 15| 31 152 0,15 2 158 0,07 11 168 004 | 056 177 0,02
375 30 125| 37 149 017 | 24 156 0,09 13 165 005 | 067 175 0,03
m¢m B52 300 30 10| 47 146 0,18 3 152 0,10 17 160 0,06 | 083 173 0,03
225 30 75| 62 141 022 4 148 0,13 22 157 0,08 11 168 0,04
150 30 50| 93 133 0,30 6 142 0,18 33 150 0,11 1,7 160 0,06
SK 1S140/31 3000 30 100| 0,47 99 003 | 030 102 001 | 017 112 0O 008 119 0
SK 1SMI 40/31 2400 30 80| 0,58 98 004 | 038 100 001 | 021 109 0,01 01 117 0
1800 30 60| 0,78 9 0,04 | 0,50 99 001 | 028 104 001 | 014 15 0
1500 30 50| 0,93 95 0,05 | 0,60 98 001 | 033 100 001 | 017 12 0
1200 30 40| 1.2 93 0,05 | 0,75 97 002 | 042 99 001 | 021 109 0,01
900 30 30| 1,6 90 0,06 1 94 002 | 056 98 001 | 028 104 0,01
750 30 25| 1,9 88 0,06 1,2 93 003 | 067 97 002 | 033 100 0,01
IEC 600 30 20| 2,3 87 0,07 1,5 90 003 | 083 96 002 | 042 99 0,01
450 30 15| 3,1 84 0,09 2 88 0,04 11 94 003 | 056 98 0,01
375 30 12,5 37 83 010 | 24 87 0,05 13 92 003 | 067 97 0,02
;”_'L"’m B52 300 30 10| 47 81 0,11 3 85 0,06 17 89 004 | 083 96 0,02
225 30 75| 62 79 0,13 4 82 0,08 22 87 005 1,1 94 0,03
150 30 50| 93 74 0,18 6 79 0,11 33 83 0,06 1,7 89 0,04
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IEC56 | IEC56 | IEC63 | IEC63 | IEC63 | IEC71 | IEC 71
B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14
C105 A120 C90 C120 A140 C105 C140
a2 105 120 90 120 140 105 140
b2 70 80 60 80 95 70 95
c2 - - - - 8 - -
d2 9 9 1 11 1 14 14
e2 85 100 75 100 15 85 115
f2 3 35 3 3,5 35 3 35
12 20 20 23 23 23 30 30
s2 7 7 6 7 9 7 9
t2 1,4 1,4 12,8 12,8 12,8 16,3 16,3
u2 3 3 4 4 4 5 5
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IEC 56 | IEC 56 | IEC 63 | IEC 63 | IEC63 | IEC71 |IEC71 | IEC71 | IEC80 | IEC 80 | IEC 80 | IEC 90 | IEC 90
B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14
C105 | A120 C90 C120 | A140 | C105 | C140 | A160 | C120 | C160 | A200 | C140 | C160
a2 105 120 90 120 140 105 140 160 120 160 200 140 160
b2 70 80 60 80 95 70 95 110 80 110 130 95 110
c2 - - - - 8 - - 8 - 8 20 - 8
d2 9 9 1 11 1 14 14 14 19 19 19 24 24
e2 85 100 75 100 115 85 115 130 100 130 165 115 130
f2 3 3,5 3 3,5 3,5 3 3,5 4 3,5 4 4 3,5 4
12 20 20 23 23 23 30 30 30 40 40 40 50 50
o 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 45,5 45,5
s2 7 7 6 7 9 7 9 9 7 9 M10 9 9
t2 11,4 1,4 12,8 12,8 12,8 16,3 16,3 16,3 21,8 21,8 21,8 27,3 27,3
u2 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 8 8
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IEC-Normmotoranbau
IEC56 IEC56 | IEC63 | IEC63 | IEC63 |IEC71 IEC71 | IEC71 | IEC80 | IEC 80 | IEC 80 | IEC 90 | IEC 90
B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14
C105 | A120 C90 C120 | A140 | C105 | C140 | A160 | C120 | C160 | A200 | C140 | C160
a2 105 120 90 120 140 105 140 160 120 160 200 140 160
b2 70 80 60 80 95 70 95 110 80 110 130 95 110
c2 - - - - 8 - - 8 - 8 20 - 8
d2 9 9 11 11 11 14 14 14 19 19 19 24 24
e2 85 100 75 100 115 85 115 130 100 130 165 115 130
f2 3 3,5 3 3,5 3,5 3 3,5 4 3,5 4 4 3,5 4
12 20 20 23 23 23 30 30 30 40 40 40 50 50
o 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 45,5 455
s2 7 7 6 7 9 7 9 9 7 9 M10 9 9
t2 11,4 11,4 12,8 12,8 12,8 16,3 16,3 16,3 21,8 21,8 21,8 27,3 27,3
u2 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 8 8
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SK 1S1 63 IEC63 | SK 1SI163IEC71 | SK 1S163 IEC80 | SK 1SI 63 IEC90 I mgi
IE1 63 S/L 71 S/L 80S /L 90S /L
IE2 - - SH/LH SH/LH
IE3 SP/LP SP/LP - /LP SP/LP
g 130 145 165 183
g1 116 124 142 147
g1Bre 124 133 143 148
k 192 214 236 276
kBre 248 272 300 351
Schneckengetriebe zum Anbau von IEC-Normmotoren
32,5 u?
158 o 3120
12 S
| N
- $ //?\%
Z 1=
o i PR ITns C)
S /'\\ R =
8 /@\ o g
x { \J h Jam p
T ®e2 5 ]
M10 £2 N 85 o
100 2 9251 112
2120 12 A 2,5 2,5
1L, \§P/j 17
m
8 =]
IEC-Normmotoranbau
IEC 56 | IEC 56 | IEC 63 | IEC 63 | IEC63 |IEC71 | IEC71 | IEC71|IEC80 | IEC80|IEC80|IEC90|IEC90  IEC 90
B14 B5 B14 | B14 B5 B14 | B14 B5 B14 | B14 B5 B14 | B14 B5
C105 | A120 | C90 | C120 | A140 | C105 | C140 | A160 | C120 | C160 | A200 | C140 | C160 | A200
a2 105 120 90 120 140 105 140 160 120 160 200 140 160 200
b2 70 80 60 80 95 70 95 110 80 110 130 95 110 130
c2 - - - - 8 - - 8 - 8 20 - 8 20
d2 9 9 1 1 1 14 14 14 19 19 19 24 24 24
e2 85 100 75 100 15 85 115 130 100 130 165 15 130 165
f2 3 3,5 3 35 35 3 35 4 35 4 4 35 4 4
12 20 20 23 23 23 30 30 30 40 40 40 50 50 50
s2 7 7 6 7 9 7 9 9 7 9 M10 9 9 M10
t2 1,4 1,4 12,8 12,8 | 12,8 16,3 16,3 163 | 21,8 | 218 | 218 | 273 | 273 | 273
u2 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 8 8 8
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DRIVESYSTEMS
Schneckengetriebemotor
kBre g1Bre 130
36 k I — 777 7% =
200 3160 8l [E—— iﬁ ol
86 B S e - \%
e vl e N Lol Tl
o §  Cad g M-S
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= F ﬁ% ‘j @ ®, g b=
s N\ R
2 ol 835" 5 ]
M1 L 90 =
120 S 125
B145 NS¢ m.‘ 25 25
172 10 = 130

SK 1SI751EC71 | SK1SI75IEC80 | SK 1SI751EC90 | SK 1SI75IEC100 | SK 1SI 75 I[EC112
IE1 71 SIL 80S /L 90S /L 100L /LA 12M | 112 -
IE2 - SH/LH SH/LH LH/AH - MH
IE3 SPILP - ILP SP/LP LP /AP - MP
g 145 165 183 201 228 228
g1 124 142 147 169 179 179
g1Bre 133 143 148 159 170 170
k 214 236 276 306 326 351
kBre 272 300 351 397 419 444

Schneckengetriebe zum Anbau von IEC-Normmotoren
36 w2

200

S
ey
a
(=3

?s2

86

FICTE

2 VAN o g *
- N2 i
© | \\/J_ de2 5 hE
M1 f2 o 90 =
120 2 935" 125
@145 12 A\ 2,5 2,5
112 NS/ 130
10 ]

IEC-Normmotoranbau

IEC 71 IEC 71 |IEC 71 | IEC 80 |IEC 80 IEC 80 IEC 90 |IEC 90 |IEC 90 IEC 100 IEC 100 IEC 100 IEC 112 |IEC 112|IEC 112
B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5

C105 | C140 | A160 | C120 | C160 | A200 | C140 | C160 | A200 | C160 | C200 | A250 | C160 | C200 | A250
a2 105 140 160 120 160 200 140 160 200 160 200 250 160 200 250
b2 70 95 110 80 110 130 95 110 130 110 130 180 110 130 180
c2 - - - - - - - - - - - 12 - - 12
d2 14 14 14 19 19 19 24 24 24 28 28 28 28 28 28
e2 85 115 130 100 130 165 115 130 165 130 165 215 130 165 215
f2 3 3,5 4 3,5 4 4 3,5 4 4 4 4 5 5 5 5
12 30 30 30 40 40 40 50 50 50 60 60 60 60 60 60
s2 7 9 9 7 9 1" 9 9 1 9 1 M12 9 1 M12
t2 16,3 16,3 16,3 21,8 21,8 21,8 27,3 27,3 27,3 31,3 31,3 31,3 31,3 31,3 31,3
u2 5 5 5 6 6 6 8 8 8 8 8 8 8 8 8
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SK1Sl 40..50..63/H10
SK1SMI 40..50...63/H10

Stirnradvorstufe
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DRIVESYSTEMS

tirnradvorstufe Typ H10

Die Stirnradvorstufe hat die Ubersetzung i=10 und ist passend fiir die Schneckengetriebe SK 1Sl 40,
SK 1SI 50 und SK 1S1 63, sowie fiur die Schneckengetriebe SK 1SMI 40, SK 1SMI 50 und SK 1SMI 63.

Mit der Stirnradvorstufe lassen sich 2-stufige Stirnrad-Schneckengetriebemotoren und Stirnrad-Schneckengetriebe
bauen.

Stirnrad-Schneckengetriebemotor

SK 18lI... SK 1SML...
80 kBre

325

arsidl I Er=—-m
el [, &

?g

IE1 63S /L |71S /L

IE2 - -

IE3 SP/LP SP/LP

g 130 145

g1 115 124
gi1Bre 123 133

k 192 214
kBre 248 272

Stirnrad-Schneckengetriebe zum Anbau von IEC-Normmotoren

SK 1Sl... SK 1SMI...
u2
% M
ey (D Ik
9 e Zimis

IEC-Normmotoranbau

IEC 56 | IEC 56 | IEC 63 | IEC 63 IEC63 |IEC71 | IEC71 | IEC71 | IEC 80 | IEC 80 | IEC 80
B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5
C105 | A120 C90 C120 | A140 | C105 | C140 | A160 | C120 | C160 | A200
a2 105 120 90 120 140 105 140 160 120 160 200
b2 70 80 60 80 95 70 95 110 80 110 130
c2 - - - - 8 - - 8 - 8 20
d2 9 9 1 1 1 14 14 14 19 19 19
e2 85 100 75 100 115 85 115 130 100 130 165
f2 3 3,5 3 3,5 3,5 3 35 4 3,5 4 4
12 20 20 23 23 23 30 30 30 40 40 40
s2 7 7 6 7 9 7 9 9 7 9 M10
t2 11,4 11,4 12,8 12,8 12,8 16,3 16,3 16,3 21,8 21,8 21,8
u2 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6
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Stirnradvorstufe

NORD®

DRIVESYSTEMS

tirnradvorstufe Typ H10

Die Stirnradvorstufe hat die Ubersetzung i=10 und ist passend fiir das Schneckengetriebe SK 1SI 75,
sowie flr das Schneckengetriebe SK 1SMI 75.

Mit der Stirnradvorstufe lassen sich 2-stufige Stirnrad-Schneckengetriebemotoren und Stirnrad-Schneckengetriebe
bauen.

Stirnrad-Schneckengetriebemotor

SK 18l... SK 1SMl...
90 kBre
k
325
i oz
— = B,
L4 o FOR
= o
Cisnss gl ]
@ (©)
/ )
IE1 63S /L |71S /L |80S /L
IE2 - - SH/LH
IE3 SP/LP SP/LP - /LP
g 130 145 165
g1 115 124 142
g1Bre 123 133 143
k 192 214 236
kBre 248 272 300
Stirnrad-Schneckengetriebe zum Anbau von IEC-Normmotoren
SK 18l... SK 1SML...
90 32,5 u2
ﬁ§ \ HH T )\C
&y \K N \ / \%
b \\'7& e
®e2
IEC-Normmotoranbau
IEC56 IEC56 | IEC63 | IEC63 | IEC63 |IEC71 | IEC71 | IEC71 | IEC 80 | IEC 80 | IEC 80
B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5
C105 | A120 C90 C120 | A140 | C105 | C140 | A160 | C120 A C160 | A200
a2 105 120 90 120 140 105 140 160 120 160 200
b2 70 80 60 80 95 70 95 110 80 110 130
c2 - - - - 8 - - 8 - 8 20
d2 9 9 11 11 11 14 14 14 19 19 19
e2 85 100 75 100 115 85 115 130 100 130 165
f2 3 3,5 3 3,5 3,5 3 3,5 4 3,5 4 4
12 20 20 23 23 23 30 30 30 40 40 40
s2 7 7 6 7 9 7 9 9 7 9 M10
t2 11,4 11,4 12,8 12,8 12,8 16,3 16,3 16,3 21,8 21,8 21,8
u2 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6
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Doppel-Schneckengetriebebau

NORQ

DRIVESYSTEMS

Doppel-Schneckengetriebebau

Der Doppel-Schneckengetriebebau ist ein Adapter und ermdglicht das Schneckengetriebe SK 1SI 31 als Vorstufe
fur das Schneckengetriebe SK 1SI 40, SK 1SI 50 und SK 1Sl 63, sowie fur die Schneckengetriebe SK 1SMI 40,
SK 1SMI 50 und SK 1SMI 63.

Mit dem Doppel-Schneckengetriebebau lassen sich Doppel-Schneckengetriebemotoren und Doppel-Schnecken-
getriebe bauen.

Doppel-Schneckengetriebemotor

SK 18l... SK 1SML...
295 :Bf‘e 465
135 /ﬂ
i == =l
] R0 o 1@3 b Za\
T i) @
= (o Il
= @ :

L

IE1 63S/L|71S/L
g 130 145
g1 115 124
g1Bre 123 133
k 192 214
kBre 248 272

Doppel-Schneckengetriebebau zum Anbau von IEC-Normmotoren

SK 18l...
29,5 2 66,5 SK 1SML...

135,

3V

Sy

i

]

—

N2

<]
o
|

|
P
7

EL 2

IEC-Normmotoranbau

IEC56 | IEC56 | IEC63 | IEC63 | IEC63 | IEC71 | IEC 71
B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14
C105 A120 C90 C120 A140 C105 C140
a2 105 120 90 120 140 105 140
b2 70 80 60 80 95 70 95
c2 - - - - 8 - -
d2 9 9 11 11 11 14 14
e2 85 100 75 100 115 85 115
f2 3 3,5 3 3,5 3,5 3 3,5
12 20 20 23 23 23 30 30
s2 7 7 6 7 9 7 9
t2 11,4 11,4 12,8 12,8 12,8 16,3 16,3
u2 3 3 4 4 4 5 5
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Doppel-Schneckengetriebebau
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DRIVESYSTEMS

Doppel-Schneckengetriebebau

Der Doppel-Schneckengetriebebau ist ein Adapter und ermdglicht das Schneckengetriebe SK 1SI 40 als Vorstufe
fur das Schneckengetriebe SK 1Sl 75, sowie fur das Schneckengetriebe SK 1SMI 75.

Mit dem Doppel-Schneckengetriebebau lassen sich Doppel-Schneckengetriebemotoren und Doppel-Schnecken-
getriebe bauen.

Doppel-Schneckengetriebemotor

SK 18lI... WBre
325 k

Wl

SK 1SMLI...

il
¢g

il
]

j ® © J
o
= Al
¢
IE1 63S/L | 71S/L
g 130 145
gl 15 124
g1Bre 123 133
k 192 214
kBre 248 272

Doppel-Schneckengetriebebau zum Anbau von IEC-Normmotoren

SK 1SI... . w2 15 SK 1SMI...
by (N %
470 AP/ Wrwi|s
- \\wg/ L///()\ I
5 | & 1 o/
L12_|

|IEC-Normmotoranbau

IEC 56 | IEC 56 | IEC 63 | IEC63 | IEC63 | IEC71 |IEC71 | IEC71 | IEC80 | IEC 80 | IEC 80 | IEC 90 | IEC 90
B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 B5 B14 B14 BS B14 B14
C105 | A120 C90 C120 | A140 | C105 | C140 | A160 | C120 | C160 | A200 | C140 | C160
a2 105 120 90 120 140 105 140 160 120 160 200 140 160
b2 70 80 60 80 95 70 95 110 80 110 130 95 110
c2 - - - - 8 - - 8 - 8 20 - 8
d2 9 9 1 1 1 14 14 14 19 19 19 24 24
e2 85 100 75 100 115 85 115 130 100 130 165 115 130
f2 3 3,5 3 3,5 3,5 3 3,5 4 3,5 4 4 3,5 4
12 20 20 23 23 23 30 30 30 40 40 40 50 50
o 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 45,5 45,5
s2 7 7 6 7 9 7 9 9 7 9 M10 9 9
t2 11,4 11,4 12,8 12,8 12,8 16,3 16,3 16,3 21,8 21,8 21,8 27,3 27,3
u2 3 3 4 4 4 5 5 5 6 6 6 8 8
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IEC-Normmotor-Anbau

NORQ

DRIVESYSTEMS
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a2 b2 e2 f2 s2 d2 12 t2 u2 o o o o o o
Motor-Anbau
SI131|S140 | SI50 | SI63 | SI75| H10
IEC 56 B14 C105 105 70 85 3 7 9 20 11,4 3 29,5 32,5 32,5 32,5 32,5
IEC 56 B5 A120 120 80 100 3,5 7 9 20 114 3 29,5 32,5 32,5 32,5 32,5
IEC63 B14 C90 90 60 75 3 6 11 23 12,8 4 295 | 325 | 325 | 325 32,5
IEC 63 B14 C120 120 80 100 3,5 7 1 23 12,8 4 29,5 32,5 32,5 32,5 32,5
IEC 63 B5 A140 140 95 115 3,5 9 1 23 12,8 4 29,5 32,5 32,5 32,5 32,5
IEC 71 B14 C105 105 70 85 3 7 14 30 16,3 5 29,5 32,5 32,5 32,5 36 32,5
IEC 71 B14 C140 140 95 115 3,5 9 14 30 16,3 5 29,5 32,5 32,5 32,5 36 32,5
IEC 71 B5 A160 160 110 130 4 9 14 30 16,3 5 - 32,5 32,5 32,5 36 32,5
IEC 80 B14 C120 120 80 100 3,5 7 19 40 21,8 6 - 32,5 32,5 32,5 36 32,5
IEC 80 B14 C160 160 110 130 4 9 19 40 21,8 6 - 32,5 32,5 32,5 36 32,5
IEC80 B5 A200 | 200 130 165 4 M10 19 40 21,8 6 - 325 | 325 | 325 36 32,5
IEC 90 B14 C140 140 95 115 3,5 9 24 50 27,3 8 - 45,5 45,5 32,5 36 -
IEC 90 B14 C160 160 110 130 4 9 24 50 27,3 8 - 455 455 32,5 36 -
IEC 90 B5 A200 200 130 165 4 M10 24 50 27,3 8 - 455 45,5 32,5 36 -
IEC100 B14 C160 160 110 130 4 9 28 60 31,3 8 - - - - 36 -
IEC100 B14 C200 200 130 165 4 " 28 60 31,3 8 - - - - 36 -
IEC100 B5 A250 250 180 215 5 M12 28 60 31,3 8 - - - - 36 -
IEC112 B14 C160 160 110 130 4 9 28 60 31,3 8 - - - - 36 -
IEC112 B14 €200 | 200 130 165 4 11 28 60 31,3 8 - - - - 36 -
IEC112 B5 A250 | 250 180 215 5 M12 28 60 31,3 8 - - - - 36 -
Lieferbare Ausfiihrungen
Motor-Anbau
SK 1Sl 31 SK 1S1 40 SK 1SI1 50 SK 1S1 63 SK 1S1 75 SK H10
IEC 56 B14 C105 v v v v v
IEC 56 B5 A120 v v v v v
IEC 63 B14 C90 o & Vo & Vo vo*
IEC63 B14 C120 4 v 4 v v
IEC 63 B5 A140 v v v v v
IEC 71 B14 C105 Vo voF Vo Vo vo* voF
IEC71 B14 C140 v v v v v v
IEC71 B5 A160 v 4 v 4 v
IEC 80 B14 C120 vo* Vo v ¥ Ve N
IEC80 B14 C160 v v v v v
IEC 80 B5 A200 v v v v v
IEC 90 B14 C140 Vo Vo Vo Vo
IEC90 B14 C160 4 v 4 v
IEC 90 B5 A200 v v v v
IEC100 B14 C160 v
IEC100 B14 C200 v
IEC100 B5 A250 vo*
IEC112 B14 C160 v
IEC112 B14 C200 v
IEC112 B5 A250 vox
* Standard
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NORD®

IEC-Drehstrommotor / Bremsmotor
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Drehstrommotoren Mg | Py | ng | al kjcl d t | f g 2] s3  m
T A O INm] | [kW] |[min-"]| b1 | [kg] el | T u | s2 g1 | n p
63 Si4| - | SPi4 B14 C90 012 1335| 90 |36 215 o | 41 125 25 11301 28 | M | 12
63 L4 - | LP/4 |B14 C90 018 1350 | go |42 215 B | A1 |185) 25 11901 28 | M 12
71 Si4| - | SPI4 |B14 C105 025(1380 | 0> | 54 [244| 12| 1% | 167} 22 48] 30 | MO | 2
71 U4 | - | LP4 |B14 C105 037|1380 | 0 |63 244 | 12| 1% | 10 ) 25 148 ) 30 | M| 2
80 S/4| SH4 | - |B14 C120 055 1375 | 20 | 8 |276| 2 | 12 |2L0) 39 165 40 | M2S | 22
80 L/4| LH/4 | LP/4 |B14 C120 075 1375 | 20 | o |276| 12| 19 12157 3.0 165 | 40 | M25 | 22
90 S/4 | SH/4 | SP/4 |B14 C140 11|1395 | G | 12 |326| [° | 24 | 27| 80 | 1631 50 ) 25 | 26
90 L/4 | LH/4 | LP/4 |B14 C140 15|1395 | o | 14 |326| [° | 24 | 27| 80 | 183 80 ) 25 | 26
100 L/4 | LH4 | LP/4 |B5 A250 22]1440 | 250 | 24 |366| o | 28 1 311 40 200 00 | M3z | 52
100 LA/4 | AH/4 | AP/4 |B5 A250 301415 | 230 | 27 |3e6| o | 28 1 31 40 200 60 | M3z | 52
12 mi4| - - |B5 A250 40| 1445 | 230 | 36 |386 | 5o | 2B | 31| 40| 2281 00 | M32 | 5O
12 - | MH/4 | MP/4 B5 A250 40| 1445 | 250 | 36 |a11| Jo | @8 | 31 ) 40 ) 2281 00 | M3z go
Bremsmotoren Mg | Py | ny | a1 k | c1 d t | g | i2 | s3 | m
M & O INm] | [kW] |[min-"]| b1 | [kg] el | T u | s2 g1 | n p
63 SM4| - | SPM4 B14 C90 BRE5 | (D)5 |012|1335| o0 |56 21| O M1 1251 25 11807 23 | M2 |19
63 Li4| - | LPI4 B14 C90 BRE5 | (D)5 018|1350| g0 |62 27| O 41 1251 25 | 780 28 | M2 | 19
71 si4| - | SPi4 |B14 C105BRES5 | (D)5 | 025| 1380 | 00 |74 |302| 22| M| 0| 28 146 30 ) M2 27
71 U4| - |LPi4 |B14 C105BRES5 | (D)5 | 037 1380 | 199 |83 [z02| 22 | M | 16| 25 146 30 | M20 | 27
80 S/4| SHI4 | -  B14 C120 BRES | (D)5 | 055| 1375 o | 11 [3a0| to | 19 1215 39 17601 20 | M2 | 20
80 Li4| LHI4 | LPI4 B14 C120 BRE10[(D)10| 075 1375 oo | 12 (340 | o | oo |Z§%) 22 |10 20 | M2 | 2
90 S/4| SHI4 | SP/4 | B14 C140 BRE10[(@)10| 1.1|1395 oo | 17 [401| 15| &L | 27 | 3.0 1183 50 | M2 | 30
90 L4 | LH4 | LPI4 | B14 C140 BRE20[(D)20| 15|1395 oo |19 [401| ' | 28 | 27 | 3.0 17851 50 | M2 | 80
100 L4 LHM4 | LPI4 |B5 A250 BRE20[ ()20 22| 1440 | 350 | 31 (457 | o | 28 | 31 &0 12911 00 | M2 | 3%
100 LA/4 | AHI4 | AP/4 |B5 A250 BRE4O| (D)s0| 30| 1415| 250 | 34 [a7g| J° | 28 | 31 | 40 2011 00 | M2 | 35
12 M4 | - - |B5 A250 BRE4O| (D)40| 40| 1445 750 |46 |s08| o | 20| 31| 40 2281 00 | M2 | 4
112 - | MHI4 | MP/4 |B5 A250 BRE40|(@)40| 4.0 | 1445 fgg 46 | 623 21155 ,\ffo 381 4 f;g gg '\1"523? 14098
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SK1Sl 40..50..63..75-W Q#
SK1SMI 40..50..63..75 -W '

Antriebswelle - Typ W DRIVESYSTEMS

4

m)RD@

freie Antriebswelle - Typ W

Die freie Antriebswelle - Typ W realisiert eine freie Antriebswelle bei den Schneckengetrieben SK 1SI 40,
SK 1SI 50, SK 1SI 63, SK 1SI 75, sowie bei den Schneckengetrieben SK 1SMI 40, SK 1SMI 50,
SK 1SMI 63, SK 1SMI 75 und bei der Stirnradvorstufe H10.

SK1Sl 40..50..63-W
SK1SMI 40 ... 50 ... 63 - W

o)
\§
@16 k6

SK1sl 75-W
SK1SMI 75 - W
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Auszuge aus dem
NORD-Programm

G1000 Feste Drehzahlen
BLOCK Gehause 50/ 60 Hz
= NORDBLOC.1 Stirnradgetriebemotoren
= Stirnradgetriebemotoren
= Flachgetriebemotoren
= Kegelradgetriebemotoren
= Stirnrad-Schneckengetriebemotoren

Elektronische Verstellgetriebe

= NORDBLOC.1 Stirnradgetriebemotoren
= Stirnradgetriebemotoren

= Flachgetriebemotoren

= Kegelradgetriebemotoren

= Stirnrad-Schneckengetriebemotoren

@
PRODUCT OVERVIEW
64014

NORDBLOC Industriegetriebe
BLOCK Gehause 50/ 60 Hz

= Stirnradgetriebe

= Kegelstirnradgetriebe

UNIVERSAL Schneckengetriebe
= Sl und SMI

F3018_E3000 Frequenzumrichter SK 180E
F3020_E3000 Frequenzumrichter SK 200E

F3060_E3000 NORDAC PRO
Frequenzumrichter SK 500P

@ )
"""""" NORDAC PRO

FREQUENCY INVERTER SK 500P orivesvstems.




NORD DRIVESYSTEMS ® Group

Stammsitz und Technologiezentrum
in Bargteheide bei Hamburg

Innovative Antriebslésungen
fur mehr als 100 Industriezweige

Mechanische Produkte
Flach-, Stirn-, Kegelrad- und Schneckengetriebe

Elektrische Produkte
|E 2/IE3/IE4-Motoren

Elektronische Produkte
zentrale und dezentrale Frequenzumrichter,
Motorstarter, Feldverteiler

7 technologisch fiihrende Fertigungsstandorte
fur alle Antriebskomponenten

Tochtergesellschaften und Vertriebspartner
in 98 Landern auf 5 Kontinenten

bieten Vor-Ort-Bevorratung, Montagezentren,
technische Unterstutzung und Kundendienst.

Mehr als 4.000 Mitarbeiter weltweit
schaffen kundenspezifische Losungen. l

www.nord.com/locator

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG, Getriebebau-Nord-Str. 1, D-22941 Bargteheide
Fon +49 (0) 4532 /289 -0, Fax +49 (0) 4532/ 289 - 2253, info@nord.com

Getriebebau NORD GmbH, A-4030 Linz, Deggendorfstrasse 8
Fon +43(0) 732 /31 89 20, Fax +43 (0) 732/ 31 89 20 - 85, info@nord-at.com

Getriebebau NORD AG, Bachigenstralle 18, CH-9212 Arnegg
Fon +41-71-38899 11, Fax +41-71-38899 15, info@nord-ch.com

|
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