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1 Napajeni, vhodné pro pfistroj (viz technické 8  Alternativni pfiklad ,Napajeni digitalnich vstup(
udaje) externim zdrojem napéti (24 V DC)*

2 HlaSeni pfipojeni ,Ménic pfipraven® 9  Alternativni pfiklad ,pfipojeny PTC k DI5*
(standardné)

3 Pfipojeni elektromechanické brzdy 10 Volitelny brzdny rezistor
(standardné)

4 Pohled shora 11 Pohled zdola

5  Zé&suvka pro volitelné konstrukéni skupiny M Motor
SK CU5-..., SK TU5-CTR

6  Zadana hodnota (napt. otagky) 12  Ridici svorky (NORDCON, Bluetooth stick,

ControlBox)
7 Skute€na hodnota (napf. otacky)

Dulezité! Vezméte na védomi detaily k popisu fidicich svorek v pfirucce.
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DRIVESYSTEMS Dokumentace

Dokument si pre¢téte a uschovejte jej pro budouci pouziti

Pfed zahajenim praci na zafizeni a jeho uvedenim do provozu si peclivé prectéte tento dokument.
Bezpodmine¢né dodrzujte pokyny, uvedené v tomto dokumentu. Ty jsou predpokladem
bezporuchového a bezpe&ného provozu a splnéni pfipadnych zaru¢nich naroka.

Pokud vaSe dotazy tykajici se zachazeni se zafizenim nejsou v tomto dokumentu zodpovézeny nebo
pokud potfebujete daldi informace, kontaktujte Getriebebau NORD GmbH & Co. KG.

Némecka verze tohoto dokumentu je originalem. Smérodatny je vzdy dokument v némeckém jazyce.
Pokud je tento dokument k dispozici v jinych jazycich, jedna se o preklad pivodniho dokumentu.

Tento dokument uchovavejte v blizkosti zafizeni, aby byl v pfipadé potieby k dispozici.

Pro va8e zafizeni pouzijte verzi této dokumentace, plathou v dobé dodani. Aktualné platnou verzi
dokumentace naleznete na www.nord.com.
Vezméte na védomi i nasledujici podklady:

» katalog ,NORDAC Elektronicka pohonna technika“ (E3000),
+ dokumentace pro volitelné pfislusenstvi,
* dokumentace zabudovanych nebo pfibalenych komponent.

Pokud potfebujete dalSi informace, poptejte spole¢nost Getriebebau NORD GmbH & Co. KG .

Dokumentace
Oznaceni: BU 0600
Mat. &is.: 6076010

Konstrukéni fada: NORDAC PRO

Pristrojova fada: ~ SK 500P, SK 510P, SK 530P, SK 550P

Typy pfistroju: SK 5xxP-250-123- ... SK 5xxP-221-123-  (0,25... 22 kW, 1~ 230V, Out: 3~ ...230 V)
SK 5xxP-250-340- ... SK 5xxP-222-340- (0,25 ... 22 kW, 3~ 400V, Out: 3~ ...400 V)

BU 0600 cs-4022 3


http://www.nord.com/
https://www.nord.com/de/dokumentation/kataloge/details/e3000.jsp
http://www.nord.com/

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem

DRIVESYSTEMS

Seznam verzi

Nazev Objednaci ¢islo Verze Poznamky
Datum software
pristroje
BU 0600, 6076010 /2319 V1.0R1 Testovaci verze pole
¢erven 2019
BU 0600, 6076010 / 1020 V1.1R1 Prvni vydani
brezen 2020
BU 0600, 6076010 / 3021 V1.1R1 » Aktualizace ,Normy a certifikace*
Cervenec » Aktualizace EU Prohlaseni o shodé
2021 »  Doplnéni dat dle smérnice o ekodesignu vyrobkd
BU 0600, 6076010 / 3221 V1.3 R0 + Pfidano schéma zapojeni
srpen 2021 « Pfepracovany parametry
— Oznaceni pfitomnosti sitového napéti
— Prizplsobeny nastavené hodnoty / pole
» Pfepracovana hladSeni k provoznimu stavu
» Identifikace polohy rotoru pomoci metody
napétového vyrovnani motoru pro PMSM
* Doplnény motorové tlumivky
* DoplInéni k EMC sadam
BU 0600, 6076010 / 3921 V1.3 R0 * Doplnéni konstrukéni velikost 4 a 5
zafi 2021
BU 0600, 6076010 / 4022 V1.3R5 * Doplnéni kapitoly k motorovym tudajum
fijen 2022 * Doplnéni standby-hodnot pro UKCA
* V3eobecné korektury
+ Doplnéni pokynu k likvidaci

Tabulka 1: Prehled verzi

Dolozka autorského prava

Tento dokument je jako soucast zde popsaného zafizeni poskytnut v pisemné formé k dispozici
kazdému uzivateli.
Jakakoliv uprava, zména, nebo znehodnocovani dokumentu je zakazano.

Vydavatel

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 e 22941 Bargteheide, Germany e http://www.nord.com
Telefon +49 (0) 45 32/ 289-0 e Fax +49 (0) 45 32/ 289-2253

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group
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1 Vseobecné

Pfistroje jsou vybaveny bezsenzorovym vektorovym Fizenim proudu s rozmanitymi moznostmi
nastaveni. Ve spojeni s vhodnymi modely motord, zajiStujicimi vzdy optimalizovany pomér napéti a
frekvence, mohou byt pohanény vsSechny, pro provoz s méniCi frekvence vhodné ftfifazové
asynchronni popf. permanentné buzené synchronni motory (IE4, IE5+) . Pro pohon to znamena:
maximalni zabérové a pretéZzovaci momenty pfi konstantnich otackach.

Vykonovy rozsah je od 0.25 kW do 22 kW.

Diky modulovym konstrukénim skupinam, lze tuto pfistrojovou fadu pFizpusobit individualnim
pozadavkim zakaznika.

Tato pfiru¢ka vychazi z pfistrojového softwaru, udaného v seznamu verzi (srovnej P707). Je-li pouzity
méni¢ frekvence vybaven jinou verzi softwaru, miGze to vést k odchylkdm. Eventualné se musi z
internetu stdhnout aktualni pfiru¢ka (www.nord.com).

Pro volitelné funkce a sbérnicové systémy existuji dodate¢né popisy (http://www.nord.com/).

m Informace

PrisluSenstvi

PrisluSenstvi, zminéné v pfirucce muze také podléhat zménam. Aktualni udaje jsou k tomu shrnuty v
samostatnych datovych listech, vedenych na www.nord.com v rubrice Dokumentace — Navody —
Elektronika pohonti — Technické informace / Datovy list. Datové listy, které byly k dispozici k
okamziku zvefejnéni této pfFirucky, jsou jmenovité zahrnuty v pfisluSnych kapitolach (Tl ...).

m Informace

Od verze firmware 1.3R0 jsou podporovany pouze procesory s velkou paméti. Tato verze tak neni
kompatibilni se starymi pfistroji a stavem hardwaru AAA (Kap. 1.8.1 "Typovy Stitek

o

10 BU 0600 cs-4022
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DRIVESYSTEMS

1 VSeobecné

1.1 Vlastnosti pristroju

Konstrukéni fada NORDAC PRO je k dispozici v raznych pfistrojovych variantach. Déale je uveden
pfehled podstatnych vlastnosti pfistroju jednotlivych variant.

P/51
Vlastnost SK ... S00P/510 530P 550P
P Dodateéné informace
Prirucka BU 0600
Legenda

| X = | k dispozici -= neni k dispozici | o= ‘ volitelné k dispozici
Bezsenzorové proudové vektorové
fizeni

. . . . X X X

(vysoky rozb&hovy moment a pfesna
regulace otacek motoru)
Provoz asynchronnich motor( X X X
Provoz motorti PMSM « " «
(Permanent Magnet Synchron Motor)
Provoz pfipustny u konfigurace sité:
TN, TT, T X X X (Kap. 2.5.3.2)
Stejr.msmerene propojeni / Propojeni « x " (Kap. 2.5.3.5)
meziobvodu
Ovladani mechanické parkovaci X X X (Kap. 2.5.3.1)
brzdy
Brz.dnyvchopper (brzdny rezistor « x " (Kap. 2.5.3.4)
volitelné)
Integrovany EMC sitovy filtr pro
mezni hodnoty tfidy A1 / kategorie X X X (Kap. 8.3)
Cc2
MozZnost montéaze vedle sebe bez « " " (Kap. 2)
dodateéného rozestupu -
Rozsahlé kontrolni funkce X X X (Kap. 7)
Stalvo've LED diody (pfistroj / /X %/ X %/ X (Kap. 6.1)
sbérnice)
Stavové LED diody (Industrial i i " BU 0620
Ethernet) -
Mé&feni odporu statoru X X X
Automaticka optimalizace presnych < « « (Kap. 5.1.4), P220
dat motoru
Interni sitovy zdroj 24 V DC pro 2 Pro s.berrlnlc ovou .

e X X x2 komunikaci je nutné
napajeni fidici karty . f

externi napdjeni.

BU 0600 cs-4022
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Vlastnost SK... Sl 530P 550P

P Dodateé&né informace
Prirucka BU 0600

Legenda

| X = | k dispozici -= neni k dispozici | O= ‘ volitelné k dispozici

Externi svorky pro zajisténi
napajeciho napéti 24 V DC Fidici
karty s automatickym pfepnutim mezi
externim a internim napajenim

24 V DC, jakoz i napajeni
ethernetového rozhrani

Upozornéni: Respektujte omezeni u
jednotlivych parametra.

Diagnostické rozhrani RS-232 / -485
pomoci konektoru RJ12

(Kap. 2.5.4)

Diagnostické rozhrani RS-232
pomoci konektoru USB-C %)

USS a Modbus RTU on board X

Systembus (CANopen) on board X

Industrial Ethernet on board - - X BU 0620

Zasuvna datova pamét pomoci
microSD karty (pro vyménu - X X
parametr(l)

viz "microSD karta X18"/
"P550"

Parametry pfednastaveny se
standardnimi hodnotami (Kap. 5)

4 prepinatelné sady parametru X X X

Parametrizace pomoci softwaru
NORDCON-, NORDCON APP nebo
externiho parametrizaéniho boxu
SK ...-3H /-3E pfes RJ12

Parametrizace pomoci softwaru
NORDCON- pomoci USB rozhrani,
bez sitového pfipojeni popf. mozné
napajeni 24 V DC 9.

Programovatelné brzdéni

stejnosmérnym proudem X X X (Kap. 5.1.3), P108

Funkce Uspory energie (automaticke,

zatézové prizplsobeni magnetizace) X X X (Kap. 8.7)
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Vlastnost SK ... S00P/510 530P 550P
P Dodateéné informace
Prirucka BU 0600
Legenda

| X = | k dispozici -= neni k dispozici | O= ‘ volitelné k dispozici
Monitor zatizeni X X (Kap. 5.1.7), P525-P529
Fur.1kce a vybaveni pro zdvihové X X X (Kap. 5.1.3), P107, P114
aplikace
Procesni regulator / PID regulator X X X (Kap. 8.2)
Bezpecné blokovani pulzli (STO / 5) M
SS1-t)4, dvoukanalové 0 o BU 0630
Funkce PLC X X X BU 0550
Integrovany polohovaci systém 0
POSICON X X X BU 0610
2 x Industrial Ethernet pomoci

- — N

konektoru RJ45 X BU 0620
va.)zh.ranl C’ZANbus/CANopen pomoci « x " (Kap. 2.5.4)
pfipojovacich svorek
Pfipojeni HTL &idla &7 X X X
Zpétna vazba otacek pomoci vstupu : " « (Kap. 2.5.4)
inkrementalniho &idla (TTL)®
Vyhodnoceni absolutniho &idla « " "
CANopen
Univerzalni rozhrani pro ¢idla (SSI, BU 0610
BISS, Hiperface, EnDat a - (e} (e}
SIN/COS)®
Pocet digitalnich vstupt / vystupa ¥ 5/- 6/2 6/2
Pocet analogovych vstup( / vystupl 2/1 2/1 2/1
Poget vystupnich relé 2 2 2 (Kap. 2.5.4)
Galvanicky oddéleny vstup

. - 1 1
termistoru 19
Odnimatelny ovladaci panel
(SK TU5-CTR) 0] (0] (0] (Kap. 3.2)
RozSifeni funkce fidicimi svorkami i " " (Kap. 3.1)
SK CU5-... ) P

1)

Sit' IT: nutné manualni pfizpdsobeni konfigurace hardwaru

2) Pfipojovaci svorkovnice X6 pro externi zdroj 24-V-

3) Bez pfistupu k parametrim ethernetu bez externiho zdroje 24-V-
4) VoliteIné rozhrani SK CU5-STO nebo CU5-MLT

5) SK 510P: STO a SS1-t, jednokanalové, on board

6) pro regulaci ota¢ek a/nebo polohovani (POSICON)

7) Max. délka 10 m u ASM a PMSM

8) Volitelné rozhrani SK CU5-MLT

9) Mozné vyhodnoceni termistoru pomoci digitalniho vstupu (DI5)

10)
11)

Vyhodnoceni termistoru pres digitalni vstup (DI5) také mozné
1 ks na pfistroj

Tabulka 2: Prehled vlastnosti pristrojt

BU 0600 cs-4022
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1.2 Dodavka

Zkontrolujte pfistroj ihned po dodani/ vybaleni z hlediska poSkozeni béhem pfepravy, jako napf.
deformace nebo uvolnéné dily.

Pfi poSkozeni kontaktujte bez odkladu dopravce a zajistéte peclivé proSetieni stavu.

Dulezité! Toto plati také kdyz je obal neposSkozeny.

1.3 Rozsah dodavky

POZOR!

Porucha pristroje

Pouziti nepfipustného pfisluSenstvi a doplnkl, napf. z jinych pfistrojovych konstrukénich fad, maze

vést k poruse vzajemné propojenych komponent.

+ Pouzivejte pouze pfislusenstvi a doplriky, které jsou vyslovné urCeny pro pouziti s timto pfistrojem
a uvedeny v tomto navodu.

Standardni + 1P20
provedeni: * integrovany brzdny chopper
» integrovany EMC sitovy filtr pro mezni kfivku A1, kategorie C2
» zaslepovaci kryt pro konektor technologické jednotky
» kryt Fidicich svorek
» standardni stinici plech fidiciho pfipoje (namontovan)
» standardni stinici plech motorového pfivodu (pfilozeny od SK 530P)
* navod k obsluze na CD

» vystrazné Stitky pro montaZz v blizkosti pfistroje v souladu s UL / cUL, vzdy
1x v angli¢tiné a francouzstiné jako pfisluSenstvi:

PrisluSenstvi

ﬁTTE" THE OPENING OF THE BRANCH-
CIRCUIT PROTECTIVE DEV CE
MAY BE AN INDICATION THAT A FALLT HAS BEEN
INTERRUPTED. TO REDUCE THE RISK OF FIRE 03
ELECTRIC SHOCK, CURRENT-CARRYING PARTS
AND OTHER COMPONENTS OF THE CONTROLLER
SHOULD BE EXAMINED AND REPLACED IF
DAMAGED. IF BURNOUT OF THE CURRENT
ELEMENT OF AN OVERLDAD RELAY OCCURS, THE
COMPLETE OVERLOAD RELAY MUST BE REPLACED

A-n-EHmHLE DECLENCHEMENT DU DNSPOSITIF
DE PROTECTION DU CIRCUIT DE
DERMATION PEUT ETRE D A UNE COUPURE 0L
RESULTE D'UN COURANT DE DEFAUT. POUR LIMITER
LE RISOUE D'MCEMME U DE CHOC ELECTRIOUE,
EXAMINER LES PIECES PORTEUSES DE COURANT ET
LES AUTRES ELEMENTS DU CONTROLEUR ET LES
REMPLACER 51LS SOMT ENDOMMAGES. EN CAS DE
GRILLAGE DE L ELEMENT TRAVERSE PAR LE COURANT
DANS UN RELAS: DE SURCHARGE, LE RELAKS TOUT
ENTIER DOIT ETRE REMPLACE.

Pfehled mozZnosti a pfisluSenstvi naleznete v katalogu ,NORDAC — Elektronicka pohonnéa technika®
(E3000). Tento katalog je Vam k dispozici ke stazeni na nasi webové strance www.nord.com .

14
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NORDCON Pro uvedeni do provozu, parametrizaci a fizeni
Software na bazi : pristroje,

MS Windows ® = www.nord.com
= ' NORDCON
NORDCON APP NORDCON APP v kombinaci s NORDAC

Software (staZeni bezplatné)

ACCESS BT pro mobilni uvedeni zafizeni do
provozu a jeho parametrizaci.
BU 0960

ePlan - makra 2pr4n | Makra pro vyhotoveni elektrickych schémat
| o zapojeni
*AE : ﬂ www.nord.com
" | ePlan
Kmenova data pristroje e Kmenova data pfistroje / Soubory popisu
jassas pFistroje pro sbérnicové prislusenstvi NORD
dhi LA www.nord.com
cnerea™ | Fieldbus Files NORD

S7-Standardni moduly pro

PROFINET 10

Standardni moduly pro ménice frekvence NORD
www.nord.com
S7_Files NORD

Standardni moduly pro TIA
portal pro PROFINET 10

Standardni moduly pro ménice frekvence NORD
K dispozici na poptavku.

BU 0600 cs-4022
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1.4 Bezpecnostni, instalaéni a aplikaéni pokyny

Pfed praci s pfistrojem nebo na ném, si obzvlast pozorné prectéte nasledujici bezpe&nostni
upozornéni. Respektujte v8echny dopliujici informace z pfiru¢ky pfistroje.

Nerespektovani mize mit za nasledek tézka az smrtelna zranéni a Skody na pfistroji nebo v jeho
okoli.

Tato bezpeénostni upozornéni uschovejte!

1. VSeobecné

Defektni pfistroje nebo pfistroje s defekini nebo poskozenou skiini nebo chybégjicimi kryty
nepouzivejte. V opacném pfipadé hrozi nebezpedi tézkych nebo smrtelnych poranéni v dusledku
Uderu elektrického proudu nebo exploze elektrickych konstrukénich dilG, jako napf. vykonovych
elektrolytickych kondenzatora.

PFi nepfipustném odstranéni nutnych krytd, pfi neodborném pouziti, pfi chybné instalaci nebo obsluze
hrozi nebezpedi téZké ujmy na zdravi nebo vécnych Skod.

Bé&hem provozu mohou mit zafizeni v souladu se svym krytim dily pod napétim, neizolované dily a
také horké povrchové plochy.

Zatizeni pracuje s nebezpecnym napétim. Na vSech pfipojovacich svorkach (mj. sitovy vstup, pfipoj
motoru), pfivodnich vedenich, kontaktnich liStach a deskach s ploSnymi spoji mlze byt pfitomno
nebezpecné napéti, i kdyz je zafizeni mimo provoz nebo se netoCi motor (napf. v dusledku
elektronického blokovani, mechanicky zablokovaného pohonu nebo zkratu na vystupnich svorkach).

Zarizeni neni vybaveno hlavnim sitovym spinaem a je tak, pokud je pfipojeno k siti, stale pod
napétim. Pfipojeny odstaveny motor miiZze byt proto pod napétim.

| kdyZz na sitové strané pohonu neni pfitomno napéti, mize se pfipojeny motor otacet a eventualné
generovat nebezpecné napéti.

PFi dotyku dilt pod timto nebezpecnym napétim hrozi nebezpeci uderu elektrickym proudem, ktery
muZze vést k t&éZkym Ujmam na zdravi nebo smrti osob.

Zhasnuti stavovych LED diod a jinych indika¢nich prvkd neni znakem, Ze je zafizeni odpojeno od sité
a bez napéti.

Chladi¢ a vSechny dal$i kovové dily se mohou ohfat na teplotu vice nez 70 °C.

Dotyk takovych dild mize mit za nasledek lokalni popaleni zasazenych Casti téla (dodrzujte doby
ochlazeni a vzdalenosti od sousednich konstrukénich dild).

V8echny prace na zafizeni, tykajici se pfepravy, instalace a uvedeni do provozu a také oprav musi
provadét kvalifikovany odborny personal (respektujte IEC 364 popf. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE
0100 a IEC 664 nebo DIN VDE 0110 a narodni pfedpisy Urazové prevence). Zejména se musi
respektovat jak vSeobecné a regionalni montazni a bezpecnostni pfedpisy pro prace na silnoproudych
zarizenich (napf. VDE), tak i pfisluSné pfedpisy pro odborné pouziti nastroju a pouziti osobnich
ochrannych prostfedk.

PFi vSech pracich na zafizeni se musi dat pozor na to, aby se do zafizeni nedostala popf. v ném
nezustala zadna cizi télesa, volné dily, vihkost nebo prach (nebezpedi zkratu, pozaru a koroze).

Dalsi informace Ize ziskat z dokumentace.

Viypnuti vykonového spinace

Je-li pfistroj jistén vykonovym jisti€em, ktery vybavil, je to upozornéni, Zze byl zaznamenan proud.
Jedna z komponent (napf. pfistroj, kabel, konektor) v tomto obvodu zpusobila pravdépodobné
pretizeni (napf. zkrat, zemni spojeni).
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Opétovné zapnuti vykonového jisti¢e mize vést k tomu, Zze vykonovy jisti¢ nasledné nevypne a pficina
poruchy potrva i nadale. Nasledné muize proud, protékajici mistem poruchy vést k lokalnimu prehrati a
okolni materialy zapalit.

Proto se musi po kazdém vypnuti vykonového jistiC¢e vSechny komponenty pod proudem, nachazejici
se v tomto proudovém obvodu, vizualné zkontrolovat z hlediska defektl a stop prurazu. Zkontrolujte
také vSechny pfipoje u pfipojovacich svorek pfistroje.

Po provedené kontrole bez nalezeni zavad nebo vyméné defektnich komponent zapnéte napajeni
vracenim vykonového jisti€e do puvodniho stavu. Komponenty peclivé prohlédnéte z bezpecné
vzdalenosti. Jakmile zjistite chybny stav, (napf. kouf, teplo nebo neobvykly zapach) nebo dojdeli k
opakované poruse popf. na pfistroji nesviti zadna stavova LED dioda, vypnéte okamzité vykonovy
jisti€ a odpojte defektni komponenty od sité. Defektni komponenty vyménte.

2. Kvalifikovany odborny personal

Kvalifikovanym personalem ve smyslu téchto zakladnich bezpe&nostnich upozornéni jsou osoby,
detailné seznamené s instalaci, montazi, uvedenim do provozu a provozem vyrobku a disponujici pro
svou ¢innost odpovidajici kvalifikaci.

Dale smi pfistroj popf. i souvisejici pfislusenstvi instalovat a uvést do provozu pouze kvalifikovany
odborny elektrikaf. Odborny elektrikaF je osoba, disponujici na zakladé svého odborného vzdélani a
zkuSenosti dostateCnymi znalostmi co se tyka

» zapnuti, vypnuti, odpojeni, uzemnéni a oznaceni proudovych obvodU a pfistroju,
» fadné udrzby a pouZiti ochrannych zafizeni v souladu s platnymi bezpe&nostnimi normami.
3. Pouziti v souladu s uréenim - vSeobecné informace

Méni¢e frekvence jsou pfristroje pro pramyslova a komercni zafizeni k provozu ftfifazovych
asynchronnich motort s kotvou nakratko a motord PMSM - Permanent Magnet Synchron Motor. Tyto
motory musi byt vhodné pro provoz s méni¢em frekvence, k zafizeni nesmi byt pfipojovany zadné
dalSi zatéze.

Pristroje jsou komponenty, ur¢ené k zabudovani do elektrickych zafizeni nebo stroj(.

Technické udaje a udaje k podminkdm pfipojeni jsou uvedeny na vykonovém §titku a v dokumentaci a
musi se bezpodminecné dodrzet.

PFistroje smi zajiStovat pouze ty bezpe&nostni funkce, které jsou popsany a vyslovné pfipustné.

Pristroje oznacené znackou CE splnuji pozadavky Smérnice pro elektricka zafizeni nizkého napéti
2014/35/ES. Pro pfistroje jsou pouZity harmonizované normy, uvedené v prohlaseni o shodé.

a. Dodatek: Pouziti v souladu s uréenim v ramci Evropské unie

PFi zabudovani do stroju je uvedeni pfistroji do provozu (tzn. zahajeni provozu v souladu s
uréenim) zapovézeno do té doby, nez je zjist€no, Ze stroj odpovida ustanovenim ES smérnice
2006/42/ES (Smérnice pro strojni zafizeni); musi byt respektovana EN 60204.

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni provozu v souladu s uréenim) je povoleno pouze pfi
dodrZeni smérnice o elektromagnetické kompatibilité EMV (2014/30/ES).

b. Dodatek: Pouziti v souladu s uréenim mimo Evropskou unii

Pro montaz a uvedeni pfistroje do provozu se musi v misté provozu dodrzet mistni ustanoveni
provozovatele (srovnej také ,a) Dodatek: Pouziti v souladu s uréenim v ramci Evropské unie®).

4. Neprovadéjte zadné konstrukéni upravy

Neopravnéné uUpravy jakoz i pouziti nahradnich dili a pfidavnych zafizeni, neprodavanych nebo
nedoporucenych spolec¢nosti NORD, mohou zp(isobit pozar, uder elektrického proudu a zranéni.
Nemérite puvodni povrchovou Upravu / natér ani nenanasejte dalSi povrchovou Upravu / natér.

Neprovadéjte na vyrobku zadné konstrukéni Upravy.
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5. Provoz

Preprava, uskladnéni
Respektujte pokyny z pfiru¢ky pro pfepravu, skladovani a odborné zachazeni.

Musi byt dodrzeny pfipustné mechanické a okolni klimatické podminky (viz Technické udaje v
pfiru¢ce zafizeni).

V pfipadé potfeby se musi pouzit vhodné, dostateéné dimenzované transportni prostfedky (napf.
zvedaci prostfedky, vodici lana).

Instalace a montaz

Instalace a chlazeni zafizeni musi byt provedeny v souladu s pfedpisy pfislusné dokumentace. Musi
byt dodrZzeny pfipustné mechanické a okolni klimatické podminky (viz Technické udaje v pfirucce
zafizeni).

Zafizeni chrafte pfed nepfipustnym zatizenim. Zejména nesmi dojit ke zkfiveni konstrukénich dild
a/nebo zméné izola¢nich vzdalenosti. Zabrante dotyku elektrickych sou€asti a kontakt(.

Zafizeni a jeho volitelné konstruk&ni skupiny obsahuji elektrostaticky citlivé konstrukéni prvky, které se
pfi neodborném zachazeni mohou snadno poskodit. Elektrické komponenty se nesmi mechanicky
poskodit nebo znicit.

Elektrické pripojeni
Ujistéte se, Ze zafizeni a motor odpovidaji pfipojovacimu napéti.

Instalacni, udrzbové a servisni prace provadéjte pouze na zafizeni ve stavu bez napéti a dodrzte
¢ekaci dobu minimalné 5 minut po odpojeni od sité! (Zafizeni mize byt po odpojeni od sité kvdli
moznému nabiti kondenzatord jesté vice nez 5 minut pod nebezpeénym napétim). Pfed zacatkem
praci se musi méfenim bezpodminecné zjistit nepfitomnost napéti na vSech kontaktech pfipojovacich
svorek.

Elektricka instalace se musi provadét v souladu s pfisluSnymi predpisy (napf. prifezy vodi¢d, jisténi,
pfipojeni ochranného vodi¢e). Pokyny nad zminény ramec jsou obsazeny v dokumentaci / pfirucce
zafrizeni.

Pokyny pro instalaci v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou, jako napf. stinéni, uzemneéni,
umisténi filird a pokladka vedeni, jsou uvedeny v dokumentaci zafizeni a v Technické informaci
T180-0011. Tyto pokyny se musi vzdy respektovat i u zafizeni, oznatenych znakem CE. DodrZeni
meznich hodnot, stanovenych pfedpisy o elektromagnetické kompatibilité pfislusi do oblasti
odpovédnosti vyrobce zafizeni nebo stroje.

Nedostate€né uzemnéni mlize vést pfi dotyku zafizeni k uUderu elektrickym proudem s moznymi
smrtelnymi nasledky.

Proto lze zafizeni provozovat pouze s ucinnym zemnicim pfipojenim, odpovidajicim mistnim
predpisim pro velké svodové proudy (> 3,5mA). Detailni informace k pfipojeni a provoznim
podminkam zjistite v Technické informaci T1 80-0019.

PFipojeni napajeciho napéti mize uvést zafizeni pfimo nebo nepfimo do pohybu. Dotyk elektricky
vodivych dili maze vést k uderu elektrickym proudem s moznymi smrtelnymi nasledky.

VSechny vykonové pfipoje (napf. napajeni elektrickym proudem) se musi vzdy odpojit na vSech
polech.

Serizeni, vyhledavani poruch a uvedeni do provozu

P¥i pracich na zafizeni pod napétim se musi respektovat platné narodni pfedpisy urazové prevence.

PFipojeni napajeciho napéti muze uvést zafizeni pfimo nebo nepfimo do pohybu. Dotyk elektricky
vodivych dild muze vést k uderu elektrickym proudem s moznymi smrtelnymi nasledky.

Parametrizace a konfigurace zafizeni se musi volit tak, aby nedo$lo k Zadnému ohroZeni.
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Za urcitych podminek nastaveni se muze zafizeni popf. k nému pfipojeny motor po zapnuti na strané
sité automaticky rozbéhnout. Tim maze pohanény stroj (lis / fetézovy zvedak / valec / ventilator apod.)
provést neCekany pohyb. V dlsledku toho jsou mozna nejraznéjsi zranéni i tfetich osob.

Pfed sitovym zapnutim zajistéte nebezpeénou oblast vystraznym oznaCenim a vylou€enim v8ech
o0sob z nebezpecné oblasti!

Provoz

Provozni celky, do kterych jsou zafizeni zabudovavana, musi byt vybaveny dodate€nymi kontrolnimi a
ochrannymi prvky dle pfislusnych platnych bezpe&nostnich ustanoveni (napf. pfedpis o technickych
pracovnich prostfedcich, pfedpisy urazové prevence apod.).

B&hem provozu musi byt v8echny kryty zaviené.

Za urcitych podminek nastaveni se m{ize zafizeni popf. k nému pfipojeny motor po zapnuti na strané
sité automaticky rozbéhnout. Tim maze pohanény stroj (lis / fetézovy zvedak / valec / ventilator apod.)
provést neGekany pohyb. V dlsledku toho jsou mozna nejriznéjsi zranéni i tfetich osob.

Pfed sitovym zapnutim zajistéte nebezpecnou oblast vystraznym oznaCenim a vylouCenim vsech
0sob z nebezpecné oblasti!

Zarizeni emituje v zavislosti na provozu zvuky ve frekvenénim rozsahu, slySitelném pro ¢lovéka. Tyto
zvuky mohou dlouhodobé vést ke stresu, nevolnosti a pfiznakim unavy s negativnimi ucinky na
soustfedéni. Frekvencni rozsah, respektive tén, Ize pfizplsobenim pulzni frekvence presunout do
méné rusivé popf. témeér neslysitelné oblasti. Pfitom je ale nutno vzit na védomi mozny pokles vykonu
zafizeni.

Udrzba, opravy a odstaveni z provozu

Instalacni, udrzbové a servisni prace provadéjte pouze na zafizeni ve stavu bez napéti a dodrzte
¢ekaci dobu minimalné 5 minut po odpojeni od sité! (Zafizeni mize byt po odpojeni od sité kvdli
moznému nabiti kondenzator( jesté vice nez 5 minut pod nebezpe¢nym napétim). Pfed zacatkem
praci se musi bezpodmineéné zjistit nepfitomnost napéti na vSech kontaktech vykonovych konektor(
popf¥. pfipojovacich svorek.

Likvidace

Produkt ani jeho €asti nepatfi do domovniho odpadu. Na konci Zivotnosti produktu se musi produkt
odborné zlikvidovat v souladu s mistnimi ustanovenimi pro likvidaci primyslového odpadu. Zejména
upozorfiujeme na to, Ze se u tohoto produktu jedna o zafizeni s integrovanymi polovodi€ovymi prvky
(polovodi¢ovymi kartami / deskami a ruznymi elektronickymi soucastmi, eventualné i vykonnymi
elektrolytickymi kondenzatory). Pfi neodborné likvidaci hrozi nebezpeci tvorby jedovatych plynu, ktera
muaze vést ke kontaminaci zivotniho prostfedi a nepfimému nebo bezprostfednimu zranéni (napf.
poleptani). U vykonnych elektrolytickych kondenzatorl je mozna i exploze s pfislusSnym rizikem
zranéni.

6. Prostiedi s nebezpecim vybuchu (ATEX)

PFistroj neni schvalen pro provoz nebo montazni prace v prostfedi s nebezpec¢im vybuchu (ATEX).
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1.5 Legenda pouzitého oznaceni

A NEBEZPEGI

popf. smrti.

A VYSTRAHA

smrti.

A oPATRNE

Oznacuje nebezpecnou situaci, ktera mize vést, pokud ji neni zamezeno, k lehkym drazam.

POZOR!

Oznacuje situaci, ktera maze vést, pokud ji neni zamezeno, k $kodam na produktu nebo Zivotnim
prostiedi.

m Informace

Oznacuje aplikacni tipy a obzvlasté dilezité informace k zajisténi provozni bezpecénosti.
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1.6 Vystrazné upozornéni na vyrobku

Na produktu jsou pouzita nasledujici vystrazna upozornéni.

, .. | Doplnénik
Vystrazné . . .
. vystraznym Vyznam
znacky S
znackam
A NEBEZPEGI
Zasah elektrickym proudem
POZOR PFistroj obsahuje vykonné kondenzatory. Proto miize byt i vice nez 5
minut po odpojeni hlavniho pfivodu proudu pod nebezpenym
300s napétim.

* PFed zaCdtkem praci na zafizeni se musi vhodnymi meéficimi
pFistroji  zjistit nepfitomnost napéti na v8ech vykonovych
kontaktech.

|!I] K zamezeni ohrozeni je bezpodmineéné nutné si precist pfirucku!
A oPATRNE
Horky povrch
Chladi¢ a v8echny dalSi kovové dily se mohou ohfat na teplotu vice
HOT nez 70 °C. PFi dotyku hrozi nebezpedi lokalniho popaleni.
' SURFACE + Pfed praci na pfistroji vyCkejte dostate¢nou dobu do jeho
vychladnuti.

* Vhodnym méficim pfistrojem zkontrolujte povrchovou teplotu.

» Dodrzujte dostate€nou vzdalenost od sousednich dild popf.
zajistéte ochranu proti dotyku.

POZOR

ESD

Pristroje obsahuji elektrostaticky citlivé konstrukéni prvky, které se

pfi neodborném zachazeni mohou snadno poskodit.

» Zamezte jakémukoliv dotyku (nepfimo nastrojem apod. nebo
pfimému) desek s plosSnymi spoji / zakladnich desek a jejich
soucasti.

1) Texty jsou provedeny v anglickém jazyku.

Tabulka 3: Vystrazné znacky na produktu
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1.7 Normy a atesty

VSechny pfistroje kompletni fady odpovidaji nasledné uvedenym normam a smérnicim.

Certifikace Smérnice Aplikované normy | Certifikaty Oznaceni
EllekFrlcka zavrllzenl 2014/35/EU
nizkého napéti
EMC 2014/30/EU | EN 61800-5-1
EN 60529
CE RoHS 2011/65/EU EN 61800-3 310601 c €
(Evropské unie) | Delegované 2015/863 EN 63000
smérnice (EU) EN 61800-9-1
Ekodesign 2009/125/ES | EN 61800-9-2
Nafizeni (EU)o  5419/1781
ekodesignu
UL UL 61800-5-1 E171342
(USA) c@us
CSA LISTED
C22.2 No.274-1 E171342 H.Conl.A.
(Kanada) © 3 3 E171342
RCM
F2018L00028 EN 61800-3 |...
(Australie) &
EAC TR CU 004/2011, IEC 61800-5-1 EQSH%';?RBUO’; 1
(Euroasie) TR CU 020/2011 IEC 61800-3 8/26 o
EN 61800-5-1
EN 60529
EN 61800-3
UkrSEPRO EN 63000
11
(Ukrajina) EN 609471 311900
EN 60947-4
EN 61558-1
EN 50581
EN 61800-5-1
EN 60529
UKCA | EN 61800-3 U K
(Spojené C350601
kralovstvi) EN 63000 C n
EN 61800-9-1
EN 61800-9-2

Tabulka 4: Normy a certifikace

1.7.1 Certifikace UL a CSA
File No. E171342

Pfifazeni ochrannych zafizeni dle US standard(l, uvolnénych certifikaci UL pro pfistroje, popsané v
této pfiruCce je nasledné vypsano v podstaté v origindlnim doslovném znéni. Pfifazeni jednotlivé
relevantnich pojistek popf. vykonovych spinact naleznete v této pfiru¢ce v kapitole ,Elektrické udaje”.

VSechny pfistroje jsou vybaveny ochranou proti pfetizeni motoru.

((Kap. 7.3 "Elektricka data "))

Dodatecné nalepky s doplriujicimi upozornénimi

Na dobfe viditelné misto v bezprostfedni blizkosti zafizeni 1.3 "Rozsah dodavky

"pfipevnéte Stitky pfiloZzené k jednotce a uvedené v pfislusné kapitole.
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Podminky UL / CSA dle reportu

(il Information

» ‘“Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection. Branch circuit protection
must be provided in accordance with the Manufacturer Instructions, National Electrical Code and any
additional local codes”.

CSA: For Canada: “Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the Canadian Electrical Code, Part I”.

* “Use 60 °C Copper Conductors Only”, or “Use min. 60°C rated Copper Conductors Only”, or equivalent.
Higher temperature ratings are acceptable.

* For installations according to Canadian National Standard C22.2 No. 274:

“For use in Pollution Degree 2 and Overvoltage Category lll environments only”, or equivalent.

*  “Maximum surrounding air Temperature 40°C.”

» The devices are not allowed for use in corner grounded supplies, with that the maximum working voltage to
ground is considered to be 240Vac or 277Vac.

Frame
Size

description

all

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 5000 DC Symmetrical Amperes, 410 Volts
(-123 Devices) or 715 Volts (-340 Devices) Max., When Protected by R/C Semiconductor fuses, type ,
manufactured by » as listed in "

all

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than rms Symmetrical Amperes, 240 (1-
phase) or 480 (3-phase) Volts Max., When Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting Class
Fuses or faster, rated Amperes, and Volts”, as listed in "

all

“Suitable for Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than rms Symmetrical Amperes, _
Volt maximum” (240V for 1-phase models or 480V for 3-phase models),

“When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL 489, rated Amperes,
and Volts”, as listed in "

1,2

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical
amperes, 240 (1-phase) or 480 (3-phase) V max, when Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting
Class RK5 Fuses or faster, rated max. 15 Amperes.

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical
amperes, 240 (1-phase) or 480 (3-phase) V max, when Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting
Class RK5 Fuses or faster, rated max. 30 Amperes”.

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical
amperes, 480 (3-phase) V max, when Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting Class J Fuses or
faster, rated max. 125 Amperes”.

1,2

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 20000 rms symmetrical
amperes, 240 (1-phase) or 480 (3-phase) V max, when Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting
Class J Fuses or faster, rated max. 15 Amperes”.

1,2

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical
amperes, 240 (1-phase) or 480 (3-phase) V max, when Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in
accordance with UL 489, rated 15 Amperes and respectively 240 or 480 Volts min.”.

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical
amperes, 240 (1-phase) or 480 (3-phase) V max, when Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in
accordance with UL 489, rated 30 Amperes and respectively 240 or 480 Volts min.”.

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical
amperes, 480 (3-phase) V max, when Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL
489, rated max. 125 Amperes and 480 Volts min.”.

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical
amperes, DC 715 V max, when Protected by 50 215 26 from SIBA rated max. 20 Amperes”

1) 7.3 "Elektricka data "
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1.8 Typové oznaéeni /| Nomenklatura

Pro jednotlivé konstrukéni skupiny a pfistroje bylo definovano jednoznaéné typové oznaceni, z kterého
vyplyvaji v detailu udaje k typu pfistroje, jeho elektrickym Gdajuim, stupni ochrany, varianté upevnéni a
specialnimu provedeni. RozliSuji se nasledujici skupiny:

| Méni¢ frekvence | ‘ Volitelné moduly

24 BU 0600 cs-4022
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1.8.1 Typovy stitek

Z typového S§titku Ize zjistit vSechny informace, relevantni pro pfistroj, mj. informace k identifikaci
pFistroje.

Type: SK 550P-750-123-A
Part-No: 275295106
ID: 498305103669

Version: 1.0R0

AAA
Type: Typ / Oznaceni
Part-No: Cislo dilu
ID: Identifikacni Eislo
Version: Verze softwaru / hardwaru
Input Sitové napéti
Input Vstupni proud
Current
Output Vystupni napéti
Output Vystupni proud
Current
Output Vystupni vykon
Power
Protection | Kryti
Temp Teplotni rozsah
Range
Dissipation | Energeticka ucinnost

Typové oznaéeni ménice frekvence

SK 530P-370-340-A(-xxX)

| Varianta provedeni popf. zvlastni provedeni "
OdrusSovaci filtr: O = bez, A = tfida A1(C2)

Sitové napéti: x23 =230 V, x40 =400 V

Pocet sitovych fazi: 1xx = 1-fazovy, 3xx = 3-fazovy ?

Mista pfed desetinou €arkou vykonu: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0, 2 = Oxx.0

Vykon pfistroje: 250 = 0,25 kW, 370 = 0,37 kW, ... 222 = 22 kW

PFistrojova SK 500P, SK 510P, SK 530P, SK 550P
fada:

1) Volitelné. Udano pouze, pokud je relevantni.

2) Pod oznaceni - 3 - spadaji i kombinované pfistroje, uréené pro jednofazovy
a tfifazovy provoz (viz také technické udaje).
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Typové oznaéeni Volitelné konstrukéni skupiny

SK TUS-CTR(000)

Varianta provedeni popf. zvlastni provedeni )

Typ CTR = ControlBox (odnimatelny obsluzny
pfislusenstvi: 2 panel)
STO = Rozhrani pro STO funkci
MLT = Univerzalni rozhrani pro &idla s funkci
STO

Skupina: TU5 = Technologicky box, CU5 = zakaznické rozhrani

1) Volitelné. Udano pouze, pokud je relevantni.

2) Volitelny typ CTR je uveden jako TU5 (technologicky box). VSechny
ostatni opce jsou uvedeny jako CU5 (zakaznické rozhrani).
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2 Montaz a instalace

Ménice frekvence jsou v souladu se svym vykonem dodavany v raznych konstrukénich velikostech.
PFi montazi se musi dat pozor na vhodnou polohu.

Pfistroje vyZaduji pro ochranu pfed pfehfatim dostatené vétrani. Pro to plati minimalni smérné
hodnoty pro vzdalenosti od sousednich konstrukénich dild nad a pod méni¢em frekvence, kdy by
mohlo dojit k omezeni proudéni vzduchu. (nahofe > 100mm, dole > 100mm)

Vzdalenost pristroje: Montaz mize byt provedena bezprostfedné vedle sebe.

Montazni poloha: Méni¢ frekvence namontujte vzdy svisle na rovnou plochu.

f

2 100 mm

t

= 100 mm

Teply vzduch nad pfistroji je nutno odvadét!

Obr. 1: Montazni vzdalenosti

Pokud je umisténo vice ménicu frekvence nad sebou, musi se dat pozor, aby nebyla pfekro¢ena
povolena teplota pfivadéného vzduchu ((Kap. 7 "Technické udaje")). Pokud k této situaci dojde,
doporucujeme mezi ménice frekvence namontovat ,pfekazku“ (napf. kabelovy kanal), kterou se
prerusi pfimy proud vzduchu (stoupajici teply vzduch).

Tepelné ztraty: Pfi montazi do skfinového rozvadéce se musi dbat na dostateCnou ventilaci. Tepelné
ztraty, vznikajici za provozu C&ini cca 5% jmenovitého vykonu ménice frekvence (v zavislosti na
velikosti pfistroje a vybaveni).
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2.1 Montaz ménice frekvence

Méni¢ frekvence namontujte ve skfinovém rozvadéci pfimo na jeho zadni sténu. Velikosti 1 a 2 maji
dva montazni otvory, velikost 3 Ctyfi montazni otvory.

Dejte pozor na to, aby byla zadni sténa chladi¢e zakryta rovnou plochou a pfistroj byl namontovan ve
svislé poloze. To vede k optimalnimu proudéni tepla a je zaru€en bezvadny provoz.

Rozméry plasté Rozte¢ upevinovacich bodu

o (expedicni stav) (Nasténna montaz) _

Vykon Typ pfistroje e A B c D E1 E2 > =

= =

[kW] SK 5xxP-... 3 o

- © © © Q

c = ~ = o

g s |8 5|, £ %

£ | g s | 5 |82 82|82 B | 2

g 2 = 3 |§S 8|88 2 ©

od do od do S > N I ¥ ol xo| o o :E;
250-123 | 750-123

0,25 0,75 1 200 66 141 180 22 - 55 1,2
250-340 | 750-340
111-123 | 221-123

1.1 |22 2 240" 66 141 220 22 - 55 1,6
111-340 | 221-340

3,0 |55 [301-340 |551-340 3 286 91 175 | 266 20 50 5,5 2,6

75 |11 751-340 | 112-340 4 331 91 175 | 311 20 50 53 3.8

15 22 152-340 |222-340 5 371 126 232 | 351 22 83 53 7.1

v8echny rozméry v mm

1) SK 5xxP-221-123: Svorka sitového pfipojeni vyéniva o cca 15 mm ven pres udany rozmér plasté H
2) nezavisle na vybaveni

m Informace

Ménice frekvence od varianty vybaveni SK 530P Ize funk&né rozsifit doplfikovym modulem. Tim se
jejich montazni hloubka zvétsi o0 23 mm.

Velikost 1 a 2 Velikost 3

9

| 00000020
\ 1\ |

e -
[ [ A E
0000000000 |

|| nomoz pro |
| 1
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2.2 EMC-sada

V zavislosti na stupni vybavy jsou volitelné k dispozici rizné EMC-sady. U advanced pfistroju (od
SK 530P) je sériové dodavan stinici plech pro motorovy pfivod.

SK 5xxP EMC-sada
Konstr P vy .
ukéni Stinéni pripoje | Stinéni I0-pripoju | - neni rozsirovaci
. Typ pristroje karty (SK CU5...) | Dokument
velikos motoru (MS) (IS) 53
t (CS)23
SK 5xxP-250-...-A SK HE5-EMC-MS- SK HE5-EMC-IS- SK HE5-EMC-CS-
1 SK 5xxP-370-...-A HS12 HS1 HS1
SK 5xxP-550-...-A Mat. &is.: 275 292 Mat. &is.: 275 292 Mat. &is.: 275 292
SK 5xxP-750-...-A 300 304 310
SK 5xxP-111-.. -A SK HE5-EMC-MS- SK HE5-EMC-IS- SK HE5-EMC-CS-
2 SK 5xxP-151-...-A HS12 HS2 HS23
SK 5xxP-221 A Mat. &is.: 275 292 Mat. &is.: 275 292 Mat. &is.: 275 292
XEmeLd o 300 305 311
SK 5xxP-301-340-A SK HE5-EMC-MS- SK HE5-EMC-IS- SK HE5-EMC-CS-
3 SK 5xxP-401-340-A HS34 Y HS34 HS23 o
SK 5xxP-551-340-A Mat. &is.: 275 292 Mat. &is.: 275 292 Mat. &is.: 275292 | 2752923xx
XXE00 1980 301 306 311
SK HE5-EMC-MS- SK HE5-EMC-IS-
4 SK 5xxP-751-340-A HS34 ") HS34
SK 5xxP-112-340-A Mat. &is.: 275292 |Mat. &is.: 275 292
301 306
SK 5xxP-152-340-A SK HE:;I\:I)C-MS- SK HEfI-SEsMC-IS-
° zi gxxi';gi'gjg'ﬁ Mat. &is.: 275292 | Mat. &is.: 275 292 ;
XXF-Eee-3a0- 302 308
1) dvoudilny
2) od SK 530P s fidicimi svorkami SK CU5-...
3) CS mozné pouze v kombinaci s MS, CS a IS sou¢asné neni mozné
Velikost 1 a 2

1) Pfipojeni na motoru
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Montaz

Velikost 1 a 2

Velikost 3,4a 5

EMC sada SK HE5-EMC-MS-HS12

EMC sada SK HE5-EMC-MS-HS34

Moznost pfiSroubovani pro pfipevnéni EMC sady pro
pfipoj motoru SK HE5-EMC-MS-HS12 se nachazi na
zadni strané ménice frekvence.

EMC sada pro pfipoj motoru SK HE5-EMC-MS-HS34 je
pfipevnéna tfemi Srouby na spodni strané ménice
frekvence.

30
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Montaz — RozSirené pristroje (od SK 530P)

Velikost 1 a 2 Velikost3,4a 5

C A

<

Moznost pfiSroubovani EMC sady je na zadni strany EMC sada se pfipevni tfemi Srouby na spodni stranu
ménice frekvence. ménice frekvence.
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2.3 Brzdny rezistor (BW)

A oPATRNE

Horky povrch

Brzdny rezistor a v8echny dalSi kovové dily se mohou ohfat na teplotu vice nez 70 °C.
* Nebezpeci zranéni lokalnim popalenim pfi kontaktu s ¢astmi téla.

» Pos8kozeni sousednich pfedméta zarem.

Pfed praci na pfistroji vyCkejte po dostateCnou dobu vychladnuti. Zkontrolujte povrchovou teplotu
vhodnym méficim pfistrojem. Dodrzujte dostate¢nou vzdalenost od sousednich dil{.

m Informace

K ochrané brzdného rezistoru pfed pretizenim se v parametrech P555, P556 a P557 musi nastavit
elektrické parametry pouzitého brzdného rezistoru.

PFi dynamickém brzdéni (sniZzeni frekvence) u tfifazového motoru se vraci elektricka energie zpét do
ménice frekvence. K zamezeni pfepétového odpojeni méniCe frekvence Ize pouzit externi brzdny
rezistor. Integrovany brzdny chopper (elektronicky spinag) pfitom pulzné pfipina napéti meziobvodu
na brzdny rezistor (prah sepnuti cca 420 V / 775 VDC), v zavislosti na sitovém napéti (230 V/ 400 V)).
Zde se pfebytecna energie méni na teplo.

Pfi vykonech ménice do 11 kW (230 V: do 2,2kW) lIze pouzit standardni podstavny rezistor
(SK BRUS5-..., IP40). Certifikace: UL-recognized

SK BRU5-...

Obr. 2: Méni¢ s podstavnym brzdnym rezistorem SK BRUS5-.

Pro ménice frekvence od 3kW jsou kromé toho k dispozici klecové rezistory (SK BR2-..., IP20). Ty se
ve skfinovém rozvadéci montuji v blizkosti ménice frekvence. Certifikace: UL, cUL
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2.3.1 Elektrické udaje brzdnych rezistort

Ménic frekvence Typ Mat. Cis. Dokument
> |0,25...0,75 kW SK BRU5-1-240-050 275 299 004 1 T1 275299004
§ 1,1...2,2kW SK BRU5-2-075-200 275 299 210 [] 71275299210
0,25 ... 0,75 kW SK BRU5-1-400-100 275 299 101 [] T1 275299101
> [1,1...2,2kW SK BRU5-2-220-200 275 299 205 [1 T1 275299205
§ 3,0...55kW SK BRU5-3-100-300 275299 309 [1 T1 275299309
7,5... 11 kW SK BRU5-4-044-400 275 299 512 [] 71275299512

Tabulka 5: Technicka data podstavného brzdného rezistoru SK BRU5-...

Ménic frekvence Typ Mat. Cis. Dokument
3,0...4,0 kW SK BR2-100/400-C " 278 282 040 [] T1 278282040
> |55...7,5kW SK BR2-60/600-C 278 282 060 [] T1 278282060
cigr 11 ... 15 kW SK BR2-30/1500-C 278 282 150 [] T1 278282150
18,5 ... 22 kW SK BR2-22/2200 278 282 220 [1 T1 278282220

1) Montaz ve svislé poloze

Tabulka 6: Technicka data klecového brzdného rezistoru SK BR2-...

VySe uvedené klecové brzdné rezistory (SK BR2-...) jsou z vyroby vybaveny teplotnim spinaéem. Pro
podstavné brzdné rezistory (SK BRU5-...) Ize volitelné dodat dva rizné teplotni spinace s rozdilnymi
spinacimi teplotami.

Aby bylo mozno hlaseni teplotniho spinace zapojit, musi se pfilozit na volny digitalni vstup ménice
frekvence a parametrizovat napf. pomoci funkce ,Blokovani napéti“ nebo ,Rychlé zastaveni*.

POZOR

Nepfipustny ohiev

Je-li podstavny brzdny rezistor namontovan pod méni¢em frekvence, musi se pouzit teplotni spinac
se jmenovitou vypinaci teplotou 100 °C (mat. ¢is. 275991200). To je nutné, aby se ménic frekvence
nepfipustné neohfival.

» Nerespektovani mize vést k poskozeni chladiciho systému zafizeni (ventilator).

Teplotni spinaé, bimetal

pro . " s Jmenovita . Pripojovaci vedeni /
SK... Mat. Cis.: Kryti Napéti Proud i Rozméry Evorky
BRUS- | 575991100 25A 180°C + 5 K Sitka +10 5y 0.8 M.
IP40 | 250 V AC | P oos= Sitka +10mm | 2x 0,8 mm®,'AWG 18
BRU5- 1,6 A . (jednostranné) L=05m
275991200 pfi cosp=06 | 100°C+5K
250 V AC 10A
. . o . . Svorky
BR2-... | integrovan | IP00 | 125V AC 15A 180°C £ 5K interni 2 % 4 mm2
30vDC 5A

Tabulka 7: Technicka data teplotniho spinace pro brzdny rezistor
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2.3.2 Kontrola brzdného rezistoru

K vylou€eni pfetizeni brzdného rezistoru, by mél byt odpor b&hem provozu kontrolovan.

brzdném rezistoru.

2.3.2.1 Kontrola pomoci teplotniho spinace
Brzdné rezistory typu SK BR2-... jsou sériové vybaveny vhodnym teplotnim spinaem.
Vyhodnoceni teplotniho spinae se obvykle provadi pomoci externiho fizeni.

Teplotni spinac Ize alternativné vyhodnotit i pfimo méni¢em frekvence. K tomu je nutno jej pfipojit na
volny digitalni vstup. Tento digitalni vstup se musi parametrizovat pomoci funkce {10} ,Blokovani
napéti*.

Priklad, SK 5xxP

» Teplotni spinac pfipojte k digitalnimu vstupu 4 (svorka 43 / 24)
+ Parametr P420 na funkci {10} ,Blokovani napéti*.

Jakmile je dosazeno maximalni teploty brzdného rezistoru, spinac
rozpina. Vystup ménice frekvence se zablokuje. Motor se dotadi.

MV

= Motor-PTC

L L o L P

20000000
HEEHEEEEEE
£ S o B3 B3 B3 B3 Bd

2.3.2.2 Kontrola pomoci méfeni proudu a vypoétu

Alternativné k pfimé kontrole pomoci teplotniho spinace je také mozné pouzit nepfimou vypocetni
kontrolu vytizeni brzdného rezistoru, spocivajici na namérenych hodnotach.

Tato softwarem podpofend nepfima kontrola je aktivovana nastavenim parametrdG P556 ,Brzdny
rezistor“ a P557 ,,Vykon brzdného rezistoru®. Aktualné vypocteny stupen vytizeni odporu Ize odeéist v
parametru P737 ,Vytizeni brzdného rezistoru®. Pfetizeni brzdného rezistoru vede k vypnuti ménice
frekvence s chybovym hlaSenim E3.1 ,Nadproud chopperu I*t*.

m Informace

Nepfimy zpusob kontroly, zalozeny na méfeni elektrickych hodnot a vypoctech se opira o standardni
okolni podminky. Pfi vypnuti zafizeni jsou vypoctené hodnoty resetovany. Proto nelze identifikovat,
jaky stupen vytizeni brzdny rezistor skuteéné vykazuje.

Tak je mozné, Ze neni pfetiZzeni identifikovdno a brzdny rezistor nebo jeho okoli se vysokymi
teplotami poskodi.

Bezpecna kontrola je mozna vyluéné pomoci teplotniho spinace.
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2.4 Tlumivky

MéniCe frekvence vytvareji v zavislosti na charakteru zatéZe na strané sité ale i na strané& motoru
(napf. proudové vy8Si harmonické, vysoka strmost ¢ela impulzu) poruchy EMC, které mohou vést pfi
provozu zafizeni, ale i v pfistroji samotném k porucham. Sitové tlumivky popf. tlumivky meziobvodu
slouzi pfednostné k ochrané sité, motorové tlumivky naproti tomu redukuji v prvni fadé vlivy na strané
motoru.

2.41 Tlumivky na strané sité

Pro ochranu na strané sité jsou k dispozici Sitové tlumivky. Sitové tlumivky jsou zaclenény do
napajeciho vedeni bezprostfedné pfed ménic frekvence.

Tlumivkami na strané sité jsou omezovany dobijeci proudy ze sité, a pfitom redukovany existujici
proudové vys8i harmonické. Tlumivky splfuji vice funkci:

+ Redukce napétovych vysSich harmonickych na sitovém napéti pfed tlumivkou

* Redukce negativnich ucinkl pfi symetriich sitového napéti

» ZvySeni efektivnosti diky niz§imu vstupnimu proudu

» Prodlouzeni zivotnosti kondenzatori meziobvodu

Pouziti sitovych tlumivek se doporucuje napf.:

* pokud je podil instalovaného vykonu ménice nad 20 % instalovaného vykonu transformatoru.
» pfi velmi tvrdych sitich nebo kapacitnich kompenza&nich zafizeni
 pfi silngjSim kolisani napéti v disledku spinani
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Sit'ova tlumivka SK CI5

Tlumivky SK CI5 jsou ur&eny pro maximalni
pfipojovaci napéti 230V resp. 500V pfi
50 /60 Hz.

VSechny tlumivky jsou provedeny v Kkryti

odpovidajicim IP00. Pouzita tlumivka se proto
musi instalovat ve skfinovém rozvadédi.

Sit'ové tlumivky SK CI15-230/xxx

1-fazovy / 230 V

3-fazovy / 400 V

Typ ménice Sit'ova tlumivka
SK 5xxP Typ Gislo dilu Datovy list
S 0,25 ... 0,37 kW SK CI5-230/006-C 276 993 005
§ 0,55 ... 0,75 kW SK CI5-230/010-C 276 993 009 [ T1 276993xxx
L 1,1...2,2kW SK CI5-230/025-C 276 993 024

Sit'ové tlumivky SK C15-500/xxx

Typ ménice Sit'ova tlumivka
SK 5xxP Typ Gislo dilu Datovy list

0,25 ... 0,75 kW SK CI5-500/004-C 276 993 004
> 1,1...2,2kW SK CI5-500/008-C 276 993 008
o
4 3,0...55kwW SK CI5-500/016-C 276 993 016 [ T1 276993xxx
* 7.5 kW ... 11 kW SK CI5-500/035-C 276 993 035

15 kW ... 22 kW SK CI5-500/063-C 276 993 063
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2.4.2 Motorova tlumivka SK CO5

Pro sniZeni ruSivého vyzarovani
motorového kabelu nebo ke kompenzaci
kapacity kabelu pfi dlouhych motorovych
kabelech, I1ze na vystupu ménice
frekvence vlozit dodate¢nou vystupni
tlumivku (motorovou tlumivku).

PFi instalaci se musi dat pozor na to, aby
byla nastavena pulzni frekvence ménice
frekvence na 3 ... 6 kHz (P504 = 3... 6).

Tyto tlumivky jsou specifikovany pro
maximalni pfipojovaci napéti 480 V pfi
0 ... 100 Hz.

PFi malych vykonech do 370 W od délky motorového kabelu 50 m / 15 m (nestinény / stinény) a pfi
vétsich vykonech od délky motorového kabelu 100 m / 30 m (nestinény / stinény) by méla byt pouZzita
vystupni tlumivka. Kryti v8ech tlumivek odpovida IP00. Pouzita tlumivka se proto musi instalovat ve
skiinovém rozvadéci.

Motorové tlumivky SK CO5-500/xxx

Motorova tlumivka
Typ méni¢e SK 5xxP —
Typ Cislo dilu Datovy list

. 0,25 ... 0,37 kW SK C05-500/002-C 276 992 002
§ 0,55 ... 0,75 kW SK C0O5-500/006-C 276 992 006
L 1,1...2,2kW SK C0O5-500/012-C 276 992 012

0,25... 0,75 kW SK C0O5-500/002-C 276 992 002

[] T1 276992xxx

> 1,1...2,2 kW SK C0O5-500/006-C 276 992 006
o
S 3,0...55kW SK C05-500/012-C 276 992 012
® 7,5 ... 11 kW SK C0O5-500/024-C 276 992 024

15,0 ... 22,0 kW SK C0O5-500/046-C 276 992 046
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2.5 Elektrické pripojeni

A VYSTRAHA

Zasah elektrickym proudem

Sitovy vstup a vSechny pfipojovaci svorky vykonovych pfipojl (napf. pfipojovaci svorky motoru,
meziobvod) motoru mohou byt pod nebezpeénym napétim, i kdyZ je pfistroj mimo provoz.

» PFed zacatkem praci se musi kontrolou vhodnymi méficimi pfistroji zjistit nepfitomnost napéti u
vSech relevantnich komponent (zdroj napéti, pfipojovaci vedeni, pfipojovaci svorky).

* Pouzijte izolované nastroje (napf. Sroubovak).

* P¥istroje uzemnéte.

POZOR:

Vypadek pristroji v disledku zvySenych vstupnich proudi

Pokud jsou 1-fazové a 3-fazové meénice frekvence provozovany ve spole¢ném obvodu, mohou se na
1-fazovych pfistrojich vyskytnout zvySené vstupni proudy a odpovidajici poruchy. Tento efekt
odstranite pomoci

» dlouhého pfivodniho sitového vedeni (minimalné 10 m) nebo
» pouziti sitové tlumivky pfed 1-fazovym pfistrojem.

m Informace

Teplotni ¢idlo a termistor (TF)

Termistory se musi, stejné jako jina signalni vedeni, instalovat oddélené od motorovych vedeni. V
opacném pripadé zpUsobuji rusivé signaly motorového vinuti poruchy pfistroje.

Ujistéte se, Ze zafizeni a motor odpovidaji pfipojovacimu napéti.
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2.51

Prehled pripojt

V zavislosti na velikosti pfistroje jsou pfipojovaci svorky pro napajeci a fidici vedeni umistény v
riznych polohach. V zavislosti na stupni provedeni pfistroje nejsou riizné svorky k dispozici.

Upozornéni X17/X19: Vyobrazeni

8
s
S
-
=]
-
&

Pohled shora

SRR

Pohled zdola

ukazuje ethernetovy pfipoj X17.

Pohled zepfedu

EEERENEZ A5Es =

scuER

Svorka Signal Pin cis. Pocet | SK500P | SK510P | SK 530P | SK 550P
polu
230V 400 V

L1 L L1

X1 Sit L2/N N L2 3" X X X X
L3 - L3
U U

X2 Motor \Y \Y 3 X X X X
w w
B+ B+

X3 Brzdny rezistor B- B- 3 X X X X
DC- DC-
TF- 39

X4 Termistor 2 - - X X
TF+ 38
K1.1 1
K1.2 2

X5 Multifunkéni relé 4 X X X X
K2.1 3
K2.2 4
GND 40

X6 24V 1 - - X X
24V 44
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Svorka Signal Pin cis. Pocet | SK500P | SK510P | SK 530P | SK 550P
polu
230V [400v
10V 11
ov 12
X10 | Analogové vstupy Al 14 5 X X X X
Al2 16
AO 17
DI1 21
DI2 22
DI3 23
X1 Digitalni vstupy bu 2 8 X X X X
DI5 25
24V 43
GND 40
5V 41
DI6 26
DO1 34
X12 Digitalni vstupy a vystupy DO2 35 5 - - X X
24V 43
GND 40
24V 43
GND 40
X13 Inkrementalni ¢idlo TTL A ! 6 - - X X
A- 52
B+ 53
B- 54
X14 | RJ12 Diagnosticka - - 6 X X X X
pripojka
SHD 90
X15 | CAN GND 40 4 X X X X
CAN- 76
CAN+ 75
X16 | USB - - 4 - - X X
X17 Industrial Ethernet - - 2x8 - - X
X18 | MicroSD - - - - X X
X192 | STO, jednokanalovy 24VOut 43
be la o l= (e GND 40
(43 40 94 93 91 VISD_24V 94 N X - -
VIS_0V 93
SEE— VIS_24V 91
CAN (:ngz::iSystembus DIP-Switch 1 X X X X
USS | Terminovani RS485 DIP-Switch 1 X X X X
1) PFistroje pro 230 V v konstrukéni velikosti 2 jsou 2-polové

2) Svorkovnice X19 je na pozici X17
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2.5.2 Smérnice pro elektrické zapojeni

Pristroje byly vyvinuty pro provoz v primyslovém prostfedi. V tomto prostfedi mize na pfistroj pusobit
elektromagnetické ruseni. Odborna instalace zaru€uje obecné bezporuchovy a bezpeény provoz. Pro
dodrzeni meznich hodnot smérnice o elektromagnetické kompatibilité by mély byt dodrzeny
nasledujici pokyny.

1.

Zaijistéte, aby byly vSechny pfistroje, které jsou pfipojeny ke spole€nému zemnicimu bodu nebo
spole¢né zemnici listé, byly dobfe uzemnény kratkym zemnicim vedenim s velkym priifezem.
Obzvlasté dulezité je, aby byl kazdy Fidici pfistroj, pfipojeny k elektronické pohonné technice (napf.
automatizacni pfistroj) propojen kratkym vedenim velkého prifezu se stejnym zemnicim bodem,
jako pfristroj samotny. Preferovany jsou ploché vodi¢e (napf. kovoveé tfmeny), protoZe pfi vysokych

. Ochranny vodi¢ motoru, fizeného pfistrojem, se musi pfipojit pokud mozno pfimo k zemnici

pfipojce pfislusného pfistroje. Pfitomnost centralni zemnici listy a spole¢né svedeni vsech
ochrannych vodi¢l na tuto liStu zarucuje zpravidla bezvadny provoz.

Pokud je mozno, musi se pro fidici okruhy pouzit stinéna vedeni. Pfitom se musi stinéni na konci
vodiCe peclivé zakondit a musi se dat pozor, aby Zily neprobihaly v pfili§ dlouhém useku bez
stinéni.

Stinéni kabell analogovych zadanych hodnot musi byt u pfistroje uzemnéno pouze na jedné
strané.

Ridici vedeni se musi polozit pokud mozno co nejdale od vykonovych vedeni, za pouziti
oddélenych kabelovych kanal(i apod. P¥i kfizeni vedeni se musi podle moznosti provést uhel 90°.
Zajistéte, aby byly stykace ve skfinich odrusené, bud RC ¢leny v pfipadé stykacli pro stfidavé
napéti nebo ,nulovymi® diodami u stykacu pro stejnosmérny proud, pficemz se odrusovaci
prostiedky musi umistit u civek stykaci. Ucinné jsou rovnéz varistory pro omezeni prepéti.

Toto odruseni je dllezité zejména tehdy, pokud jsou stykace Fizeny prostfednictvim relé v ménici
frekvence.

Pro zatéZova vedeni (motorovy kabel) by se mély pouzit stinéné nebo pancéfované kabely. Stinéni
/ Pancéfovani se musi na obou koncich uzemnit. Uzemnéni by mélo byt podle moznosti provedeno
pfimo na dobfe vodivé montézni desce skfifiového rozvadéce nebo stinici uhelnik EMS soupravy.

Mimoto se musi bezpodmine¢né dat pozor na provedeni elektrického propojeni v souladu s pravidly
elektromagnetické kompatibility.

POZOR!

P¥i instalaci pristroju se za Zadnych okolnosti nesmi porusit bezpecnostni ustanoveni!

Poskozeni v disledku vysokého napéti

Elektrické zatiZeni, neodpovidajici specifikaci pfistroje, mize pfistroj poskodit.

Na pfistroji samotném neprovadéjte Zadny test odolnosti proti vysokému napéti.
Pfed zkouskou izolace vysokym napétim, odpojte testované kabely od pfistroje.
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2.5.3 Elektrické pripojeni vykonového dilu

Nasledujici informace se tykaji vSech vykonovych pfipojd ménice frekvence. Sem patfi:

* pfipoj sitového kabelu X1 (L1, L2/N, L3) a PE na pfipojovacim kontaktu

* pfipoj motorového kabelu X2 (U, V, W) a PE na pfipojovacim kontaktu

» pfipoj brzdného rezistoru X3 (B+, B-)

» pfipoj meziobvodu (B+, DC-)

Pfi pfipojeni pfistroje se musi dat pozor na nasledujici:

1. Zajistéte, aby sitové napajeni davalo napéti ve spravné vysi a bylo dimenzovano pro potfebny
proud (Kap. 7 "Technické udaje")

2. Zajistéte, aby bylo mezi zdrojem napéti a pfistrojem zapojeno vhodné elektrické jisténi se
specifikovanym rozsahem jmenovitého proudu

3. Pripojeni sitového kabelu: na svorkach L71-L2/N-L3 (podle pristroje) a PE na oznafeném
pfipojovacim kontaktu na zakladové desce

4. Pfipojeni motoru: na svorkach U-V-W a PE na oznadeném pfipojovacim kontaktu na zakladové
desce

Upozornéni: Pfipojovaci kontakt PE je oznac¢en timto symbolem:

5. Stinéni motorového kabelu se musi dodatec¢né velkoplosné pfipojit na uhelniku stinéni EMC-
soupravy, minimalné alespon k dobfe vodivé montazni ploSe skfifiového rozvadéce.

Upozornéni: Pro pfipojeni k ochrannému vodici PE je doporuéeno pouziti kabelovych ok.

m Informace

Pripojovaci kabel

Pro pfipojeni se musi pouzit vyluéné médéné kabely teplotni tfidy pro min. 80°C nebo rovnocenné.
Vy$Si teplotni tfidy jsou pFipustné.

Pfi pouziti koncovych objimek se mize maximalni pfipojovany prifez vedeni zmensit.

VSechny vykonové svorky do vel. 2 jsou provedeny jako zasuvné.
K pfipojeni vykonového dilu se musi pouzit nasledujici naradi:

MF @ kabelu [mm?] Utahovaci moment o
Naradi
Konstrukéni tuhy pruzny AWG [Nm] [Ib-in] Sroubovik
velikost
1 0,2..2,5 0,2..2,5 24..12 0,5...0,6 4,42...531 SL 0,6x3,5
2 0,2..2,5 0,2..2,5 24..12 0,5...0,6 4,42...531 SL 0,6x3,5
2 (pouze 0,2...4,0 0,2...4,0 24..10 0,5...0,6 4,42...531 SL 0,6x3,5
2,2 kW)
3 0,2...6,0 0,2...4,0 24..10 0,5...0,6 4,42...531 SL 0,8x4,0
4 0,5...16,0 0,5...16,0 20...6 1,2 10,62 SL 0,8x4,0
5 0,5...35,0 0,5...35,0 20...2 3,8..45 | 33,6...39,8 SL 1,0x6,5

Tabulka 8: Pripojovaci udaje Sit'ova strana X1
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MF @ kabelu [mm?] Utahovaci moment
Naradi
Konstrukéni tuhy pruzny AWG [Nm] [Ib-in] & roubovik
velikost
1 0,2..2,5 0,2..2,5 24...12 0,5..06 | 4,42...5,31 SL 0,6x3,5
2 0,2..2,5 0,2..2,5 24..12 05..0,6 | 4,42...531 SL 0,6x3,5
3 0,2...6,0 0,2...4,0 24..10 05..0,6 | 4,42...531 SL 0,8x4,0
4 0,2...6,0 0,2...4,0 24..10 0,5..06 | 4,42...5,31 SL 0,8x4,0
5 0,5...16,0 0,5...16,0 20...6 1,2 10,62 SL 0,8x4,0

Tabulka 9: Pripojovaci udaje Motorova strana X2, X3
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2.5.3.1 Elektromechanicka brzda

POZOR

Napajeni elektromechanické brzdy

PFipojeni elektromechanické brzdy k motorovym svorkam muze vést ke zniCeni brzdy popf. ménice
frekvence.

+ Napdjeni elektromechanické brzdy (popf. jejiho brzdového usmérfiovale) provedte vyluéné
pomoci sité / sitového napéti.

Elektromechanickou brzdu (pfidrznou brzdu) Ize fidit pomoci jednoho ze dvou multifunk&nich relé (K1
/ K2) na fidici svorce X5. Pro fizeni brzdy slouzi zejména parametry P107, P114 a P434.

2.5.3.2 Sitové pripojeni (PE, L1, L2/N, L3)

Na strané vstupu sité neni u ménice frekvence zapotfebi zadné zvlastni jisténi. Doporucuje se obvyklé
jisténi (viz Technické udaje) a pouziti hlavniho spinace nebo stykace.

Odpojeni popf. pfipojeni k siti se musi provést vzdy sou€asné a vSemi poly (L1/L2/L2 popf. L1/N).

POZOR:

Poskozeni ménice frekvence v disledku sitového zkresleni.

V pfipadé silného sitového zkresleni (harmonické) muaze dojit ke zvySeni vstupnich proudl a
poskozeni usmeérfiovace v ménici frekvence.

* Aby se tomu zabranilo, doporucuje se pouZiti sitovych tlumivek .

Prizpasobeni k IT-sitie

A VYSTRAHA

Necekany pohyb pfi poruse sité

PFi poruse sité (zemni spojeni) se maze vypnuty ménic frekvence samocinné zapnout. V zavislosti na

parametrizaci to muze vést k automatickému rozbéhu pohonu a tim k nebezpeci zranéni.

» Zajistéte zafizeni proti necekanym pohybum (zablokovani, odpojeni mechanického pohonu,
zajisténi pojistky proti padu,...).

POZOR:

Provoz v siti IT

Dojde-li k poruse sité (zemni spojeni) v siti IT, mdZe se meziobvod pfipojeného ménice frekvence
nabit, i kdyZ je odpojen. To vede k zni¢eni kondenzator(i meziobvodu prebitim.

» Pfipojte brzdny odpor k odbourani pfebyte¢né energie.
| pfes pfipojeni brzdného odporu muze dojit k chybovému hlaseni ,Prepéti UZW* . Pouziti brzdného

odporu ke sniZeni naboje zabrafiuje zni€eni / poSkozeni pfistroje. Spinaci prah pro aktivaci brzdného
chopperu je nad prahem poruchy, takZe je indikovana porucha a Ize detekovat zemni zkrat.

Ve stavu dodani je pfistroj konfigurovan pro provoz v TN popf. TT siti. Pro provoz v siti IT se musi
provést jednoduché upravy, které mohou mit ovSem za nasledek zhorSeni odruSeni.

PFizplsobeni se provadi pomoci dvou Sroubovych spojll. Pro umoznéni provozu v siti IT, se musi oba
Srouby ze skfiné odstranit.

44 BU 0600 cs-4022



NbREF Uberschrift 1" \n 2 Montaz a instalace
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1) Motorovy vystup 2) Sitovy vstup

Prizpusobeni k siti HRG

Pristroj Ize provozovat i v rozvodnych sitich s vysokoohmové uzemnénym nulovym bodem (High
Resistance Grounding) (typicky pro americkou oblast). Zde se musi respektovat stejné podminky a
Upravy, které plati i pro provoz v IT-siti (viz vyse).

Pouziti v odliSnych rozvodnych sitich popr. forméach sité

PFistroj se smi pfipojit a provozovat pouze v napdjecich sitich vyslovné uvedenych v této kapitole
(Kap. 2.5.3.2 "Sitové pfipojeni (PE, L1, L2/N, L3)") . Provoz v odliSnych sitich je ale mozny, pokud je
to pfedem provéreno vyrobcem a explicitné schvaleno.

OCVARIABLE "Titel" \* MERGEFORMAT BU 0600 cs-4022
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2.5.3.3 Motorovy kabel

Pokud se jedna o standardni typ kabelu (dejte pozor na EMC) smi mit motorovy kabel celkovou
délku 100 m. PouzZije-li se stinény motorovy kabel nebo je kabel poloZzen v dobfe uzemné&ném
kovovém kanalu, neméla by celkova délka pfekro€it 30 m. (Stinéni kabelu pfipojte na obou stranach k
uzemnéni).

U vykond ménic¢e do 370 W nesmi délka motorového kabelu prekrocit 50 m / 15 m (nestinény /
stinény)

PFi vétSich délkach kabelu se musi pouzit pfidavna motorova tlumivka (pfisluSenstvi).

m Informace

Provoz s vice motory
Provoz s vice motory je paralelni regulace vice motord jednim méni¢em frekvence.

PFfi provozu s vice motory se musi méni¢ frekvence pfFestavit na linearni U/f charakteristiku
(= P211=0aP212=0).

PFi provozu s vice motory se celkova délka motorového kabelu sklada ze souctu jednotlivych délek
motorovych kabeld.
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2.5.3.4 Brzdny odpor (B+, B-)

Svorky B+/ B- jsou uréeny pro pfipojeni vhodného brzdného odporu. Pro pfipojeni by se mélo volit
pokud mozno kratké, stinéné propojeni.

A OPATRNE

Horky povrch

Brzdny odpor a vSechny ostatni kovové dily se mohou ohfat na teplotu vyssi nez 70°C.
* Nebezpedi zranéni lokalnim popalenim pfi kontaktu s ¢astmi téla

» Poskozeni sousednich pfedméti zarem

Pfed praci na pfistroji vyCkejte po dostateénou dobu vychladnuti. Vhodnym méficim pfistrojem
zkontrolujte povrchovou teplotu. Dodrzujte dostate¢nou vzdalenost od sousednich dild.

2.5.3.5 Propojeni stejnosmérnych meziobvodu (B+, DC-)

POZOR

Pretizeni meziobvodu

Chyby pfi propojeni meziobvodl maiji negativni dopady na nabijeci obvody v ménicich frekvence
popfF. zivotnost meziobvodu, které mohou vést az k jejich iplnému zniceni.

* V dalSim bezpodminec¢né respektujte souhrnna kritéria pro uspofadani propojeni meziobvodul
ménicu frekvence.

» P¥i stejnosmérném propojeni jednofazovych pfistroju je bezpodmineéné nutno dat pozor na to, aby
byl k propojeni pouzit ten samy externi vodic.

Stejnosmérné propojeni je v technice pohonu ucelné, pokud v jednom zafizeni pracuji pohony
soucasné motoricky i generatoricky. Energii z generatoricky pracujiciho pohonu je mozné zpétné
napajet motoricky pracujici pohon. Vyhody spoc€ivaji v niz8i spotfebé energie a v usporném vyuziti
brzdnych rezistor(. Zasadné plati, Ze by pfi DC propojeni mély byt spolu propojeny pFistroje s pokud
mozno stejnym vykonem. Kromé toho se musi propojit pouze pfistroje, pfipravené k provozu (jejichz
meziobvody jsou nabité).
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Li/L
L2/N

U1
Hlaseni
pripravenosti
véech ménicl
u2

frekvence

PE U V W +B-B-DC E

S
/’/

Propojeni, kdyz
jsou ménice
pripraveny

Obr. 3: Zobrazeni stejnosmérného propojeni

Meziobvody jednotlivych ménicu frekvence se musi jistit vhodnym jisténim.

POZOR! Zajistéte, aby bylo propojeni realizovano az po nahlaSeni provozni pfipravenosti. V
opacném pripadé hrozi nebezpedi, ze budou vSechny ménice frekvence nabijeny jednim
pristrojem.

Zaijistéte, aby bylo propojeni zruseno, jakmile jeden z pfipojl jiz neni provozné pfipraven.

Pro vysokou disponibilitu musi byt pouzit brzdny rezistor. Pfi pouziti rizné velkych ménicu
frekvence se musi brzdny rezistor pfipojit k vétSimu z pouzitych ménica.

Jsou-li propojovany pfistroje stejného vykonu (identicky typ) a plsobi-li stejné sitové impedance
(identické délky vedeni k pfipojnici), smi se pouzit ménice frekvence i bez sitové tlumivky. V
opacném pripadé se musi do kazdého pfivodniho sitového vedeni kazdého ménice frekvence
instalovat sitova tlumivka.
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2.5.4 Elektrické pfipojeni fidici jednotky

Ridici pFipoje jsou v zavislosti na provedeni osazeny rozdiln&. V&echny Fidici svorky jsou snhadno
zasuvné a vymeénitelné. Pro vylou€eni chyby v zasunuti, jsou pfipoje kodované a zajistény proti
nespravnému zasunuti.

Pro zjednodus$eni kabelaze, je vedle pfipoji umistén slot (tfeti ruka), ktery konektor pfi montazi fixuje.
Timto je mozné pouzit obé ruce k montazi vodicu.

Snadna montaz a demontaz Zafixovani konektorl (tfeti ruka)

Pfipojovaci data:

Radova svorkovnice X5 X19 X10, X11, X12 X13, X15, X4, X6
@ tuhého kabelu [mm?] | 02..25 02...25 02...15 0.14...15
@ pruzného kabelu [mm?] | 02..25 02...25 02...15 0.14...15
Priifez pruzného
vodice s koncovkou a1 | 65 25 | 025..25 025...15 025...15
bez plastového
pouzdra
Prufez pruzného
vodi¢e s koncovkous [mm? | 0,25...2,5 0,25...25 0,14 ...0,75 0,25...0,5
plastovym pouzdrem
AWG standardizace 24 ...12 26...12 24 ...16 28...16
Utahovaci moment [Nm] 0,5...0,6 | Pruzinova Pruzinova 0,22 ...0,25
[Ib-in] pfipojka Push-in | pFipojka Push-in
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GND je spolecny referenéni potencial pro analogové i digitalni vstupy.

m Informace

Ridici napéti 5 V/ 24 V Ize eventualné odebirat z vice svorek.. Sem patfi napr. i digitalni vystupy nebo
ovladaci skupina pfipojena pomoci RJ12.

Soucet odebiranych proudl nesmi pfekrocit hodnotu 150 mA (5 V) / 250 mA (24 V).

m Informace

Reakéni doba digitalnich vstupt

Reakéni doba na digitalni signal €ini cca 4 — 5 ms a je sloZzena nasledovné:

Snimaci interval 1ms
Kontrola stability signalu 3ms
Interni zpracovani < 1ms

Pro digitalni vstupy DIN3 a DIN4 existuje vzdy paralelni kanal, ktery vede signalni impulzy mezi
250 Hz a 150 kHz pfimo k procesoru a tim umozriuje vyhodnoceni snimace otacek.

m Informace

Vedeni kabelt

Vesdkera fidici vedeni (i termistory) se musi vést oddélené od sitovych a motorovych vedeni, aby se
zamezilo infiltraci poruch do pfistroje.

Pfi paralelnim vedeni se musi dodrZzet minimalni vzdalenost 20 cm od vedeni pod napétim >60 V.
Stinénim vedeni pod napétim popf. pouzitim uzemnénych délicich pfepazek z kovu v kabelovych
kanalech Ize zmen3it minimalni vzdalenost.

Alternativa: Pouziti hybridniho kabelu s odstinénim fidicich vedeni.

m Informace

Omezeny pristup k parametriim

Externi napédjeni 24 V nap3aji pouze obvod sbérnicové komunikace. Pfistup k zobrazenym
parametrdm jako napf. aktualni pozici, stavu pfistroje nebo k informaénim parametrdm neni mozny.
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Vyznam funkci Popis / technické udaje
Svorka Parametrovani
Cis. | Oznaceni Vyznam Cis. Funkce tovarni nastaveni
Vstup termistoru X4 Sledovani teploty motoru pomoci PTC
(od SK 530P) Pfi montazi pfistroje pobliz motoru se Vstup je vzdy aktivni. Aby mohl byt pistroj preveden do stavu
musi pouzit stinény kabel. provozni pohotovosti, musi se pfipojit teplotni ¢idlo, popf. oba
Spinaci meze dle EN 60947-8 kontakty premostit.
Zap: > 3,6 kQ Funkci Ize odpojit pomoci parametru P425.
Vyp: < 1,65 kQ
Mérné napéti < 6,6 VuR <4 kQ
38 TF+ Vstup termistoru - -
39 TF- Vstup termistoru - -
Relé X5 Spinaci kontakt rele

230 VAC, 24V DC, <60V DC v proudovych obvodech s bezpe¢nym odpojenim, <2 A
Upozornéni: Pokud maji byt souasné pouzita dvé relé, musi byt referenéni napéti shodné: 24 V DC nebo
230 V AC. Pfi 230 V AC pouzijte pro obé relé vzdy stejny sitovy vodic.

1 K1.1

2 K1.2 Multifunkéni relé 1 P434 [-01] | Externi brzda (sepnuto pfi béhu)

3 K2.1 Porucha (sepnuto je-li méni¢

4 K2.2 Multifunkéni relé 2 P434 [-02] | frekvence pfipraven k provozu /
bez poruchy)

Pripoj Fidiciho napéti X6 | Externi napajeci napéti pfistroje pro sbérnicovou komunikaci popf. offline-
(od SK 530P) parametrizaci

24V ... 30V, min. 1 000 mA, v zavislosti na zatizeni vstupll a vystupt popf. pouziti pfislusenstvi
Upozornéni: Bez pfitomného sitového napéti je viditelnost stavu pfistroje, hodnot polohy a informacnich
parametrll omezena.

44 24V Napéti vstup, pfipoj volitelné. - -
Neni-li pfipojeno externi napéti,
je napéti pro fidici desku
vyrabéno internim napajecim
zdrojem (neni vSak pfistup k
parametrim ethernetu).

40 GND / 0V Referenéni potencial GND - -
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Analogové vstupy /
vystupy X10

Ovladani pristroje externim fizenim, potenciometrem apod.

Analogovy vstup K Fizeni vystupni frekvence ménice.
Analogovy vystup: K externimu displeji nebo dal§imu
zpracovani v nasledném procesu.
Pfepnuti mezi zadanymi hodnotami proudu a napéti (popf.
skute¢nymi hodnotami) je provadéno automaticky.

Mozné digitalni funkce jsou popsany v parametru P420.

-{iip] | I —
o0
@ [0 16

® i 7| — [

11 10V

Referenéni napéti 10V / 5mA
neodolné proti zkratu

12 |0V

Vztazny potencial analogovych
signalu, 0 V analog

14 | A1

Analogovy
vstup 1

16 | A2

Analogovy
vstup 2

U=0..10V,

Ri = 20-40 kQ,
1=0/4...20 mA,

Ri = 165 Q, vztazny
potencial GND. P¥i
pouziti digitalnich
funkci 7,5 ... 30 V.

P400 [-01]

Z&dana frekvence

P400 [-02]

Zadna funkce

17 | AO

Analogovy
vystup

U=0..10V,
max. zatézovy
proud: 5 mA

1=0..20 mA,

Ri =165 Q,
Referenéni potencial
GND, max.
zatézovaci proud
pro digitalni signaly:
20 mA

P418 [-01]

Z4&dna funkce

52
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Digitalni vstupy X11

Ovladani pristroje externim fizenim, spinatem apod.

Kazdy digitalni vstup ma reakéni dobu < 5 ms.
Ovladani s internim napétim 24 V:

Ovladani s externim napétim 7,5... 30 V:

21 M21
@22 M2z -
@ M2z = @ [Oz3 =t
@ [[=24 @ [[24
25 25 ;
om: 21y, gl :J [AR 1
@ M40 @ M4o| g
GND / OV
@ [M+1 S iotor-FTC @ [I]41 Motor-FTC
21 DI1 Digitalni 75..30V, P420 [-01] | ZAP vpravo
vstup 1 Ri = 6,1 kQ, neni
— vhodné pro
22 DI2 Digitalni . P420 [-02] | ZAP vlevo
vyhodnoceni
vstup 2 .
termistoru.
— Pfipojeni HTL- —
23 DI3 Digitalni ” . P420 [-03] | Sada parametrl bitO
D 3 Cidla mozné
vstup pouze na DI3 a
24 Di4 Digitalni E).M' Kabel HTL- P420 [-04] | Pevna frekvence 1, P429
vstup 4 ¢idla max. 10 m.
P Mezni frekvence:
max. 150 kHz
25 DI5 Digitalni vstup 5, 2,5 ... 30 V, P420 [-05] | Zadna funkce
Ri = 2,2 kQ. Neni vhodné pro
vyhodnoceni bezpecénostniho
spinaciho pfistroje. Vhodné pro
vyhodnoceni termistoru s 5 V.
43 24V Napajeni 24 V Vystup, Napajeni | — -
poskytnuté ménicem frekvence
pro ovladani digitalnich vstupu
nebo napajeni enkodéru
10...30V, 24V £ 20 %, max.
200 mA (output)
40 | GND Vztazny potencidl digitalnich - -
signall, 0 V
4 5V Zdroj napéti 5 V Vystup, zdroj - -
napéti pro motor PTC,
5V =20 %, max. 250 mA
(output), zkratuvzdorny
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Digitalni vstupy a
vystupy X12
(od SK 530P)

Signalizace provoznich stavl pfistroje

24V DC
Pfi indukénich zatézich: Zajistéte ochranu
nulovou diodou!

Maximalni zatizeni 20 mA

26 DI6 Digitalni vstup 6 P420 [-06] | Zadna funkce
34 DO1 Digitalni vystup 1 P434 [-03] | Zadna funkce
35 DO2 Digitalni vystup 2 P434 [-04] | Zadna funkce
43 24V Napétovy vystup, VO/24 V - -
40 GND Vztazny potencidl digitalnich - -

signal, 0 V
Enkodér (TTL) X13 Zpétna vazba otacek pomoci inkrementalniho TTL-Cidla
(od SK 530P)
43 24V Napétovy vystup, VO/24 V - -
40 GND Vztazny potencidl digitalnich - -

signal, 0 V
51 A+ Stopa A TTL, RS422
52 A- Stopa A 16 ... 8192

inverzni imp./ot. Mezni o )
53 ™ Stopa B frekvence: P300 Udaj nulové stopy

max. 1 MHz

54 B- Stopa B

inverzni

Rozhrani komunikace
X14

PFipojeni pfistroje k rznym komunikaénim nastrojim

24V DC +20 %

RS 485 (k pfipojeni parametriza¢niho boxu)

9600 ... 115000 Baud

Zakoncovaci odpor (1 kQ) pevny

RS232 (pro pfipojeni k PC, NORDCON, NORDCON APP)
9600 ... 115000 Baud

1 RS485 A+ Datové vedeni RS485
2 RS485 B- Datové vedeni RS485
3 GND Referenéni potencial

sbérnicovych signalu

4 RS232 TXD

Datové vedeni RS232

5 RS232 RXD

Datové vedeni RS232

P502...
P513 [-02]

6 +24 V Napéti vystup 1-2-3-4-5-6

Systémova sbérnice Vyhodnoceni absolutniho €idla

(CANopen) X15 Rozhrani pro systémovou sbérnici CANopen Ize pouzit k vyhodnoceni absolutniho idla a k propojeni
ménict. Od SK 530P Ize pripojit i konstrukéni skupiny IOE nebo Profibus. Dalsi detaily naleznete v pfirucce
BU 0610. Pfenosova rychlost ... 500 kBaud; zakon¢ovaci odpor R = 240 Q; DIP pfepina¢ 2; Doporuceni:
Realizujte odleh¢eni tahu.

90 SHD Odstinéni

40" | GND Referen¢ni potencial pro

. . P503

systémovou sbérnici CANopen P508

76 CAN- CAN_L

75 CAN+ CAN_H

1) Potencial této svorky se li§i od potencialu ostatnich 40 svorek.
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Pro pfipojeni CANopen existuji dvé voliteIné moznosti:
1. Dvojita svorka SK TIE5-CAO-WIRE-2x4P

Material Cis.:

275292201

Pripojovaci data X15 (CAO-WIRE-2x4P)
Tuhy kabel [mm?] 0,2...15

Pruzny kabel [mm?] 0,2...15

Priifez pruzného kabelu [mm?] 0,25...15

s koncovkou bez plastové objimky

Priifez pruzného kabelu [mm?] 0,25...0,75

s koncovkou s plastovou objimkou

AWG standardizace 24 ...16
Utahovaci moment Pruzinova pfipojka Push-in

Obsazeni této svorky odpovida obsazeni standardni svorky pro systémovou sbérnici CANopen X15,

ale se vzdy dvéma moznostmi pfipojeni k zokruhovani signali CANopen.

2. Adaptér RJ45 SK TIE5-CAO-2X-RJ45

Material Cis.: 275292202

Pfenosova rychlost ... 500 kBaud
Zditky RJ45 jsou interné paralelné propojeny.
Zakoncovaci odpor R = 240 Q

I UL

i —

e 22z e 2=
I _l 0 w O ~ I _l O 7 GI ~
55322333 333::333
2 x RJ45: Pin¢is. 1...8
1 CAN_H )
CAN/CANopen-signal
2 CAN_L
3 CAN_GND Vztazny potencial digitalnich
signall, 0 V
4 nc ... P503
5 v Zadna funkce P509
6 CAN_SHLD Stinéni kabell
7 CAN_GND Vztazny potencidl digitalnich
signala, 0 V
8 CAN_24V Napéti 24 V DC
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USB rozhrani
komunikace X16

(od SK 530P)

PFipoj pfistroje k PC (alternativa k rozhrani RJ12) pro komunikaci se softwarem

NORDCON-

Upozornéni: Pro pfistup k parametriim ethernetu je nutné napajeni 24 V (X6).

USB 2.0 Typ C (od SK 530P)

1 +5V Napéjeci napéti P502...
2 Data - Datové vedeni P513 [-02] |
3 Data + Datové vedeni '1—' '2—' '3—' '4—'
4 GND Referenéni potencial

sbérnicovych signald
Ethernet-on-Bord X17 Detail zdirka RJ45
(od SK 550P)
1 TX+ Transmission Data + | -
2 TX- Transmission Data - |
3 RX+ Receive Data + 'SSTITIT)

L 1|' s
6 RX- Receive Data - Pin 8 | Pin 1 Pin 8 Pin 1
Port 1 Port 2

microSD karta X18

Rozhrani pro microSD kartu

MozZnost uloZeni a pfenosu dat (viz také P550).
Upozornéni: Pro pouziti rozhrani by se mély pouzit pouze microSD
karty, vhodné pro priimyslové pouziti (Kap. 1.3).

DIP spina¢ USS/CAN
$1/82

USS Zakonc&ovaci odpor pro rozhrani RS485 DIP spinac
(RJ12); ON = pfipojeno ON - OFF
[Default = ,OFF*] Pfi komunikaci RS232 na
»OFF*

CAN Zakonc&ovaci odpor pro rozhrani

CAN/CANopen, ON = pfipojeno
[Default = ,OFF*]

56
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Pripojeni enkodéru

U pfipoje inkrementalniho snimacCe otaCek se jedna o vstup pro typ se dvéma stopami a s TTL
kompatibilnimi signaly pro ovlada¢ dle EIA RS422. Maximalni pfikon proudu inkrementalniho snimace
otacek nesmi prekrogit 150 mA.

Pocet impulzl na otacku muze byt mezi 16 a 8192 inkrementl. Nastavuje se pomoci parametru P301
.Pocet impulzd inkrementalniho snimace” ve skupiné menu ,Regulaéni parametry” v standardnim
odstupfiovani. Pri délkach vedeni >20 m a ota¢kach motoru nad 1 500 min-' by nemél mit snimac¢ vice
nez 2 048 impulzd na otacku.

PFi vétSich délkach vedeni musi byt zvolen dostateény prifez vedeni, aby pokles napéti nebyl pfili§
velky. To se tyka predevsim napajeciho vedeni, kde Ize prifez zvétsit paralelnim zapojenim vice Zil.

m Informace

Smér otaceni

Smér pocitani inkrementalniho €idla musi odpovidat sméru otadeni motoru. Pokud nejsou oba sméry
identické, musi se pripoje stop snimace (stopa A a stopa B) vzajemné vyménit. Alternativné lze v
parametru P301 nastavit rozliSeni (pocCet puls(l) Cidla se zapornym znaménkem.

Mimoto Ize pomoci parametru P583 zaménit pofadi fazi motoru. Takto je zména sméru otaceni
umoznéna vyluéné softwarovym pfizplisobenim.
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2.6 Inkrementalni ¢idlo

V zavislosti na svém rozliSeni (pocet pulst) vytvareji inkrementalni ¢idla dle své aktualni rychlosti
odpovidajici pocet pulsli na otaku hfidele (stopa A / stopa A inverzni). Tim Ize méfit pfesny pocet
otacek u snimace / motoru s méni¢em frekvence. Pouzitim druhé stopy (B / B inverzné) pfesazené o
90° (Va periody) se mimo jiné zjisti smér otaceni.

Napdjeci napéti pro snimac otacek je 10 ... 30 V. Jako zdroj napéti Ize vyuzit externi zdroj nebo
interni napéti.

TTL-snimac

Pro pfipojeni snimace otaCek s TTL signalem jsou k dispozici specialni svorky. Parametrizace
pFislusnych funkci se provadi pomoci parametrd ze skupiny ,Regulaéni parametry® (P300 a dalsi.).

TTL snimace otacek umoznuji nejlepsi vysledky pro regulaci pohonu s ménici frekvence od typu
SK 530P.

HTL ¢idlo

HTL ¢&idla nejsou pro PMSM vhodna. Pro pfipojeni snimace otacek s HTL signalem se vyuziji digitaini
vstupy, DI 3 a DI 4. Parametrizace pfislusnych funkci se provadi pomoci parametr(i P420 [-03/-04].
Kabel HTL ¢idla by mélo mit délku max. 10 m.

Funkce inki?nr‘;‘r";?:i'ﬁ: é'i dla Typ signalu TTL Typ signalu HTL
Napajeni 10-30 V hnéda / zelena X13: 43 (24 V) X11: 43 (24 V)
Napdjeni 0 V bila / zelend X13: 40 GND X11: 40 GND
Stopa A hnéda X13: 51 A+ X11: 23 DI3
Stopa A inverzni zelena X13: 52 A- - -
Stopa B Seda X13: 53 B+ X11: 24 Dl4
Stopa B inverzni rlzova X13: 54 B- - -
Stopa 0 gervena X11: 25 DI5 " X11: 25 DI5 "
Stopa 0 inverzni cerna - - - -
Stinéni kabelu propojte velkoplosné s plastém ménice frekvence popf. uhelnikem stinéni

1) Doporuceni, DI volné volitelny

Tabulka 10: Barevné oznaceni a obsazeni kontakt(i inkrementalnich TTL / HTL ¢idel NORD

m Informace

Poruchy signalu ¢idla

NepouZzité Zily (napf. stopa A inverzni / B inverzni) se musi bezpodminecné izolovat. V opacném
pfipadé mohou byt pfi kontaktu téchto Zil navzajem nebo se stinénim zpUsobeny zkraty, které mohou
vést k porucham signalu &idla nebo poSkozeni snimacde otacek.

m Informace

Datovy list inkrementalniho ¢idla

Pfi odchylce od standardu (typ €idla 5820.0H40, €idlo 10-30V, TTL/RS422 popf¥. typ Cidla 5820.0H30,
¢idlo 10-30V, HTL), vénujte prosim pozornost datovému listu pfilozenému k dodavce nebo kontaktujte
dodavatele.
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2.7 Ventilator

2.7.1 Demontaz ventilatoru

Ventilator demontujete z ménice frekvence stisknutim obou fixaénich bodu (1).

1.

2.7.2 Montaz ventilatoru

Ventilator nasadite do ménice frekvence stisknutim obou fixaénich bodud (1). Pfitom dejte pozor, aby
z4strcka na ventilatoru zapadla do zdifky ménice frekvence.

1. 2.
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3 Volitelné prislusenstvi

3.1

Méni¢ frekvence lze funkéné rozSifit o ControlBox SK TU5-
CTR, zakaznické rozhrani SK CU5-... (od SK530P) a jiné
skupiny. Volitelné pfisluSenstvi je
provedeno jako zasuvné. Na modul SK CUS Ize nasadit jak

volitelné konstrukéni

zaslepovaci kryt, tak i modul SK TUS.

Prehled volitelnych konstrukénich skupin

SKTU5-CTR

SK CU5-...
Detailni informace k néasledné vypsanému volitelnému pfisluSenstvi Ize nalézt v pfislusné
dokumentaci.
ControlBox
Konstrukéni Oznaceni Popis Data Mat. Cis. Informace
skupina
SK TU5-CTR | ControlBox Uvedeni do 5-mistny 7- | 275297000 | Montaz na
provozu, segmentovy displej, zasuvném
parametrizace a klavesnice misté
fizeni ménice SK TU5
frekvence
Zakaznicka rozhrani
Konstrukéni Rozhrani 10s Mat. Cis. Informace
skupina
SK CU5-MLT | Rozhrani enkodéru: TTL, SIN/COS, 4 10 (pouzitelné jako | 275298200 | Funkéni
Hiperface, Endat, Biss, SS1 DI popf. DO) bezpecénost:
Funkéni bezpe&nost: STO, SS1 2-kanalovy
SK CU5-STO | Funkéni bezpeénost: STO, SS1 1 bezpecny DI 275298000 | vstup
BU 0630
Ostatni volitelné konstrukéni skupiny
Konstrukéni Rozhrani Data Mat. Cis. Informace
skupina
SK EBGR-1 Elektronicky Rozsifeni k pfimému nastaveni 19140990 T119140990
usmériiova¢ pro | elektromechanické brzdy, IP20, montaz na
fizeni brzdy montazni listé
SK EBIOE-2 |0-rozsiteni Rozsifeni se 4 DI, 2 Al, 2 DO a 1 AO, 275900210 | T1275900210
IP20, montaz na montazni listé. Nutna
verze firmware V1.3R1.
1) pouzitelné od SK 530P
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Montaz

m Informace

Vsazeni nebo odstranéni modultl se musi provadét pouze ve stavu bez napéti. Zasuvna mista Ize
vyuzit pouze pro pfislusné uréené moduly.

Montaz technologického boxu mimo méni¢ frekvence neni mozna, box musi byt zasunut
bezprostfedné v ménici.

Montaz se provadi nasledovné:

1. Vypnéte sitové napajeni, respektujte ¢ekaci dobu.

2. Kryt svorek fizeni trochu posunte smérem doll nebo odstrarite.

3. Zaslepovaci viko odstrante povolenim pojistky na spodnim okraji a natocte smérem vzh(ru.

4. Technologicky box zavéste za horni okraj a mirnym zatlaCenim zaklapnéte. Dejte pozor na
bezchybné propojeni kontaktt konektorové listy.

5. Kryt svorek fizeni opét zaviete.

Zaslepovaci viko a kryt SK TU5-CTR SK CU5-...
fidicich svorek
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3.2 ControlBox SK TU5-CTR

ControlBox SK TU5-CTR slouzi k uvedeni do provozu, konfiguraci a Fizeni
ménice frekvence. Je nasazen pfimo na zasuvné misto pro technologické boxy
nebo na konstrukéni skupinu SK CU5. Diky kontaktni listé je zajiSténa
komunikace s méni¢em frekvence a napajeni konstrukéni skupiny napétim.

Konstruk&ni skupinu |ze pouzivat nezavisle na ménici.

Indikace je realizovana LCD displejem s pétimistnym sedmisegmentovym
zobrazenim. Obsluha je mozna pomoci Sesti obsluznych tlacitek.

3.2.1 Ovladaci tlacitka

Ménic¢ frekvence Nastaveni parametrt

Tlagitko Start Zapina ménic frekvence. Ten je nyni Vypina parametrizaéni rezim.
spustén s nastavenou tipovaci
frekvenci (P113). Je vyrabéna alesporn
prednastavena minimalni frekvence
(P104). Parametry ,Rozhrani“ P509 a
P510 musi byt = 0.

Tlagitko Stop Vypina ménic¢ frekvence. Vystupni
frekvence je po rampé snizena na
absolutni minimalni frekvenci (P505) a
vypnuta.

Vybérové Zvysuje frekvenci. Obé vybérova Zapind parametrizani rezim. ZvySuje

tlagitko tlacitka stisknuta sou€asné = Rychlé hodnotu parametru.
zastaveni.

Vybérové Snizuje frekvenci. Obé vybérova Zapina parametriza¢ni rezim. Redukuje

tlagitko tlacitka stisknuta sou€asné = Rychlé hodnotu parametru.
zastaveni.

Tlagitko OK Uklada nastavenou hodnotu frekvence. | Uklada zménénou hodnotu parametru
Ve fazi zapnuti je zobrazeno Cislo nebo pfechazi mezi €islem parametru a
verze. hodnotou parametru.

Tlagitko Esc Méni smér otaceni. Pokud zménéna hodnota nema byt

uloZzena, miiZze se parametr opustit
stisknutim tlacitka Esc.

Dalsi funkce jsou dosazitelné pomoci kombinace dvou nebo vice tladitek:

+

PFi zapnutém ménici: Zména do Urovné parametr(

Spusténi rychlého zastaveni pfi zapnuti pomoci klavesnice

+

®0 O
Olofe

Reset hodnoty na defaultni nastaveni

Blikani Blika pouze poslednich 5 sloupct: Vystraha, ménic je pretizen.

Dlouhodobé to vede k vypnuti s chybou I?t nebo chybou PT

Sviceni: Méni¢ je zatizen podle poc¢tu zobrazenych sloupct od 0 % (0 sloupct)

na = 150 % (15 sloupct).
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3.2.2 Displej
3.2.2.1 Udaje
1 Zobrazeni vytizeni ménice (s hodnotou 100 %)
2 Zobrazeni sady parametr
~=nsndNEENNEN P4P3P2P1—@ 3 Pétimistny 7segmentovy indikator se znaménkem a
(3) 4 bod
| N y
I ! | | | \/ \ Wi 4 TFimistny 14segmentovy indikator pro jednotky
4 vew s vev s
| __! I_l I_l |_| |/|\| N O 5 Spusténi vpravo a spusténi vlevo
< 4 stavové indikatory pro ménic¢
OO DO @ e
| \ | | = |
3.2.2.2 Provoz
Smistny Provozni rezim Indikace Poznamka
7segmentovy - o —— —
LED Provozni Pokud podvt'r2|tka pomalu blikaji, neni ménic
indikétor pfipravenost bez frekvence pfipraven provozu:
nevyfizené = » Blokovani zapnuti Funkce “Bezpec¢né
zadané hodnoty blokovani pulzd“ nebo ,Rychly Stop aktivni®
* Nevytizeny signal spusténi pfed dosazenim
provozni pfipravenosti ménice frekvence
V provozu Ciselny indikator Zobrazeni provozni hodnoty zvolené v parametru
..., n P001 (napf. aktualni frekvence)
L _|
i [E
PFi vystraze R Aktualni provozni udaje zUstavaji zobrazeny, jen
i M se pozadi zméni na Zlutou.
L Q |
@
V pfipadé Zobrazeni aktualniho Pomalé blikani indikatoru signalizuje, Ze porucha
poruchy hlaseni poruchy. Displej | jiz neni aktualni a hlaseni poruchy Ize potvrdit.
sviti Cervené.
I |1 i
2[Rl
Nastaveni Hodnota parametru Skupina parametri:
parametr(i Pt Pfiklad Motorova data (P2--)

Cislo parametru:

| !l_ .ID ] Priklad Jmenovité otacky (P202)
- Hodnota parametru
_I H I Pfiklad: 1 360 min-1
____/m PASS blika, pokud je heslo v P004 aktivni.
D D Wl

Nastaveni parametri nejsou ukladana.
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3.2.2.3 Stavové indikatory

® Porucha Méni¢ frekvence je pfipraveny k zapnuti

@ Vystraha @ Bé&h (otaceni doleva)

® Blokovani zapnuti © Béh (otadeni doprava)

3.2.3 Rizeni

Méni¢ frekvence Ize ovladat pomoci ovladaciho panelu pouze tehdy, pokud pfedtim nebyl spustén
pomoci Fidicich svorek nebo pomoci sériového rozhrani (P509 =0 a P510 = 0).

Jakmile je ovladaci panel na ménici frekvence namontovan a napajen proudem, zobrazi displej kratce
typ pfistroje a jmenovity vykon. Potom se objevi udaj provozni pfipravenosti.

Stisknutim tlacitka pfechazi ménic frekvence do provozniho displeje (vybér P001). Dodava 0 Hz nebo
nastavenou minimalni frekvenci (P104) popf. tipovaci frekvenci (P113).

Zobrazeni sady parametr

Zobrazeni sady parametrt udava v provoznim displeji (P000) aktualni sadu provoznich parametri a
pfi parametrizaci (# P000) aktualné parametrizovanou sadu parametr(.

PFi ovladani ménice frekvence pomoci ovladaciho panelu Ize provést prepnuti sady parametrli pomoci
parametru P100 i b€hem provozu a to se zobrazi na displeji (P1...P4).

Zadana hodnota frekvence

Aktualni zadana hodnota frekvence se fidi podle nastaveni v parametru ,Tipovaci frekvence* (P113) a
~Minimalni frekvence“ (P104). Tuto hodnotu Ize b&éhem provozu s klavesnici ménit pomoci tlacitek
hodnoty A a ¥ a stisknutim tlacitka OK trvale ulozit v P113 jako tipovaci frekvenci.

Rychlé zastaveni:
Soucasnym stisknutim tlagitek STOP a ESC Ize spustit rychlé zastaveni.
Minimalni frekvence

Soucasnym stisknutim tlacitek volby ¥ a A se opét pfepne na minimalni frekvenci.
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3.2.4 Nastaveni parametr

PFfepnuti do rezimu parametr(i probiha podle provozniho stavu a zdroje Fizeni rizné.

1.

Pokud méni¢ nebyl spustén pomoci ovladaciho panelu, fidicich svorek nebo sériového rozhrani,
Ize pomoci ¥ nebo A pfejit pfimo ze zobrazeni provozni hodnoty do parametrizacniho rezimu.
Je-li méni¢ spustén pomoci fidicich svorek nebo sériového rozhrani, méni¢ frekvence dodava
vychozi frekvenci, Ize pomoci ¥ nebo A pfejit pfimo ze zobrazeni provozni hodnoty do
parametrizacniho rezimu.

Pokud byl méni¢ frekvence spustén pomoci obsluzného panelu (tlaitko Start), je parametrizaéni
rezim opét aktivovatelny pomoci kombinace tlagitek START a OK. Opusténi je nyni mozné pomoci
tlacitka START. Tla¢itko STOP si svou funkci zachovava.

Zména hodnot parametrt

Kazdy parametr je opatfen Cislem parametru - P x x x (Kap. 5 "Parametr").

1.

3.
4.
5.

Pro pfistup do oblasti parametr( stisknéte ¥ nebo A. Displej pfejde do zobrazeni skupiny menu P
0__..P8__

Pro otevieni skupiny menu, stisknéte tlagitko Start. VSechny parametry jsou v jednotlivych
skupinach menu uspofadany v kruhové struktufe. Proto Ize v této oblasti listovat vpfed nebo vzad.
Pomoci ¥ nebo A zvolte pozadovany parametr a stisknéte tlacitko OK.

Pomoci ¥ nebo A zmérite nastaveni, a zménéné nastaveni potvrdte stisknutim tlacitka OK.
Parametr Ize voliteIné sou¢asnym stisknutim tladitka ¥ a A vratit zpét na standardni hodnotu.

Dokud neni zménéna hodnota tlacitkem OK potvrzena, neni hodnota v ménici frekvence ulozena.
Zménéné a neuloZené hodnoty blikaji. Blikani pfestane az kdyz byly uloZeny (stisknuti tlagitka OK).

Pro opusténi menu stisknéte tlacitko ESC.
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Struktura menu s obsluznym boxem

Zobrazeni provozni
hodnoty (pop¥. provo!
o sti

|

P7-- -
<= ={P6- | .
————— P5__
7
PO-- | e
il ng-- 1 P2-- k=]{ P3-- [ 1I
P00 1 11 i P400
G 7 PR01 fP200] P300 4 il
[Po02 P%H U 11 P401
T PO P20 1 P301 |11 1T
Po03 - [ IO U

T

P114

Obr. 4: Struktura menu obsluzného boxu

m Informace

P220

P327

P483

Nékteré parametry jako napf. P420 a P502 obsahuji

provadét dalsi nastaveni. napf:

P502 [mmy P_01 [Ew=y  AUS| Mmoo
ﬁWERT
P_ O 2 E> AU S Hiztnag;n;l’:dici funkce 2

dodate¢né urovné (arrays), v kterych Ize
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3.3 Pricitani a odecitani frekvence pomoci ovladacich panelt

Pokud je parametr P549 (funkce Potenciometricky box) nastaven na volbu 4 ,Pfi¢teni frekvence® nebo
5 ,0Odecteni frekvence®, I1ze pomoci ControlBoxu nebo ParameterBoxu tlacitky hodnot A nebo ¥ pficist
popf. odecist hodnotu.

Stiskne-li se tlacitko ENTER @ hodnota se ulozi do P113. Pfi pfistim rozbéhu je hodnota pfictena
popf. odectena.

3.4 Pripojeni vice pristroji na jeden parametrizacni nastroj

V zasadé je mozné pomoci ParameterBoxu (SK PAR-3X) popf. pomoci softwaru NORDCON
ovladat vice meéni¢u frekvence. V nasledujicim pfikladé se provadi komunikace pomoci
parametrizacniho nastroje tim, Ze jsou protokoly jednotlivych pfistroji (max. 8) vedeny spole€¢nou
systémovou sbé&rnici CAN. Pfitom je nutno dat pozor na nasledujici body:

1. Fyzikalni uspofadani sbérnice: Zajistéte CAN spojeni (systémova sbérnice) mezi pfistroji.
2. Nastaveni parametrd

Parametrovani Nastaveni na ménici frekvence

Cis. Oznaceni FU1 FU2 FU3 FU4 FU5 FU6 FU7 FU8
P503 Vystup Fidici funkce 4 (systémova sbérnice aktivni)

P512 USS adresa 0 0 0 0 0 0 0 0

P513 [-3] | Doba vypadku telegramu (s) 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
P514 CAN-Baudrate 5 (250 kBaud)

P515 CAN adresa 32 | 34 | 36 | 38 | 40 | 42 | 44 | 48

3. Parametrizacni nastroj pfipojte obvyklym zpisobem pomoci RS485 (konektor: X14, typ: RJ12) k
prvnimu ménici frekvence.

Podminky / Omezeni:

a. Parametrizaéni nastroje by mély rovnéz odpovidat aktualnimu stavu softwaru:

NORDCON 2 02.09.xx.xx

ParameterBox =246 R2

NORDAC PRO Advanced | Hardware: BAA, Firmware: V1.3RX
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4 Uvedeni do provozu

A VYSTRAHA

Necekany pohyb

Pfipojeni napajeciho napéti mize uvést pfistroj pfimo nebo nepfimo do pohybu. Tim muze byt
proveden ne¢ekany pohyb pohonu a k nému pfipojeného stroje, ktery mlze vést k tézkym nebo
smrtelnym zranénim a / nebo vécnym §kodam. Moznymi pfi¢inami pro ne¢ekané pohyby jsou napf.:

— Nastaveni parametr( ,automatického rozbéhu*
— Chybné nastaveni parametr(
— Nastaveni pfistroje se spoustécim signalem nadfazeného fidiciho systému (pomoci 10 nebo
sbérnicovych signal()
— Chybna motorova data
— Chybné pfipojeni snimace otadek
— Uvolnéni mechanické brzdy
— VnéjSi vlivy, jako napf. gravitace nebo jina kineticka energie, plsobici na pohon
— Vsitich IT: sitova chyba (spojeni se zemi).
* K vylou€eni z toho plynouciho ohrozeni se musi pohon / vétev pohonu zajistit proti neoCekavanym

pohybim (mechanické zablokovani a / nebo odpojeni, provedeni zajisténi proti padu apod.)
Mimoto se musi zajistit, aby se v ¢inné a nebezpelné oblasti zafizeni nenachazely zadné osoby.

4.1 Tovarni nastaveni

V8echny ménice frekvence dodavané Getriebebau NORD jsou svym tovarnim nastavenim pfedem
naprogramovany pro standardni aplikace s normalizovanymi 4-poélovymi IE3trojfazovymi motory
(stejného vykonu a napéti). PFi pouziti motor( jiného vykonu nebo s jinym poctem poll musi byt data z
typového §titku zadana do parametrd P201 ... P207 skupiny menu >Data motoru<.

m Informace

VSechna data IE3-/IE4- a IE5+ motorl Ize pfednastavit pomoci parametru P200 . Po aplikaci této
funkce je tento parametr opét nastaven na plivodni stav na 0 = Zadna zména! Data jsou jednorazové
automaticky nahrana do parametrd P201 ... P209 a zde je Ize je$té jednou srovnat s daty typového
Stitku motoru.
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P200 Specifikace motoru:
0 = zadna zména 8 = 0.37kW 400V
1 = Zadny motor 9= 0.50PS 460V
2= 0.25kW 230V 10 = 0.55kW 230V
3= 0.33PS 230V 11 = 0.75PS 230V
4 = 0.25kW 400V 12 = 0.55kW 400V

5= 0.33PS 460V 13 = 0.75PS 460V
6= 0.37kW 230V 14 = 0.75kW 230V

IP55 rot. KL 16 Th

60 Hz 460VY
52A
2,5 kW
cosj 0,74

1765 /min

EN60034

.CLF

Obr. 5: Typovy Stitek motoru

DOPORUCENI: Pro bezvadny provoz pohonné jednotky je nutné nastavit pokud moZno co
nejpfesnéjsi motorova data v souladu s typovym S&titkem. Zejména je
doporu€eno automatické méfeni odporu statoru pomoci parametru P220.

Pro automatické uréeni odporu statoru musi byt nastaven P220 = 1 nasledné
provedeno potvrzeni s ,ENTER®. V parametru P208.je uloZzena hodnota

pfepoctena na odpor faze (v zavislosti na P207).

Motorova data pro IE1 / IE2 motory jsou k dispozici pomoci NORDCON softwaru. Pomoci funkce
~Importovat motorové parametry“ (viz také pfirucka k NORDCON softwaru BU 0000), Ize tak vybrat

pozadovany datovy zaznam a importovat jej do pfistroje.
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4.2 Volba provozniho rezimu pro regulaci motoru

Méni¢ frekvence je schopen fidit motory tfid energetické uc€innosti IE1 az IE5+. Motory z nasi
produkce s tfidami ucinnosti IE1 az IE3 jsou vyrabény jako asynchronni motory, IE4 a IE5+ motory
obvykle jako synchronni motory.

Provoz synchronnich motor(i vykazuje z hlediska regulace mnoho zvlastnosti. Pro dosazeni idealnich
vysledku, byl proto méni¢ frekvence navrzen zejména na regulaci synchronnich motort z produkce
NORD, které svou konstrukci odpovidaji typu IPMSM (Interior Permanent Magnet Synchronous
Motor). U téchto motord jsou do rotoru vioZzeny permanentni magnety. Provoz jinych produktd musi v
pfipadé potfeby schvalit firma NORD. Viz také Technické informace Tl 80-0010 ,PouZziti a zprovoznéni
IE4 motor s ménici NORD".

4.2.1 Vysvétleni provoznich rezimu (P300)

Méni¢ frekvence nabizi pro Fizeni motoru rlizné provozni rezimy. VSechny provozni rezimy Ize pouzit
jak pro ASM (asynchronni motor), tak i pro PMSM (synchronni motor s permanentnimi magnety),
vyzaduji ale dodrzeni riznych ramcovych podminek. U vSech postupl se zasadné jedna o ,vektorové
fizeni®.

1. Provoz VFC open-loop (P300, nastaveni ,0“)

Tento provozni rezim je zalozen na napétim fizené vektorové regulaci (Voltage Flux Control Mode
(VFC)). Pouziva se jak u ASM, tak i u PMSM. V souvislosti s provozem asynchronnich motoru je
Casto zmifiovan pojem ,ISD fizeni*.

Toto fizeni je provadéno vzdy bez snimacu a vyluéné na zakladé pevnych parametri a vysledki
méfeni skuteCnych elektrickych hodnot. Zasadné plati, Ze pro pouZiti tohoto provozniho reZimu
neni nutné zadné specialni nastaveni parametr( regulace. Podstatnou podminkou pro vysoce
spolehlivy provoz je ale parametrizace co nejpresnéjsich motorovych dat.

Za zvlastnost provozu ASM plati dodate€né moznost fizeni dle jednoduché charakteristiky U/f
(skalarni fizeni). Tento provoz ma vyznam tehdy, pokud je nutno provozovat vice mechanicky
nepropojenych motor( pomoci pouze jednoho ménice frekvence popf. je zjiSténi motorovych dat
mozné pouze nepresnym porovnanim.

Provoz podle charakteristiky U/f se hodi pouze pro pohonné ulohy s nizkymi naroky na kvalitu
otadek a dynamiku (rampové éasy = 1s). Rizeni podle charakteristiky U/f se mGze ukazat jako
vyhodné i u pracovnich stroji nachylnych z konstrukénich divodd k mechanickym vibracim.
Typicky jsou charakteristiky U/f pouzity pro Fizeni ventilatortl, urcitych pohonu ¢erpadel nebo i u
michadel. Provoz podle charakteristiky U/f je aktivovan parametrem (P211) a (P212) (vzdy
nastaveni ,0%).

2. Provoz CFC closed-loop (P300, nastaveni ,1%)

V porovnani k nastaveni “0” “provozu VFC open-loop” se zde zasadné jedna o proudoveé fizenou
vektorovou regulaci (Current Flux Control). Pro tento provozni rezim, ktery je u ASM funk¢né
identicky k dosud uvadénému oznaceni ,servofizeni, je bezpodmine¢né nutné pouziti enkodéru.
Tim je podchycena pfesna mechanicka charakteristika motoru a zahrnuta do vypoctu pro Fizeni
motoru. Pomoci rotaéniho snimace je umoznéno i stanoveni polohy rotoru, pfi¢emz se pro provoz
PMSM musi dodate€né urcit poCatecni hodnota polohy rotoru. To umozruje jesté pfesnéjsi a
rychlejsi fizeni pohonu.

Tento provozni rezim poskytuje jak pro ASM, tak i pro PMSM ty nejlepdi mozné vysledky v
regulaénim chovani a hodi se zejména pro pouZiti u zdvihacich zafizeni nebo aplikace s naroky na
maximalni moZné dynamické chovani (rampové €asy = 0,05 s). Nejvétsi vyhodu vykazuje tento
provozni rezim v souvislosti s motorem tfidy energetické uCinnosti IE5+ (energeticka efektivnost,
dynamika, prfesnost).
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3. Provoz CFC open-loop (P300, nastaveni ,2%)

CFC provoz je mozny i v open-loop procesu, tzn. v provozu bez snimacll. Zde jsou rychlost a
poloha rotoru stanoveny ,porovnanim“ namérenych a zadanych hodnot. | pro tento provozni rezim
je zakladnim pfedpokladem pfesné nastaveni regulatoru proudu a otacek. Tento provozni rezim se
hodi zejména pro aplikace s vy$§im narokem na dynamiku (rampové ¢asy = 0,25 s) v porovnani k
VFC Fizeni, napfiklad i pro pouziti u Cerpadel s vy$Simi rozbéhovymi momenty.
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4.2.2 Prehled parametria nastaveni regulatoru

Nasledujici vyobrazeni nabizi pfehled vSech parametr(, které jsou dilezité v zavislosti na zvoleném
provoznim rezimu. Pfitom zasadné plati: Zze Cim presné&jSi nastaveni bude, tim pfesnéji je Fizeni
provadéno a tim vysSi hodnoty jsou u dynamiky a pfesnosti v provozu pohonu mozné. Detailni popis
jednotlivych parametrl naleznete v kapitole "Parametr".

D= Parametr bez vyznamu = Parametr ponechte v tovarnim nastaveni

NO= Nastaveni parametru relevantni

Provozni rezim
Skupina Parametr VFC open-loop CFC open-loop CFC closed-loop
ASM PMSM ASM PMSM ASM PMSM
P201 ... P209 V V J V J J
P210 D V J J J
P211, P212 -2 - - -
P215, P216 -1 - - - - -
g P217 N N N N 2 2
s P220 v v v v v v
< P240 - N - N - N
g P241 - N - N - N
P243 - V - V - J
P244 - Y - Y - \
P246 - - \3) V3 N J
P245, 247 - V @ @ @ @
P300 V V V v v v
S P301 @ @ @ @ N N
p P310, P311, P314,
> P317 ... P320 @ @ v ) v v
o P312, P313, P315, P316 2] 2] - V N
3 P330 ... P333 - N - N - N
P334 %) %) 1) %) - J
1) pfi charakteristice U/f: pfesné nastaveni parametru dllezité
2) pfi charakteristice U/f: typické nastaveni ,,0"

3) ucginné az od bodu prepnuti, protoze CFC-open-loop-PMSM nejprve spousti VFC (bez vlivu P246), a teprve po bodu pfepnuti ma CFC vliv
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4.2.3 Postup zprovoznéni regulatoru motoru

Nasledné jsou vyjmenovany nejdllezitéjSi kroky uvedeni do provozu ve svém idealnim poradi.
Predpokladem je spravné pfifazeni méni¢e / motoru a volba sitového napéti. Detailni informace,
zejména k optimalizaci regulatoru proudu, otacek a polohy asynchronnich motori jsou zevrubné
popsany v pfiruéce ,Optimalizace regulatoru“ (AG 0100). Detailni informace k uvedeni do provozu a
optimalizaci pro PMSM v provozu CFC - Closed-Loop naleznete v pfiru¢ce ,Optimalizace pohonu*
(AG 0101). Tyto dokumenty prosim poptejte u naSeho oddéleni technické podpory.

1. Provedte pfipojeni méni¢e a motoru obvyklym zpusobem (dejte pozor na A / Y !), pfipojte snimac
otacek, pokud je k dispozici

2. Pripojte sitové napajeni

Provedte tovarni nastaveni (P523)

4. Vyberte ze seznamu motort (P200) zakladni motor (ASM typy naleznete na pocatku seznamu,
PMSM na konci, oznagené typovym udajem (napf. ...80T...))

5. Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209) a porovnejte je s typovym Stitkem / datovym listem
motoru

6. Provedte méfeni odporu statoru (P220) - P208, P241[-01] zméfeny, P241[-02] vypocitany.
(Upozornéni: pfi pouziti SPMSM je nutné prepsat P241[-02] hodnotou z P241[-01])

7. Snimac otacek: Zkontrolujte nastaveni (P301, P735)

8. Pouze u PMSM:

a. EMK- napéti (P240) - Typovy Stitek motoru / Datovy list motoru
b. UrCete / nastavte reluktanéni Uhel (P243) (u motord NORD neni nutné)
c. Spickovy proud (P244) > Datovy list motoru
d. Pouze PMSM ve VFC provozu:
Urcete (P245), (P247)
e. Zjistéte (P246)

w

9. Zvolte provozni rezim (P300)

10.Urcete / nastavte regulator proudu (P312... P316)
11.UrCete / nastavte regulator otacek (P310, P311)
12.Pouze PMSM:

a. Zvolte metodu fizeni (P330)

b. Provedte nastaveni pro chovani pfi rozbéhu (P331 ... P333)
c. Provedte nastaveni pro 0 impuls snimace (P334 ... P335)
d. Aktivujte sledovani vleénych chyb (P327 # 0)

m Informace

Dal$i informace k uvedeni NORD IE4 s ménici frekvence NORD do provozu motori naleznete v
technické informaciT180 0010.

(1) informace Omezeni délky vedeni HTL &idla

Vedeni HTL &idla by mélo mit délku max. 10 m.
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4.3 Minimalni konfigurace Fidicich pripoju

Pokud ma byt ménic frekvence fizen pomoci digitalnich a analogovych vstup(, Ize to realizovat ihned
v tovarnim stavu. Nejsou nutna zadna pfedchozi nastaveni.

Minimalni zapojeni

"
12
14
16
17

VO 10V
GND
Al 1

QO

DI1 21
22
23
24
25
43
40

41

VO 24V

00000000 0.
| e e £ e e

T

Zakladni parametry

:::::i;lig:;i e

—

Potenciometr, 10 kOhm
(Funkce P400 [-01]= 1)

(min./max. Rozsah P104/105)

Spinag, ZAPIVYP
(Funkce P420 [-01] = 1)

Je-li aktualni nastaveni ménice frekvence neznamé, doporucuje se nahrat tovarni nastaveni-> P523 =
1. V této konfiguraci je méni¢ frekvence predem parametrizovan pro standardni pouziti. V pfipadé
potfeby Ize napf. pomoci voliteiného ControlBoxu SK TU5-CTR pfizpUsobit nasledujici parametry.

Zobrazeni provozni

hodnoty (pop¥. provozni
pfipravenosti), po
ZAPNUTI sité

= P7-- [ |

Informace
— — — m— —

PO--

I

Standardné je zobrazena aktuaini
vystupni frekvence

Parametry displeje \@\
P1--

Zakladni parametry

i

P102

Doba rozbéhu
0...320s

e

P103

Doba dobéhu

= P2--

Motorova data

i

P5--

Pridavneé
parametry

P4--

Ridici svorky

il

Nl

P523

Nahrat Tovarni
nastaveni

0...320s

i

Motorova data

P104

Min. frekvence
0 ... 400Hz

P400

Funkce Analogovy
vstup
0...10V frekvence-

1l

P420

Funkce Digitalni
vstup 1
- ZAP vpravo -

I

P105

Max. frekvence
0.1 ... 400Hz
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4.4 Teplotni senzory

Proudové-vektorové fizeni ménice frekvence Ize jesté dale optimalizovat pouzitim teplotniho senzoru .
Diky permanentnimu méfeni teploty motoru je v kazdém okamziku a pfi kazdém zatizeni dosazeno
maximalni kvality regulace méniCe frekvence a v této souvislosti optimalni pfesnosti otd€ek motoru.
Protoze méreni teploty zac¢ina bezprostfedné po (sitovém) zapnuti ménice frekvence, reguluje ménic
frekvence okamzité optimalné, i tehdy, kdyz motor po do¢asném ,Sit Vyp / Sit Zap“ ménice frekvence
jiz vykazuje znaéné zvySenou teplotu.

m Informace

Pfi zjistovani odporu statoru motoru by neméla byt pfekro€ena teplota okoli 15 ... 25 °C.

Soucasné je kontrolovdna nadmérna teplota motoru a 155 °C (prah sepnuti jako u termistoru) vede k
vypnuti pohonu s chybovym hldSenim E002.

m Informace

Respektovani polarity

Teplotni senzory jsou pélované polovodiCe, které je mozné provozovat pouze pfi spravné polarité. K
tomu je nutno pfipojit anodu na ,+* kontakt analogového vstupu. Katoda se musi pfipojit ke kostre.

Nerespektovani mlze vést k chybnym méfenim. Tim pak jiz neni zaru¢ena ochrana vinuti motoru.

Schvalené teplotni senzory

Funkce schvalenych teplotnich senzorl je vzajemné srovnatelna. Prabéhy jejich charakteristik se ale
liSi. Spravné sladéni charakteristik na méni¢ frekvence se provadi pfizpusobenim obou nasledujici
parametrd.

Typ senzoru Predfadny odpor P402[xx] " Vyrovnani 0 % P403[xx] " Vyrovnani 100 %
[kQ] [%] [%]
KTY84-130 2,7 15,4 26,4
PT100 2,7 3,6 4.9
PT1000 2,7 26,8 33,2

1)  Xx = Pole parametrt, zavislé na pouzitém analogovém vstupu

Pfipojeni teplotniho senzoru se provadi v souladu s nasledujicimi pfiklady.

PFi respektovani pfisluSnych hodnot pro pfifazeni 0 % (P402) a pfifazeni 100 % (P403) jsou tyto
pfiklady aplikovatelné na vSechny vySe uvedené schvalené teplotni senzory.

m Informace

PFi vybéru PT1000/PT100 je vzhledem vlastniho ohfevu nutno zohlednit maximalni méfici proud dle
datoveho listu.

BU 0600 cs-4022 75



Co

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem DRIVESYSTEMS

Priklady pfipojeni

Pfipojeni teplotniho senzoru je mozné na obou analogovych vstupech pfislusné opce. V nasledujicich
pfipadech je pouzit analogovy vstup 2.

AO AlIZ A1 OV 10V

OCOO000O

===
17 16 14 12 11

-4 R2

Sensor
L
Rv (kQ)

+4 R1

Nastaveni parametra (Analogovy vstup 2)

Pro funkci teplotniho senzoru se musi nastavit nasledujici parametry.
Funkce Analogovy vstup 2, P400 [-02] = 48 (Teplota motoru)

ReZim analogového vstupu 2, P401 [-02] = 1 (mé&Feny jsou i negativni teploty)
Vyrovnani analogového vstupu 2: P402 [-02] (V) a P403 [-02] (V)pfi Rv (kQ)
Kontrola teploty motoru (udaj): P739 [-03]

PwnN =
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5 Parametr

A VYSTRAHA

Necekany pohyb

PFipojeni napajeciho napéti mize uvést pfistroj pfimo nebo nepfimo do pohybu. Tim muze byt
proveden necekany pohyb pohonu a k nému pfipojeného stroje, ktery mize vést k tézZkym nebo
smrtelnym zrané&nim a / nebo v&cnym Skodam. Moznymi pfi€¢inami pro ne€ekané pohyby jsou napft.:

— Nastaveni parametr( ,automatického rozbéhu*
— Chybné nastaveni parametrd
— Nastaveni pfistroje se spoustécim signalem nadfazeného fidiciho systému (pomoci 10 nebo
sbérnicovych signall)
— Chybna motorova data
— Chybné pfipojeni snimace otacek
— Uvolnéni mechanické brzdy
— VnéjSi vlivy, jako nap¥. gravitace nebo jina kineticka energie, plsobici na pohon
— Vsitich IT: sitova chyba (spojeni se zemi).
* K vylou€eni z toho plynouciho ohrozeni se musi pohon / vétev pohonu zajistit proti neoCekavanym

pohybim (mechanické zablokovani a / nebo odpojeni, provedeni zajisténi proti padu apod.)
Mimoto se musi zajistit, aby se v inné a nebezpelné oblasti zafizeni nenachazely Zadné osoby.

A VYSTRAHA

Necekany pohyb v disledku zmény parametrt

Zmény parametrl jsou okamzité Gcinné. Za urcitych podminek mdze i pfi odstavce pohonu dojit k
nebezpeénym situacim. Tak mohou funkce, jako napf. P428 ,Automaticky rozbéh“ nebo P420
LDigitalni vstupy®, nastaveni ,Uvolnit brzdu“ uvést pohon do pohybu a ohrozit osoby pohyblivymi dily.

Proto plati:

* Zmény nastaveni parametru se smi provadét pouze tehdy, pokud neni Méni¢ frekvence v rezimu
Béh.

» PFi nastavovani parametrd se musi provést opatfeni, zamezujici nechténym pohybim pohonu
(napf. pokles zvedaciho mechanismu). Je zakazano vstupovat do nebezpecné oblasti zafizeni.
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A VYSTRAHA

Necekany pohyb v dusledku pretizeni

V disledku pretizeni pohonu hrozi riziko, Ze se motor nahle ,utrhne z toCivého pole” ( nahla ztrata
krouticiho momentu). Pretizeni mize byt zpusobeno napfiklad poddimenzovanim pohonu nebo
vlivem nahlé Spicky zatizeni. Nahlé Spi¢ky zatizeni mohou mit mechanicky plvod (napf. vzpficeni),
ale i extrémné prikrymi rampami zrychleni (P102, P103, P426).

,Vypadek® motoru mize vést, v zavislosti na druhu aplikace, k neCekanym pohybim (napf. padu
bfemene u zdvihacich zafizeni).

K vylou&eni rizika se musi dat pozor na nasledujici:

* Pro zdvihové aplikace nebo pro aplikace s Castymi a velkymi zménami zatéZe se musi parametr
P219 bezpodminené ponechat v tovarnim nastaveni (100 %).

» Pohon nesmi byt poddimenzovan, musi byt zaji§téna dostatecna rezerva pro pfetiZzeni.

» Zajistéte eventualni pojistku proti padu (napf. u zdvihacich zafizeni) nebo srovnatelna ochranna
opatfeni.

Dale naleznete popisy relevantnich parametri pfistroje. Pfistup k parametram je realizovan pomoci
parametrizacniho nastroje (napf. softwaru NORDCON- nebo obsluzného a parametriza¢niho
boxu (Kap. 1.3 "Rozsah dodavky

") a umoznuje optimalni pfizpusobeni pfistroje Uloze pohonu. V dlsledku rizného vybaveni pfistroja
muze dojit v zavislosti na vybavé ménice k odchylkam v relevantnich parametrech.

m Informace

Omezena viditelnost parametru pri ext. 24 V

PFistroj Ize napajet externim napétim 24 V (X6) pomoci svorky 44. Mimoto Ize odecist hodnoty vétSiny
parametrd a ménit je pomoci obvyklych postupl parametrizace. Neplati to ale pro vSechny parametry!
Rozsah zobrazeni, ktery je k dispozici je omezen a vztahuje se v podstaté na hodnoty nastaveni
sbérnicové komunikace (Ethernet, CANopen, USS). Bez pfitomného sitového napéti (X1) nejsou
stavy pfistroje k dispozici. PFistroj je tak, az na komunikaéni sektor, ve vypnutém stavu. Pro kompletni
diagnostiku pfistroje je nutné napajeni sitovym napétim (X1) (230 V pfi 1-fazovych pfistrojich, 400 V
pfi 3-fazovych pfistrojich).

m Informace

Parametrizace Ethernet

PFi napajeni pomoci USB (X16) nelze parametr nastaveni druhu ethernetu ménit. Mimo situaci, kdy je
na svorce X6 pfitomno napéti 24 V.

Kazdy ménic frekvence je z vyroby pfednastaven na motor o stejnném vykonu. VSechny parametry Ize
nastavit ,online“. Existuji ¢tyfi sady parametru, které Ize béhem provozu pfepinat. Pomoci parametru
P003 Supervisor Ize ovliviiovat rozsah zobrazovanych parametr(.

Nasledné jsou popsany relevantni parametry pfistroje. Vysvétlivky k parametrim, tykajicim se
volitelnych moznosti sbérnice pole popf. specialnich funkci POSICON jsou uvedeny v pfislusnych
dodatec¢nych priruckach.

Jednotlivé parametry jsou v zavislosti na funkci shrnuty do skupin. Prvni &islici v €islu parametru je
oznalena pfislusnost ke skupiné menu:
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Skupina menu Cis. Hlavni funkce

Indikace provozniho stavu | (P0--) Zobrazeni parametrt a provoznich hodnot

Parametr DS402 (PO--) Parametr pro profil pohonu DS402
Zakladni parametry (P1--) Zakladni nastaveni pFistroje, napf. proces zapnuti a vypnuti
Motorova data (P2--) Elektrické nastaveni motoru (motorovy proud nebo startovni napéti

(rozb&hové napéti))

Regulaéni parametry (P3--) Nastaveni regulator(l proudd a regulatort otacek, jakoz i nastaveni
pro snimace otacek (inkrementalni snimace)

Nastaveni pro integrované PLC (detaily L] BU0550)

Ridici svorky (P4--) Pfifazeni funkci pro vstupy a vystupy

Pridavné parametry (P5--) Pfednostné kontrolni funkce a ostatni parametry
Polohovani (P6--) Nastaveni funkce polohovani (detaily 4 BU0610)
Informace (P7--) Zobrazeni provoznich hodnot a stavovych hlaseni
Parametry sbérnice (P8--) Parametr pro industrialni ethernet (detaily L4 BU0620)

m Informace

Tovarni nastaveni P523

Pomoci parametru P523 Ize kdykoliv nahrat tovarni nastaveni vSech parametrd. To mlze byt ucelné
napf. pfi uvedeni do provozu, kdy neni znamo, které parametry pfistroje byly dfive zmé&nény a mohly
by tak neogekavané ovlivnit provozni chovani pohonu.

Obnoveni tovarniho nastaveni (P523) se normalné tyka vSech parametrd. To znamena, Ze se musi
nasledné vSechna motorova data zkontrolovat popf. znovu nastavit. Parametr P523 poskytuje ale i
moznost vynechat pfi obnové tovarniho nastaveni motorova data nebo parametry, relevantni pro
sbérnicovou komunikaci.

Je doporuc¢eno pfedem ulozit aktualni nastaveni pfistroje.
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P000 (gislo parametru)
Rozsah nastaveni
nebo rozsah indikace
Pole

Tovarni nastaveni

Rozsah platnosti

Popis
Upozornéni
Hodnoty nastaveni

nebo hodnoty indikace

Provozni oznaceni (nazev parametru) S P

Znazornéni typického formatu zobrazeni (napf. (bin = binarné)), mozného rozsahu nastaveni, jakoz i po¢tu

desetinnych mist

[-01] U parametrd, vykazujicich podstrukturu ve vice polich, je zde tato zobrazena.

{ 0 } Standardni nastaveni, které vykazuje parametr typicky v tovarnim nastaveni pfistroje popf. do
kterého je nastaven po provedeni tovarniho nastaveni (viz parametr P523).

Uvedeni varianty pfistroje, pro kterou tento parametr plati. Je-li parametr vSeobecné platny, tzn. plati pro celou
konstrukéni fadu, tento Fadek odpada.

Popis, zpusob funkce, vyznam apod. k tomuto parametru.

Dodate€na upozornéni k tomuto parametru

Pfehled moznych hodnot nastaveni s popisem pfislusnych funkci

Obr. 6: Vysvétleni popisu parametrt

m Informace

Popis parametri

Nepotiebné informaéni fadky nejsou uvedeny.

Poznamky / Vysvétleni

Oznaceni Nazev Vyznam

S Parametr-Supervisor Parametr Ize zobrazit a ménit pouze pokud byl nastaven
vhodny Supervisor-kéd (viz parametr P003).

P Zavisly na sadé parametri | Parametr poskytuje rizné moznosti nastaveni, které jsou
zavislé na zvolené sadé parametra.

! Nazev parametru U DS402- parametra P046, P047, P048, P056, P057,
P062, P063 a P064 se musi prevzit
pfesné nazvy poli.
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5.1 Prehled parametru

Provozni displej

P000 Provozni displej P001 Volba zobr. veli€iny P002 Faktor displeje
P003 Supervisor-Code P004 Heslo P005 Zména hesla
Parametr DS402
P020 Cilové otacky P021 Aktualni otacky dle rampy P022 Aktualni otacky
P023 Otacky P024 Zrychleni P025 Brzdéni
P026 Rychlé zastaveni P027 Proc. otacky dle rampy P028 Ridici slovo
P029 Stavové slovo P030 Rezim Stop P031 Provozni rezim
P032 Akt. provozni rezim P033 Cilovy moment P034 Akt. digit. vstup
P035 Digitalni vystup P046 Akt. poloha / Ink. P047 Odchylka pol. / ¢as
P048 Cilové okno pol. / ¢asu P049 PoZadovana poloha P050 Polarita enk.
P051 Profil. ot. max P052 Profilové otacky P053 Typ poloha
P054 Zobrazeni pol. P055 Jednotka pol. P056 Prevod
P057 Feed constant/ ot. P058 Ref. bod pro rezim P059 Ref. bod pro ot.
P060 Ref. bod pro zrychl. P061 Ref. bod pro offset P062 Akt. otacky / dle rampy
P063 Okno otacek / Cas P064 Otacky prah. hod. / €as P065 Prof. zrychl.
P066 Prof. zpomal. P067 ZpoZzdéni rychl. zast. P068 Zobrazeni otacky
P069 Jednotka otacky P070 Zobrazeni zrychl. P071 Jednotka zrychl.
P072 Prof. otacky P073 Akt. kroutici moment P074 Akt. proud
P075 Akt. DC napéti P076 Kroutici moment rampa
Zakladni parametry
P100 Sada parametrl P101 Kopirovani sady param. P102 Cas rozb&hu
P103 Cas dobg&hu P104 Minimalni frekvence P105 Maximalni frekvence
P106 Zaobleni ramp P107 Reak¢. t brzdy VYP P108 Rezim vypnuti
P109 Proud DC brzdéni P110 Cas DC brzdéni P111 P-sloz.mom.omezeni
P112 Mez momentového P113 Tipovaci frekvence P114 Reak¢. t brzdy ZAP
proudu

P120 Hlidani ext.pfislus.

Motorova data

P200 Seznam motor( P201 Jmen. frekvence P202 Jmen. otacky

P203 Jmen. proud P204 Jmen. napéti P205 Jmen. vykon

P206 cos fi P207 Spojeni motoru P208 Odpor statoru

P209 Proud naprazdno P210 Staticky boost P211 Dynamicky boost

P212 Kompenzace skluzu P213 Zesileni ISD fizeni P214 Predstih krout.mom.

P215 Predstih boostu P216 Cas predstihu boostu P217 Tlumeni kmitani

P218 Stupefi modulace P219 Auto Pfizp. magnet. P220 Identifikace par.

P240 Napétova konst. PMSM P241 Indukénost PMSM P243 Reluktan¢ni uhel
IPMSM

P244 Spickovy proud PMSM P245 Tlum. kmit. PMSM VFC P246 Moment setrvacnosti

P247 Spin.frekv. VFC PMSM
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Regulaéni parametry

Regulaéni parametry

P300
P311
P314
P317
P320
P326
P330
P333

P350
P355

P370

Regulacni proces
I-regul. otacek

Mez reg. mom. proudu
Mez reg. budiciho proudu
Mez reg. odbuzeni
Pfevod snimace otacek
Ident. start. pol. rot.
Zpétnda vazba toku CFC ol

PLC funkce

Zadana hodnota PLC
Integer

PLC status

Ridici svorky

Ridici svorky

P400
P403

P410
P413
P416
P419

P424
P427

P430
P433
P436
P465
P480

P483

Funkce analog. vstupu

Pfifaz. analog. vstupu
100 %

Min.frekv.vedl.zad.hod.
P-slozka PID-reg.

Cas ramp Pl zad.hodnoty
Normovani Analogovy
vystup

Safety digitalni vstup
Rychlé zastaveni pfi
poruse

Pevna frekvence 2
Pevna frekvence 5
Hystereze dig.vyst.
Pole pevnych frekv.
Funkce BuslO In Bita

Hyst. BuslO Out Bitu

P301
P312
P315
P318
P321
P327
P331
P334

P351
P356

P401
P404

P411
P414
P417
P420

P425
P428

P431
P434
P460
P466
P481

P499

Pocet pulzt enkodéru
P-reg. moment.proudu
P-reg. budiciho proudu
P-reg. odbuzeni

Reg. otacek | pfi odbrzdéni
Odchylka otacek
Prepinaci frekv. CFC ol
Offset ¢idla PMSM

Vybér zadané hodnoty PLC
Zé&dana hodnota PLC
Long

Rezim analog. vstupu
Filtr analog.vstupu

Max.frekv.vedl.zad.hod.
I-slozka PID-reg.

Offset analog.vyst.
Digitalni vstupy

Funkce vstup termistoru
Automaticky rozbéh

Pevna frekvence 3
Funkce digitalniho vystupu
Cas Watchdog
Min.frekv.proc.reg.
Funkce BuslO Out Bitt

Safety CRC

P310
P313
P316
P319
P325
P328
P332
P336

P353
P360

P402
P405

P412
P415
P418
P423

P426
P429

P432
P435
P464
P475
P482

P-regul. otacek

I-reg. moment.proudu
I-reg. budiciho proudu
I-reg. odbuzeni

Funkce snimace otacek
Zpoz. odchylky

Hyst. pfepinani CFC ol
Rezim ident. polohy
rotoru.

Stav sbér. pfes PLC
Zobrazena hodnota PLC

Pfifaz. analog. vstupu 0 %
U/l analog.

Poz.hodn.proces.reg.
D-slozka PID regulatoru
Funkce analog. vyst.
Safety SS1 max. doba

Cas rychl. zastaveni
Pevna frekvence 1

Pevna frekvence 4
Normovani dig. vystupu
Rezim pevnych frekv.
Zpozdéni pfi ZAP/VYP
Normovani BuslO Out
Bits
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Pridavné parametry

Pfidavné parametry

P500
P503
P506

P511
P514
P517
P520
P523
P527

P533

P536
P539

P542

P549
P552
P555
P558

P583

Informace

P700
P703
P706
P709
P712

P715
P718
P721
P724
P727
P730
P733
P736

P739
P742
P745

P748
P752

Jazyk
Vystup Fidici funkce
Autom.kvit. poruchy

USS baud rate
CAN-Baudrate
Rozsah zaclonéni 1
Letmy start
Tovarni nastaveni
Kontrola zatizeni
frekvence

Faktor I?t motor

Proudové omezeni
Hlidani vyst. napéti

Ext.fizeni analog.vystup

Funkce Ctribox

Cas cyklu CAN Master
Vykon.omez.chopperu
Doba magnetizace

Sled fazi motoru

Aktualni provozni stav
Proud posl.poruchy
P-sada posl.poruchy
U/l analog. vstupy
Spotfeba energie

Doba béhu

Akt. Zadana frekvence
Akt. budici proud
Napéti -q

Cinny vykon

Tok

Proud faze V

Napéti meziobvodu

Teplota
Verze databaze
Verze konstrukéni skupiny

Stav CANopen
Posledni rozsif. porucha

P501
P504
P509

P512
P515
P518
P521
P525
P528

P534

P537
P540

P543

P550
P553
P556
P559

P701
P704
P707
P710
P713

P716
P719
P722
P725
P728
P731
P734
P737

P740
P743
P746

P750
P780

Jméno ménice
Pulsni frekvence
Zdroj fidiciho slova

USS adresa

CAN adresa
Zaclonéna frekv. 2
Letmy start Rozliseni
Hlidani zatizeni max.
Kontrola zatiZzeni zpoz.

Mez momentového
odpojeni

Pulzni odpojeni
Rezim sméru otaceni

Bus-skut.hodn.

Pfikazy pSD

PLC zadana hodn.
Brzd. rezistor

Cas DC-brzdy po dob.

Posledni porucha
Napéti posl.poruchy
Verze software

U/l analog. vystupy

Energie brzdného
rezistoru

Aktualni frekvence
Aktualni proud
Aktualni napéti
Aktualni cos fi
Vstupni napéti
Sada parametru
Proud faze W
Vytizeni brzdného
rezistoru

Procesni data Bus in
Typ ménice

Stav skupiny
prisluSenstvi
Statistika poruch
ID ménice

P502
P505
P510

P513
P516
P519
P522
P526
P529

P535

P538
P541

P546

P551
P554
P557
P560

P702
P705
P708
P711
P714

P717
P720
P723
P726
P729
P732
P735
P738

P741
P744
P747

P751
P799

Hodn.funkce Master
Abs. min. frekvence
Zdroj pozadované
hodnoty

Telegram time-out
Zaclonéna frekv. 1
Rozsah zaclonéni 2
Letmy start Offset
Hlidani zatizeni min
Rezim hlid.zatizeni

12t motor

Sitové napéti Kontrola
Nastaveni digitalniho
vystupu

Funkce Bus Zzadana
hodnota

Profil pohonu

Min. bod pouziti chopperu
Vykon brzd.rezistoru
Rezim ukladani
parametr(

Frekv.posl.poruchy
Nap.meziobv.p.poruch
Stav dig. vstupt

Stav digitalnich vystupl
Doba provozu

Aktualni otacky
Akt.momentovy proud
Napéti -d

Zdanlivy vykon
Kroutici moment
Proud faze U

Otacky ze snimace
Vytizeni motoru

Procesni data Bus out
Stupen vybavy
Rozsah napéti ménice

Pocitadlo statistiky
Prov.hod.posl.porucha
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5.1.1 Provozni displej

P001

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Hodnoty nastaveni

Volba zobrazené veli€iny
0..
{0}

65

Vybér provozniho displeje pfi zobrazeni pomoci 7segmentového indikatoru.

‘ Hodnota Vyznam

0 Skute¢na frekvence [Hz] Aktualné generovana vystupni frekvence

1 Otacky [1/min] | Vypodtené otacky

2 Zadana frekvence [HZ] Vystupni frekvence, odpovidajici nastavené zadané hodnoté.
Nemusi souhlasit s aktualni vystupni frekvenci

3 Proud [A] Aktualné naméfeny vystupni proud

4 Momentovy proud [A] Vystupni proud vytvarejici kroutici moment

5 Napéti [V AC] | Aktudlni stfidavé napéti generované na vystupu pfistroje

6 Napéti meziobvodu [V DC] | ,Napéti meziobvodu* je vnitini stejnosmérné napéti ménice
frekvence. Je mimo jiné zavislé na velikosti sitového napéti.

7 cos Phi [-] Vypoctena hodnota aktualniho uciniku

8 Zdanlivy vykon [kVA] | Vypoctena hodnota aktuainiho zdanlivého vykonu

9 Cinny vykon kW] Vypoctena hodnota aktualniho ¢inného vykonu

10 Kroutici moment [%] Vypoctena hodnota aktualniho krouticiho momentu

11 Tok [%] Vypoctena hodnota aktualniho toCivého pole v motoru

12 Provozni hodiny [h] Doba, po kterou byl pfistroj pfipojen k sitovému napéti

13 Provozni hodiny chodu [h] ,Provozni hodiny chodu* je doba, po kterou byl pfistroj spustén.

14 Analogovy vstup 1 [%] Aktudlni hodnota pfitomna na analogovém vstupu 1 pfistroje

15 Analogovy vstup 2 [%] Aktualni hodnota pfitomna na analogovém vstupu 2 pfistroje

16 ... 18 Rezervovano, POSICON

19 Teplota chladice [°C] Aktudlni teplota télesa chladice

20 Vytizeni motoru [%] Primérné vytizeni motoru, zaloZené na znamych motorovych
datech P201 ... P209

21 VytiZeni brzdného [%] ,VytiZzeni brzdného rezistoru” je prdimérné vytizeni brzdného

rezistoru rezistoru, zaloZzené na znamych datech odporu P556 ... P557

22 Vnitfni teplota pristroje [°C] Aktudlni vnitfni teplota pristroje

23 Teplota motoru méfena pomoci teplotniho senzoru (KTY-84, PT100, PT1000)

24 .. 29 Rezervovéano

30 Aktudlni zadana hodnota  [Hz] LAktualni Zadana hodnota funkce motorového potenciometru s

MP-S ulozenim®: P420 ... = 71/72. Pomoci této funkce Ize odedist

zadanou hodnotu, popf. nastavit v pfedstihu (aniz je pohon v
chodu).

31 .. 39 Rezervovéano

40 PLC-Ctrlbox hodnota rezim vizualizace pro PLC komunikaci

41 .. 59 Rezervovano, POSICON

60 Odpor statoru ident. méfenim P220 zjistény odpor statoru

61 Odpor rotoru ident. méfenim (P220 funkce 2) zjistény odpor rotoru

62 E‘:f:tyl' induke. statoru méfenim (P220 funkce 2) zjisténa rozptylova indukénost

63 Induké. statoru ident méfenim (P220 funkce 2) zjisténa indukénost

64 Clock vstup 1

65 Rezervovano
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P002

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni

Faktor displeje S
0,01 ... 999,99
{1}

Popis Provozni hodnota zvolena v parametru P001 ,Vybér udaje” je vynasobena faktorem
méfitka a zobrazena v P000 ,,Provozni displej*.
Takto je mozZné zobrazit provozni hodnoty, specifické pro zafizeni jako napf. pritoéné
mnozstvi.

P003 Supervisor-Code

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

0...9999

{1}

Nastavenim Supervisor-kédu Ize ovlivnit rozsah viditelnych parametrd.
Zobrazeni pomoci softwaru NORDCON

Je-li parametrovani provadéno pomoci softwaru NORDCON, se chovaji nastaveni 2
... 9999 jako nastaveni 0.

Hodnoty nastaveni Hodnota Vyznam
0 Rezim Supervizor Vyp Parametry rezimu Supervizor nejsou viditelné.
1 Rezim Supervizor Zap V8echny parametry viditelné.
2 Supervisor rezim Vyp Viditelna je pouze skupina menu 0 (bez parametrd rezimu
Supervizor).
P004 Heslo S
Rozsah nastaveni - 32768 ... 32767
Tovarni nastaveni {0}

Popis Zadani hesla z P005, pro umoznéni odblokovani vSech standardnich parametr(.
Safety-parametry jsou z toho vylouceny.

Upozornéni Zde zadana hodnota se po vypnuti Fidici karty / méniCe frekvence ztrati. Ochrana
heslem je opét aktivni.

P005 Zména hesla S

Rozsah nastaveni -32768 ... 32767

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Stanoveni hesla k ochrané nastavenych hodnot standardnich parametr( pred
nepovolenymi zmé&nami. Ochranu heslem Ize pomoci P004 do¢asné zrusit. Safety-
parametry jsou z toho vylouceny.

U P005, nastaveni {0}, je heslo obecné zruSeno.

BU 0600 cs-4022

85



NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem

Co

DRIVESYSTEMS

5.1.2 Parametr DS402

m Informace

U parametrti P046, P047, P048, P056, P057, P062, P063 a P064 se musi pfevzit pfesné nazvy poli.
Tyto parametry jsou v nejvyssim fadku oznaceny vykfi¢nikem (!).

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu O popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P020 6042 Cilové otacky S
Rozsah nastaveni -24000... 24000 rpm

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping RxPDO

Typ dat INTEGER 16Bit

Popis DS402-Objekt 6042h: Cilové otacky v provoznim rezimu ,Velocity“.

P021 6043 Akt. otacky dle rampy S
Rozsah indikace -32 768...32 767 rpm

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping TxPDO

Typ dat INTEGER 16Bit

Popis DS402-Objekt 6043h: Aktudlni cilové otacky dle funkce rampy v provoznim reZzimu

~Velocity“.

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu O popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P022 6044 Akt. otacky S
Rozsah indikace -32 768...32 767 rpm

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping TxPDO

Typ dat INTEGER 16Bit

Popis DS402-Objekt 6044h: Aktualni skute¢né otacky v provoznim rezimu ,Velocity”.
P023 6046 Otacky S
Rozsah nastaveni [-01]= 0... 24000 rpm [-02] = 1...24000 rpm

Pole [-01]= Minimalni otacky [-02] = Maximalni otaCky

Tovarni nastaveni [-01]1= {0} [-02] = {1500}

PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne

Typ dat [-01]= UNSIGNED 32Bit [-02] = UNSIGNED 32Bit

Popis DS402-Objekt 6046h: Minimalni nebo maximalni otaCky v provoznim rezimu

~Velocity“.
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P024 6048 Zrychleni S

Rozsah nastaveni [-01]= 1... 2400000 rpm [-02]= 0...100.0s

Pole [-01] = Delta-N-rozbéh [-02] = Delta-T-rozbéh

Tovarni nastaveni [-01]= {1500} [-02]= {2}

PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne

Typ dat [-011= UNSIGNED 32 Bit [-02] = UNSIGNED 16 Bit

Popis DS402-Objekt 6048h: Rampa zrychleni v provoznim rezimu ,Velocity*.

P025 6049 Brzdéni S

Rozsah nastaveni [-01]= 1...2400000 rpm [-02]= 0...100.0s

Pole [-01] = Delta-N- Brzdéni [-02] = Delta-T- Brzdéni

Tovarni nastaveni [-01]= {1500} [-02]= {2}

PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne

Typ dat [-011= UNSIGNED 32 Bit [-02] = UNSIGNED 16 Bit

Popis DS402-Objekt 6049h: Rampa brzdéni v provoznim rezimu ,Velocity“.

P026 604A Rychlé zastaveni S

Rozsah nastaveni [-01]= 1...2400000 rpm [-02]= 0...100.0s

Pole [o1]= Delta-N-Rychle [02] = Delta-T- Rychlé zastaveni

zastaveni

Tovarni nastaveni [-01]= {1500} [-02]= {1}

PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne

Typ dat [-011= UNSIGNED 32 Bit [-02] = UNSIGNED 16 Bit

Popis DS402-Objekt 604Ah: Rampa brzdéni pfi vypnutém rychlém zastaveni v provoznim
rezimu ,Velocity*.

P027 6053 Proc. otacky dle rampy S

Rozsah indikace -32768... 32 767 ( -200%... 200%)

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping TxPDO

Typ dat INTEGER 16Bit

Popis DS402-Objekt 6053h: Aktualni cilové otacky v procentech zadané hodnoty dle funkce
rampy v provoznim rezimu ,Velocity*“.

P028 6040 Ridici slovo S

Rozsah nastaveni -32 768 ... 32 767

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping RxPDO

Typ dat INTEGER 16Bit

Popis DS402-Objekt 6040h: Ridici slovo k Fizeni ménige frekvence v profilu pohonu DS402.

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.
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P029 6041 Stavové slovo S

Rozsah indikace -32768 ... 32767

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping TxPDO

Typ dat INTEGER 16 Bit

Popis DS402-Objekt 6041h: Stavové slovo udava aktualni stav ménice frekvence v profilu
pohonu DS402.

P030 605D Rezim Stop S

Rozsah nastaveni 0..2

Tovarni nastaveni {2}

PDO-Mapping Ne

Typ dat INTEGER 16 Bit

Popis DS402-Objekt 605Dh: Nastaveni chovani, kdyz je v Fidicim slovu nastaven Bit 8

Hodnoty nastaveni

~otop*.

‘Hodnota‘ Funkce Popis

0 Zablokovani napéti Vystupni napéti je odpojeno motor volné dobiha.

1 Rampa brzdéni P025 Méni¢ snizuje frekvenci dle rampy brzdéni P025.

2 Rychlé zastaveni P026 Méni¢ snizuje frekvenci dle rampy rychlého zastaveni P026.
P031 6060 Provozni rezim S
Rozsah nastaveni -1...6
Tovarni nastaveni {2}
PDO-Mapping RxPDO
Typ dat INTEGER 8 Bit
Popis DS402-Objekt 6060h: Nastaveni provozniho rezimu v profilu pohonu DS402.
Hodnoty nastaveni ‘Hodnota‘ Funkce Popis

-1 Rezim NORD Standardni rezim NORD

0 rezervovano

1 Profily pozice Regulace pozice a polohy

2 Velocity Mode Regulace rychlosti s minimalni a maximalini rychlosti

3 Profily Velocity Regulace rychlosti bez minimalni a maximalni rychlosti

4 Profily Torque Regulace krouticiho momentu

5 rezervovano

6 Homing Mode Referenéni jizda

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu O popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P032

Rozsah indikace
Tovarni nastaveni
PDO-Mapping

Typ dat

Popis

Hodnoty nastaveni

6061 Akt. provozni rezim S
-1...6

{3}

TxPDO

INTEGER 8 Bit

DS402-Objekt 6061h: Indikace aktualniho provozniho rezimu v profilu pohonu DS402.

‘Hodnota‘ Funkce Popis

-1 RezZim NORD Standardni rezim NORD
0 rezervovano
1 Profily pozice Regulace pozice a polohy
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2 Velocity Mode Regulace rychlosti s minimalni a maximalini rychlosti
3 Profily Velocity Regulace rychlosti bez minimalni a maximalni rychlosti
4 Profily Torque Regulace krouticiho momentu
5 rezervovano
6 Homing Mode Referenéni jizda
P033 6071 Cilovy moment

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
PDO-Mapping
Typ dat

Popis

-400 ... 400 %
[-01]= {100}
RxPDO

INTEGER 16 Bit

DS402-Objekt 607 1h: Cilovy kroutici moment pro provozni rezim ,Profily momentu®.

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pritomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné

spravnou provozni hodnotu.

P034

Rozsah indikace
Tovarni nastaveni
PDO-Mapping

Typ dat

Popis

Hodnoty nastaveni

60FD Akt. digitalni vstup
-2147483648 ... 2147483647
{0}

TxPDO

INTEGER 32 Bit
DS402-Objekt 60FDh: Udava aktualni stav digitalnich vstupu.

‘Hodnota‘ Funkce Popis
Bit: 0 negativni limit switch rozpinaci koncovy spina¢
Bit: 1 pozitivni limit switch spinaci koncovy spina¢
Bit: 2 Home switch referencni spina¢
Bit: 3 ... 15: rezervovano
Bit: 16 Bus/ 2.10E Dig In1
Bit: 17 Digitalni vstup 2 (DI2)
Bit: 18 Digitalni vstup 3 (DI3)
Bit: 19 Digitalni vstup 4 (DI4)
Bit: 20 Digitalni vstup 5 (DI5)
Bit: 21 Digitalni vstup 6 (DI6)
Bit: 22 Digitalni vstup 7 (DI7)
Bit: 23 Digitalni vstup 8 (DI8)
Bit: 24 Digitalni vstup 9 (DI9)
Bit: 25 Digitalni vstup 10 (DI110)
Bit: 26 Digitalni vstup 11 (DI11)
Bit: 27 Digitalni vstup 12 (DI112)
Bit: 28 Digitalni funkce analogovy vstup 1(Al1)
Bit: 29 Digitalni funkce analogovy vstup 2(Al2)
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m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pritomného sitového napéti (X1) hodnotu O popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P035

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
PDO-Mapping
Typ dat

Popis

Hodnoty nastaveni

60FE Digitalni vystup s
2147483648 ... 2147483647

{0}

RxPDO

INTEGER 32 Bit

DS402-Objekt 60FEh: Pomoci tohoto objektu je mozné nastavit digitalni vystupy
ménice frekvence.

‘Hodnota‘ Funkce ‘ Popis

Bit: 0 Nastav brzdu | Ovladani brzdy
Bit: 1 ... 15 rezervovano

Bit: 16 Multifunkéni relé 1 (K1)

Bit: 17 Multifunkéni relé 2 (K2)

Bit: 18 Digitalni vystup 1 (DO1)

Bit: 19 Digitalni vystup 2 (DO2)

Bit: 20 Digitalni vystup 3 (DO3)

(
(
Bit: 21 Digitalni vystup 4 (DO4)
(
(

Bit: 22 Digitalni vystup 5 (DO5)
Bit: 23 Digitalni vystup 6 (DOB)
Bit: 24 Analogovy vystup 1 (AO1) - digitalni funkce AO1

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pritomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P046 6063 & 6064 Akt. poloha ! S
Rozsah indikace [-01]= -2147483648 ... 2147483647 inc [-02] = -2147483,648 ... 2147483,647 ot.
Pole [-01]1= 6063 Akt.pol ink. [-02] = 6064 Akt.poloha
Tovarni nastaveni [-01]1= {0} [-02]= {0}
PDO-Mapping [-01]= TxPDO [-02] = TxPDO
Typ dat [-01]1= INTEGER 32 Bit [-02] = INTEGER 32 Bit
Popis DS402-Objekt 6063h: Udava DS402-Objekt 6064h: Udava
[-01] = aktudlni polohu jako [-02] = o .
. oy aktualni polohu v otackach.
inkrementalni hodnotu.
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P047 6065 & 6066 Odchylka ! S
Pole [-01]= 6065 Odchylka polohy [-02] = 6066 Odchylka Cas

Rozsah nastaveni

[01]= 0 ... 2147483,647 ot. [-02] = O...32767 ms

Tovarni nastaveni [-01]1= {0} [-02]= {200}
PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne
Typ dat [-01]= UNSIGNED 32 Bit [-02] = UNSIGNED 16 Bit
Popis DS402-Objekt 6065h:
[01] = Maximalni pfipustna odchylka [02] = DS402-Objekt 6066h: Pripustna
skute&né polohy od Zadané doba pro odchylku.
polohy.
P048 6067 & 6068 Cilové okno ! S
Pole [-01]= 6067 Cilové okno pol. [-02] = 6068 Cilové okno ¢as

Rozsah nastaveni

[-01]= 0...2147483,647 ot. [-02] = 0...32767 ms

Tovarni nastaveni [-01]1= {0,1} [-02]= {200}
PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne
Typ dat [-011= UNSIGNED 32 Bit [-02] = UNSIGNED 16 Bit
Popis DS402-Objekt 6067h: Pfipustna DS402-Objekt 6068h: Doba
[01] = relativni odc,hyllfa skute¢né e p’rodllevy v cilovém kan,é' kdy je
polohy od cilové polohy, v které cilova poloha povazovana za
je cil povazovan za dosazeny. dosazenou.
P049 607A Zadana poloha S
Rozsah nastaveni -2147483,648 ... 2147483,647 ot.
Tovarni nastaveni {0}
PDO-Mapping RxPDO
Typ dat INTEGER 32 Bit
Popis DS402-Objekt 607Ah: Zadana poloha v provoznim rezimu ,Profily polohy*.
P050 607E Polarita enkodéru S
Rozsah nastaveni 0...192
Tovarni nastaveni {0}
PDO-Mapping Ne
Typ dat UNSIGNED 8 Bit
Popis DS402-Objekt 607Eh: Nastaveni polarity snimace otacek.
Hodnoty nastaveni :t:‘dn Funkce Popis
Bit 0 ... 5 rezervovano
Bit 6 Zména polarity otacky
Bit7 Zména polarity polohy 0 = zména sméru neni aktivni, 1 = zmé&na sméru je aktivni
P051 607F Profil otacek max S
Rozsah nastaveni 0... 24000 rpm
Tovarni nastaveni {1500}
PDO-Mapping Ne
Typ dat UNSIGNED 32 Bit
Popis DS402-Objekt 607Fh: Maximalni profilové otacky v provoznim rezimu ,,Profily polohy*

a ,Profily velocity*.
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P052 6081 Profil. otacky S
Rozsah nastaveni 0... 24 000 rev
Tovarni nastaveni {1500}
PDO-Mapping RxPDO
Typ dat UNSIGNED 32 Bit
Popis DS402-Objekt 6081h: Zadana rychlost v provoznim reZimu ,Profily polohy* a ,Profily
velocity*“.
P053 6086 Typ poloha S
Rozsah nastaveni 0...1
Tovarni nastaveni {0}
PDO-Mapping Ne
Typ dat INTEGER 16 Bit
Popis DS402-Objekt 6086h: Typ ramp zrychleni nebo zpomaleni v provoznich rezimech
.Profily polohy* a ,Profily velocity*.
Hodnoty nastaveni ‘Hodnota‘ Funkce Popis
0 linearni rampa
1 sin? rampa
P055 608A Jednotka pol. S
Rozsah nastaveni 0...1
Tovarni nastaveni {0}
PDO-Mapping Ne
Typ dat UNSIGNED 8 Bit
Popis DS402-Objekt 608Ah: Nastaveni jednotky.
Hodnoty nastaveni ‘Hodnota‘ Funkce Popis
0 rev [otacky]
1 m [metr]
P056 6091 Prevod citatel / jmenovatel ! S
Pole [-01]1= 6091_1 prevod [-02] = 6091_2 prevod do pomala
Rozsah nastaveni [-01]= 1...2147483647 [-02] = 1...2147483647
PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne
Typ dat [-011= UNSIGNED 32 Bit [-02] = UNSIGNED 32 Bit
Tovarni nastaveni [-011= {1} [-02]= {1}

Popis DS402-Objekt 6091h: Nastaveni pfevodu (zlomek).

P057 6092 Konstanta buzeni ! S

Pole [-01]= 6092_1 feed constant [-02] = 6092_2 posuv otacky

Rozsah nastaveni [-01]= 1...2147483647 m [[02] = 1...2147483647 ot.

Tovarni nastaveni [-01]1= {1} [-02]= {10}

PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne

Typ dat [-01]= UNSIGNED 32 Bit [-02] = UNSIGNED 32 Bit

Popis DS402-Objekt 6092h: Nastaveni konstant posuvu.

Upozornéni Hodnoty jsou v normalizaci zohlednény pouze tehdy, kdyZ je v P055 ,DS402 Jednotka
polohy* (608A) vybrana hodnota nastaveni ,Metr*.
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P058 6098 Ref. bod pro rezim S
Rozsah nastaveni 0...35
Tovarni nastaveni {0}
PDO-Mapping Ne
Typ dat INTEGER 8 Bit
Popis DS402-Objekt 6098h: Nastaveni poZadované metody referencni jizdy.
Hodnoty nastaveni ‘Hodnota‘ Funkce ‘ Popis
0 Zadna jizda na referenéni bod | Z&dna jizda na referenéni bod
1 Referenéni jizda na rozpinaci koncovy spina¢ se zohlednénim indexového impulzu.
2 Referenéni jizda na spinaci koncovy spina¢ se zohlednénim indexového impulzu.
3 Referenéni jizda na levou klesajici spinaci hranu referenéniho spinace se zohlednénim indexového
impulzu
4 Referenéni jizda na levou nabé&znou spinaci hranu referen¢niho spinace se zohlednénim
indexového impulzu
5 Referenéni jizda na pravou sestupnou spinaci hranu referenéniho spinace se zohlednénim
indexového impulzu
6 Referenéni jizda na pravou nabé&znou spinaci hranu referenéniho spinace se zohlednénim
indexového impulzu
7 Referenéni jizda na levou sestupnou spinaci hranu referen¢niho spinace se zohlednénim
indexového impulzu a s limitaci jizdy spinacim koncovym spinaem
8 Referenéni jizda na levou nabé&znou spinaci hranu referen¢niho spinace se zohlednénim
indexového impulzu a s limitaci jizdy spinacim koncovym spinaéem
9 Referenéni jizda na pravou nabéznou spinaci hranu referenéniho spinace se zohlednénim
indexového impulzu a s limitaci jizdy spinacim koncovym spinaéem
10 Referenéni jizda na pravou sestupnou spinaci hranu referenéniho spinace se zohlednénim
indexového impulzu a s limitaci jizdy spinacim koncovym spinaéem
11 Referenéni jizda na pravou sestupnou spinaci hranu referenéniho spinace se zohlednénim
indexového impulzu a s limitaci jizdy rozpinacim kontaktem
12 Referenéni jizda na pravou nabé&znou spinaci hranu referenéniho spinace se zohlednénim
indexového impulzu a s limitaci jizdy rozpinacim kontaktem
13 Referenéni jizda na levou nabéznou spinaci hranu referenéniho spinace se zohlednénim
indexového impulzu a s limitaci jizdy rozpinacim kontaktem
14 Referenéni jizda na levou sestupnou spinaci hranu referen¢niho spinace se zohlednénim
indexového impulzu a s limitaci jizdy rozpinacim kontaktem
15
Rezervovano
16
17 Referenéni jizda na rozpinaci koncovy spina¢ bez zohlednéni indexového impulzu.
18 Referenéni jizda na spinaci koncovy spina¢ bez zohlednéni indexového impulzu.
19 Referenéni jizda na levou sestupnou spinaci hranu referen¢niho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu
20 Referenéni jizda na levou nabé&znou spinaci hranu referen¢niho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu
21 Referenéni jizda na pravou sestupnou spinaci hranu referenéniho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu
22 Referenéni jizda na pravou nabé&znou spinaci hranu referenéniho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu
23 Referenéni jizda na levou sestupnou spinaci hranu referen¢niho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu a s limitaci jizdy spinacim koncovym spinaéem
24 Referenéni jizda na levou nabé&znou spinaci hranu referen¢niho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu a s limitaci jizdy spinacim koncovym spinacem
25 Referenéni jizda na pravou nabéznou spinaci hranu referenéniho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu a s limitaci jizdy spinacim koncovym spinaéem
26 Referenéni jizda na pravou sestupnou spinaci hranu referenéniho spina¢e bez zohlednéni
indexového impulzu a s limitaci jizdy spinacim koncovym spinaéem
27 Referenéni jizda na pravou sestupnou spinaci hranu referenéniho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu a s limitaci jizdy rozpinacim kontaktem
28 Referenéni jizda na pravou nabé&znou spinaci hranu referenéniho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu a s limitaci jizdy rozpinacim kontaktem
29 Referenéni jizda na levou nabéznou spinaci hranu referen¢niho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu a s limitaci jizdy rozpinacim kontaktem
30 Referenéni jizda na levou sestupnou spinaci hranu referen¢niho spinace bez zohlednéni
indexového impulzu a s limitaci jizdy rozpinacim kontaktem
31
Rezervovano
34
35 Aktualni poloha pohonu je nastavena pfimo jako nulovy bod.

BU 0600 cs-4022

93



Co

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem DRIVESYSTEMS

P059 6099 Ref. bod pro otacky S

Pole [01]= 099 Otacky pojezdudorel. o _ 499 oracky pojezdu do ref. bodu [2]
bodu [1]

Rozsah nastaveni [-01]= 0 ... 24000 rpm [-02]= 0... 24000 rpm

PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne

Typ dat [-01]= UNSIGNED 32 Bit [-02] = UNSIGNED 32 Bit

Tovarni nastaveni [-01]1= {30} [-02]= {30}

Popis lv)S402-Objekt 6099h: DS402-Objekt 6099h: Zadana

[-01]1= Zadana rychlost referenéni  [-02] = rychlost referencni jizdy k
jizdy ke koncovému spinadi. referenénimu spinadi

P060 609A Ref. bod zrychleni S

Rozsah nastaveni 0 ... 2147483647 rpm/s

Tovarni nastaveni {750}

PDO-Mapping Ne

Typ dat UNSIGNED 32 Bit

Popis DS402-Objekt 609Ah: Zpozdéni zrychlovani a zpomalovani v provoznim rezimu
~,Homing®.

P061 607C Ref. bod pro offset S

Rozsah nastaveni -2147483,648 ... 2147483,647 ot.

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping Ne

Typ dat INTEGER 32 Bit

Popis DS402-Objekt 607Ch: Udava diferenci mezi nulovou polohou aplikace a referenénim

bodem stroje.

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu O popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P062

Rozsah indikace
Pole

Tovarni nastaveni

PDO-Mapping

Typ dat

Popis

606B & 606C & 6069 Aktualni otacky ! S

-2147483,648 ... 2147483647 rpm
[-01]= 606B Akt. otacky dle rampy
[-02] = 606C Akt. otacky

[-03] = 6069 Akt. otacky enk.
vSech

e o)
[01]= Ne

[-02]= TxPDO

[03]= Ne

\r’;e"h INTEGER 32 Bit

[-01] = DS402-Objekt 606Bh: Aktualni otacky v provoznim rezimu ,Profily Velocity*.

[02] = DS402-Objekt 606Ch: Aktualni otacky dle funkce rampy v provoznim rezimu
,Profily Velocity*“.
DS402-Objekt 6069h: Aktualni otacky enkodéru v provoznim rezimu ,Profily

[-03]= Velocity*“.
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P063 606D & 606E Okno otacek ! S
Rozsah nastaveni [-01]= 0 ... 24000 rpm [-02]= 0...32767 ms
Pole [-01] = 606D Okno otacek [-02] = 606E Okno otacek Cas
Tovarni nastaveni [-01]= {100} [-02] = {200}
PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne
Typ dat [-011= UNSIGNED 16 Bit [-02] = UNSIGNED 16 Bit
Popis DS402-Objekt 606Dh: Pripustna relativni odchylka skute¢né rychlosti od
[-01] = cilové rychlosti, v které je rychlost povazovana za dosazenou. Plati v
provoznim rezimu ,Profily Velocity*.
[:02] = DS4OVZ-O’bjekt 6068hv: Doba proc?levy Y ciIoYém ovll<né, kdy jg cilova .rychlost
povazovana za dosazenou. Plati v provoznim rezimu ,Profily Velocity“.
Popis Nastaveni cilového okna pro otacky a Cas.
P064 606F & 6070 Prahové otacky ! S
Pole [01]= ©O08F Prahovahodnota o 6076 prahova hodnota otadek das
otacek
Rozsah nastaveni [-01]= 0 ... 24000 rpm [-02]= 0...32767 ms
Tovarni nastaveni [-01]= {100} [-02]= {200}
PDO-Mapping [-01]= Ne [-02] = Ne
Typ dat [-011= UNSIGNED 16 Bit [-02] = UNSIGNED 16 Bit
Popis DS402-Objekt 606Fh: Pripustna relativni odchylka skuteéné rychlosti k
nulové rychlosti. Pokud pohon tuto prahovou hodnotu béhem prodlevy
[-01]= nedosahne, je nastaven Bit 12 stavového slova. Plati v provoznim rezimu
,Profily Velocity*“.
DS402-Objekt 6070h: Doba prodlevy pod prahovou hodnotou nez je
[-02] = nastaven Bit 12 ,Pohon zastaven®. Plati v provoznim rezimu ,Profily
Velocity*.
P065 6083 Profil zrychleni S
Rozsah nastaveni 0... 2147483647 rpm/s
Tovarni nastaveni {750}
PDO-Mapping RxPDO
Typ dat UNSIGNED 32 Bit
Popis DS402-Objekt 6083h: Zadané zrychleni v provoznim reZimu ,Profily polohy* a ,Profily
velocity*.
P066 6084 Profil zpomaleni S
Rozsah nastaveni 0... 2147483647 rpm/s
Tovarni nastaveni {750}
PDO-Mapping RyPDO
Typ dat UNSIGNED 32 Bit
Popis DS402-Objekt 6084h: Zadané zpomaleni v provoznim rezimu ,Profily polohy* a
~Profily velocity“.
P067 6085 Zpomaleni rychlého zastaveni S
Rozsah nastaveni 0... 2147483647 rpm/s
Tovarni nastaveni {15000 }
PDO-Mapping RxPDO
Typ dat UNSIGNED 32 Bit
Popis DS402-Objekt 6085h: Zpomaleni pfi rychlém zastaveni v provoznim rezimu ,Profily

polohy*“ a ,Profily velocity*“.
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P072 60FF Profil. otacky S

Rozsah nastaveni -24000... 24000 rpm

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping RxPDO

Typ dat INTEGER 32 Bit

Popis DS402-Objekt 60FFh: Cilové otacky v provoznim rezimu ,Profily Velocity“.

P073 6077 Akt. kroutici moment S

Rozsah indikace -400... 400 %

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping TyPDO

Typ dat INTEGER 16 Bit

Popis DS402-Objekt 6077h: Aktudlni kroutici moment v procentech jmenovitého momentu v
provoznim rezimu ,Profily momentu®.

P074 6078 Akt. proud S

Rozsah indikace -300... 300 %

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping TxPDO

Typ dat INTEGER 16 Bit

Popis DS402-Objekt 6078h: Aktudlni proud v procentech jmenovitého proudu v provoznim
rezimu ,Profily momentu®.

P075 6079 Akt. DC napéti S

Rozsah indikace 0...1200V

Tovarni nastaveni {0}

PDO-Mapping Ne

Typ dat UNSIGNED 32 Bit

Popis DS402-Objekt 6079h: Aktualni napéti meziobvodu

P076 6087 Rampa krouticiho momentu S

Rozsah nastaveni 0... 1000000 %/s

Tovarni nastaveni {10000 }

PDO-Mapping Ne

Typ dat UNSIGNED 32 Bit

Popis DS402-Objekt 6087h: Nastaveni rampy krouticiho momentu.
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5.1.3 Zakladni parametry

P100 Sada parametrt S
Rozsah nastaveni 0...3

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Vybér nastavované sady parametru. K dispozici jsou 4 sady parametri. Parametry,
kterym mohou byt ve 4 sadach parametr( pfifazeny i rozdilné hodnoty, jsou oznaceny
jako ,zavislé na sadé parametr(l“ a jsou v nasledujicich popisech oznaceny v zahlavi s
P

Vybér sady provoznich parametrt se provadi pomoci pfislusné parametrovanych
digitalnich vstupu nebo po sbérnici.

Pfi spusténi pomoci klavesnice ParameterBoxu odpovida sadé provoznich parametri
nastaveni v P100.

P101

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Hodnoty nastaveni

Kopirovani sady param. S
0..4

{0}

~Kopirovani sady parametrd"“. Potvrzenim tlacitkem OK se aktivni (v P100 nastavena)
sada parametr(i zkopiruje do zvolené sady parametra.

P102

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

‘ Hodnota Vyznam |
0 Nekopirovat Nespousti proces kopirovani.

1 Kopiruje akt. do P1 Kopiruje aktivni sadu parametrd do sady parametrd 1.

2 Kopiruje akt. do P2 Kopiruje aktivni sadu parametrd do sady parametrd 2.

3 Kopiruje akt. do P3 Kopiruje aktivni sadu parametrd do sady parametra 3.

4 Kopiruje akt. do P4 Kopiruje aktivni sadu parametrd do sady parametrd 4.

Cas rozbéhu P
0.00...320.00 s

{2.00}

Doba rozbéhu je doba odpovidajici linearnimu narastu frekvence z 0 Hz az k
nastavené maximalni frekvenci P105. Pracuje-li se s aktualni zadanou hodnotou
<100 %, zkracuje se doba rozbé&hu linearné v souladu s nastavenou zadanou
hodnotou.

Doba rozbéhu se miiZze v dlsledku uréitych okolnosti prodlouzit, napf. pretizeni
ménice frekvence, zpozdéni Zadané hodnoty, zaobleni nebo dosazeni proudového
omezeni.

Nevolte nesmysiné kratké ¢asy rozbéhu. Nastaveni P102 = 0 je pro pohony
nepripustné!

Strmost rampy:

Setrvacnost rotoru uréuje v neposledni fadé moznou strmost rampy. P¥ili§ strma
rampa muze vést i ke ,zvratu“ motoru.

Extrémné piikrym rampam (napf.: 0 — 50 Hz v < 0,1 s) se musi obecné zamezit,
protoze by mohly vést k poSkozeni ménice frekvence.
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P103 Doba dobéhu P
Rozsah nastaveni 0.00 ... 320.00 s

Tovarni nastaveni {2.00}

Popis Doba dobéhu je doba, odpovidajici linearnimu snizeni frekvence z nastavené
maximalni frekvence P105 az na 0 Hz. Pracuje-li se s aktudini Zadanou hodnotou
<100 %, zkracuje se odpovidajicim zpdsobem doba dobéhu.

Doba dobéhu se muze v dlsledku urcitych okolnosti prodlouzit, nap¥. zvolenym
~Rezimem vypnuti“P108 nebo ,Zaoblenim ramp“ P106.

Upozornéni Nevolte nesmysiné kratké ¢asy rozb&hu. Nastaveni P103 = 0 je pro pohony
nepfipustné!

Upozornéni k strmosti rampy: viz P102

P104 Minimalni frekvence P

Rozsah nastaveni 0.0 ...400.0 Hz

Tovarni nastaveni {0.0}

Popis Minimalni frekvence je frekvence dodavana z ménice frekvence, ma-li zadan povel k
béhu a neni zadana zadna pfidavna zadana hodnota.

V kombinaci s jinymi Zaddanymi hodnotami (nap¥. analogova zadana hodnota nebo

pevné frekvence) jsou tyto pfi¢itany k nastavené minimaini frekvenci.

Vystupni frekvence maze byt nizsi, kdyz

* pohon zrychluje z klidového stavu.

* je ménic frekvence zablokovan. Frekvence se pak zpomaluje az na absolutni
minimalni frekvenci P505, nez se ménic€ zablokuje.

+ Méni¢ frekvence reverzuje. Zména sméru toCivého pole se provadi pfi absolutni
minimalni frekvenci P505.

Tato frekvence muze byt trvale nizsi, pokud byla pfi zrychleni nebo brzdéni

aktivovana funkce ,Zmrazeni frekvence” (Funkce digitalniho vstupu = 9).

P105 Maximalni frekvence P

Rozsah nastaveni 0.1 ...400.0 Hz

Tovarni nastaveni {50.0}

Popis

Maximaini frekvence je frekvence generovana méni¢em frekvence, poté co byl

spustén a je pozadovana maximalni zadana hodnota; (napf. analogova zadana

hodnota odpovidajici P403, odpovidajici pevna frekvence nebo maximum pomoci

Parameter Boxu).

Tato frekvence muze byt prekro¢ena pouze kompenzaci skluzu P212, funkci

~Zmrazeni frekvence® (Funkce digitalniho vstupu = 9) nebo pfepnuti do jiné sady

parametr( s niz§i maximalni frekvenci.

Maximalni frekvence podléhaji ur€itym restrikcim, jako napf.

* omezeni z divodu provozu v oblasti odbuzeni,

* omezeni dané mechanickymi moznostmi pohonu i zafizeni,

*  PMSM: Omezeni maximalni frekvence na hodnotu lezici nepatrné nad jmenovitou
frekvenci. Tato hodnota se vypocte z motorovych dat a vstupniho napéti.
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P106 Zaobleni ramp S P
Rozsah nastaveni 0...100 %

Tovarni nastaveni {0}

Popis S timto parametrem se docili zaobleni rozb&hové a brzdné rampy. To je nutné pro

aplikace, u kterych se jedna o pozvolnou ale pfesto dynamickou zménu otacek.
Zaobleni ramp je provedeno pfi kazdé zméné zadané hodnoty.

Hodnota se odvozuje z nastavené doby rozbéhu, ¢i dobé&hu, takze hodnoty <10 %
nemaji zadny vliv.

Pro celkovou dobu rozbéhu resp. brzdéni véetné zaobleni vyplyva nasledujici:

P106 [%]
tcelk. ROZBEH = tP‘102 + P102 ° TO%

_ P106 [%]
toelk. BRZDNA DOBA = tP103 T tP103 100%

’ 0 zdy vzdy
Vystupni vz
- 10 - 100% P1
frekvence ‘ 10 - 100% P102 0 00% P103
Zadand | - | - L
frekvence
| |
| |
| |
\ \ v>
—» P102 = —» P103 =— Cas
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P107 Reaké. t brzdy P
Rozsah nastaveni 0..250s

Tovarni nastaveni {0,00}

Popis Elektromagnetické brzdy maji ze své fyzikalni podstaty dano zpozdéni reakéniho ¢asu

pfi zapnuti. To muze vést k propadu bfemene u aplikaci zvedacich mechanismu.
Brzda prebira zatéz se zpozdénim.

Reakéni doba brzdy se musi zohlednit nastavenim parametru P107 .

Béhem nastavené reak&ni doby generuje ménic frekvence nastavenou absolutni
minimalni frekvenci P505 a zabranuje tak jizdé proti brzdé pfi rozjezdu a propadu
bfemene pfi zastavovani.

Je-liv P107 nebo P114 nastaven &as > 0, je v okamziku zapnuti ménice frekvence
kontrolovana velikost magnetiza¢niho proudu (budici proud). Neni-li k dispozici
dostatecny magnetizacni proud, setrvava ménic¢ frekvence ve stavu magnetizace a
motorova brzda neni uvolnéna.

Upozornéni Aby se v tomto pfipadé pfili§ nizkého magnetizacniho proudu dosahlo vypnuti a
hlasSeni poruchy E016, musi se P539 nastavit na {2} nebo {3}.

K ovladani elektromechanické brzdy (zejména u zvedacich zafizeni), je doporuc¢eno
vyuzit interni relé (P434 [-01] popf. [-02], funkce {1}, ,externi brzda®). Velikost
absolutni minimalni frekvence (P505) zvolte min. 2,0 Hz.

Doporuceni pro pouziti:
Zvedaci zafizeni s brzdou bez reverzace otacek

P114=0.02..04 s~
P107=0.02..04s*

P201...P208 = motorova data ]yyitupnl'

rekvence ) ) ]
ez g VSTUPNI signal VYSTUPNI signal
P505 = 2..4 Hz

pro bezpecény rozjezd

P112 = 401 (Vyp)

P536 = 2.1 (Vyp)

P537 =150 % P505
P539 = 2/3 (Isp kontrola)

proti poklesu bfemene Brzda odbrzdéna
P214 = 50...100 % (predstih) B o
—= P114 |=— = P107 [=—
* hodnoty nastaveni (P107/114) v nebo
zavislosti na typu brzdy a velikosti P107 kdyi P114 =0

motoru. PFfi malych vykonech (< 1.5 kW)
plati malé hodnoty, pfi vétSich vykonech
(> 4.0 kW) plati vétSi hodnoty.
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P108

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Hodnoty nastaveni

Rezim vypnuti
0..13

{1}

S P

Tento parametr uréuje zpUsob, jakym se sniZuje vystupni frekvence pfi povelu STOP
(povel k béhu > low).

Hodnota

Vyznam

Zablokovani napéti

Vystupni signal je bez zpozdéni vypnut. Méni¢ frekvence nevyrabi
zadnou vystupni frekvenci. Motor zpomaluje jen mechanickym
trenim. Okamzité opakované zapnuti ménice frekvence muze vést
k chybovému hlaseni.

Rampa.

Aktudlni vystupni frekvence se snizuje v pomérné vysi k jesté
zbyvajici dobé dobé&hu z P103/P105 . Po uplynuti rampy se
aktivuje DC brzdéni P559 .

Rampa se zpozdénim

jako {1 },Rampa“, ale brzdna rampa je pfi generatorickém provozu
prodlouzena a pfi statickém provozu zvys$uje vystupni frekvenci.
Tato funkce mlze za urcitych podminek zabranit pfepétovému
vypnuti a redukuje ztratovy vykon u brzdného rezistoru.
Upozornéni: Tato funkce se nesmi pouzit je-li poZzadovano
definované zabrzdéni jako napf. u zdvihacich zafizeni.

DC-brzdéni ihned

Méni¢ frekvence okamzité pfepina na predvoleny stejnosmérny
proud P109 . Tento stejnosmérny proud je generovan v pomérné
vysi k zbyvajicimu ,Casu DC-brzdéni* P110 . V zavislosti na
poméru aktualni vystupni frekvence k max. frekvenci P105 se
,Doba DC brzdéni“ zkracuje. Motor zastavuje v dobé zavislé na
aplikaci. Ta je zavisla na momentu setrvaénosti bremene, tfeni a
nastaveném stejnosmérném proudu P109.

PFi tomto zpUsobu brzdéni neni do ménice frekvence dodavana
zpétné zadna energie. Tepelné ztraty vznikaji v podstaté v rotoru
motoru.

Upozornéni: Tato funkce se nehodi pro PMSM motory.

Konst. brzdna draha

,Konstantni brzdna draha“: Brzdna rampa zac¢ne se zpozdénim,
pokud pohon nejede s maximalni vystupni frekvenci (P105) . To
vede k pfiblizné stejné brzdné draze z riznych aktualnich
frekvenci.

Upozornéni: Tato funkce neni pouzitelna jako polohovaci funkce.
Tato funkce by se neméla kombinovat se zaoblenim rampy (P106).

Kombin. brzdéni:

,Kombinované brzdéni*; V zavislosti na aktualnim napéti
meziobvodu (UZW) se generuje vysokofrekvencni napéti na
zakladni harmonickou (pouze pfi linearni charakteristice, P211 =0
a P212 = 0). Doba dobé&hu P103 je podle moznosti dodrzena. >
Dodate¢ny ohfev v motoru!

Upozornéni: Tato funkce se nehodi pro PMSM motory.

Kvadraticka rampa

Brzdna rampa nema linearni prabéh, nybrz kvadraticky klesa.

Kvadr. rampa se zpozdénim

,Kvadratickd rampa se zpoZdénim": Kombinace z funkce {2} a {6}.

Kvadr. kombi brzdéni

+Kvadratické kombinované brzdéni*: Kombinace z funkce {5} a {6}.
Upozornéni: Tato funkce se nehodi pro PMSM motory.

Konst. zrychl. vykon

,Konstantni zrychlovaci vykon*: Plati pouze v oblasti odbuzeni
magnetického pole. Pohon je déale zrychlovan popf. brzdén s
konstantnim elektrickym vykonem. Priibéh ramp je zavisly na
zatézi.

Vypocet drahy

Konstantni dréha mezi aktualni frekvenci / rychlosti a nastavenou

minimalni vystupni frekvenci P104.

jako ,Konst. brzdna draha“. Funkce {10} je ale aktivni az tehdy,
kdyz je pozadovana hodnota frekvence niz8i nez nastavena
minimalni frekvence. Povel k béhu pfitom musi zlstat zachovan.

Konst.zrychlovaci vykon se
zpozdénim

,Konstantni zrychlovaci vykon se zpoZdénim*: Kombinace z funkce

{2} a {9}

Konst.zrychlovaci vykon rezim 3

,Konstantni zrychlovaci vykon rezim 3" jako {11}, ale s
dodateénym odlehéenim brzdného chopperu

Zpozdéni pfi vypnuti

,Rampa se zpoZzdénym vypnutim*“: jako {1} ,Rampa“, pohon ale
setrvava po dobu nastavenou v parametru P110 na nastavené
absolutni minimalni frekvenci P505, predtim nez brzda zareaguje.
Pfiklad aplikace: Dorovnani polohy pfi fizeni jefabu.
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P109 Proud DC brzdy S P
Rozsah nastaveni 0...250 %

Tovarni nastaveni {100}

Popis Nastaveni proudu pro funkce stejnosmérného brzdéni (P108 = 3) a kombinovaného
brzdéni (P108 = 5).

Spravna hodnota nastaveni je zavisla na mechanickém zatizeni a pozadované dobé
zastaveni. Vysoka nastavena hodnota muze uvést vysoké zatéze rychleji do klidového
stavu.

Nastaveni 100 % odpovida hodnoté proudu, ktera je v P203 ,Jmenovity proud
motoru®.

Upozornéni Maximalni stejnosmérny proud (0 Hz) ktery midze méni¢ frekvence dodat, je omezen.
Tuto hodnotu zjistite v tabulce v ¢asti "Redukce nadproudu v zavislosti na vystupni
frekvenci
", sloupec 0 Hz. V tovarnim nastaveni je tato mezni hodnota 110 %.

DC brzdéni: Ne pro PMSM - motory!

P110 Cas DC brzdéni S P

Rozsah nastaveni 0.00 ... 60.00 s

Tovarni nastaveni {2.00}

Popis

Upozornéni

Je doba, po kterou je motor stejnosmérnym proudem, zvolenym v P109 . K tomu se
musi v P108 vybrat funkce {3} ,DC brzdéni ihned”.

V zavislosti na poméru aktualni vystupni frekvence k max. frekvenci P105 se ,Doba
DC brzdéni“ zkracuje.

Odpogitavani ¢asu zacina odebranim povelu k béhu a mize byt opétovnym povelem
k béhu pferuseno.

DC brzdéni: Ne pro PMSM - motory!
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P111 P-faktor mom.omezeni S P
Rozsah nastaveni 25...400 %

Tovarni nastaveni {100}

Popis (P-faktor mom.omezeni. Plsobi pfimo na chovani pohonu béhem momentového

omezeni. Zakladni nastaveni 100 % je pro vétSinu Uloh z oblasti pohonl dostate¢né.
U vétSich hodnot je pohon pfi dosazeni momentového omezeni nachylny ke kmitani.
Pfi pFili§ malych hodnotach miize byt nastavené momentové omezeni kratkodobé

prekroceno.
P112 Omezeni momentového proudu S P
Rozsah nastaveni 25 ...400 % / 401
Tovarni nastaveni {401}
Popis Pomoci tohoto parametru Ize nastavit mezni hodnotu proudu, vytvafejiciho moment.

To muUze zabranit mechanickému pretizeni pohonu. Neposkytuje ale Zadnou ochranu
pfi mechanickém zablokovani. Nenahrazuje kluznou spojku ve funkci bezpecnostniho
zarizeni.

Mez momentového proudu lIze také plynule nastavit pomoci analogového vstupu.
Maximalni Z&dana hodnota (srovnej pfifaz. 100 %, P403) pak odpovida hodnoté
nastaveni v P112.

Mezni hodnota 20 % momentového proudu musi byt dosazena i pfi nizSi analogové
Zadané hodnoté (P400 = 2). V regula¢nim procesu ,,CFC closed-loop* (servorezim)
P300, nastaveni {1} je naproti tomu moZn& mezni hodnota 0 %.

Upozornéni Pro aplikace zdvih(i neni momentové omezeni pfipustné!

Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota ‘ Vyznam |
| 401 | VYP | Momentotvorny neni omezen. |

P113 Tipovaci frekvence S P

Rozsah nastaveni -400.0 ... 400.0

Tovarni nastaveni {0.0}

Popis Pfi pouziti ParameterBoxu pro fizeni ménice je tipovaci frekvence pocateéni hodnotou

po povelu ke startu.

Alternativné muze byt tipovaci frekvence pfi fizeni pomoci fidicich svorek spusténa
pomoci jednoho z digitalnich vstupu.

Nastaveni tipovaci frekvence Ize provést pfimo pomoci tohoto parametru nebo pokud
je ménic frekvence spoustén pres tlacitka panelu stisknutim klavesy OK. Aktualni
vystupni frekvence je v tomto pfipadé pfevzata do parametru P113 a je pfi novém
startu k dispozici.

Upozornéni Aktivace tipovaci frekvence pomoci digitalnich vstupu zpUsobi vypnuti dalkového
ovladani v pfipadé sbérnicovém provozu. Navic nebude bran zietel na jakékoliv
existujici zadané frekvence.

Vyjimka: analogové zadané hodnoty zpracovavané pomoci funkci , Pri¢teni frekvence”
nebo ,,Odecteni frekvence” .
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P114 Reaké€. doba brzdy S P
Rozsah nastaveni 0.00...2.50s

Tovarni nastaveni {0,00}

Popis

Upozornéni

Elektromagnetické brzdy maji fyzikalné podminénou zpozdénou reakéni dobu pfi
odbrzdéni. To mlze vést k rozjezdu motoru proti je$té zabrzdéné brzdé, coz vede k
vypadku ménice frekvence na nadproud.

Tuto dobu odbrzdéni Ize zohlednit parametrem P114 (Rizeni brzdy).

V ramci nastavené doby odbrzdéni P114 dodava méni¢ frekvence nastavenou
absolutni minimalni frekvenci P505 a zamezuje tak rozjezdu proti zabrzdéné brzdé.
Viz také parametr P107 ,Reakéni doba brzdy“ (pfiklad nastaventi).

Je-li P114 nastaven na {0}, plati P107 jako doba odbrzdéni a reakéni doba brzdy.

P120

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Rozsah platnosti
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Hlidani ext. prislusenstvi S P
0..2

[-01]= Bus TB (pozad. 1)
[[02] = 2.I0E (pozad. 2)
{1}

SK 530P, SK 550P

Kontrola komunikace na urovni systémové sbérnice (v pfipadé poruchy: Hlaseni
poruchy E10.9).

Pokud by i hlaseni poruchy, detekovana volitelnou konstrukéni skupinou (napf.
poruchy na urovni sbérnice) nevedly k vypnuti elektroniky pohonu, musi se dodate¢né
nastavit parametr (P513) na hodnotu {-0,1}.

[-03] = 1.IOE (pozad. 3)

Hodnota ‘ Vyznam

0 Kontrola vypnuta

1 Auto Komunikaéni vztahy jsou kontrolovany pouze pokud je stavajici
komunikace preru$ena. Pokud po zapnuti sité neni nalezena
konstrukéni skupina, ktera pfedtim byla k dispozici, nevede to k
poruse.

Kontrola je aktivovana, az kdyz rozsiteni navaze komunikacni vztah

s pristrojem.

2 Kontrola okamzité aktivni ,Kontrola okamzité aktivni, ptistroj spousti kontrolu pfislusné
konstrukéni skupiny okamzité po zapnuti sité. Neni-li konstrukéni
skupina po zapnuti sité nalezena, zUstava pristroj po 5 sec. ve

stavu "Nepfipraven k zapnuti" a potom hlasi poruchu.
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5.1.4 Motorova data / Parametry charakteristiky

P200 Seznam motoru P
Rozsah nastaveni 0...148

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Timto parametrem |ze ménit tovarni nastaveni motorovych dat. Z vyroby je v
parametrech P201 ... P209 nastaven 4pdlovy IE3asynchronni normalizovany motor
vhodny pro jmenovity vykon ménice frekvence.

Vybérem jedné z moznych hodnot nastaveni a potvrzenim tla¢itkem OK- jsou vSechny
motorové parametry P201 ... P209 nastaveny dle zvoleného vykonu motoru. V
posledni ¢asti seznamu lIze nalézt data synchronnich motord NORD.

Po potvrzeni vybéru je v P200 opét zobrazena {0}. Kontrola provedeného vybéru je
mozna pomoci P205.

IE1 / IE2Motory

P¥i pouziti IE1 / IE2 motor( je po vybéru IE1 / IE2 motoru nutno motorova data v P201
... P209 upravit dle typového Stitku motoru.

Hodnota Vyznam
0 Zadna zmeéna
1 Zadny motor V tomto nastaveni pracuje méni¢ frekvence bez proudové

regulace, bez kompenzace skluzu a bez pfedmagnetizaéniho ¢asu,
pro motorové aplikace jej tedy nelze doporucit. Pfitom jsou
nastavena nasledujici motorova data: 50.0 Hz / 1500 rpm / 15.0 A/
400V /0.00 kW / cos =0.90 / hvézda / Rs 0.01 Q /10 6.5 A

2 0,25 kW 230V 71SP 10 0,55 kW 230 V 80SP 18 1,1 kW 230 V 90SP

3 0,33 PS 230V 71SP 1" 0,75 PS 230 V 80SP 19 1,5 PS 230 V 90SP

4 0,25 kW 400 V 71SP 12 0,55 kW 400 V 80SP 20 1,1 kW 400 V 90SP

5 0,33 PS 460V 71SP 13 0,75 PS 460 V 80SP 21 1,5 PS 460 V 90SP

6 0,37 kW 230 V 71LP 14 0,75 kW 230 V 80LP 22 1,5 kW 230 V 90LP

7 0,5PS 230V 71LP 15 1,0 PS 230 V 80LP 23 2,0 PS 230 V 90LP

8 0,37 kW 400 V 71LP 16 0,75 kW 400 V 80LP 24 1,5 kW 400 V 90LP

9 0,5PS 460V 71LP 17 1,0 PS 460 V 80LP 25 2,0 PS 460V 90LP

26 2,2 kW 230 V 100MP 36 5,5 kW 230 V 132SP 46 15,0 kW 400 V 160LP

27 3,0 PS 230 V 100LP 37 7,5PS 230 V 132SP 47 20,0 PS 460 V 160LP

28 2,2 kW 400 V 100MP 38 5,5 kW 400 V 132SP 48 18,5 kW 400 V 180MP
29 3,0 PS 460 V100LP 39 7,5PS 460 V 132SP 49 25,0 PS 460 V 180MP
30 3,0 kW 230 V 100AP 40 7,5 kW 230 V 132MP 50 22,0 kW 400 V 180LP

31 3,0 kW 400 V 100 AP 41 10,0 PS 230 V 132MP 51 30,0 PS 460 V 180LP

32 4,0 kW 230 V 112MP 42 7,5 kW 400 V 132MP 52 30,0 kW 400 V 225RP
33 5,0 PS 230 V 112MP 43 10,0 PS 460 V 132MP 53 40,0 PS 460 V 225RP
34 4,0 kW 400 V 112MP 44 11,0 kW 400 V 160MP 54 37,0 kW 400 V 225SP
35 5,0 PS 460 V 112MP 45 15,0 PS 460 V 160MP 55 50,0 PS 460 V

56 45,0 kW 400 V 225MP 66 132,0 kW 400 V 315MP 76 15,0 kW 230 V 160LP

57 60,0 PS 460 V 225SP 67 180,0 PS 460 V 315MP 7 20,0 PS 230 V 160LP

58 55,0 kW 400 V 250WP 68 160,0 kW 400 V 315RP 78 18,5 kW 230 V 180MP
59 75,0 PS 460 V 250WP 69 220,0 PS 460 V 315RP 79 25,0 PS 230 V 180MP
60 75,0 kW 400 V 280SP 70 200,0 kW 400 V 80 22,0 kW 230 V 180LP

61 100,0 PS 460 V 280SP 7 270,0 PS 460 V 81 30,0 PS 230V 180LP

62 90,0 kW 400 V 280MP 72 250,0 kW 400 V 82 30,0 kW 230 V 225RP
63 120,0 PS 460 V 280MP 73 340,0 PS 460 V 83 40,0 PS 230 V 225RP
64 110,0 kW 400 V 315SP 74 11,0 kW 230 V 160MP 84 37,0 kW 230 V 225SP
65 150,0 PS 460 V 315SP 75 15,0 PS 230 V 160MP 85 50,0 PS 230 V
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86 0,12kW 115V
87 0,18 kW 115V
88 0,25kW 115V
89 0,37 kW 115V
90 0,55 kW 115V
91 0,75 kW 115V
92 1,1kW 115V
93 4,0PS 230V
94 4,0 PS 460 V

95 0,75kW 230V 80T1/4

96
97
98
99
100
101
102
103
104
105

1,10 kKW 230 V 90T1/4
1,10 kW 230 V 80T1/4
1,10 kW 400 V 80T1/4
1,50 kW 230 V 90T3/4
1,50 kW 230 V 90T1/4
1,50 kW 400 V 90T1/4
1,50 kW 400 V 80T1/4
2,20kW 230V 100T2/4
2,20 kW 230 V 90T3/4
2,20 kW 400 V 90T3/4

106
107
108
109
110
111
112
113
114
117

2,20 kW 400 V 90T1/4

3,00 kW 230 V 100T5/4
3,00 kW 230 V 100T2/4
3,00 kW 400 V 100T2/4
3,00 kW 400 V 90T3/4

4,00 kW 230 V 100T5/4
4,00 kW 400 V 100T5/4
4,00 kW 400 V 100T2/4
5,50 kW 400 V 100T5/4
0,35 kW 400 V 71N1/8

119 0,70 kW 400 V 71x2/8
120 1,05 kW 400 V 71x3/8
121 1,10 kW 400 V 90N1/8

122 1,50 kW 400 V 71F4/8
123 1,50 kW 400 V 90N2/8
124 1,50 kW 400 V 90F2/8
125 2,20 kW 400 V 90N3/8

126
127
130
135
137
138
139

2,20 kW 400 V 90F3/8
3,00 kW 400 V 90F4/8
4,00 kW 400 V 90F5/8
0,35 kW 230 V 71N1/8
0,70 KW 230 V 71N2/8
1,05 kW 230 V 71N3/8
1,10 kW 230 V 90N1/8

141
142
143

1,50 kW 230 V 90N2/8
1,50 kW 230 V 90F2/8
2,20 kW 230 V 90N3/8

P201

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Jmen. frekvence motoru

10.0 ... 399.9 Hz

Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu meénice frekvence.

Jmenovita frekvence motoru uréuje bod zlomu U/f-charakteristiky, ve kterém ménic
dodava na vystup jmenovité napéti (P204).

P202

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni

Jmen. otacky motoru

100 ... 24000 rpm

Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence.

Popis Jmenovité otacky motoru jsou dulezité pro spravny vypocet a doregulovani skluzu
motoru a pro zobrazeni otacek (P001 =1).

P203 Jmen. proud motoru S

Rozsah nastaveni 0.1...1000.0 A

Tovarni nastaveni Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence.

Popis Jmenovity proud motoru je rozhodujici parametr pro proudové-vektorové fizeni.

P204 Jmen. napéti motoru S

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

100 ... 800 V

Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence.

Pomoci tohoto parametru se nastavuje jmenovité napéti motoru. Ve spojeni se

jmenovitou frekvenci vyplyva charakteristika napéti / frekvence
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P205 Jmen. vykon motoru P
Rozsah nastaveni 0.00 ... 250.00 kW
Tovarni nastaveni Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence.
Popis Udava jmenovity vykon motoru.
P206 cos fi motoru S P
Rozsah nastaveni 0,50 ...0,98
Tovarni nastaveni Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu meénice frekvence.
Popis cos ¢ motoru je rozhodujici parametr pro proudové-vektoroveé Fizeni.
P207 Zapojeni motoru S P
Rozsah nastaveni 0...1
Tovarni nastaveni Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu meénice frekvence.
Popis Spojeni motoru je zasadni pro méfeni odporu statoru (P220), a tim i pro proudove-
vektorové fizeni.
Hodnoty nastaveni Hodnota Vyznam
0 hvézda
1 trojuhelnik
P208 Odpor statoru S P
Rozsah nastaveni 0.00 ... 300.00 Q
Tovarni nastaveni Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence.
Popis Odpor statoru motoru = odpor jedné faze tfifazového motoru.

Odpor statoru ma pfimy vliv na proudovou regulaci ménice. P¥ili§ vysoka hodnota
muZe vést k nadproudu, pfili§ nizka k malému krouticimu momentu motoru.
V P208 je zobrazen vysledek méfeni odporu statoru (viz P220). Tato hodnota zde
muze byt automaticky pfepsana.

Upozornéni Pro lepSi funkci proudové-vektorové regulace by se mél odpor statoru méfit
automaticky ménic¢em.
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P209

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni

Proud naprazdno S P

0.0... 1000.0 A
Standardni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu meénice frekvence.

Popis Tato hodnota se automaticky vypocte z dat motoru pfi zméné parametru P206 ,Motor
cos ¢“a P203 ,Jmenovity proud motoru®.

Upozornéni Ma-li byt hodnota zadana pfimo, musi se nastavit az jako posledni hodnota dat
motoru. Jen tak Ize zarucit, Ze hodnota nebude pfepsana.

P210 Staticky boost S P

Rozsah nastaveni 0...400 %

Tovarni nastaveni {100}

Popis Staticky narast ovliviuje proud tvofici magnetické pole. Ten odpovida proudu
ASM pfi chodu pfislusného motoru naprazdno, je tedy nezavisly na zatizeni. Proud
pfi chodu naprazdno je vypocitavan z udajii motoru. Tovarni nastaveni je pro
bézné aplikace dostate¢né.
U synchronniho motoru s permanentnimi magnety (PMSM) muze tato
PMSM velikost procentualné prizplsobit identifikované proudy. Délku procesu
napétového vyrovnani motoru Ize nastavit pomoci P558 .
P211 Dynamicky boost S P
Rozsah nastaveni 0...150 %
Tovarni nastaveni {100}

Popis

Upozornéni

Dynamicky boost ovliviiuje momentovy proud, takze je veli€inou zavislou na zatizeni.
Takeé zde plati, ze tovarni nastaveni je pro bézné aplikace dostate¢né.

Prilis vysoka hodnota miize vést u ménice frekvence k nadproudu. Pfi zatizeni se pak
vystupni napéti pfili§ silné zvedne. P¥ili§ mala hodnota vede k nizkému krouticimu
momentu.

Zejména aplikace s vysokymi setrvaénymi hmotami (napf. pohony ventilatorti) mohou
vyzadovat regulaci dle U/f charakteristiky. K tomu se musi parametry P211 a P212
nastavit vzdy na 0 %.
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P212 Kompenzace skluzu S P
Rozsah nastaveni 0..150 %

Tovarni nastaveni {100}

Popis

Upozornéni

Upozornéni

Kompenzace skluzu zvySuje vystupni frekvenci v zavislosti na zatizeni, aby otacky
asynchronniho motoru byly drzeny co nejvice konstantni.

Z vyroby nastavenych 100 % je pfi pouZiti asynchronniho motoru a spravném
nastaveni dat motoru optimalni.

Je-li provozovano na jednom ménici frekvence vice motoru (rozdilna zatéz, resp.
vykon), méla by byt hodnota kompenzace skluzu nastavena na P212 = 0 %. To plati
rovnéz pro synchronni motory, které vzhledem ke konstrukci zadny skluz nemaji.

Zejména aplikace s vysokymi setrvaénymi hmotami (napf. pohony ventilatorti) mohou
vyzadovat regulaci dle U/f charakteristiky. K tomu se musi parametry P211 a P212
nastavit vzdy na 0 %.

PFi ovliadani PMSM motoru se pomoci tohoto parametru urcuje velikost napéti b&éhem
testovaciho procesu (P330). Nutna velikost napéti je zavisla na rliznych faktorech (mj.
okolni teploté / teploté motoru, velikosti motoru, délce motorového kabelu, velikosti
ménice frekvence). Neni-li identifikace polohy rotoru uspésna, Ize pomoci tohoto
parametru velikost napéti pfizpUsobit.

P213

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni

Zesileni ISD regulace S P

25 ... 400 %
{100}

Popis ,Zesileni ISD regulace®. Timto parametrem je ovlivnéna dynamika proudové
vektorové regulace (ISD regelace) ménice frekvence. Vysokéa nastaveni regulator
zrychluji, nizka nastaveni zpomaluji.

Podle druhu aplikace Ize tento parametr pfizpusobit, aby se vyloucil napf. nestabilni
provoz.

P214 Predstih krout.momentu S P

Rozsah nastaveni -200 ... 200 %

Tovarni nastaveni {0}

Popis Tato funkce umozniuje vlozit do regulatoru proudu hodnotu potfeby o&ekavaného
krouticiho momentu. Tuto funkci Ize pouzit u zdvihovych zafizeni pro lepSi pfevzeti
zatizeni pfi rozbéhu.

Upozornéni PFi sméru tocivého pole otaceni ,doprava“, jsou motorické kroutici momenty
uvazovany s kladnym znaménkem, generatorické kroutici momenty se zapornym
znaménkem. Pfi sméru tocivého pole vlevo je to pfesné opacné.

P215 Predstih boostu S P

Rozsah nastaveni 0...200 %

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Ma smysl pouze pfi linearni charakteristice (P211 =0 % a P212 = 0 %).

Pro pohony vyzadujici vysoky rozbéhovy moment existuje moznost pfidat pomoci
tohoto parametru b&hem rozb&hu zvySeny proud. Doba U&inku je omezena a Ize ji
volit v parametru P216 ,Doba predstihu boostu®.

V8echny mozné nastavené meze proudu a momentového proudu P112, P536, P537
jsou béhem doby predstihu boostu deaktivovany.

PFi aktivni ISD regulaci (P211 a / nebo P212 # 0 %) vede parametrizace P215 # 0 k
ovlivnéni regulace.
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P216 Cas predstihu boostu S P
Rozsah nastaveni 0.0..10.0s
Tovarni nastaveni {0.0}
Popis Tento parametr je pouzit pro 3 funkce:
1. Casovy limit pro dobu pFedstihu boostu: Doba plisobeni pro zvyseny rozb&hovy
proud.
Pouze pfi linearni charakteristice (P211 =0 % a P212 = 0 %).
2. Casovy limit pro potlageni pulzniho odpojeni P537: umozfiuje t&zky rozbéh.
3. Casovy limit pro potlageni poruchového vypnuti v parametru P401, nastaveni
{05},0 ... 100 % s poruchovym vypnutim 2*
P217 Tlumeni kmitani S
Rozsah nastaveni 0... 400 %
Tovarni nastaveni {10}

Popis Parametr je mirou pro schopnost tlumeni. S tlumenim kmitani Ize tlumit kmitani
zpusobena rezonanci pfi chodu naprazdno.
Pfi tlumeni kmitani je z momentového proudu pomoci horni propusti odfiltrovana
vibracni slozka. Ta je pomoci P217 zesilena a s opaénym znaménkem pfipo&tena k
vystupni frekvenci.
Omezeni pro pfipo&tenou hodnotu je rovnéz proporcionalni k P217. Casova konstanta
pro horni propust zavisi na P213. Pfi vysokych hodnotach P213 je Casova konstanta
nizsi.
Pfi nastavené hodnoté 10 % v P217 se pfipo¢te maximalné + 0,045 Hz. Pfi 400 % v
P217 tomu odpovida + 1,8 Hz.
Upozornéni Funkce v regulaénim procesu ,,CFC closed-loop“ (servo rezim) P300 = 1, neni aktivni.
P218 Stupen modulace S
Rozsah nastaveni 50...110 %
Tovarni nastaveni {100}

Popis

Tento stupert modulace ovliviiuje maximalni mozné vystupni napéti ménice frekvence
vztazené na sitové napéti. Hodnoty <100 % sniZuji napéti na hodnoty pod hodnotou
sitového napéti. Hodnoty >100 % zvySuji vystupni napéti u motoru, coz vede ke
zvy$eni obsahu vyssich harmonickym proudu. To mGze u nékterych motor(i vést v
dusledku k ,oscilacim®, tzn. kolisani otacek.

V bé&Znych aplikacich by mél byt parametr nastaven na 100 %.
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P219 Autom. pfizpisobeni magnetizace S
Rozsah nastaveni 25...100 % / 101

Tovarni nastaveni {100}

Popis LAutomatické pfizptisobeni magnetizace". Pomoci tohoto parametru Ize provadét

automatické pfizpusobeni magnetizace zatizeni motoru a tim snizeni spotfeby
energie na skutecné potfebnou. Parametr P219 je mezni hodnota, na kterou mdze byt
pole v motoru snizeno.
Snizeni pole je realizovano s ¢asovou konstantou cca 7,5 s. Pfi zvySeni zatiZeni je
pole opét obnoveno s ¢asovou konstantou cca 300 ms. K snizeni pole dochazi tim, ze
magnetizacni proud a momentovy proud jsou pfiblizné stejné velké, motor je tedy
provozovan v ,optimalni G¢innosti“.
Tato funkce se hodi pro aplikace s relativné konstantnim krouticim momentem (napf.
Cerpadla a ventilatory). Svym Gcinkem proto nahrazuje i kvadratické charakteristiky,
pfizpUsobuje napéti dle zatizeni.

Upozornéni U aplikaci s rychlou zménou krouticiho momentu (napf. zdvihaci mechanismy) se
musi parametr ponechat v tovarnim nastaveni (100 %). Jinak mohou nahlé zmény
zatizeni vést k vypnuti v disledku nadproudu nebo ,zvratu® motoru.

Pfi provozu synchronnich stroji (IE4-motory) je tento parametr bez funkce.

Hodnoty nastaveni Hodnota ‘ Vyznam |

100 | Funkce deaktivovana

101 | automaticky Aktivace automatické regulace magnetiza¢niho proudu. ISD
regulace pracuje s vnitfnim regulatorem buzeni, ¢imz je zlepSen
vypocet skluzu, zvlasté pfi vysSich zatizenich. Doby regulacni
odezvy jsou vi¢i normalni ISD regulaci P219 = 100 vyrazné
rychlejsi.
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P2xx Parametry regulace / charakteristiky
Vystupni
napéti ‘
P204 —|———————— === —————

P210— EJZ‘E
: —

o P201 Vystupni frekvence
UPQZ(?RNENI: B Poypyme C':S’
Jtypicke”
nastaveni pro ... Proudové-vektorovou regulaci (tovarni Linearni U/f charakteristika

nastaveni) P201 a2 P209 = motorova data

P201 az P209 = motorova data P210 = 100% (staticky boost)
P210 = 100% P211 = 0%
P211 = 100% P212 = 0%
P212 =100% P213 = bez vyznamu
P213 = 100% P214 = bez vyznamu
P214 = 0% P215 = 0% (pfedstih boostu)
P215 = bez vyznamu P216 = Os (doba dyn. boostu)
P216 = bez vyznamu
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m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P220 Identifikace param. P
Rozsah nastaveni 0..2

Tovarni nastaveni {0}

Popis Lldentifikace parametri”. U pFistroju do vykonu 5.5 KW (230 V < 2.2 kW)se pomoci

tohoto parametru zjiStuji motorova data pfistrojem automaticky. Béhem identifikace
parametrii nevypinejte sitové napéti.

Nameéfena motorova data umoziiuji v mnoha pfipadech lepsi chovani pohonu. Je-li
chovani motoru po identifikaci nevyhovuijici, nastavte parametry P201... P208

manualné.
Upozornéni » Pred zacatkem identifikace parametra zkontrolujte nasledujici data dle typového
Stitku :

— jmenovita frekvence P201
— jmenovité otacky P202
— napéti P204
— vykon P205
— zapojeni motoru P207

* Provedte identifikaci parametrd pouze pouze pfi studeném motoru (15 ... 25 °C) .
Ohfev motoru je za provozu zohlednén.

» Meénic frekvence se musi nachazet ve stavu ,Pfipraven k provozu®. Pfi fizeni pfes
sbérnici musi byt sbérnice bez poruch a v provozu.

* Vykon motoru smi byt maximalné o jeden vykonovy stupen vyssi nebo o ffi
vykonové stupné menSi nez jmenovity vykon ménice frekvence.

* Pro spolehlivou identifikaci se musi dodrzet maximaini délka motorového kabelu

20 m.

+ Je tfeba dat pozor na to, aby po cely proces méreni nebylo pferuseno spojeni s
motorem.

» Pokud nem0ze byt identifikace Uspésné ukonéena, je generovano chybové
hlaseni E019 .

» Po identifikaci parametr( je P220 opét = 0.
»  P¥i pouziti synchronnich motor( je tfeba parametrizovat také parametry P241,
P243, P244 a P246.

Hodnoty nastaveni Hodnota Vyznam

0 zadna identifikace

1 identifikace Rs Odpor statoru (udaj v P208) se zjiStuje vicenasobnym méfenim.

2 identifikace motoru Tato funkce je k dispozici pouze u pFistroju do 5.5 KW (230 V < 2.2
kW) .
ASM: Jsou zjiStovany vSechny parametry motoru (P202,

P203, P206, P208, P209).

PMSM: Je zjistovan odpor statoru P208 a indukénost P241.
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P240 EMC napéti PMSM S P
Rozsah nastaveni 0...800V

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Hodnoty nastaveni

EMC napéti PMSM popisuje napéti vyvolané vlastni indukénosti motoru. Nastavovana
hodnota se musi zjistit z datového listu motoru popf. typového §titku a je vztazeno na
1000 min™'. Protoze otacky motoru zpravidla nejsou 1000 min-!, musi se udaje
pfislusné prepocitat:
Priklad:

E (EMC konstanta, typovy Stitek): 89V
2100 min-"!
P240 = E * Nn/1000
P240 =89V *2 100 min"'/ 1 000 min™!
P240 =187V

‘ Vyznam |

Nn (jmenovité otacky motoru):
Hodnota v P240

‘ Hodnota

| 0 | Je pouzit ASM | wJe pouzit asynchronni motor*. Bez kompenzace |

P241

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni

Indukénost PMSM S P
0.1...200.0 mH

[-01]= Ld [[02] = Lqg

[-03] = Nenasyceny Ld [-04] = Nenasyceny Lq

[-05] = Nasyceny Ld [-06] = Nasyceny Lq

vSechny { 20.0 }

Popis Indukénost statoru d- popf. g-slozky permanentné buzeného synchronniho motoru
(PMSM). Indukénosti statoru Ize zméfit méni¢em frekvence (P220).

P243 Reluktanéni uhel IPMSM S P

Rozsah nastaveni 0..30°

Tovarni nastaveni {0}

Popis

~Reluktanc¢ni uhel IPMSM*” Synchronni stroje s vestavénymi magnety (IPMSM)

vykazuji mimo synchronni kroutici moment také reluktanéni kroutici moment. PFi¢inou

je anizotropie (nerovnost) mezi indukénosti v d a g sméru. Na zakladé superpozice

téchto obou komponent krouticiho momentu neni maximum u¢innosti pfi Uhlu zatéze

90°, jako u SPMSM, nybrz pfi vétSich hodnotach. Tento dodate¢ny uhel, ktery Ize pro

motory NORD predpokladat 10°, je timto parametrem zohledn&n. Cim mensi thel je,

Reluktanéni uhel, specificky pro motor Ize zjistit nasledovné:

* nechte pohon v chodu s rovhomérnym zatizenim ( > 0,5 Mn) v rezimu CFC
(P300=21)

» reluktanéni P243 postupné zvySujte az proud P719 dosahne svého minima
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P244 Spi¢kovy proud PMSM S P
Rozsah nastaveni 0,1...1000.0 A
Pole [-01]= Spitkovy proud PMSM [-02] = Imax nenasyceny Ld

[-03] = Imax nenasyceny Lq [-04] = Imin nasyceny Ld

Tovarni nastaveni

[-05] = Imin nasyceny Lq
{5.0}

Popis U PMSM s nelinearnimi charakteristikami indukce Ize meze linearity zadavat pomoci
parametru P244 [-02] — [-05] . U PMSM spole¢nosti NORD (motory IE4 a IE5*) jsou
potfebné udaje zalozeny, jakmile je motor zvolen ve vybéru P200 .

P245 Tlum. kmitd PMSM VFC S P

Rozsah nastaveni 5...250 %

Tovarni nastaveni {25}

Popis » Tlumeni kmiti PMSM VFC*. PMSM motory jsou v provozu VFC-open-loop vzhledem
k nedostate¢nému vlastnimu tlumeni nachylné ke kmitani. Pomoci tlumeni kmitl je
proti této nachylnosti ke kmitani plsobeno elektrickym tlumenim.

P246 Moment setrvacnosti S P

Rozsah nastaveni 0 ... 500 000.0 kg*cm?

Tovarni nastaveni {31000}

Popis V tomto parametru Ize zadat moment setrvacnosti pohonného systému. Pro vétSinu
aplikaci je dostate€né standardni nastaveni, pro vysoce dynamické systémy by se ale
méla v idealnim pfipadé zadat skute¢na hodnota. Hodnoty pro motory lze zjistit v
technickych datech. Musi se vypocitat popf. experimentalné zjistit podil externi
setrvacné hmoty (pfevodovka, stroj).

Upozornéni Parametr plati pro ASM a PMSM.

P247 Spin.frekv. VFC PMSM S P

Rozsah nastaveni 1...100 %

Tovarni nastaveni {25}

Popis

~Spinaci frekvence VFC PMSM*. Aby bylo pfi spontannich zménach zatizeni, zejména
pfi malych frekvencich, ihned k dispozici minimum krouticiho momentu, je ve VFC
provozu pozadovana hodnota l¢ (magnetizacni proud) fizena v zavislosti na frekvenci
(provoz s vybuzenim).

Velikost pfidavného budiciho proudu je

uréena parametrem P210 . Ten klesa CFC o

linearné az na hodnotu ,nula“, ktera je VEC ) Control
dosazena pfi frekvenci, uréené pomoci 3
P247. 100 % pfitom odpovida jmenovité sz‘

frekvenci motoru z P201.

|
SRR d_ref

P33 P3+P332 w,,

BU 0600 cs-4022

115



NORP

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem DRIVESYSTEMS
5.1.5 Regulaéni parametry

P300 Regulacni proces P
Rozsah nastaveni 0..2

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Pomoci tohoto parametru je definovan proces Ffizeni motoru. Pfitom se musi
respektovat urcité mezni podminky. Ve srovnani s nastavenim {0} umozriuje
nastaveni {2} vy$si dynamiku a pfesnost fizeni, vyzaduje ale zvySenou naro¢nost
parametrovani. Nastaveni {1} pracuje se zpétnou vazbou z enkodéru a umozriuje tak
maximalni moznou presnost ota¢ek a dynamiku.

Pokyny k uvedeni do provozu: (EJ (Kap. 4.2 "Volba provozniho rezimu pro regulaci
motoru

"))-

Hodnota

‘ Vyznam

0 VFC open-loop
1 CFC closed-loop
2 CFC open-loop

Regulace otacek bez zpétné vazby otacek

Regulace otacek se zpétnou vazbou otacek

Regulace otacek bez zpétné vazby otacek

P301

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Inkrement. Cidlo

0..27
[-01]= TTL [-02]= HTL [-03] = Sin/Cos
{6} {3} {3}

.Rozlideni snimace otacek”. Zadani poctu pulst na otacku pfipojeného
inkrementalniho cidla.

Neodpovida-li smér ota€eni snimace otackam ménice (dle montaze a zapojeni), Ize
toto zohlednit zadanim odpovidajiciho zaporného poctu pulsu.

P301 ma vyznam i pro fizeni polohovani pomoci inkrementalniho &idla. Pfi pouziti
inkrementalniho ¢idla pro polohovani, P604=1, je zde provedeno nastaveni poc¢tu
impulzu (viz dodate¢na pfirucka POSICON).

‘ Hodnota ‘ Hodnota
0 500 impulst 8 -500 impulst
1 512 impulst 9 -512 impulst
2 1000 impulsu 10 -1000 impulsu
3 1024 impulsu 11 -1024 impulst
4 2000 impulsu 12 -2000 impulst
5 2048 impulsu 13 -2048 impulst
6 4096 impulsu 14 -4096 impulst
7 5000 impulsu 15 -5000 impulst

16 -8192 impulst

17 8192 impulsu

18 16 impulst 23 -16 impulst
19 32 impulst 24 -32 impulst
20 64 impulst 25 -64 impulst
21 128 impulst 26 -128 impulsu
22 256 impulst 27 -256 impulsu
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P310 P-regul. otacek P
Rozsah nastaveni 0...3200 %

Tovarni nastaveni {100}

Popis P-sloZka regulatoru otacek (proporcionalni zesileni).
Faktor zesileni, kterym se nasobi rozdil otacek mezi pozadovanou a skute¢nou
frekvenci. Hodnota 100 % znamen4, Ze odchylka otacek 10 % Zadané hodnoty da
zvy8eni o0 10 %. P¥ili§ vysoké hodnoty mohou vést ke kmitani vystupnich otacek.
P311 I-regul. otacek P
Rozsah nastaveni 0...800% /ms
Tovarni nastaveni {20}
Popis | sloZzka regulatoru otacek (integracni slozka).
Integraéni slozka regulatoru umoznuje Uplné odstranéni regulaéni odchylky. Hodnota
udava, jak velka je zména zadané hodnoty kazdou ms. Pfili§ malé hodnoty délaji
regulator pomalej$im (doba dosazeni zadané hodnoty bude prili§ velka).
P312 P-reg. moment.proudu S P
Rozsah nastaveni 0...1000 %
Tovarni nastaveni {400}

Popis Regulator momentového proudu. Cim vy$e jsou nastaveny parametry regulatoru
proudu, tim pfesnéji bude dodrzen pozadovany proud. Pfi nizkych otackach vedou
pfilis vysoké hodnoty P312 obecné k vibracim s vySSimi frekvencemi. Pfili§ vysoké
hodnoty P313 zpusobuji naopak vétsinou vibrace s nizkymi frekvencemi v celém
rozsahu otacek.

Je-liu P312 a P313 nastavena hodnota na ,nulu®, regulator momentového proudu se
vypne. V tomto pfipadé bude pouZit pouze predstih z modelu motoru.

P313 I-reg. moment.proudu S P

Rozsah nastaveni 0...800% /ms

Tovarni nastaveni {50}

Popis I-slozka regulatoru momentového proudu (viz P312 ,Regulator momentového proudu P¥).

P314 Mez reg. mom. proudu S P

Rozsah nastaveni 0...400V

Tovarni nastaveni {400}

Popis

.Mez regulatoru momentového proudu”. Stanovuje maximalni skok napéti regulatoru
momentového proudu. Cim vy$&i hodnota, tim vy$si je maximalni uginek, ktery miize
regulator momentového proudu realizovat. P¥ili§ vysoké hodnoty P314 mohou vést
specialné k nestabilité pfi pfechodu do oblasti odbuzeni (viz P320). Hodnoty P314 a
P317 by mély byt nastaveny pfiblizné stejné, aby regulatory budiciho a momentového
proudu mély stejnou vahu.

BU 0600 cs-4022

117



NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem

Co

DRIVESYSTEMS

P315 P-reg. budiciho proudu S P

Rozsah nastaveni 0...1000 %

Tovarni nastaveni {400}

Popis Regulator budiciho proudu. Cim vy$e jsou nastaveny parametry regulatoru proudu,
tim pfesnéji bude dodrzen pozadovany proud. Pfi nizkych otackach vedou pfilis
vysoké hodnoty P315 obecné k vibracim s vy$Simi frekvencemi. PFili§ vysoké hodnoty
P316 zpusobuji naopak vétSinou vibrace s nizkymi frekvencemi v celém rozsahu
otacek.

Budou-li hodnoty P315 a P316 nastaveny na ,nulu®, regulator budiciho proudu se
vypne. V tomto pfipadé bude pouzit pouze predstih z modelu motoru.

P316 I-reg. budiciho proudu S P

Rozsah nastaveni 0...800 % /ms

Tovarni nastaveni {50}

Popis I-slozka regulatoru budiciho proudu (viz P315 ,Regulator budiciho proudu P*).

P317 Mez regulatoru budiciho proudu S P
Rozsah nastaveni 0...400V

Tovarni nastaveni {400}

Popis .Mez regulatoru budiciho proudu®. Stanovuje maximalni skok napéti regulatoru
budiciho proudu. Cim vy$$i hodnota, tim vy$$i je maximaini ptisobeni, které mize
regulator proudu vykonat. P¥ili§ vysoké hodnoty P317 mohou vést specialné k
nestabilité pfi pfechodu do oblasti odbuzeni (viz P320). Hodnoty P314 a P317 by mély
byt nastaveny pfiblizné stejné, aby regulatory budiciho a momentového proudu mély
stejnou vahu.

P318 P reg. odbuzeni S P

Rozsah nastaveni 0...800 %

Tovarni nastaveni {150}

Popis Regulatorem odbuzeni se snizuje Zadana hodnota pole pfi pfekro€eni synchronnich
otacek V zakladnim rozsahu ota¢ek nema regulator odbuzeni Zadnou funkci, a proto
je tfeba ho nastavit pouze v pfipadé, kdy pohon pracuje ve vySSich ota€kach nez jsou
jmenovité otacky motoru. P¥ili§ vysoké hodnoty P318 / P319 vedou ke kmitani
regulatoru. Pfi pfili§ nizkych hodnotach a dynamickém dobé rozjezdu, &i zastaveni
nenarlsta pole dostate¢né rychle. PodFizeny regulator proudu pak jiz nedokaze
dosahnout zadané hodnoty proudu.

P319 | reg. odbuzeni S P

Rozsah nastaveni 0...800% /ms

Tovarni nastaveni {20}

Popis

Ma vliv pouze v oblasti odbuzeni (viz P318 ,P regulator odbuzeni*).
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P320

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni

Mez reg. odbuzeni

0..110%
{100}

S P

Popis Mez regulatoru odbuzeni ur€uje, od jakého poméru otacky / napéti za€ina regulator
oslabovat pole. Pfi nastavené hodnoté 100 % zacina regulator oslabovat pole
pfiblizné od synchronnich otacek.

Budou-li u P314 a / nebo P317 nastaveny hodnoty mnohem vétsi nez v tovarnim
nastaveni, méla by byt mez odbuzeni odpovidajicim zpisobem sniZena, aby byl
proudovému regulatoru k dispozici skute¢ny regulaéni rozsah.

P321 Zvyseni konstanty | béhem odbrzdéni S P

Rozsah nastaveni 0..4

Tovarni nastaveni {0}

Popis

.| sloZka regulétoru otacek béhem odbrzdéni“. BEhem doby odbrzdéni P107 /P114 je
zvySena |-slozka regulatoru otd€ek. To umoziuje lepsi prevzeti zatéze, zviasté u

zvedacich aplikaci.

Hodnoty nastaveni Hodnota Hodnota

0 P311 regulator otacek. | x 1

1 P311 regulator otacek. | x 2 P311 regulator otacek. | x 8

2 P311 regulator otacek. | x 4 4 P311 regulator otacek. | x 16
P325 Funkce snimace otacek S P
Rozsah nastaveni 0..5
Pole [-01]= TTL [-02] = HTL [-03] = Sin/Cos
Tovarni nastaveni

0 1 0

(SK 500P / SK 510 P) {0} {1} {0}
Tovarni nastaveni

{1} {0} {0}

(SK 530P / SK 550 P)
Popis

Hodnoty nastaveni

Skute¢na hodnota otacek ziskana z inkrementalniho Cidla, mize byt pouzita v ménici

pro ruzné funkce.

‘ Hodnota

‘ Vyznam

0 VYP

1 CFC closed-loop

~Servo rezim méreni otaek": Skute€na hodnota otaek motoru je
pouzita pro regulaci otacek se zpétnou vazbou &idla. Pfi této funkci
nelze ISD-Fizeni vypnout.

2 Skute¢na hodnota frekvence PID

Skute¢na hodnota otacek zafizeni je pouzita pro fizeni otacek.
Touto funkci je mozné Fidit i motor v linearni charakteristice. Pro
vyhodnoceni regulace otacek Ize také pouZzit i inkrementalni ¢idlo,
které neni pfimo namontovano na motor. P413... P416 urduji
regulaci.

Pricteni frekvence

Zjisténé otacky jsou pficteny k aktualni Zadané hodnoté.

Odecteni frekvence

ZjiSténé otacky jsou odecteny od aktualni zadané hodnoty.

Max. frekvence

maximalni vystupni frekvence / otacky motoru jsou limitovany
otackami inkrementalniho cidla.
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P326
Rozsah nastaveni
Pole
Tovarni nastaveni

Prevod snimace otacek S
0.01 ... 100.00
[-01]= TTL [-02] = HTL [-03] = Sin/Cos

{1.00}

Popis ~Prevod snimace otacek”. Pokud inkrementalni ¢idlo neni namontovano pfimo na
hfideli motoru, je nutno zadat pomér mezi otackami motoru a snimace.
Otacky motoru
P326 =

Otacky snimace
Upozornéni Ne u P325, nastaveni ,CFC closed-loop“ (Servo rezim méfeni otacek).
P327 Odchylka otacek P
Rozsah nastaveni 0... 3000 rpm

Pole

Tovarni nastaveni
Popis

[-02] = pFipustné hodnoty pfi odstavce,
pro umoznéni kontroly funkce /
opotfebeni parkovaci brzdy (méni¢
pfipraven k zapnuti)

[-01] = pFipustna odchylka b&éhem provozu
(FU spustén)

{0}

,Odchylka regulace otacek”. Maximalni hodnota pro pfipustny rozdil otacek. Pokud je
této mezni hodnoty dosazeno, ménic frekvence se vypne, pokud byla b&éhem provozu
prekroena pfipustna odchylka a zobrazi chybu E013.1 . Chyba E013.4 se zobrazi,
pokud byla béhem klidového stavu pfekrocena pfipustna odchylka. Kontrola odchylky
funguje pfi vSech regula¢nich nastavenich (P300).

Relevantni nastaveni

Typ snimace Elektrické pripojeni Parametrovani

TTL- snimag Rozhrani enkodéru (svorky X13) P325=0

otacek

HTL- snimac¢ DIN3 (svorka X11:23) P420 [-02] = 43

otacek

DIN4 (svorka X11:24) P420 [-04] = 44

Hodnoty nastaveni 0=VYP
P328 Zpoz. viec. chyby P
Rozsah nastaveni 0.0...100s

Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Hodnoty nastaveni

[-02] = pFipustné hodnoty v odstaveni
(ménic frekvence pfipraven k
zapnuti)

[-01] = pFipustna odchylka b&éhem provozu
(ménic frekvence spustén)

{0.0}

.Zpozdéni odchylky“. V pfipadé pfekro€eni pfipustné odchylky, definované v P327
dochazi k ¢asovému potlaceni chybového hlaseni E013.1 ve zde nastavenych
mezich. Chyba E013.4 se zobrazi, pokud byla béhem klidového stavu pfekrocena
pfipustna odchylka.

0= Vyp
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P330
Rozsah nastaveni

Tovarni nastaveni
Popis

Hodnoty nastaveni

Ident. start. pol. rot. S

0...
{0}

Jldentifikace startovni polohy rotoru®“. Vybér metody identifikace pro ur€eni startovni
polohy rotoru (po¢ate¢ni hodnota polohy rotoru) motoru PMSM (Permanent Magnet
Synchron Motor). Parametr je relevantni pouze pro regulaéni proces

,CFC closed-loop* (P300, nastaveni {1}).

Hodn
ota

Vyznam

0

napét'oveé fizeny: Pi prvnim startu stroje je uloZzen udaj o napéti, zajistujici, Ze je rotor stroje
vyrovnan na polohu rotoru ,Nula“. Tento zpUsob zji§téni startovni polohy rotoru Ize vyuzit pouze
tehdy, pokud pfi frekvenci ,Nula“ nepusobi od stroje Zadny zpétny moment (napf. pohony se
setrvaénymi hmotami) Je-li tato podminka spinéna, je tento postup zji§téni startovni polohy rotoru
velmi pfesny (<1° elektricky). U zvedacich zafizeni je tento postup nevhodny, protoZe vzdy pusobi
zpétny moment.

Pro provoz bez snimace plati: Do frekvence pfepnuti P331 je motor (s ulozenym jmenovitym
proudem) provozovan jako napétoveé Fizeny. Pfi dosazeni frekvence pfepnuti je méni¢ prepnut na
EMK rezim k uréeni polohy rotoru. Pokud frekvence pfi zohlednéni hystereze (P332) klesne pod
hodnotu v P331, pfejde méni¢ frekvence z EMK rezimu zpét do napétové fizeného provozu.

Proces test. signalu Startovni poloha rotoru se zjistuje pomoci testovaciho signalu. Pokud ma byt
tato metoda pouzita i pfi zabrzdéné brzdé v klidovém stavu, je zapotfebi PMSM s dostate¢nou
anizotropii mezi induk&nosti os d a q. Cim vy$3i tato anizotropie je, tim presnéji metoda pracuje.
Pomoci parametru P212 Ize ménit vy$ku napéti testovaciho signalu a pomoci parametru P333
regulator polohy rotoru pfizpusobit. S touto testovaci metodou je u motord, které jsou principialné pro
tuto metodu vhodné, elektricky dosazeno presnosti polohy rotoru 5°...10° (v zavislosti na motoru a
anizotropii). S P336 Ize volit podminku k aktivaci testovaci metody.

Hodnota z univ. €idla. ,Hodnota z univerzalniho ¢&idla“ PFi této metodé je startovni poloha rotoru
uréovana z absolutni polohy univerzalniho ¢idla (Hiperface, EnDat se sin/cos stopou, BISS se sin/cos
stopou nebo SSI se sin/cos stopou). Typ univerzalniho ¢idla se nastavuje v parametru P604 . Aby
byla tato informace o poloze jednoznaéna, musi byt znamo (nebo zjisténo), jaka je tato poloha rotoru
v poméru k absolutni poloze univerzalniho ¢idla. To je realizovano pomoci offset parametru P334.
Motory by mély byt expedovany bud’ se startovni polohou rotoru ,Nula®“, nebo musi byt startovni
poloha rotoru na motoru oznacena. V pfipadé, Ze tato hodnota neni k dispozici, Ize zjistit offset
hodnotu parametru P330 s nastavenim {0} a {1}. K tomu se pohon spusti jednou s nastavenim {0}
nebo {1}. Po prvnim startu je zjisténa offset hodnota v parametru P334. Tato hodnota je do¢asna,
tedy ulozena pouze v paméti RAM. Aby byla pfevzata i do EEPROM, musi se jednou kratce zménit a
potom opét nastavit zpét na zjisténou hodnotu. Nasledné Ize pfi béZicim motoru provést pfesné
vyrovnani. K tomu se najede s pohonem v Closed-Loop provozu (P300=1) na pokud mozno co
nejvyssi otacky, ale pod bodem odbuzovani. Offset je nyni, vychazeje ze startovniho bodu ménén
pomalu tak, aby se hodnota napétové komponenty U4 (P723) pfibliZila pokud mozno co nejblize nule.
Pfitom je nutné nalézt rovnovahu mezi kladnym a zapornym smérem otaceni. Obvykle se nedosahne
hodnoty ,Nula® zcela, protozZe je pohon pfi vy$Sich otackach mirné zatizen vliastnim ventilatorem.
Univerzalni ¢idlo by mélo byt umisténo na hfideli motoru.

Upozornéni: Pokud se pro regulaci otaéek pouziva snima¢ UART, nelze pfes nastaveni {2} provést
zadné pripojeni polohy rotoru. Je spusténa porucha E19.1 .

Hodnota ¢idla CANopen, ,Hodnota cidla CANopen*“: Jako {2}, ale ke zji§téni startovni polohy statoru
je pouzito absolutni ¢idlo CANopen.

Napét'ové ¢idlo Stopa Z, ,Napétové cidlo Stopa Z*. Jako nastaveni {0}, ale pfi zohlednéni nulové
stopy snimace otacek. Vyhodnoceni nulové stopy se aktivuje pomoci P420 ,Digitalni vstupy®. U
inkrementalnich ¢idel jako napf. snimacl otacek s nulovou stopou je u motord NORD ve vyrobé
vyrovnana poloha nulové stopy na polohu magnetu motoru ,,0“. Tim méni¢ pfebira po prvnim
dosazeni nulového impulzu tuto hodnotu jako referenéni hodnotu a dosahuje tak vysoké presnosti.
Tim je dosazeno optimalniho vyuZziti proudu pro kroutici moment popf. optimalniho stupné uc¢innosti
motoru. Pomoci P420 Ize nastavit, zda se ma nulova stopa vyhodnotit jednorazové nebo po kazdém
spusténi.

Testovaci signal Stopa Z: Jako nastaveni {1}, ale pfi zohlednéni nulové stopy snimace otacek.
Vyhodnoceni nulové stopy se aktivuje pomoci P420 ,Digitalni vstupy*.

Nap. Stopa Z synch., ,Napétové fizeni se stopou Z synch.“: Jako nastaveni {4}, ale s kazdym
spusténim je zjiStovana startovni poloha rotoru.

Test. sign. Stopa Z synch. ,, Test. sign. metoda se stopou Z synch.”: Jako nastaveni {5}, ale s
kazdym spusténim je zjiStovana startovni poloha rotoru.
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P331 Prepinaci frekvence CFC ol S P
Rozsah nastaveni 5.0...100.0 %

Tovarni nastaveni {15,0}

Popis ~Prepinaci frekvence CFC open-loop“. Ur€eni frekvence, od které je PMSM
(Permanent Magnet Synchron Motor) v provozu bez €idla aktivovan regulani proces
dle nastaveni P300. 100 % pfitom odpovida jmenovité frekvenci motoru z P201.

Upozornéni Parametr je relevantni pouze pro regulacni proces ,,CFC closed-loop“ (P300,
nastaveni{2}).

P332 Hyst. prepnuti CFC ol S P

Rozsah nastaveni 0.1..25.0%

Tovarni nastaveni {50}

Popis .Hystereze pfepinaci frekvence CFC open-loop“. Rozdil mezi bodem zapnuti a
vypnuti, k zamezeni kmitani regulace v pfechodu z regulace bez ¢idla do regulaéniho
procesu stanoveného dle P330 a naopak.

P333 Zpétna vazba buzeni CFC ol S P

Rozsah nastaveni 5...400 %

Tovarni nastaveni {25}

Popis .Zpétna vazba buzeni CFC open-loop“. Parametr je nutny pro Cidlo polohy v rezimu
CFC-open-loop. Cim vy$8i hodnota je zvolena, tim niz&i je chyba proudu g&idla polohy
rotoru. Vy$&i hodnoty omezuiji ale i dolni mezni frekvenci &idla polohy. Cim vyssi
zesileni zpétné vazby bylo zvoleno, tim vys$Si je i mezni frekvence a tim vy$Si se pak
musi zvolit i hodnoty P331 a P332. Tento rozpor nelze tedy vyfesit pro oba cile
optimalizace sou€asné.

Upozornéni Standardni hodnota je zvolena tak, Ze se pro synchronni motory NORD v typickém
pfipadé nemusi pfizplsobovat.

P334 Offset ¢idla PMSM S

Rozsah nastaveni -0 500 ... 0.500 rev

Tovarni nastaveni {0000}

Popis

Upozornéni

Pro Closed-Loop provoz PMSM (Permanent Magnet Synchron Motor) s
inkrementalnim snimacem otacek je nutné vyhodnoceni nulové stopy. Nulovy impuls
je pak pouzit pro synchronizaci polohy rotoru.

Nastavovana hodnota pro parametr P334 (offset mezi nulovym impulzem a skute¢nou
polohou rotoru ,Nula®) se musi zjistit experimentalné nebo musi byt u motoru znama.
Motory NORD jsou expedovany v takovém stavu, Ze nulovy impuls snimace otacek
souhlasi s polohou nulového pélu motoru. Pokud by doslo k odchylkam, Ize to zjistit z
nalepky na motoru.
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P336 Rezim ident. polohy rotoru. S
Rozsah nastaveni 0..3

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

~ReZim identifikace polohy rotoru®. Pro provoz motoru PMSM musi byt pfesné& zndma
poloha rotoru. Tu Ize urgit riznym zplsobem.

Aplikace tohoto parametru je ucelna pouze pfi nastaveném procesu testovaciho

signalu (P330).

‘ Hodnota Vyznam
0 Prvni spusténi Identifikace polohy rotoru PMSM se provadi s prvnim spusténim
pohonu.
1 Napajeci napéti Identifikace polohy rotoru PMSM se provadi pfi poprvé pfipojeném

napajecim napéti.

2 Dig.vstup./Bus-In-Bit

Identifikace polohy rotoru PMSM je spusténa externim
pozadavkem s binarnim bitem (digitalni vstup (P420)) nebo
Bus-In-Bit ((P480), nastaveni {79}, ,/dentifikace polohy rotoru®).
Identifikace polohy rotoru je provadéna pouze tehdy, kdyz se méni¢
frekvence nachazi ve stavu ,pfipraven k zapnuti“ a poloha rotoru
neni znama (viz P434, P481 Nastaveni {28}).

3 Kazdé spusténi Identifikace polohy rotoru PMSM se provadi pfi kazdém spusténi.
P350 PLC funkce
Rozsah nastaveni 0...1
Tovarni nastaveni {0}
Popis Aktivace integrované funkce PLC.
Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota Vyznam
0 Vyp Interni PLC neni aktivni, Fizeni ménice je realizovano pres I0s.
1 Zap Interni PLC je aktivni, fizeni pfistroje je realizovano v zavislosti na
P351, pies interni PLC
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P351

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Hodnoty nastaveni

Vybér zadané hodnoty PLC

0...3

{0}

Vybér zdroje pro fidici slovo (STW) a hlavni zadanou hodnotu (HSW) pfi aktivni funkci
PLC (P350 = {1}). Pfi nastaveni P351 ={0} a {1} je provadéna definice hlavni Z&dané
hodnoty pomoci P553, a vedlejsi Zzadané hodnoty ale nezménéné pomoci P546.

Tento parametr je pouze pfevzat, kdyz se méni¢ frekvence nachazi ve stavu
.Pripraven k zapnuti*.

‘ Hodnota ‘ Vyznam

0 STW & HSW = PLC PLC generuje fidici slovo (STW) a hlavni Zadanou hodnotu (HSW).
Parametry P509 a P510 [-01] nemaji Zadnou funkci.

1 STW = P509 PLC generuje hlavni Zzadanou hodnotu (HSW). Zdroj fidiciho slova
(STW) odpovida nastaveni v parametru P509.

2 HSW = P510 [1] PLC generuje fidici slovo (STW). Zdroj pro hlavni zddanou hodnotu
(HSW) odpovida nastaveni v parametru P510 [-01].

3 STW & HSW = P509/510 Zdroj pro fidici slovo (STW) a hlavni Zzadanou hodnotu (HSW)
odpovida nastaveni v parametru P509 / P510 [-01].

P353

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Hodnoty nastaveni

Stav sbér. pomoci PLC
0..3
{0}

Pomoci tohoto parametru Ize rozhodnout, jak Fidici slovo pro Master funkci a stavové
slovo ménice frekvence funkci PLC dale zpracovat.

Hodnota Vyznam

0 VYP Ridici slovo Master funkce P503 # 0 a stavové slovo jsou funkci
PLC zpracovany beze zmény.

1 STW pro Broadcast: Ridici slovo pro funkci Fidici hodnoty P503 # 0 se nastavi pomoci
PLC. K tomu se v PLC musi Fidici slovo pomoci procesni hodnoty
,34_PLC_Busmaster_Control_word* pfislu§né znovu definovat.

2 ZSW pro sbérnici Stavové slovo ménice frekvence se nastavi pomoci PLC. K tomu
se v PLC musi stavové slovo pomoci procesni hodnoty
,28_PLC_status_word" pfislusné znovu definovat.

3 STW Broadcast&ZSWBus viz nastaveni {1} a {2}

P355
Rozsah nastaveni
Pole
Tovarni nastaveni

Zadana hodnota PLC Integer
-32768 ... 32767

[-01] ... [-10]

vS§echna pole: {0}

Popis Pomoci tohoto INT Array Ize s PLC vyménovat data. Tato data Ize pFisluSnymi
procesnimi proménnymi pouzit v PLC.
P356 Zadana hodnota PLC Long

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

-2 147 483 648 ... 2 147 483 647
[-01] ... [-05]
vS§echna pole: {0}

Pomoci tohoto DINT Array Ize s PLC vyménovat data. Tato data Ize pfisluSnymi
procesnimi proménnymi pouzit v PLC.
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m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu O popf. ne aktualné

spravnou provozni hodnotu.

P360 Indikovana hodnota PLC

Rozsah indikace -2 147 483,648 ... 2 147 483,647

Pole [-01] ... [-05]

Popis Zobrazeni PLC dat. PfisluSnymi procesnimi promé&nnymi Ize pole parametru popsat z

PLC. Hodnoty nejsou ukladany!

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf.

spravnou provozni hodnotu.

ne aktualné

P370 Stav PLC
Rozsah indikace 0000 ... FFFF (hex)
Popis Zobrazeni aktualniho stavu PLC.

0000 0000 ... 1111 1111 (bin)

Indikované hodnoty ‘ Hodnota (Bit)

Vyznam

0 P350=1 P350 byl nastaven do funkce ,Aktivovat interni PLC*.

1 PLC aktivni Interni PLC je aktivni.

2 Stop aktivni PLC program je ve stavu ,Stop*“.

3 Debug aktivni Kontrola chyb PLC programu probiha.

4 PLC chyba PLC ma chybu.
PLC chyby uzivatele 23.xx zde ale nejsou zobrazeny.

5 PLC pozastaveno PLC program byl pozastaven (Single Step nebo Breakpoint).

6 Pouzitad Scope Memory Funkéni blok vyuziva oblast paméti pro funkci osciloskopu softwaru
NORDCON-. Funkci osciloskopu tim nelze pouzit.
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5.1.6 Ridici svorky

m Informace

U nasledujiciho parametru P400 vstupni funkce {48} a {58} bez pfipojeni k sitovému napéti (X1)

nefunguiji.
P400 Funkce Analogovy vstup P
Rozsah nastaveni 0...58
Pole [-01] = Analogovy vstup 1 analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji
[-02] = Analogovy vstup 2 analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

[-03] = Ext. analogovy vstup 1 ,Externi analogovy vstup 1. Analogovy vstup 1
prvniho 10 rozSifeni

[-04] = Ext. analogovy vstup 2 ,Externi analogovy vstup 2. Analogovy vstup 2
prvniho 10 rozsifeni

[-05] = Ext. analogovy vstup 1 ,Externi analogovy vstup 1 2. IOE“. Analogovy vstup
druhého 10 rozsifeni 1 druhého /O rozsifeni

[-06] = Ext. analogovy vstup 2 ,Externi analogovy vstup 2 2. IOE“. Analogovy vstup
druhého 10 rozSifeni 2 druhého I/O rozsifeni

[-07] = Rezervovano
[-08] = Rezervovano

[-09] = Clock vstup 1 Vyhodnoceni quasi analogovych impulznich signald
na DI3 (P420 [-03]), pokud jsou nastaveny na
nastaveni {81}/ {82}.

[-01] ... [-02] od SK 500P
[-03] ... [-09] od SK 530P
[01]={1}

v8echny ostatni { 0 }

+Funkce analogovy vstup®. Pfitazeni analogovych funkci k internim analogovym
vstupum pop¥. analogovym vstuplm volitelnych konstrukénich skupin.

Analogové vstupy pfistroje (analogovy vstup 1 a 2) Ize alternativné parametrovat na
digitalni funkce (viz P420 [-13] popt. [-14]). K vylou€eni chybnych interpretaci signald,
se pak ale musi analogové funkce pFislusnych vstupt (P400 [-01] popf. [-02]) vypnout.

Hodnota ‘ Popis

00 VYP Analogovy vstup je bez funkce. Po spusténi ménice frekvence pres
fidici svorky, generuje méni¢ nastavenou minimaini frekvenci
P104.

01 Zadana frekvence Udany analogovy rozsah (pfifazeni analogového vstupu) méni

vystupni frekvenci mezi nastavenou minimalni a maximalni
frekvenci P104/P105.

02 Mez momentového proudu Na zakladé nastavené meze momentového proudu P112 mize byt
tato mez ménéna analogovou hodnotou. 100 % Zadané hodnoty
odpovida pfitom nastavené mezi momentového proudu P112.

03 Skute¢na frekvence PID " Je potfeba pro vytvofeni regulaéniho obvodu. Analogovy vstup
(skute¢na hodnota) je porovnavan s zadanou hodnotou (napf.
pevnou frekvenci). Vystupni frekvence je pak tak dlouho
upravovana, dokud skute¢na hodnota neni pfizplsobena Zadané
hodnoté. (viz regulaéni veli¢iny P413 ... P415).

04 PFicteni frekvence 2 Ziskana hodnota frekvence je pfi¢tena k zadané hodnoté.

05 Odecteni frekvence 2 Ziskana hodnota frekvence je odectena od Zadané hodnoty.
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06 Proudové omezeni Na zakladé nastaveného proudového omezeni P536 muze byt mez
ménéna pomoci analogového vstupu.

07 Max. frekvence Méni maximalni frekvenci FM. 100 % odpovida nastaveni v
parametru P411. 0 % odpovida nastaveni v parametru P410.
Hodnoty pro min./max. vystupni frekvenci P104 / P105 nesmi byt
nedosazeny / pfekroceny.

08 Skut.frekv. PID omez. " Jako funkce {3} , Skutecna frekvence PID“, ale vystupni frekvence
nemuze klesnout pod naprogramovanou hodnotu ,Minimalni
frekvence” v parametru P104 (Zadna zména sméru otaceni).

09 Skut.frekv. PID hlid. » Jako funkce {3} , Skutecna frekvence PID*, ménic frekvence ale
vypina vystupni frekvenci, kdyz je dosazeno minimalni frekvence
P104.

10 Kroutici moment servo rezim V regulaénim procesu ,,CFC closed-loop“ (P300) =1) Ize pomoci
této funkce nastavit / omezit motorovy moment. Pfitom je regulator
otacek vypnuty a aktivovana momentova regulace. Analogovy
vstup pfitom pfedstavuje zdroj Zzadané hodnoty.

V procesu open-loop (P300 # 1) je tato funkce pouzitelna se
snizenou kvalitou regulace.

11 Predstih krout.mom. Tato funkce umozniuje pfednastavit hodnotu potfebného krouticiho
momentu do regulatoru v pfedstihu (pfipojeni poruchové veliciny).
Tuto funkci Ize vyuZzit u zvedacich zafizeni se samostatnym
vyhodnocenim zatéze pro jeji lepsi prevzeti.

12 Rezervovano

13 Nasobeni Zadana hodnota je nasobena udanou analogovou hodnotou.
Analogova hodnota pfizplisobena na 100 % pfitom odpovida
koeficientu nasobeni 1.

14 Skute¢na hodnota procesniho Aktivuje procesni regulator. Analogovy vstup 1 je spojen se

regulatoru " snimacem skute¢né hodnoty (taneénikovy valec, ¢idlo tlaku,
pratokomeér, ...). Rezim (0-10 V pop¥. 0/4-20 mA) se nastavuje v
P401 .
15 Zadana hodnota procesniho jako funkce {14}, zadava se zadana hodnota (napr.
regulatoru ! potenciometrem). Skute¢na hodnota se musi zadat pomoci jiného
vstupu.

16 PFedstih procesniho regulatoru” | PFicita k vystupu procesniho regulatoru pfidavnou hodnotu.

17 Rezervovano

18 Vypocet drahy Slave pfedava svou aktudlni rychlost Masterovi. Ten vypocitava z
vlastni rychlosti, rychlosti Slave a fidici rychlosti aktualni Zadanou
rychlost. Tak nejede Zadny z obou pohonu v kfivce rychleji nez
fidici rychlosti.

19 Rezervovano

20 Nastaveni analogového vystupu | Hodnota z P542

21 ... 45 Rezervovano

46 Zadana hodnota krouticiho o . )

. . Zadana hodnota procesniho regulatoru momentu
momentu procesniho regulatoru

47 Prevodovy faktor Nastaveni pfevodového poméru mezi Masterem a Slavem

48 Teplota motoru Mérfeni teploty motoru teplotnim senzorem (napf. B. KTY-84),
Detaily (Kap. 4.4)

49 Cas ramp Zrychleni a brzda

53 Korekt. prim. F proces ,Korekce priméru, PID procesni regulator frekvence”

54 Korekt. pram. Kroutici moment | ,Korekce praméru, moment*

55 Korekt. prim. frekvence + ,Korekce priméru PID procesni regulator frekvence a kroutici

to€ivy moment moment”

56 Doba rozbéhu Pfizplisobeni ¢asu procesu rozbéhu. 0 % odpovida mozné
nejkratsi dobé&, 100 % odpovida P102

57 Doba dobéhu Pfizpusobeni ¢asu procesu brzdéni. 0 % odpovida mozno kratké
dobé, 100 % odpovida P103

58 Rezervovano pro POSICON

1)  Detaily procesniho regulatoru: P400 a "Procesni regulator".

2)  Meze téchto hodnot jsou tvofeny parametrem P410 ,Minimaini frekvence vedlej§i Zadané hodnoty“a

parametrem P411 ,Maximalini frekvence vedlejsi Zadané hodnoty” .

Upozornéni: Prehled piizpusobeni (Kap. 8.10).
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P401

Rozsah nastaveni
Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni
Popis

Hodnoty nastaveni

Rezim analog. vstupu

0...5

[-01] = Analogovy vstup 1

[-02] = Analogovy vstup 2

[-03] = Ext. analogovy vstup 1

[-04] = Ext. analogovy vstup 2

[-05] = Ext. analogovy vstup 1
druhého 10 rozsifeni

[-06] = Ext. analogovy vstup 2
druhého 10 rozSifeni

[-07] = Rezervovano

[-08] = Rezervovano

[-09] = Clock vstup 1

[-01] ... [-02] od SK 500P

[-03] ... [-09] od SK 530P

VSechny {0}

S

analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji
analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji
,Externi analogovy vstup 1“. Analogovy vstup 1
prvniho 10 rozSifeni

LExterni analogovy vstup 2“. Analogovy vstup 2
prvniho 10 rozsifeni

~Externi analogovy vstup 1 2. IOE*, Analogovy vstup
1 druhého /O rozsifeni

,Externi analogovy vstup 2 2. IOE”. Analogovy vstup
2 druhého I/O rozsifeni

-RezZim analogového vstupu®“. V tomto parametru je ur€eno, jak ma ménic frekvence
reagovat na analogovy signal, ktery nedosahuje urovné 0 % (P402).

‘ Hodnota ‘ Funkce

Popis

0

0 - 100 % omezené:

Analogova Zadana hodnota, mensi nez naprogramované pfifazeni
0 % (P402), nevede ke snizeni pod naprogramovanou minimalni
frekvenci P104, nevede tedy k reverzaci sméru otaceni.

0-100 %

Je-li Zadana hodnota niz$i nez naprogramované pfifazeni 0 %
(P402), vede to eventudlné ke zméné sméru otaceni. Tim Ize
reverzaci sméru otaceni realizovat pomoci jednoduchého zdroje
napéti a potenciometru.

napf. interni Zadana hodnota se zménou sméru otaceni: P402 =

50 %, P104 = 0 Hz, potenciometr 0 — 10 V - zména sméru otaceni
pfi 5 V ve stfedové poloze potenciometru.

V okamziku reverzace (hystereze = * P505), je pohon zastaven,
pokud je minimalni frekvence P104 mens$i nez absolutni minimalni
frekvence P505 . Brzda, fizena méni¢em, spina v oblasti
hystereze.

Je-li minimaini frekvence P104 vétsi nez absolutni minimalni
frekvence P505, reverzuje pohon pfi dosazeni minimalni frekvence.
V oblasti hystereze * P104 generuje ménic frekvence minimalni
frekvenci P104, brzda, fizena méni¢em nespina.
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2 0—100 % hlidané: Neni-li minimalni pfifazena zadana hodnota P402 dosazena o

10 % diferen¢ni hodnoty z P403 a P402, vystup ménice frekvence
vypina. Jakmile je Zadana hodnota opét vétSi P402 - (10 % * (P403
— P402)), je generovan vystupni signal. Upozornéni: PFislusnému
vstupu musi byt pfifazena funkce v P400.

f/Hz ‘l
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(frmex) ﬁl
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napt. zadana hodnota 4 - 20 mA: P402: ,Pfifazeni 0 %" =
nastaveni 20 %; P403: ,Pfitazeni 100 %" = nastaveni 100 %; 10 %
diferen¢ni hodnoty z P403 a P402 odpovida 0.8 V; tzn. 2 V...10 V
(4 ... 20 mA) = normalni pracovni oblast, 0,8 V ... 2 V = minimalni
zadana hodnota frekvence, pod 0.8 V (2,4 mA) nasleduje vypnuti
vystupu.

3 -100 % — 100 % Je-li k vyfizeni pozadovana hodnota niz$i nez naprogramované
,Pfifazeni 0 %" (P402), vede to ke zméné sméru otaceni. Tim Ize
reverzaci sméru otaceni realizovat pomoci jednoduchého zdroje
napéti a potenciometru.

napf. interni Zzadana hodnota se zménou sméru otaceni: P402 =
50 %, P104 = 0 Hz, potenciometr 0 — 10 V a zména sméru otaceni
pfi 5 V ve stfedové poloze potenciometru.

V okamziku reverzace (hystereze = + P505), je pohon zastaven,
pokud je minimalni frekvence P104 menSi nez absolutni minimalni
frekvence P505 . Brzda, ktera je fizena méni¢em frekvence, v
oblasti hystereze nespina.

Je-li minimalni frekvence P104 vétsi nez absolutni minimalni
frekvence P505, reverzuje pohon pfi dosazeni minimalni frekvence.
V oblasti hystereze * P104 generuje ménic¢ frekvence minimalni
frekvenci P104, brzda, fizena méni¢em nespina.

UPOZORNENI: U funkce -100 % - 100 % se jedna pouze
zobrazeni zplUsobu funkce a ne o odkaz na fyzikalni bipolarni
signal (viz pfiklad vyse).

4 0—100 % s poruchou 1 ,0— 100 % s poruchovym vypnutim 1. Nedosazeni 0 % hodnoty
prifazeni v P402 aktivuje chybové hlaSeni E12.8 ,NedosaZena
minimalni hodnota na analog. vstupu™. Pfekroeni hodnoty
pfifazeni 100 % v P403 aktivuje chybové hlaSeni E12.9
+Prekrocena maximalni hodnota na analog. vstupu®. | kdyz se
analogova hodnota nachazi mimo meze, definované v P402 a
P403 je zadana hodnota omezena na 0 — 100 %.

Funkce hlidani je aktivni az tehdy, pokud je k dispozici signal
spusténi a analogova hodnota poprvé dosahla platny rozsah

(2 P402 popf. < P403) (napf. narust tlaku po zapnuti ¢erpadla).
Je-li funkce aktivné zapnuta, pracuje i tehdy, pokud je fizeni
realizovano napf. pomoci sbérnice a analogovy vstup neni viibec
aktivovan.

5 0-100 % s poruchou 2 ,0— 100 % s poruchovym vypnutim 2

Viz nastaveni {4} (,0 — 100 % s poruchovym vypnutim 1), ale:
Stejné jako predchozi funkce ,0-10V s poruchou 1, ale s
nastavitelnou prodlevou v P216. Tato doba potlaceni se nastavuje
v parametru P216.
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P402 Prifrazeni analog. vstupu 0% S
Rozsah nastaveni -500.0 ... 500.0 %
Pole [-01] = Analogovy vstup 1 analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji

[-02] = Analogovy vstup 2 analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni

[-03] = Ext. analogovy vstup 1 ,Externi analogovy vstup 1“. Analogovy vstup 1
prvniho 10 rozSifeni

[-04] = Ext. analogovy vstup 2 ,Externi analogovy vstup 2“. Analogovy vstup 2
prvniho 10 rozSifeni

[-05] = Ext. analogovy vstup 1 ,Externi analogovy vstup 1 2. IOE“. Analogovy vstup
druhého 10 rozSifeni 1 druhého I/O rozsifeni

[-06] = Ext. analogovy vstup 2 ,Externi analogovy vstup 2 2. IOE*. Analogovy vstup
druhého 10 rozsifeni 2 druhého 1I/O rozsifeni

[-07]= Rezervovano

[-08] = Rezervovano

[-09] = Clock vstup 1

[-01] ... [-02] od SK 500P
[-03]...[-09] od SK 530P
VsSechny { 0.0}

Popis ~Pfifazeni analogového vstupu: 0 %"“. Pomoci tohoto parametru se nastavuje hodnota,
ktera ma odpovidat minimalni hodnoté zvolené funkce analogového vstupu.
Typické zadané hodnoty a pfisluSna nastaveni:
0-10V 0,0 %
2-10V 20,0 % (kontrolovano u funkce 0 — 100 %)
0-20mA 0,0 % (vnitini odpor cca 250 Q)
4 —20 mA 20,0 % (vnitfni odpor cca 250 Q)
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P403

Rozsah nastaveni
Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni
Popis

Prirazeni analog. vstupu 100% S

-500.0 ... 500.0 %
[-01]=

Analogovy vstup 1

analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji

[-02] = Analogovy vstup 2 analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji
[-03] = Ext. analogovy vstup 1 ,Externi analogovy vstup 1“ Analogovy vstup 1
prvniho 10 rozSifeni
[-04] = Ext. analogovy vstup 2 ,Externi analogovy vstup 2“. Analogovy vstup 2
prvniho 10 rozSifeni
[-05] = Ext. analogovy vstup 1 ,Externi analogovy vstup 1 2. IOE*. Analogovy vstup
druhého 10 rozSifeni 1 druhého /O rozsifeni
[-06] = Ext. analogovy vstup 2 ,Externi analogovy vstup 2 2. IOE*. Analogovy vstup
druhého 10 rozs$ifeni 2 druhého 1/O rozsiteni
[-07]= Rezervovano
[-08] = Rezervovano
[-09] = Clock vstup 1
[-01] ... [-02] od SK 500P
[-03] ... [-09] od SK 530P

VSechny {100.0 }

+Pfifazeni analogového vstupu: 100 %"“. Pomoci tohoto parametru se nastavuje
hodnota, ktera ma odpovidat maximalni hodnoté zvolené funkce analogového vstupu.
Typické zadané hodnoty a pfisluSna nastaveni:

0-10V
2-10V
0-20mA
4-20 mA

100.0 %

100,0 % (kontrolovano u funkce 0 — 100 %)
100,0 % (vnitini odpor cca 250 Q)

100,0 % (vnitini odpor cca 250 Q)

P400 ... P403

P401=0-> 0- 100 % omezeno

P401=1->0-100 %

Vystupni
Vystupni frekvence
frekvence ‘
P105
P105
kladné
kladné .
P104 x —
P104 | | T—— .5 |00V bsv oy 100V »
zB. DOV 25V 50V 100V Napsti 0% 25% 50 % 100% Napéti
0% 25% 50 % 100% . i +— Zadané
zadané hodnot
P402 p403 hodnoty P402 P403 y

zaporné
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P404

Rozsah nastaveni
Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni

Filtr analog.vstupu S

1...400 ms

[-01] = Analogovy vstup 1 analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji

[-02] = Analogovy vstup 2 analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji
[-03] = Rezerva

[-04] = Rezerva

[-05] = Clock vstup 1

[-01] ... [-02] od SK 500P

[-03] ... [-05] od SK 530P

VSechny {100 }

Popis Nastavitelny, digitalni dolnopropustovy filtr pro analogovy signal. Spicky ruseni jsou
vyhlazeny, reakéni doba se prodluzuje

P405 U/l analog. S

Rozsah nastaveni 0...1

Pole

[-01] = Analogovy vstup 1 analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji

[-02] = Analogovy vstup 2 analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji
[-03] = Rezerva
Tovarni nastaveni {0}
Popis Vybér typu analogového signalu.
Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota ‘ Funkce Popis
0 Napéti Na analogovém vstupu je pfitomen napétovy signal.
1 Proud Na analogovém vstupu je pfitomen proudovy signal.
P410 Min.frekv.vedl.zad.hod. P
Rozsah nastaveni -400.0 ... 400,0 Hz
Tovarni nastaveni {0.0}

Popis

~Minimalni frekvence vedlejsi Zadané hodnoty”. Je to minimalni frekvence, kterou
muze vedlejsi zadané hodnota pusobit na hlavni Zadanou hodnotu. Vedlejsi Zadanou
hodnotou jsou v8echny frekvence, které jsou doplfikové zadany do ménice pro dalsi
funkce:

« Skute¢na frekvence PID

» Pficteni frekvence

» Odecteni frekvence

* VedlejSi zadana hodnota pomoci sbérnice

* Procesni regulator

* Min. frekvence pomoci analogové zadana hodnoty (potenciometr)
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P411

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Max.frekv.vedl.zad.hod.

-400.0 ... 400,0 Hz
{50.0}

.Maximalni frekvence vedlejsi Zadané hodnoty”. Je to maximalni frekvence, kterou

P

muze vedlejSi zadana hodnota pusobit na hlavni Zadanou hodnotu. Vedlejsi Zadanou

hodnotou jsou v8echny frekvence, které jsou doplfikové zadany do ménice pro dalsi

funkce:

» Skute¢na frekvence PID

» Pficteni frekvence

+ Odecteni frekvence

* VedlejSi zadana hodnota pomoci sbérnice

* Procesni regulator

» Max. frekvence pomoci analogové zadané hodnoty (potenciometr)

P412
Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Zad. hodn. proces. reg.

-100 ... 100 %
{5}

.Z&dané hodnota procesniho regulatoru”. Pro fixni zadani 2adané hodnoty pro
procesni regulator, ktera se ma meénit jen zfidka.
Pouze s P400 = 14 ... 16 (procesni regulator) (Kap. 8.2 "Procesni regulator").,

P413
Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

P-slozka PID regulator

0.0 ... 400.0 %
{10,0}

Tento parametr je ucinny pouze je-li zvolena funkce , Skute¢na frekvence PID.

P-slozka PID-regulatoru uréuje zménu frekvence pfi regulaéni odchylce vztazenou na

regulacni odchylku.

Napt.: Pfi nastaveni P413 = 10 % a regulacni odchylce 50 % se k aktualni zadané

hodnoté pficte 5 %.

P414
Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

I-slozka PID-regulator

0.0...3000.0% /s
{10,0}

Tento parametr je ucinny pouze je-li zvolena funkce ,Skute¢na frekvence PID.
I-slozka PID-regulatoru uréuje zménu frekvence pfi regula¢ni odchylce v zavislosti na

Gase.
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P415 D-slozka PID regulatoru S P
Rozsah nastaveni 0...400.0 % / ms
Tovarni nastaveni {1,0}
Popis Tento parametr je Ucinny pouze je-li zvolena funkce ,Skutecna frekvence PID".
D slozka PID-regulatoru ur€uje pfi regulaéni odchylce zménu frekvence v zavislosti na
Case.
Je-li jeden z analogovych vstupl nastaven na funkci ,,Skutecna hodnota procesniho
regulétoru®, urCuje tento parametr omezeni regulatoru (%) dle Pl-regulétoru. Dal&i
detaily viz (Kap. 8.2 "Procesni regulator").
P416 Cas ramp PI zad.hodnoty S P
Rozsah nastaveni 0,00 ...99.99s
Tovarni nastaveni {2.00}
Popis ,Cas ramp Pl 74dané hodnota“. Tento parametr je G&inny pouze je-li zvolena funkce
Skutecna frekvence PID".
Rampa pro zadanou hodnotu PI
P417 Offset analog.vystup S P
Rozsah nastaveni -100 ... 100 %

Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni
Popis

[-01] = Analogovy vystup Vv pFistroji integrovany analogovy vystup (AO)

[-02] = Rezerva
[-03] = Prvni IOE LExterni analogovy vystup prvni IOE*. Analogovy
vystup prvniho IO rozsifeni

[-04] = Druhé IOE ~Externi analogovy vystup druhé IOE*. Analogovy
vystup druhého 10 rozSifeni

[-01] od SK 500P
[-03] ... [-04] od SK 530P
VSechny {0}

Ve funkci analogového vystupu Ize zde nastavit offset, aby se zjednodusilo
zpracovani analogového signalu v dalSich pfistrojich.

Je-li na analogovy vystup naprogramovana néktera z digitalnich funkci, je mozné
timto parametrem nastavit rozdil mezi okamzikem zapnuti a vypnuti (hystereze).
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m Informace

Maji-li byt nasledujici parametry P418 pouzity ve funkci jako analogovy vystup, potom jsou vSechny
funkce pfi nepfipojeni sitového napéti (X1) neaktivni popf. je generovana hodnota 0 V. Ma-li byt ale
P418 pouZit jako digitalni vystup, musi se k tomu zvolit funkce {61}. Digitalni funkce Ize potom volit
pomoci P434 .

P418 Funkce Analogovy vystup P
Rozsah nastaveni 0...60
Pole [-01] = Analogovy vystup 1 Vv pFistroji integrovany analogovy vystup (AO)
[-02] = Rezerva
[-03] = Prvni IOE LExterni analogovy vystup prvni IOE*. Analogovy
vystup prvniho IO rozSifeni
[-04] = Druhé IOE LExterni analogovy vystup druhé IOE*. Analogovy
vystup druhého 10 rozsifeni
Rozsah platnosti [-01] od SK 500P
[-02] ... [-04] od SK 530P
Tovarni nastaveni VSechny {0}
Popis ~Funkce Analogovy vystup“.:

Z Fidicich svorek je mozné odebirat analogovy signal. K dispozici jsou razné funkce,
pficemz vSeobecné plati:

Analogova hodnota (analogovy signal 0 V nebo 0 mA) odpovida hodnoté 0 % zvolené
funkce.

Analogova hodnota (10 V nebo 20 mA) odpovida hodnoté 100 % zvolené funkce s
normaliza¢nim faktorem P419, napf.:

Jmenovita hodnota motoru + P419

=10V=
100 %
Hodnoty nastaveni Hodnota Popis
Analogové funkce 0 Zadna funkce Zadny vystupni signal na svorkach.
01 Skute¢na frekvence Analogové napéti je pfimo umérné vystupni frekvenci pfistroje.
02 Skute¢né otacky Jsou pfistrojem vypoctené synchronni otaky odvozené z pfislusné
Z&dané hodnoty. Kolisani otaCek v zavislosti na zatizeni neni
zohlednéno. Je-li pouzit servo-rezim, jsou méfené otacky
generovany pomoci této funkce.
03 Proud Je méniem dodavana efektivni hodnota vystupniho proudu.
04 Momentovy proud Zobrazuje méni¢em vypocteny zatéZzovy motorovy moment (100 %
=P112).
05 Napéti Je méniem dodavané vystupni napéti.
06 Napéti meziobvodu ,Napéti meziobvodu"“. Je stejnosmérné napéti v meziobvodu

ménice frekvence. Neni odvozeno od jmenovitych dat motoru. 10
V, pfi standardizaci 100 % odpovida 450 VDC (sit 230 V) popt.
850 VDC (sit 480 V)!

07 Hodnota z P542 Analogovy vystup Ize nastavit parametrem P542 nezavisle na
aktualnim provoznim stavu ménice. Pfi sbérnicovém Fizeni tak Ize
napf. posilat analogovou hodnotu z fidiciho systému pfimo na
analogovy vystup ménice frekvence.

08 Zdanlivy vykon Je aktualni zdanlivy vykon motoru vypoéteny ménic¢em frekvence

09 Cinny vykon Je méni€em vypocéteny aktualni ¢inny vykon.
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10 Moment [%] Je méni¢em vypocteny aktualni kroutici moment.

11 Tok [%] Je méni€em vypoctené aktudlni magnetické pole motoru.

12 Skut. frekvence £ Analogové napéti je pfimo umérné vystupni frekvenci ménice,
pfitemz nulovy bod odpovida 5 V. Pfi otaéeni motoru ,vpravo® jsou
generovany hodnoty 5 V az 10 V, pfi ota€eni ,vlevo“ hodnoty 5 V
az0V.

13 Skute¢né otacky + jsou méni¢em vypo&tené synchronni otacky, odvozené z pfislusné
zadané hodnoty, nulovy bod odpovida 5 V. PFi ota¢eni motoru
Lvpravo® jsou generovany hodnoty 5V az 10 V, pfi ota€eni ,vlevo®
hodnoty 5 V az 0 V. Pfi pouZziti servo rezimu jsou namérené otacky
generovany pomoci této funkce.

14 Moment [%] £ je méni¢em vypocteny aktualni kroutici moment, pfi¢emz nulovy
bod odpovida 5 V. Pfi motorickych momentech jsou generovany
hodnoty od 5 V do 10 V a pfi generatorickych momentech hodnoty
od5VdoOV.

15 .. 28 Viz digitalni funkce.

29 Rezervovano POSICON.

30 Zad.frekv. pfed rampou ,Zédané frekvence pfed rampou*. Udava frekvenci, vyplyvajici z
predfazenych regulatort (ISD, PID, ...). Tato frekvence je potom po
Upravé rozbéhovou popf. brzdovou rampou P102, P103 zadanou
frekvenci pro vykonovy stuper.

31 Vystup ze sbérnice PZD Analogovy vystup je fizen pomoci sbérnicového systému. Jsou
pfenasena pfimo procesni data (P546, P547, P548 = 20).

32 Viz digitalni funkce.

33 Frekv.ze zdroje zad. hodnoty .Frekvence ze zdroje Zadané hodnoty*.

34 .. 40 Rezervovano POSICON.

41 .. 52 Viz digitalni funkce.

53 .. 59 Rezervovano

60 Hodnota z PLC Analogovy vystup je nastaven nezavisle na aktualnim provoznim
stavu ménice frekvence integrovanou funkci PLC.

61 Dig. Funkce P434 ,Digitalni funkce P434“. Je-li nastavena tato funkce, mohou byt

zvoleny digitalni funkce jako v P434 .
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P419

Rozsah nastaveni
Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni
Popis

Normovani Analogovy vystup S P

-500 ... 500 %

[-01] = Analogovy vystup 1 v pfistroji integrovany analogovy vystup (AO)
[-02] = Rezerva
[-03]= Prvni IOE ~Externi analogovy vystup prvni IOE*. Analogovy
vystup prvniho IO rozSifeni

[-04] = Druhé IOE ~Externi analogovy vystup druhé IOE". Analogovy
vystup druhého 10 rozSifeni

[-01] od SK 500P

[-02] ... [-04] od SK 530P

VSechny {100 }

~Normovani analogového vystupu".

Analogové funkce P418 (=0...6a 8 ... 14, 30)

Timto parametrem Ize provést pfizpisobeni analogového vystupu pozadovanému
pracovnimu rozsahu. Maximalni analogovy vystup (10 V) odpovida normované
hodnoté pfislusného vybéru.

Zvysi-li se v konstantnim pracovnim bodé tento parametr ze 100 % na 200 % snizi se
napéti na analogovém vystupu na polovinu. 10 V vystupniho signalu odpovida poté
dvojnasobku jmenovité hodnoty.

PFi zapornych hodnotach se logika obraci. Skute¢na hodnota 0 % je pak na vystupu
generovana jako 10 V a -100 % jako O V.

digitéini funkce P418 (= 15 ... 28, 34 ... 52)

U funkci ,Proudové omezeni“ (= 17), ,Mez momentového proudu” (= 18) a ,Mez
frekvence® (= 19) Ize timto parametrem nastavit prah spinani. Hodnota 100 % se
pfitom vztahuje na odpovidajici jmenovitou hodnotu motoru (viz P435).

Pfi negativni hodnoté je vystupni funkce negovana (0/1 — 1/0).

BU 0600 cs-4022

137



Co

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem DRIVESYSTEMS

m Informace

U nasledujiciho parametru P420 nefunguji zadné vstupni funkce bez pritomnosti sitového napéti (X1)
mimo potvrzeni poruchy pomoci funkce {1} ,Béh vpravo®, {2} ,Béh vievo“ a {3} ,Potvrzeni poruchy*.

P420 Digitalni vstupy

Rozsah nastaveni 0..84

Pole [-01] = Digitalni vstup 1 digitalni vstup 1 (DI1), integrovany v pfistroji
[-02] = Digitalni vstup 2 digitalni vstup 2 (DI2), integrovany v pfistroji
[-03] = Digitalni vstup 3 digitalni vstup 3 (DI3), integrovany v pfistroji
[-04] = Digitalni vstup 4 digitalni vstup 4 (Dl4), integrovany v pfistroji
[-05] = Digitalni vstup 5 digitalni vstup 5 (DI5), integrovany v pfistroji
[-06] = Digitalni vstup 6 digitalni vstup 6 (DI6), integrovany v pfistroji
[-07] = Digitalni vstup 7 digitalni vstup 1 (DIO1) integrovany v SK CU5
[-08] = Digitalni vstup 8 digitalni vstup 2 (D102) integrovany v SK CU5
[-09] = Digitalni vstup 9 digitalni vstup 3 (DIO3) integrovany v SK CU5
[-10] = Digitalni vstup 10 digitalni vstup 4 (DIO4) integrovany v SK CU5

[-11]= Rezerva
[-12] = Rezerva

[-13] = Digitalni funkce analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji
Analog1 (digitalni funkce)
[-14] = Digitalni funkce analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji
Analog2 (digitalni funkce)
Rozsah platnosti [-01] ... [-05] od SK 500P

[-06] ... [12] od SK 530P
[13] ... [14] od SK 500P

Tovarni nastaveni [-01]1={1} [-02]={2} [-03]={8} [-04]={4} vSechny ostatni { 0 }

Popis -Funkce Digitalni vstupy”. K dispozici je az 14 vstupu, které Ize volné naprogramovat
digitélnimi funkcemi.

Upozornéni Analogové vstupy 1 a 2 pfistroje nejsou konformni s EN61131-2 (digitélni vstupy Typ
1).
Digitalni vstupy 7 ... 10 Ize alternativné pouzit i jako digitalni vystupy 3 ... 6 (viz
P434).

U téchto vstupl a vystupu se doporucuje parametrizace bud’ vstupni funkce nebo
vystupni funkce.

Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota Popis ‘ Signal |
00 Zadna funkce Vstup je odpojen
01 Béh vpravo Méni¢ vyrabi vystupni signal, to¢ivé pole ,vpravo*, pokud je high
zadana hodnota kladna. 0 — 1 hrana (P428 = 0)
02 Béh vlevo Méni¢ vyrabi vystupni signal s toivym polem ,vlevo®“, pokud je | high
zadana hodnota kladna. 0 — 1 hrana (P428 = 0)

Upozornéni: Pokud se ma pohon se zapnutim sitového napéti automaticky rozbéhnout (P428 = 1), je tfeba
zajistit Urover high pro zadani povelu k béhu (propojka mezi DIN 1 a vystupem fidiciho napéti).
Jsou-li funkce ,béh vpravo® a ,béh vlevo“ nastaveny soucasné, je méni¢ zablokovan.
Pokud se pfistroj nachazi v poruse, ale pfi€ina poruchy jiz netrva, potvrdi se chybové hlaseni 1 — 0
hranou.

03 Zména sméru otaceni Vede ke zméné sméru otaceni ve spojeni s povelem k béhu high
Lvpravo“ a ,vlevo“.
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04 Pevna frekvence 1 " Frekvence z P429 se piicita k aktualni Zadané hodnoté. high
05 Pevna frekvence 2 " Frekvence z P430 se pficita k aktualni Zadané hodnoté. high
06 Pevna frekvence 3 " Frekvence z P431 se piicita k aktualni Zddané hodnoté. high
07 Pevna frekvence 4 " Frekvence z P432 se pficita k aktualni Zadané hodnoté. high
Upozornéni: Je-li nastaveno vice pevnych frekvenci sou¢asné, jsou pfi¢itany v souladu se znaménkem.

Mimoto je pfi¢itana analogova Zadana hodnota (P400) a eventualné minimalni frekvence (P104).
08 Prepnuti sady parametrt | Prvni bit pfepnuti sady parametrd, vybér aktivni sady parametri | high
1...4 (P100).

09 Zmrazeni frekvence Bé&hem rozbéhové nebo brzdné faze vede uroven ,Low" k [ low
Ldrzeni* aktualni vystupni frekvence. Urovefi ,High“ nechava
rampu dale probihat.
10 Blokovani napéti 2 Vystupni napéti je odpojeno, motor volné dobiha. low
11 Rychlé zastaveni 2 Méni¢ snizuje frekvenci dle ¢asu rychlého zastaveni P426. low
12 Potvrzeni poruchy 2 Potvrzeni poruchy externim signalem. Neni-li tato funkce 0>1
naprogramovana, mize byt porucha potvrzena i nastavenim hrana
Low urovné spusténi P506.

13 Senzor teploty 2 Analogové vyhodnoceni signalu. Spinaci prah cca 2,5V, Uroveni
zpozdéni vypnuti = 2 s, vystraha po 1 s.
Od typu SK 530P / SK 550P je na svorkach 38 a 39 samostatné
pfipojeni, které je uréeno pro pfipojeni termistoru. Pokud na
motoru neni zadny termistor, Ize funkci vstupu termistoru v
parametru P425 vypnout.

14 Dalkové ovladani 23 P¥i fizeni pfes sbérnici se pfi Low Urovni pfepne na fizeni pfes | high
Fidici svorky.

15 Tipovaci frekvence " Pevna hodnota frekvence, je nastavitelna tlagitky VICE / MENE | high
a ENTER (P113), pokud se Fidi pomoci ControlBoxu nebo
ParameterBoxu.

16 Motor-potenciometr Stejné jako hodnota nastaveni {09}, ale frekvence neni drzena | low
pod minimalni frekvenci P104 ani nad maximalini frekvenci
P105.

17 Pfepnuti sady Druhy bit pfepnuti sady parametrti, vybér aktivni sady high
parametr(i 2 parametrd 1...4 (P100).

18 Watchdog ? Vstup musi cyklicky (P460) obdrzet vzestupnou hranu, jinak se | 0>1

méni¢ odpoji s chybou E012. Funkce se spousti s hrana
1. vzestupnou hranou
19 Zad.hodn. 1 Zap/Vyp Zapnuti a vypnuti analogového vstupu 1/2 (high= ZAP). Low - high
20 Z4d.hodn. 2 Zap/Vyp signal nastavuje analogovy vstup na 0 %, coz pfi minimalni
frekvenci P104 > absolutni minimaini frekvence P505 nevede k
zastaveni.

21 Pevna frekvence 5 Frekvence z P433 se piicita k aktualni Zadané hodnoté. high

22 .25 Rezervovano POSICON.

26 .29 Rezervovano

30 Blokovani PID Zapnuti nebo vypnuti funkce PID regulatoru / procesniho low

regulatoru (high = PID zapnuto)

31 Blokovani béhu vpravo | Blokuje funkci ,Béh vpravo / vievo* pomoci jednoho digitalniho | low
24) vstupu nebo Fizeni sbérnice. Neni vztazeno na skute€ny smér

32 Blokovani b&hu vlevo 24 | otaeni motoru (napf. pfi zaporné zadané hodnoté) low

33 ..40 Rezervovano

41 Stopa-Z TTL ¢idla Vyhodnoceni nulové stopy TTL €idla. Pfipojeni pouze na

digitalni vstup 5 (DI5).

42 Stopa-Z HTL ¢idla Vyhodnoceni nulové stopy HTL ¢idla.

43 Stopa - A HTL ¢idla 3/4 Vyhodnoceni HTL ¢&idla 24 V pro méfeni otacek (pfipojeni stopy | Impulzy

44 Stopa B HTL &idla 3/4 A a B mozné pouze na digitalni vstup 3 a 4 (DI3, DI4)). Impulzy

Prevoditelné frekvence by se pro bezpe¢né vyhodnoceni mély
nachazet mezi 50 Hz a 150 kHz.

45 3-drat.ovl.Start vpravo ,3-dratové-oviadani*. Tato Fidici funkce poskytuje alternativu ke | 0>1
(spinaci kontakt Béh spousténi R/L {01, 02}, pfi kterém je zapotfebi trvale aktivni hrana
vpravo) uroven.

46 3-drat.ovl.Start vlevo Zde je k spusténi funkce zapotiebi pouze Fidici impuls. 0>1
(spinaci kontakt Béh Ovladani ménice Ize tak realizovat vyluéné tlacitky. hrana
vlevo) Impuls na funkci ,Revers sméru otaceni” (viz funkce 65)

49 3-drat.ovl.Stop invertujte aktualné existujici smér otaceni. Tato funkce je 0>1
(rozpinaci kontakt pro resetovana pomoci ,Signalu Stop” popf. stisknutim tlacitka hrana
Stop) funkci {45, 46, 49}.
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47 Motorpot.frekv.+ V kombinaci s povelem k béhu vpravo/vlevo Ize plynule ménit high

vystupni frekvenci. Pro uloZeni aktualni hodnoty do P113 je
tfeba, aby byly oba vstupy alespori 1,5 s spole¢né na potencialu

48 Motorpot.frekv.- high. Tato hodnota plati jako pFisti startovaci hodnota pi high

shodném sméru béhu, jinak je pocatecni frekvence fuin.
Hodnoty z jinych zdroji Zadané hodnoty (napf¥. pevné
frekvence) nejsou zohlednény.
50 Bit0 pev.frekv.Array high
51 Bit1 pev.frekv.Array high
- Pole pevnych frekvenci, binarné kédované digitalni vstupy k -

52 Bit2 pev.frekv Array vytvoreni az 32 pevnych frekvenci. P465 [-01] ... [-31] high

53 Bit3 pev.frekv.Array high

54 Bit4 pev.frekv.Array high

55 .. 64 Rezervovano POSICON.

65 3-vodi¢ové ovladani - 0>1

reverzace hrana
) ) Viz funkce {45, 46, 49}
(spinaci kontakt pro
zménu sméru otaceni)
66 .. 70 Rezervovano
71 Motorpot.F+ a ulozeni +Funkce motorového potenciometru frekvence +/- s high
automatickym uloZenim*. U této funkce motorového
potenciometru se pomoci digitélnich vstupu nastavuje Zadana
hodnota (frekvence), ktera se souc¢asné ulozi. S povelem k
béhu R/L je pak provedeno spusténi do pfislusného sméru
otaceni. Pfi zméné sméru zlistava velikost frekvence
zachovana.
— Soucasna aktivace +/- funkce vede k vynulovani této zadané -

72 Motorpot.F- a ulozeni hodnoty frekvence. high

Zadanou hodnotu frekvence Ize také zobrazit v Gidaji provozni
hodnoty (P001 = 30, akt. zadana hodnota MP-S’) nebo v P718
a prednastavit v provoznim stavu ,Pfipraveno k zapnuti*.
Nastavena minimalni frekvence P104 je i nadale U¢inna. Dalsi
za&dané hodnoty, jako napf. analogové nebo pevné frekvence,
Ize pfi¢itat a odecitat.

Zmeény frekvence probihaji dle nastavenych ramp P102 / 103.

+

& Elf)k.vpravo rychl.stop Jako nastaveni {31}, ale propojeno s funkci ,Rychlé zastaveni® low

74 Blok.vlevo+rychl.stop 24 | Jako nastaveni {32}, ale propojeno s funkci ,Rychlé zastaveni* | low

75 .. 76 Rezervovano

7 .. 78 Rezervovano POSICON.

79 Identifikace polohy Pro provoz PMSM je zakladnim pfedpokladem presna znalost 0>1

rotoru polohu rotoru. Identifikace polohy rotoru se provadi, kdyz jsou hrana
spInény nasledujici podminky:
+  Meénic frekvence je ve stavu ,Pfipraven k zapnuti,
*  Poloha rotoru neni znama (viz P434, P481, Funkce {28}),
*  VP336 je vybrana funkce {2}.

80 PLC - Stop Provadéni programu integrované funkce PLC je zastaveno, high

pokud je signal aktivni.

81 Méreni frekv. vstup.3 Frekvence méfena pomoci analogového vstupu (P400 [-09]) Impulzy

slouzi jako Zzadana hodnota (2 kHz az 22 kHz).
Upozornéni: Funguje pouze u DI3.
82 Méfeni zatizeni - vstup 3 | Duty cyklus 20 % ... 80 % méfeny pfi 2 kHz pfes analog. vstup | Impulzy
(P400 [-09]) slouzi jako Zadana hodnota.
Upozornéni: Funguje pouze u DI3.

1) Neni-li Zadny z digitalnich vstupt naprogramovan pro béh ,vpravo“ nebo ,vlevo“, vede aktivace pevné
frekvence nebo tipovaci frekvence ke startu ménice frekvence. Smér to€ivého pole je zavisly na
znaménku zadané hodnoty.

2) Uginné i pfi Fizeni pomoci sbérnice (napt. RS232, RS -485, CANbus, CANopen, ...)

3) Funkci nelze volit pfes BUS 10 In Bits

4) Pozor! Pfi pouziti této funkce pro hlidani koncové polohy je tfeba zajistit, aby nemohlo dojit k

prekroCeni spinace koncové polohy, protoZe: jakmile dojde k opusténi spinae koncové polohy,
blokovani sméru otaceni je automaticky zruSeno. Po pfivedeni povelu k béhu tedy méni¢ frekvence
opét zrychli.
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P425

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Rozsah platnosti
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Funkce vstup termistoru

0...1

{1}

SK 530P, SK 550P

Pfipojeny termistor je vyhodnocovan pfistrojem. Neni-li pfipojen Zadny termistor, musi
se funkce deaktivovat. V opacném pfipadé prejde prfistroj hlasenim nadmeérné teploty
(E2.0) do poruchy.

Kdyz je kontrola vypnuta, neexistuje ze strany pfistroje pro motor zadna pfima
ochrana proti nadmérné teploté.

‘ Hodnota ‘ Vyznam

0 VYP Z4dna kontrola vstupu termistoru.

1 Zap Kontrola vstupu termistoru aktivni.
P426 Cas rychl. zastaveni P
Rozsah nastaveni 0...320,00 s
Tovarni nastaveni {0,10}

Popis Nastaveni brzdného €asu pro funkci ,rychlého zastaveni*, ktera muze byt vyvolana
digitalnim vstupem, fizenim pfes sbérnici, klavesnici, nebo automaticky v pfipadé
poruchy.

Doba rychlého zastaveni je €as, ktery odpovida linearnimu snizeni frekvence z
nastavené maximalni P105 az na 0 Hz. Pokud se pracuje s aktualni zadanou
hodnotou <100 %, zkrati se odpovidajicim zpisobem i doba rychlého zastaveni.

P427 Rychlé zastaveni pfi poruse S

Rozsah nastaveni 0..3

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Hodnoty nastaveni

.Rychlé zastaveni pfi poruse®. Aktivace automatického rychlého zastaveni v pfipadé
poruchy.

Rychlé zastaveni se mGze spustit dlisledkem poruchy E2.x, E7.0, E10.x, E12.8,
E12.9 a E19.0.

Hodnota Vyznam

Vyp Automatické rychlé zastaveni pfi poruSe neni aktivni.

Pfi vypadku sité " Automatické rychlé zastaveni pfi vypadku sité.

Automatické rychlé zastaveni pfi poruchach.

Porucha nebo vypadek sité "

Automatické rychlé zastaveni pfi poruSe nebo vypadku sité.

0
1
2 P¥i poruchach
3
1

) Rychlé zastaveni pfi vypadku sité je u stejnosmérného napajeni vylou¢eno (P538=4).

BU 0600 cs-4022

141




Co

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem DRIVESYSTEMS
P428 Automaticky rozbéh S
Rozsah nastaveni 0...1

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

VYSTRAHA! Nebezpedi zranéni v diisledku neoéekavanych pohybt pohonu.
Opakované zapnuti po zemnim spojeni / zkratu. Tento parametr NENASTAVUJTE na
.Zap* (P428 = 1), kdyz bylo nastaveno ,automatické potvrzeni poruchy“ (P506 = 6
Lvzdy“)! Zajistéte pohon proti pohybu!

Pomoci parametru je definovano, jak méni¢ frekvence pfi pfipojeni sitového napéti
(sitové napéti Zap) reaguje na na trvale pfitomny signal pro spusténi.

Ve standardnim nastaveni P428 = 0 ,Vyp“ vyZzaduje méni¢ frekvence k povelu chodu
nabéznou hranu (zména signalu z ,low - high*) na pfislusném digitalnim vstupu.
Pokud se musi méni¢ frekvence rozbéhnout pfimo se zapnutim sité, potom Ize
nastavit P428 =1 ,Zap“. Je-li signal povelu k béhu permanentné pfipojen, nebo je-li
opatfen propojkou, méni¢ se rozbéhne pfimo.

Nastaveni ,Zap“ (P428 = 1) Ize deaktivovat pouze tehdy, kdyZ je méni¢ frekvence
nastaven na lokalni fizeni (P509 = 0 nebo P509 = 1)).

Hodnota ‘ Vyznam

0 Vyp Pristroj o¢ekava u digitalniho vstupu, ktery byl nastaven na
,Spusténi®, hranu (zménu signalu,low > high“), aby mohl pohon
spustit.

Je-li pristroj zapnut pfi aktivnim signalu pro spusténi (sitové napéti
Zap), pfechazi bezprostfedné do rezimu ,Blokovani zapnuti®.

1 Zap PFistroj oCekava u digitalniho vstupu ktery byl nastaven na
»Spusténi®, roven signalu (,high“), aby mohl pohon spustit.
POZOR! Nebezpeci poranéni! Pohon se okamzité rozbiha!

P429

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Pevna frekvence 1 P
-400.0 ... 400.0 Hz
{0,0}

Pevna frekvence se po nastaveni pomoci digitalniho vstupu a spusténi pfistroje
(vpravo nebo vlevo) pouzije jako Zzadana hodnota. Nastavena zaporna hodnota vede
ke zméné sméru otaceni (vztazeno na smér otaceni z povelu k béhu P420).

Je-li sou€asné zadano vice pevnych frekvenci, jsou jednotlivé hodnoty v zavislosti na
znaménku secteny. Toto plati také pro kombinaci s tipovaci frekvenci P113,
analogovou zadanou hodnotou (pfi P400 = 1), nebo minimalni frekvenci P104.
Neni-li Zadny z digitalnich vstupl naprogramovan na povel k béhu (vpravo nebo
vlevo), vede samotny signal pevné frekvence k béhu. Kladna pevna frekvence
odpovida pfitom bé&hu vpravo, zaporna vlevo.

Meze frekvence P104 = fmin, popi. P105 = fmax nemohou byt prekro¢eny nebo
nedosazeny.
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P430 Pevna frekvence 2 P
Rozsah nastaveni -400.0 ... 400.0 Hz

Tovarni nastaveni {0,0}

Popis Popis funkce parametru viz P429 ,Pevna frekvence 1.

P431 Pevna frekvence 3 P
Rozsah nastaveni -400.0 ... 400.0 Hz

Tovarni nastaveni {0,0}

Popis Popis funkce parametru viz P429 ,Pevna frekvence 1.

P432 Pevna frekvence 4 P
Rozsah nastaveni -400.0 ... 400.0 Hz

Tovarni nastaveni {0,0}

Popis Popis funkce parametru viz P429 ,Pevna frekvence 1.

P433 Pevna frekvence 5 P
Rozsah nastaveni -400.0 ... 400.0 Hz

Tovarni nastaveni {0,0}

Popis Popis funkce parametru viz P429 ,Pevna frekvence 1.
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m Informace

U nasledujiciho parametru P434 jsou vSechny funkce pfi nepfitomnosti sitového napéti (X1) neaktivni popf.
je generovano 0 V. Viyjimka z toho tvofi nasledujici funkce: {7}, {8}, {12}, {30} — {37}, {38} a {50} — {59}.

P434

Rozsah nastaveni
Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Funkce digitalniho vystupu P
0...59

[-01] = Binarni vystup 1/ MFR1 Multifunkéni relé integrované v pfistroji 1 (K1)

[-02] = Binarni vystup 2/ MFR2 Multifunkéni relé integrované v pfistroji 2 (K2)

[-03] = Digitalni vystup 1 digitalni vystup 1 (DO1), integrovany v pfistroji
[-04] = Digitalni vystup 2 digitalni vystup 2 (DO2), integrovany v pfistroji
[-05] = Digitalni vystup 3 digitalni vystup 1 (DIO1) integrovany v SK CU5
digitalni vystup 2 (DIO2) integrovany v SK CU5
digitalni vystup 3 (DIO3) integrovany v SK CU5
digitalni vystup 4 (DIO4) integrovany v SK CU5
analogovy vystup 1 (AO1), integrovany v pfistroji
(digitalni funkce)

[-06] = Digitalni vystup 4

[-07] = Digitalni vystup 5

[-08] = Digitalni vystup 6

[-09] = Digitalni funkce
Analog1

[-10] = Rezerva

[-11]1 = Digitalni funkce Analog3 Analogovy vystup 3 (AO3) (IOE) (digitalni funkce)

[-12] = Digitalni funkce Analog4 Analogovy vystup 4 (AO4) (IOE) (digitalni funkce)

[-01] ... [-02] od SK 500P

[-03] ... [-08] od SK 530P
[-09] ... [10] od SK 500P
[-11]...[12] od SK 530P
[-01]1={1} [-02]={7} vS§echny ostatni { 0 }

+Funkce digitalni vystupy”. K dispozici je az 10 digitalnich vystupu (z toho 2 jako relé),
které Ize volné naprogramovat digitalnimi funkcemi. Ty jsou uvedeny v nasledujici
tabulce.

Obé relé (K1, K2) pracuji v nastaveni 3 az 5 a 11 s 10% hysterezi, tzn. Ze reléovy
kontakt spina (nastaveni 11: rozpind) pfi dosazeni mezni hodnoty a rozpina
(nastaveni 11: spina) pfi poklesu o0 10 % hodnoty. Zapornou hodnotou v P435 Ize toto
chovani invertovat.

Digitalni vystupy 3 ... 6 Ize alternativné pouzit i jako digitalni vstupy 7 ... 10 (viz P420).
U téchto vstupl a vystupl se doporucuje parametrizace bud vstupni funkce nebo
vystupni funkce. Pokud je ale parametrovana jedna vstupni funkce a jedna vystupni
funkce, vede high-signal vystupni funkce k aktivaci vstupni funkce. Tato 10-pfFipojka
se timto pouziva jako ,pfiznak®.

Hodnota Popis ‘ Signal |
00 Zadna funkce Vstup je odpojen. low
01 Externi brzda Pro fizeni mechanické brzdy na motoru. Relé spina pfi high

absolutni minimalni frekvenci P505. Pro typické brzdéni
by mélo byt naprogramovano zpozdéni zadané hodnoty
0.2...0.3 s (viz P107).

Mechanickou brzdu je mozné spinat na stfidavé strané.
(vezméte na védomi technické specifikace kontaktu relé!)

02 Méni¢ bézi Sepnuty kontakt relé hlasi napéti na vystupu ménice (U - | high
V - W) (i DC dobéh P559)
03 Proudové omezeni Vychazi z nastaveni jmenovitého proudu motoru v P203. | high

Pomoci standardizace P435 Ize tuto hodnotu pfizpusobit.
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04 Mez momentového proudu Vychazi z nastaveni motorovych dat v P203 a P206. high
Hlasi odpovidajici zatizeni krouticim momentem na
motoru. Pomoci standardizace P435 Ize tuto hodnotu
pfizpUsobit.

05 Mez frekvence Vychazi z nastaveni jmenovité frekvence motoru v P201. | high
Pomoci standardizace P435 Ize tuto hodnotu pfizpusobit.

06 Z4adana hodnota dosazena Udava, ze méni¢ dokongil narlst nebo pokles frekvence. | high
Zadana frekvence = Skute&na frekvence! Pfi odchylce
1 Hz - neni zadana hodnota dosaZena, kontakt rozpina.

07 Porucha V8eobecné chybové hlaseni, porucha je aktivni nebo low
jesté nepotvrzena. Porucha: Kontakt rozpina, pfipraven k
provozu: Kontakt spina.

08 Vystraha Celkova vystraha, mezni hodnota dosazena, coz pozdéji | low
muze vést k odpojeni ménice.

09 Vystraha nadproud Odebirano min. 130 % jmenovitého proudu ménice po 30s. low

10 Vystraha prehrati motoru* .Prehréati motoru (Vystraha)“. Teplota motoru je low
vyhodnocena pres jeden z digitalnich vstupt - Motor je
prili§ teply. Vystraha nasleduje okamzité, odpojeni z
davodu nadmérné teploty po 2 sec.

11 Mez momentového proudu ,Mez momentového proudu / Mez proudu aktivni low

aktivni* (Vystraha)“. Mezni hodnota v P112 nebo P536
dosazena. Zaporna hodnota v P435 invertuje chovani.
Hystereze = 10 %

12 Hodnota z P541 Vystup Ize nastavit parametrem P541 nezavisle na high
aktualnim provoznim stavu ménice.

13 Generatoricka mez Mezni hodnota v P112 je v generatorickém stavu high

momentového proudu * dosazena. Hystereze = 10 %

14 Mez ¢&inného vykonu Pomér odvedeného, mechanického vykonu k
jmenovitému vykonu motoru.

15 Frekvence+Mez proudu

16 Rychlé zastaveni Aktivni Bylo spusténo rychlé zastaveni (P427) . high

17 Rychlé zastaveni bez STO Rychlé zastaveni (P427) je spusténo, kdyz je STO, high

aktivni ,Blokovani napéti* nebo ,Rychlé zastaveni* aktivni.

18 Méni¢ pfipraven Méni¢ je ve stavu provozni pfipravenosti. Po high
provedeném spusténi generuje vystupni signal.

19 Gen. momentové omezeni Jako {13}, ale pfes P435 Ize nastavit mezni hodnotu. high

20 .27 Rezervovano POSICON.

28 Poloha rotoru PMSM OK Poloha rotoru PMSM je znama high

29 Motor stoji Otacky jsou nizsi nez P505 high

30 BuslO In Bit 0 Nastaveni pomoci Bus In Bit 0 (P546 ...) high

31 BuslO In Bit 1 Nastaveni pomoci Bus In Bit 1 (P546 ...) high

32 BuslO In Bit 2 Nastaveni pomoci Bus In Bit 2 (P546 ...) high

33 BuslO In Bit 3 Nastaveni pomoci Bus In Bit 3 (P546 ...) high

34 BuslO In Bit 4 Nastaveni pomoci Bus In Bit 4 (P546 ...) high

35 BuslO In Bit 5 Nastaveni pomoci Bus In Bit 5 (P546 ...) high

36 BuslO In Bit 6 Nastaveni pomoci Bus In Bit 6 (P546 ...) high

37 BuslO In Bit 7 Nastaveni pomoci Bus In Bit 7 (P546 ...) high
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38 Hodn.ze zad.hodn.Bus Hodnota ze zadané hodnoty sbérnice (P546 ...) high
39 STO neaktivni Relé / Bit rozpina, pokud je aktivovana funkce Bezpec¢ny | high

stop.
40 Vystup pres PLC Vystup se nastavuje pomoci integrované funkce PLC. high
41 Srovnavaci hodnota Al1 Srovnani Al1 s hodnotou, kterou Ize nastavit v pfifazeni

P435.
42 Srovnavaci hodnota Al2 Srovnani Al2 s hodnotou, kterou Ize nastavit v pfifazeni

P435.
43 STO, VYP2/3 neaktivni Ani bezpe¢né zastaveni, blokovani napéti ani rychlé high

zastaveni nejsou aktivni.
50 Stav digitalni vstup 1 Aktivni signal na digitalnim vstupu 1. high
51 Stav digitalni vstup 2 Aktivni signal na digitalnim vstupu 2. high
52 Stav digitalni vstup 3 Aktivni signal na digitalnim vstupu 3. high
53 Stav digitalni vstup 4 Aktivni signal na digitalnim vstupu 4. high
54 Stav digitalni vstup 5 Aktivni signal na digitalnim vstupu 5. high
55" Stav digitalni vstup 6 Aktivni signal na digitalnim vstupu 6. high
56 " Stav digitaIni vstup 7 Aktivni signal na digitalnim vstupu 7. high
57" Stav digitalni vstup 8 Aktivni signal na digitalnim vstupu 8. high
58 " Stav digitalni vstup 9 Aktivni signal na digitalnim vstupu 9. high
591 Stav digitalni vstup 10 Aktivni signal na digitalnim vstupu 10. high
Upozornéni: U reléovych kontaktd (high = ,Kontakt sepnut”, low = ,Kontakt rozepnut®)
1) od SK 530P

P435 Norm.dig.vystupu P

Rozsah nastaveni

Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni

-400 ... 400 %

[-01] = Binamni vystup 1/ MFR1
[-02] = Binarni vystup 2 / MFR2
[-03] = Digitalni vystup 1

[-04] = Digitalni vystup 2

[-05] = Digitalni vystup 3

[-06] = Digitalni vystup 4

[-07] = Digitalni vystup 5

[-08] = Digitalni vystup 6

[-09] = Digitalni funkce Analog1
[-10] = Rezerva

[-01] ... [-02] od SK 500P
[-03] ... [-08] od SK 530P
[-09] ... [-10] od SK 500P

VSechny {100 }

Multifunkéni relé integrované v pfistroji 1 (K1)

Multifunkéni relé integrované v pfistroji 2 (K2)

digitalni vystup 1 (DO1), integrovany v pfistroji
digitalni vystup 2 (DO2), integrovany v pfistroji
digitalni vystup 3 (DO3) integrovany v SK CU5
digitalni vystup 4 (DO4) integrovany v SK CU5
digitalni vystup 5 (DO5) integrovany v SK CU5
digitalni vystup 6 (DOG6) integrovany v SK CU5

analogovy vystup 1 (AO1), integrovany v pfistroji

(digitalni funkce)

Popis ~Standardizace digitalnich vystupd*. Pfizpusobeni meznich hodnot digitalnich funkci.

Pfi zaporné hodnoté je vystupni funkce negovana.

Reference nasledujicich hodnot:

Proudové omezeni (P434 = 3) = x [%] - P203 ,Jmenovity proud motoru*
Mez momentového proudu (P434 =4) = x [%] - P203 - P206 (vypocteny jmenovity
moment motoru)
Mez frekvence (P434 = 5) = x [%] - P201 ,Jmenovita frekvence motoru®
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P436

Rozsah nastaveni
Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni

Hystereze dig.vyst. S P
1...100 %

[-01] = Binarni vystup 1/ MFR1 Multifunkéni relé integrované v pfistroji 1 (K1)

[-02] = Binarni vystup 2/ MFR2 Multifunkéni relé integrované v pfistroji 2 (K2)

[-03] = Digitalni vystup 1 digitalni vystup 1 (DO1), integrovany v pfistroji
[-04] = Digitalni vystup 2 digitalni vystup 2 (DO2), integrovany v pfistroji
[-05] = Digitalni vystup 3 digitalni vystup 3 (DO3) integrovany v SK CU5
[-06] = Digitalni vystup 4 digitalni vystup 4 (DO4) integrovany v SK CU5
[-07] = Digitalni vystup 5 digitalni vystup 5 (DO5) integrovany v SK CU5
[-08] = Digitalni vystup 6 digitalni vystup 6 (DO6) integrovany v SK CU5

[-09] = Digitalni funkce Analog1 analogovy vystup 1 (AO1), integrovany v pfistroji
(digitalni funkce)

[-10] = Rezerva

[-01] ... [-02] od SK 500P

[-03] ... [-08] od SK 530P

[-09] ... [-10] od SK 500P

VSechny {10}

Popis ,Hystereze digitalnich vystupu*. Rozdil mezi okamzikem sepnuti a rozepnuti, k
zamezeni kmitani vystupniho signalu.
P460 Cas Watchdog S
Rozsah nastaveni -250.0 ... 250.0 s
Tovarni nastaveni {10.0}
Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota | Vyznam
0.1...250.0 Casovy interval mezi o&ekavanymi Watchdog signaly (programovatelna funkce digitalnich

vstupt P420). Uplyne-li tento ¢asovy interval, aniz by byl zaregistrovan impuls, nasleduje
odpojeni s chybovym hlasenim E012.

0.0 Zakaznicka chyba: Pokud je na digitalnim vstupu (funkce 18) registrovana high-low hrana,
popf. low - signal, nasleduje odpojeni ménice frekvence s chybovym hlasenim E012.

-0.1 ... -250.0 Watchdog chodu rotoru: V tomto nastaveni je watchdog chodu rotoru aktivni. Cas je
definovan pomoci velikosti nastavené hodnoty. Ve vypnutém stavu ménice neni hlaseni
watchdog provadéno. Po kazdém startu musi nejprve pfijit impuls, pfedtim, nez je funkce
watchdog aktivovana.
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P464 Rezim pevnych frekvenci S
Rozsah nastaveni 0...1

Tovarni nastaveni {0}

Popis
Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Parametr ur€uje zpUsob zpracovani pevnych frekvenci.

Pokud byly pro 2 digitalni vstupy zvoleny funkce 71 popf. 72, je k zadané hodnoté
motor-potenciometru pfi¢tena nejvyssi aktivni pevna frekvence, .

Hodnota Vyznam

0 PFiéteni k hlavni zadané hodnoté | Zadana frekvence a pole pevnych frekvenci se navzajem séitaji.
Tzn. jsou pfi¢itany vzajemné popf. k analogové zadané hodnoté v
mezich, pfifazenych dle P104 a P105.

1 Jako hlavni Zadana hodnota Pevné frekvence nejsou pficitany — ani vzajemné, ani k

analogovym zadanym hodnotam.

Pokud je napfiklad k nevyfizené analogové Zadané hodnoté
pfipojena pevna frekvence, neni analogova zadana hodnota dale
zohlednéna.

Programovana funkce "P¥i¢itani frekvence" a "Odgitani frekvence"
na jeden z analogovych vstupl nebo zadané hodnoty sbérnice je i
nadale platnd a mozna, stejné jako pficteni k zadané hodnoté
funkce motorového potenciometru (Funkce digitalnich

vstupu: 71/72).

Je-li zvoleno vice pevnych frekvenci, pfednost ma nejvyssi
hodnota pevné frekvence (napt.: 20 > 10 nebo 20 > -30).

P465

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni

Pole pevnych frekv.

-400.0 ... 400.0 Hz

[-01] = Pevna frekvence pole 1
[-02] = Pevna frekvence pole 2

[-31] = Pevna frekvence pole 31
{0.0}

Popis V drovnich pole Ize nastavit az 31 riznych pevnych frekvenci, které Ize opét funkcemi
50... 54 vybrat pro digitalni vstupy binarné kédované.

P466 Min.frekv.proc.reg. S P

Rozsah nastaveni 0.0 ... 400.0 Hz

Tovarni nastaveni {0,0}

Popis »Minimalni frekvence procesniho regulatoru®. Pomoci minimalni frekvence procesniho
regulatoru Ize zachovat minimaini podil regulatoru i pfi ,nulové“ master-hodnoté, aby
bylo umoznéno vyrovnani tane¢niku. DalSi detaily v P400 a (Kap. 8.2 "Procesni
regulator").
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P475 Zpozdéni pri ZAP/VYP S

Rozsah nastaveni -30.000 ... 30.000 s

Pole [-01] = Digitalni vstup 1 digitalni vstup 1 (DI1), integrovany v pfistroji
[-02] = Digitalni vstup 2 digitalni vstup 2 (DI2), integrovany v pfistroji
[-03] = Digitalni vstup 3 digitalni vstup 3 (DI3), integrovany v pfistroji
[-04] = Digitalni vstup 4 digitalni vstup 4 (Dl4), integrovany v pfistroji
[-05] = Digitalni vstup 5 digitalni vstup 5 (DI5), integrovany v pfistroji
[-06] = Digitalni vstup 6 digitalni vstup 6 (DI6), integrovany v pfistroji
[-07] = Digitalni vstup 7 digitalni vstup 7 (DI7) integrovany v SK CU5
[-08] = Digitalni vstup 8 digitalni vstup 8 (DI8) integrovany v SK CU5
[-09] = Digitalni vstup 9 digitalni vstup 9 (DI9) integrovany v SK CU5
[-10] = Digitalni vstup 10 digitalni vstup 10 (DI10) integrovany v SK CU5

[-11]= Rezerva
[-12] = Rezerva
[-13] = Digitalni funkce Analog 1 analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji
(digitalni funkce)
[-14] = Digitalni funkce Analog 2 analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji
(digitalni funkce)
Rozsah platnosti [-01] ... [-05] od SK 500P
[-06] ... [-12] od SK 530P
[-13] ... [-14] od SK 500P
Tovarni nastaveni VSechny { 0 000 }
Popis “Zpozdeni pri ZAP/VYP digitalni funkce®. Nastavitelné zpozdéni zapnuti popf. vypnuti
pro digitalni vstupy a digitalni funkce analogovych vstupu. Pouziti jako filtr zapnuti
nebo jednoduché fizeni procesu.

Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota Vyznam
Kladné hodnoty se zpozdénym zapnutim
Zaporné hodnoty se zpozdénim pfi vypnuti
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m Informace

U nasledujiciho parametru P480 Ize na bity Bus 10 In nahlizet jako na digitalni vstupy u P420 . Tim
vstupni funkce {8}, {13}, {17}, {18}, {61} a {80} — {82} bez pfitomnosti sitového napéti (X1) nefunguiji.

P480

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Funkce BuslO In Bits S

0..82

[-01] = Bus/2.I0E Dig In1

[[02] = Bus/2.I0E Dig In2 In Bit 0 ... 3 pfes Bus popt.

[-03]= Bus/2.I0E Dig In3 digitalni vstup 1 ... 4 2. roz8ifeni vstupl a vystupu
[-04] = Bus/2.I0E Dig In4

[-05] = Bus/ 1.I0E Dig In1

[-06] = Bus/1.I0E Dig In2 In Bit 4 ... 7 pfes Bus popt.

[-07]= Bus/1.10E Dig In3 digitalni vstup 1 ... 4 1. RozSifeni vstupu a vystupl
[-08] = Bus/ 1.I0E Dig In4

[-09] = Pfiznak 1 Viz ,Poziti pfiznak(“ v navaznosti na popis

[-10] = Pfiznak 2 parametru P481

[-11]= Bit 8 Bus fidici slovo Pfifazeni funkce pro Bit 8 popf. 9 Fidiciho slova
[-12] = Bit 9 Bus fidici slovo

[[01]={1} [-02]={2} [-03]={4} [-04]={5} vSechny ostatni { 0 }
+Funkce Bus 10 In Bits“. Na Bus IO In Bits Ize nahliZet jako na digitalni vstupy P420.
Lze je nastavit na stejné funkce.

Pro vyuziti této funkce se musi jedna z Zadanych hodnot sbérnice P546 nastavit na
,BuslO In Bits 0-7“ . Pozadovana funkce se pak musi pfifadit odpovidajicimu bitu.

Mozné funkce pro Bus In Bits viz tabulka funkci digitalnich vstupt. Funkce 14
,Vzdalené fizeni“ neni mozna.

Pokud bylo v P551 zvoleno nastaveni {3}, Ize poslednich osm bitl Fidiciho slova
osadit volné. Pomoci P480 [-01] — [-04] Ize definovat bity 8-11 fidiciho slova a pomoci
P480 [-05] — [-08] bity 12-15.
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m Informace

U nasledujiciho parametru P481 Ize na bity Bus 10 Out nahlizet jako na digitalni vystupy u P434 . Tim
v8echny funkce bez pritomnosti sitového napéti nefunguji. Existuje vyjimka, pokud byla pfedem
zvolena jedna z nasleduijicich funkci: {7}, {8}, {12}, {30} — {37}, {38} a {50} — {59}.

P481 Funkce BuslO Out Bits S
Rozsah nastaveni 0...59
Pole [-01] = Bus/ Dig Out 1

[-02] = Bus/ Dig Out 2 Out Bit 0 ... 3 pfes Bus

[-03] = Bus/Dig Out 3

[-04] = Bus/ Dig Out 4

[-05]= Bus/1.I0E DigOut1 OQutBit4 ... 5 pfes Bus nebo

[-06] = Bus/1.I0E Dig Out2 digitalni vystup 1 ... 2 1. rozSifeni vstup( a vystup.

[[07]1= Bus/2.I0E DigOut1 OQutBit6 ... 7 pfes Bus nebo

[-08] = Bus/2.I0E Dig Out2 digitalni vystup 1 ... 2 2. rozSifeni vstup( a vystup.

[-09] = Pfiznak 1 Viz ,Poziti pfiznak(“ v ndvaznosti na popis

[-10] = Pfiznak 2 parametru P481.

[-11] = Bit10 shémicové
stavové slovo

[-12] = Bit13 sbérnicové
stavové slovo

Pfifazeni funkce pro Bit 10 popf. 13 stavového
slova.

Upozornéni: Neni k dispozici u P551 Nastaveni {3}.

[-13]... [-18] Rezerva
Tovarni nastaveni VSechny {0}
Popis +Funkce Bus 10 Out Bits“. Na Bus 10 Out Bits Ize nahlizet jako na digitalni vystupy

P434 . Lze je nastavit na stejné funkce.
Pro vyuziti této funkce se musi jedna ze skute€¢nych hodnot sbérnice P543 nastavit na
,BuslO In Bits 0-7“ Pozadovana funkce se pak musi pfifadit odpovidajicimu bitu.

Upozornéni Mozné funkce pro Bus Out Bits zjistite z tabulky funkci digitalnich vystup( popf. relé.

Pokud bylo v P551 zvoleno nastaveni {3}, Ize poslednich osm biti stavového slova
obsadit volné. Pomoci P480 [-01] — [-04] Ize definovat bity 8-11 stavového slova a
pomoci P480 [-05] — [-06] bity 12-13 a pomoci P481

[-07] - [-08] bity 14-15.
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P480 ... P481

Pouziti priznaku

Pomoci obou pfiznakl je mozné definovat jednoduché logické funkce.

K tomu jsou v parametru P481 v polich [-09] ,Pfiznak 1“ a [-10] ,Pfiznak 2“ definovany
~Spoustéce” funkce (napf. vystraha Nadmeérna teplota motoru PTC).

V parametru P480, v poli [-09] a [-10] je pfifazena funkce, kterou ma ménic frekvence provadét,

pokud je podminka ,spoudtéce” aktivni. Tzn. parametr P480 ur€uje reakci ménice frekvence.
Priklad:

V aplikaci ma ménic frekvence, pokud se motor dostava do oblasti nadmeérné teploty (,Nadmérna
teplota motoru PTC"), okamzité redukovat aktualni otacky na urcité stanovené otacky (napf.
aktivni pevnou frekvenci). To se ma realizovat pomoci ,Deaktivace analogového vstupu 1%, pres
ktery je v tomto pfipadé jinak nastavovana vlastni zadana hodnota.

Tim se ma dosahnout, Ze zatizeni motoru klesne a teplota se mlze opét stabilizovat, popf. pohon
redukuje své otacky cilené na definovanou hodnotu dfive, nez eventualné dojde k poruchovému vypnuti.

Krok Popis Funkce

1 Uréeni podminky, P481 [-09] = Funkce ,10¢
nastaveni pfiznaku 1 na funkci ,Vystraha
Nadmérna teplota motoru®

2 Uréeni reakce, P480 [-09] - Funkce ,19¢
nastaveni pfiznaku 1 na funkci ,Zadana hodnota 1
Zap/Vyp*“

V zavislosti na zvolenych funkcich v P481, je nutno funkci eventualné invertovat pomoci
normovani P482.
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P482

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Normovani BuslO Out Bits

-400 ... 400 %

[-01]= Bus/Dig Out 1

[-02] = Bus/ Dig Out 2

[-03] = Bus/Dig Out 3

[-04] = Bus/Dig Out 4

[-05] = Bus/ 1.10E Dig Out1
[-06] = Bus/ 1.10E Dig Out2
[-07] = Bus/ 2.10E Dig Out1
[-08] = Bus/2.10E Dig Out2
[-09] = Pfiznak 1

[-10] = Pfiznak 2

S

Out Bit 0 ... 3 pfes Bus

Out Bit 4 ... 5 pfes Bus popf.
digitalni vystup 1 ... 2 1. rozSifeni vstupu a vystup(.

Qut Bit 6 ... 7 pfes Bus popf.
digitalni vystup 1 ... 2 2. rozSifeni vstupu a vystupa.

Viz ,Poziti pfiznak(“ v navaznosti na popis parametru P481.

[-11] = Bit 10 Bus stavové slovo Bit 10 popf. 13 stavového slova.

[-12] = Bit 13 Bus stavové slovo

[-13] = Rezerva
[-14] = Rezerva
[-15] = Rezerva
[-16] = Rezerva
[-17]= Rezerva
[-18] = Rezerva
VSechny {100 }

~Standardizace Bus IO Out Bits”. Pfizplsobeni meznich hodnot Bus Out Bits. Pfi zaporné hodnoté je

vystupni funkce negovana.

Reference nasledujicich hodnot:

Proudové omezeni (P481 =3) = x [%] - P203 ,Jmenovity proud motoru*
Mez momentového proudu (P481 =4) = x [%] - P203 - P206 (vypocteny jmenovity moment motoru)

Mez frekvence (P481 =5) = x [%] - P201 ,Jmenovita frekvence motoru®
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P483

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Hyst. Bus 10 Out Bita

1...100 %

[-01] = Bus/ Dig Out 1

[-02] = Bus/ Dig Out 2

[-03] = Bus/Dig Out 3

[-04] = Bus/ Dig Out 4

[-05] = Bus/1.I0E Dig Out1
[-06] = Bus/1.I0E Dig Out2
[-07] = Bus/2.I0E Dig Out1
[-08] = Bus/2.I0E Dig Out2
[-09] = Pfiznak 1

[-10] = Pfiznak 2

S

Out Bit 0 ... 3 pfes Bus

Out Bit 4 ... 5 pfes Bus popf.
digitalni vystup 1 ... 2 1. rozSifeni vstupu a vystupu.

Out Bit 6 ... 7 pfes Bus popf.

digitalni vystup 1 ... 2 2. rozSifeni vstupu a vystupu.
Viz ,Poziti pfiznak(“ v ndvaznosti na popis
parametru P481.

[-11] = Bit 10 Bus stavové slovo Bit 10 popf. 13 stavového slova.

[-12] = Bit 13 Bus stavové slovo

[13] = Rezerva
[-14] = Rezerva
[-15] = Rezerva
[-16] = Rezerva
[-17]= Rezerva
[-18] = Rezerva
VSechny {10 }

,Hystereze Bus |0 Out Bits”. Rozdil mezi okamzZikem zapnuti a vypnuti, k zamezeni

kmitani vystupniho signalu.
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5.1.7 Pridavné parametry

P501

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Jméno ménice

A ... Z (char)
[-01] ... [-20]
{0}

VolIné zadani oznaceni (jména) pfistroje (max. 20 znaku). Tim Ize ménic¢ frekvence pfi
zpracovani pomoci softwaru NORDCON- popf. v ramci sité jednoznacné identifikovat.

P502

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Hodnota ridici funkce S P
0..57

[[01]1= Ridici hodnota1 [-02] = Ridici hodnota2 [-03]= Ridici hodnota 3
[-04] = Ridici hodnota4  [-05]= Ridici hodnota 5

vSechny {0}

Vybér Fidicich hodnot mastera pro vystup na sbérnicovy systém (viz P503). Pfifazeni
téchto fidicich hodnot je u slave realizovano pomoci P546:

Detaily, tykajici se zpracovani zadané a skute¢né hodnoty (Kap. 8.10).

‘ Hodnota ‘ Vyznam

‘ Hodnota | Vyznam ‘ Hodnota | Vyznam

00 = VYP 10 = 21 = Skut. Frekv. bez skluzu Ridici
01= Skute¢na frekvence | 11= Rezervovano hodnota:
POSICON. ,Ridici hodnota skute¢né
frekvence bez skluzu*”
02 = Skute¢né otacky 12= BuslO Out Bits0-7 22 = Otacky ze snimace
03 = Proud 13= 23 = Skute¢na frekvence se skluzem:

Skutec¢na frekvence se skluzem*

04 = Momentovy proud . 24 = Ridici hodnota skute¢né
Rezervovano frekvence se skluzem:
POSICON. . :
,Ridici hodnota skute¢né
frekvence se skluzem*
05= Stav digitalni 10 16 = 53 = Skuteéna hodnota 1 PLC
06 = Rezervovano 17 = Hodn.analog.vstupu 1 | ...
07 = POSICON. 18 = Hodn.analog.vstupu 2 | 57 =  Skute&na hodnota 5 PLC
08 = Zadana frekvence 19= Zadané frekv. Ridici | 58 = Clock vstup 1
hodnota:

Ridici hodnota
Zadané frekvence”

09 = Cislo poruchy 20 = Ridici hodn. poz.
frekv. dle rampy;
Ridici hodnota
Zadané frekvence
dle rampy

BU 0600 cs-4022

155



NORP

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem DRIVESYSTEMS
P503 Vystup fidici funkce S
Rozsah nastaveni 0..5

Tovarni nastaveni {0}

Popis U aplikaci Master — Slave je v tomto parametru stanoveno, na ktery sbérnicovy

systém ma master pfedat své fidici slovo a Fidici hodnoty P502 pro slave. U slave je
naproti tomu pomoci parametru P509, P510, P546 ..., definovano, z kterého zdroje
slave Fidici slovo a Fidici hodnoty mastera odebira a jak maiji byt slavem zpracovany.

Hodnoty nastaveni Hodnota Vyznam
0 VYP Vypnuty vystup fidiciho slova a fidicich hodnot.
1 USsSs Vystup fidiciho slova a fidicich hodnot po USS.
2 CAN Vystup fidiciho slova a fidicich hodnot po CAN (az 250 kBaud).
3 CANopen Vystup fidiciho slova a fidicich hodnot po CANopen.
4 Systémova sbérnice aktivni Zadny vystup Fidiciho slova a fidicich hodnot, ale vSichni G&astnici,

ktefi jsou nastaveni na systémové sbérnici jako aktivni jsou pomoci
ParameterBoxu nebo NORDCON viditelni.

5 CANopen+ systémova sbérnice Vystup fidiciho slova a fidicich hodnot po CANopen, pomoci
aktivni ParameterBoxu nebo NORDCON jsou vSichni GU€astnici, ktefi jsou
nastaveni na systémové sbérnici jako aktivni viditelni.
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P504 Pulzni frekvence S
Rozsah nastaveni 16.4 kHz

Tovarni nastaveni {6.0}

Popis S timto parametrem Ize zménit interni pulzni frekvenci pro fizeni vykonového stfidace.

Vys$Si hodnota nastaveni vede k snizenému hluku motoru, ale intenzivnéj§imu EMC
vyzafovani a omezeni maximalniho momentu motoru.

Upozornéni Nejlepdi mozny stuperi odruSeni udany pro pfistroj je dodrZen pfi pouziti standardni
hodnoty a zohlednéni smérnic pro elektrické propojeni.
ZvySeni pulzni frekvence vede k redukci dosazitelného vystupniho proudu v zavislosti
na Case (It charakteristika). Pfi dosaZeni mezni teploty pro vystrahu C001 je pulzni
frekvence postupné snizovana na standardni hodnotu (viz také P537). Klesne-li opét
dostate¢né teplota ménice, pulzni frekvence se zvysi na ptvodni hodnotu.

Pfi pouziti sinusového filtru se pulzni frekvence nesmi ménit. V opaéném pripadeé to
muze vyvolat ,Poruchy modulu“ (E4.0).
Proto viz nastaveni {16.2} a {16.3}.

Hodnoty nastaveni Hodnota ‘ Vyznam

min. | Pulzni frekvence min. ... 16,0 kHz | Nastavena hodnota je pouzita jako standardni pulzni frekvence. S
pfibyvajicim stupném pretizeni redukuje méni¢ frekvence pulzni
16.0 frekvenci automaticky a postupné na tovarni hodnotu.

16.1 | Automatické nastaveni maximalni | Méni¢ frekvence permanentné zjiStuje a automaticky nastavuje
mozné pulzni frekvence maximalni moznou pulzni frekvenci.

16.2 | Pulzni frekvence 6 kHz Pevné nastavena pulzni frekvence. Tato hodnota zlstava i pfi
pretizeni konstantni (vhodné pro provoz u sinusového filtru).
Upozornéni: U téchto nastaveni nemohou jiz byt eventualné
spravné rozeznany zkraty na vystupu, které jiz existovaly pfed
povelem k bé&hu.

16.3 | Pulzni frekvence 8 kHz

16.4 | Automatické pfizplsobeni zatéZze | Pulzni frekvence se nastavuje automaticky a v zavislosti na
zatizeni mezi minimalni hodnotou (nejvyssi vykonova rezerva) a
Béhem faze zrychleni a pfi vysoké potfebé vykonu (= jmenovity
vykon) se nastavuje minimalni hodnota. PFi kontaktnich otackach a
potfebé vykonu < 80 % jmenovitého vykonu se nastavuje vysoka
pulzni frekvence.
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P505 Abs. min. frekvence S P
Rozsah nastaveni 0.0...10.0 Hz

Tovarni nastaveni {2}

Popis LAbsolutni minimaini frekvence“. Udava hodnotu frekvence, pod kterou méni¢ nemuze
pracovat. Je-li zddana hodnota mensSi nez absolutni minimalni frekvence, méni¢
frekvence vypina popf. pfechazi na 0.0 Hz.

Pfi absolutni minimaini frekvenci je provedeno sepnuti brzdy P434 a zpozdéni zadané
hodnoty P107. Pokud je zvolena hodnota nastaveni ,Nula“, brzdoveé relé popf. digitalni
vystup, kterému je v P434 pfifazena funkce { 1 }, se pfi reverzaci nesepne.

U fizeni zdvihacich zafizeni bez reverzace ota€eni za chodu by méla byt tato hodnota
nastavena na minimalné 2 Hz. Od 2 Hz pracuje proudova regulace ménice frekvence
a pfipojeny motor maze vytvaret dostate¢ny kroutici moment.

Upozornéni Vystupni frekvence < 4,5 Hz vedou k proudovému omezeni (Kap. 8.4 "Redukovany
vystupni vykon").

P506 Autom.potvrz. poruchy. S

Rozsah nastaveni 0..7

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

LAutomatické potvrzeni poruchy“. Mimo manualniho potvrzeni poruchy lze zvolit i
automatické potvrzeni.

Automatické potvrzeni poruchy je provedeno tfi vtefiny, potom co Ize poruchu potvrdit.
POZOR! Tento parametr se nesmi nastavovat na nastaveni 6 ,vzdy“, kdyz je P428
nastaven na ,Zap“. PFistroj by jinak byl po aktivni poruSe (napf.: zemni spojeni / zkrat)
stale znovu zapinan. To mlze mit za nasledek zniCeni pfistroje a eventualné ohrozit
zafizeni.

Hodnota Vyznam |
0 Zadné automatické potvrzeni poruchy
1 ..5 Pocet pfipustnych automatickych potvrzeni | Pfi fizeni ménice

poruchy béhem jednoho sitového cyklu. Po | frekvence pomoci
vypnuti a novém zapnuti sité je opét k Fidicich svorek je
dispozici plny pocet. hlaSeni poruchy

6 Vzdy, chybové hlageni je vzdy automaticky pF)tVI:zeno Of’?b':én"m
potvrzeno, pokud jiZ pfi¢ina poruchy signalu spusténi.
netrva, viz informace.

7 Deaktivovano spusténim, potvrzeni je mozné pouze pomoci
tlacitka OK / Enter nebo vypnutim sité. Vypnutim povelu k béhu se
neprovede potvrzeni poruchy.
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P509

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Zdroj ridiciho slova
0..10

{0}

Vybér rozhrani, pfes které dostava ménic¢ frekvence své fidici slovo (pro spusténi,
smeér otaceni ...).
Respektujte P510!

Pro parametrizaci pfes Bus: P509 jakoz i eventualné P899 nastavte na pfislusny
sbérnicovy systém.

Hodnota

Vyznam

Ridici svorky nebo ovl. klavesnici "

L Ridici svorky nebo ovladani klavesnici“. Ovladani se provadi s
volitelnym ovladacim displejem (SK TU5-CTR) (kdyz P510 = 0)
nebo pres digitalni a analogové vstupy nebo pfes BUS I/O Bits.

Pouze Fidici svorky 2

Rizeni ménice je realizovano pies digitalni a analogové vstupy
nebo pfes BUS 1/O Bity.

2 USS / Modbus 2 Ridici slovo je o&ekavano pres rozhrani RS485.
Ménic frekvence automaticky rozpoznd, zda se jedna o USS nebo
Modbus protokol.
3 CAN? Ridici slovo je o&ekéavano pres rozhrani CAN.
4 usB 23 Ridici slovo je o&ekavano pres rozhrani USB.
5 Rezerva
6 CANopen? Ridici slovo je o&ekavano pres rozhrani CANopen systémové
sbérnice.
7 Rezerva
Ethernet? 4 Ridici slovo je o&ekavano pres rozhrani, zaloZené na ethernetu,
které bylo vybrano dle P899 (viz BU 0620).
9 CAN Broadcast ? Ridici slovo je o&ekavano pres rozhrani CAN.
10 CANopen Broadcast ? Ridici slovo je o&ekavano pres rozhrani CANopen systémové
sbérnice.
1) Pfi ovladani pomoci klavesnice: Vyskytne-li se porucha komunikace (time out 0,5 s), blokuje se méni¢
frekvence bez chybového hlaseni.
2) Ovladani klavesnici (SK TU5-CTR) je zablokovano, parametrizace je nadale mozna.
3) Od SK 530P.
4) Od SK 550P.
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P510 Zdroj zadané hodnoty S
Rozsah nastaveni 0..10
Pole Vybér zdroje zadané hodnoty.
[-01] = Hlavni zadana hodnota [-02] = Vedlejsi zadana hodnota
Tovarni nastaveni VSechny {0}
Popis Vybér rozhrani, pfes které ménic frekvence dostava svou zadanou hodnotu.
Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota ‘ Vyznam
0 Auto (= P509) Zdroj zadané hodnoty odpovida zdroiji Fidiciho slova (P509).
1 Pouze fidici svorky Digitalni a analogové vstupy Fidi frekvenci a také pevné frekvence.
2 USS / Modbus Zadana hodnota je o&ekavana pies rozhrani RS485.
3 CAN Zadana hodnota je o&ekavana pies rozhrani CAN.
4 usB? Zadana hodnota je o&ekavana pies rozhrani USB.
5 Rezerva
6 CANopen Zadana hodnota je oekéavana pies rozhrani CANopen- Systémova
sbérnice.
7 Rezerva
Ethernet? Zadana hodnota je o&ekavana pres rozhrani, zalozené na
ethernetu, které bylo vybrano dle P899.
9 CAN Broadcast Zadana hodnota je o&ekavana pies rozhrani CAN.
10 CANopen Broadcast Zadana hodnota je o8ekéavana pies rozhrani CANopen- Systémova
sbérnice.
1) od SK 530P
2) od SK 550P
P511 USS Baudrate S
Rozsah nastaveni 0..8
Tovarni nastaveni {3}

Popis

Upozornéni

Nastaveni pfenosové rychlosti pro rozhrani RS485. U v§ech u&astnik( sbérnice musi
byt nastavena stejna pfenosova rychlost.

Pro komunikaci pfes Modbus RTU se musi nastavit pfenosova rychlost maximalné 38
400 Baud.

Hodnoty nastaveni Hodnota | Vyznam ‘ Hodnota | Vyznam
0 4800 Baud 57600 Baud
1 9600 Baud 115200 Baud
2 19200 Baud 187500 Baud
3 38400 Baud

P512 USS adresa

Rozsah nastaveni 0...30

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Nastaveni adresy ménice frekvence pro USS komunikaci.
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P513 Telegram time-out S
Rozsah nastaveni -0.1...100.0 s
Pole [-01]= USS/Modbus [-02]= USB
[-03] = CANopen/CAN [-04] = Ethernet
Rozsah platnosti [-01] od SK 500P [-02] od SK 530P
[03] od SK 500P [-04] od SK 550P
Tovarni nastaveni {0.0}
Popis Funkce hlidani aktivity sbérnice. Po obdrzeni platného telegramu musi béhem

nastaveného Casu pfijit dal$i. Jinak ménic frekvence hlasi poruchu a odpoji se

s chybovym hlasenim E010 ,Bus Time Out".

Preruseni komunikace pfi dalkovém ovladani ptes NORDCON zastavuje ménic bez
vyvolani poruchy.

Upozornéni Kanaly procesnich dat pro USS, CAN/CANopen a CANopen Broadcast jsou hlidany
nezavisle na sobé. Rozhodnuti ktery kanal je hlidan, se provadi nastavenim v
parametrech P509 popf. P510.

Tim je napfiklad mozné registrovat pferuseni CAN Broadcast komunikace, i kdyz
ménic stale jesté komunikuje s Masterem pfes CAN.

Hodnoty nastaveni Hodnota Vyznam
-0.1 | Zadna porucha | kdyz je komunikace mezi sbérnicovym rozhranim a méni¢em
frekvence prerusena, pracuje méni¢ beze zmény dale.
VYP Hlidani je vypnuto.
0.1 ... 100.0 Nastaveni ¢asu vypadku telegramu
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P514

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

CAN-Baudrate
0..7
{5}

Nastaveni pfenosové rychlosti pfes rozhrani CAN. VSichni u¢astnici sbérnice museji
mit nastavenou stejnou pfenosovou rychlost.

Volitelné konstrukéni skupiny fady SK CU4-... popf. SK TU4-... pracuji vyluéné s
pfenosovou rychlosti 250 kBaud. Pokud je méni¢ frekvence pfipojen k takové
konstrukéni skupiné, musi byt zachovano tovarni nastaveni (250 kBaud).

‘ Hodnota ‘ Vyznam ‘ Hodnota ‘ Vyznam | Hodnota | Vyznam

0 10 kBaud 3 100 kBaud 6 500 kBaud

1 20 kBaud 4 125 kBaud 7 1 MBaud "

2 50 kBaud 5 250 kBaud (pouze pro testovact
ucely)

1) Bezpeény provoz nelze garantovat.

P515

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni

CAN adresa

0...255

[-01]= Adresa Slave Pfijimaci adresa pro sbérnici CAN a CANopen

[-02] = Adresa Slave pro Broadcast-pfijimaci adresa pro systémovou sbérnici
rezim Broadcast CANopen (Slave)
[-03] = Adresa Master Broadcast odesilaci adresa pro systémovou sbérnici
CANopen (Master)
VSechny {32}

Popis Nastaveni zakladni adresy CANbus pro CAN a CANopen.

Upozornéni Ma-li vzajemné komunikovat vice ménici frekvence pomoci systémové sbérnice,
musi se adresy nastavit nasledovné: FM1 =32, FM2=34 ... .

P516 Zaclonéna frekv. 1 S P

Rozsah nastaveni 0.0 ... 400.0 Hz

Tovarni nastaveni {0.0}

Popis

Upozornéni
Hodnoty nastaveni

V okoli zde nastavené hodnoty frekvence je v oblasti mezi +P517 a -P517 vystupni
frekvence potlacena.

Tento rozsah frekvenci je pouzivan jen béhem rozbéhu &i zpomalovani, nikoliv pfi
ustaleném provozu.

Z4dné frekvence nesméji byt nastaveny pod absolutni minimalni frekvenci!

0.0 Funkce neaktivni
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P517

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni

Rozsah zaclonéni 1

0.0 ... 50.0 Hz
{20}

S

P

Popis Rozsah zaclonéni pro parametr ,Zaclonéna frekvence 1“ P516. Tato hodnota
frekvence se k zaclonéné frekvenci pficte nebo se od ni odecte.
Rozsah zaclonéni 1 (P516 - P517) ... (P516) ... (P516 + P517)

P518 Zaclonéna frekv. 2 S P

Rozsah nastaveni 0.0 ... 400.0 Hz

Tovarni nastaveni {0,0}

Popis V okoli nastavené hodnoty frekvence je v oblasti mezi + P519 a - P519 vychozi
frekvence potlacena.
Tento rozsah frekvenci je pouzivan jen b&éhem rozbéhu &i zpomalovani, nikoliv pfi
ustaleném provozu.

Upozornéni Zadné frekvence nesméji byt nastaveny pod absolutni minimalni frekvencil

Hodnoty nastaveni 0.0 Zaclonéna frekvence neaktivni

P519 Rozsah zaclonéni 2 S P

Rozsah nastaveni 0.0...50.0 Hz

Tovarni nastaveni {2,0}

Popis Rozsah zaclonéni pro parametr ,Zaclonéna frekvence 2“ P518. Tato hodnota
frekvence se k zaclonéné frekvenci pficte nebo se od ni odecte.
Rozsah zaclonéni 2 (P518 - P519) ... (P518) ... (P518 + P519)
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P520 Letmy start S P
Rozsah nastaveni 0..4

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Tato funkce je zapotfebi, ma-li se ménic pfipojit na jiz otacejici se motory, napf. u
pohon( ventilatord.

Funkce Letmy start pracuje (podminéna fyzikalné) az od 1/10 jmenovité frekvence
motoru P201 vySe av8ak minimalné od 10 Hz.

Frekvence motord >100 Hz jsou zachyceny jen v otackové regulovaném rezimu (P300 = 1).

Priklad 1 Priklad 2

P201 50 Hz 200 Hz

f = 1/10* P201 F=5Hz F=20Hz

Vysledek fzachyceni = Letmy start pracuje od Letmy start pracuje od
fzachyceni=10Hz. fzachyceni=20Hz.

PMSM: Funkce Letmy start zjiStuje automaticky smér otaceni. Tim se pfistroj pfi
nastaveni funkce 2 chova identicky k funkci 1. Pfi nastaveni funkce 4 se pfistroj chova
identicky k funkci 3.

PMSM: V provozu CFC-Closed-Loop m{ize byt letmy start provadén pouze tehdy,
pokud je znama poloha rotoru vztazena na inkrementalni €idlo. Proto se motor pfi
prvnim zapnuti po zapnuti napajeni pfistroje nesmi otacet.

Pfi pouziti nulové stopy inkrementalniho €idla toto omezeni ale neplati.

PMSM: Funkce Letmy start nepracuje, kdyz jsou v parametru P504 pouzity pevné
pulzni frekvence (nastaveni 16.2 a 16.3).

P521

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Hodnota ‘ Vyznam

0 Vypnuto Zadny letmy start

1 Oba sméry Ménic frekvence vyhledava otacky v obou smérech otaceni.

2 Ve sméru zadané hodnoty Vyhledavéa pouze ve sméru zadané hodnoty.

3 Oba sméry po vypadku Jako nastaveni 1, ale pouze po vypadku sité a poruse

4 Smér zadané hodnoty po vypadku | Jako nastaveni 2, ale pouze po vypadku sité a poruse
RozliSeni RozliSeni S P
0.02 ... 2.50 Hz

{0,05}

.Letmy start rozliSeni”. Timto parametrem |ze ménit §itku kroku pfi vyhledavani
letmého startu. PFili§ vysoké hodnoty jdou na ukor pfesnosti a méni¢ maze vypadnout
do nadproudu. P¥i pfili§ nizkych hodnotach se silné prodlouzi doba vyhledavani.

164

BU 0600 cs-4022



NORP

DRIVESYSTEMS 5 Parametr
P522 RozlisSeni Offset S P
Rozsah nastaveni -10.0 ... 10.0 Hz

Tovarni nastaveni {0.0}

Popis .Letmy start Offset‘. Hodnota frekvence, ktera mize byt pfictena k nalezené hodnoté
frekvence, aby se napf. vzdy docililo motorického rezimu a tim se vyloucilo pouziti
brzdného chopperu

P523 Tovarni nastaveni

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

0..3
{0}

Volbou a aktivaci pfislusné hodnoty se nastavi zvoleny rozsah parametr(i do
tovarniho nastaveni. Po provedeni nastaveni se hodnota parametru vrati automaticky
zpét na 0.

PFi nastaveni ,Nahrat tovarni nastaveni“ nejsou bezpec¢nostné relevantni parametry
P423, P424, P499 jakoz i hesla v P004 a P497vraceny zpét. Ty se musi vratit do
puvodniho stavu manualné.

Hodnoty nastaveni Hodnota Vyznam

0 Zadna akce Neméni nastaveni parametra.

1 Nahrat tovarni nastaveni ,Nahrani tovarniho nastaveni“. Kompletni nastaveni parametrt
ménice je vraceno zpét na tovarni nastaveni. VSechna dfive
nastavena data se ztrati.

2 Tovarni nastaveni bez sbérnice ,Nahrat tovarni nastaveni, bez sbérnice“. VSechny parametry
meénice frekvence ale ne parametry CAN, CANopen, USS a
systémové sbérnice jsou nastaveny zpét na tovarni nastaveni
(v€etné Ethernetu).

3 Zavod Bez dat motoru ,Nahrat tovarni nastaveni, bez parametri motoru*. VV§echny
parametry ménice frekvence kromé motorovych dat jsou vraceny
zpét na tovarni nastaveni.

4 Tovarni nastaveni, pouze ,Nahrat tovarni nastaveni, pouze parametry ethernetu”. Na tovarni

Ethernet nastaveni jsou vraceny zpét pouze parametry ménice frekvence
pro nastaveni Ethernet.
P525 Hlidani zatizeni max. S P

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

1...400 % /401

Vybér az 3 zakladnich hodnot
[-01] = Zakladni hodnota 1
VsSechny {401}

.Kontrola zatiZzeni Maximalni hodnota“. Nastaveni horni mezni hodnoty kontroly
zatizeni. Mohou byt stanoveny az 3 hodnoty. Znaménka nejsou zohlednéna,
zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky / generatoricky moment, pravy chod / levy
chod). Prvky pole [-01], [-02] a [-03] parametr( P525 ... P527 popf. v nich provedené
zaznamy patfi vzdy k sobé.

[-02] = Zakladni hodnota2 [-03] = Zakladni hodnota 3

Nastaveni 401 = Vyp - Kontrola neni provadéna.
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P525 ... P529

Kontrola zatizeni

Pfi kontrole zatizeni m{ize byt zadana oblast, v které se mlze kroutici moment zatéze
pohybovat v zavislosti na vystupni frekvenci. K dispozici jsou vzdy tfi hodnoty pro
maximalné pfipustny kroutici moment a tfi hodnoty pro minimalné pfipustny kroutici
moment. Témto tfem hodnotam je pfitom vzdy pfifazena jedna frekvence. Pod prvni a
nad tfeti frekvenci neni kontrola provadéna. Mimoto Ize kontrolu minimalnich a
maximalnich hodnot vZdy deaktivovat. Standardné je kontrola deaktivovéana.

Isq F

P525 [-01]
P525 [-03]
P526 [-03]
P525 [-02]

P526 [-02]
P526 [-01]

Y

P527 [-01] P527 [-02] P527 [-03]

Doba po které se spousti porucha, je nastavitelna pomoci parametru (P528). Pokud je
povolena oblast opusténa (pfiklad grafické znazornéni: NaruSeni Zluté nebo zelené
oznacené oblasti) je indikovano chybovym hlasenim E12.5, pokud parametr P529
spusténi poruchy nezamezuje.

Vystraha C12.5 je provedena vzdy po poloviné nastavené doby spusténi poruchy
P528. To plati také je-li zvolen rezim, pfi kterém neni generovana zadna porucha.
Pokud ma byt kontrolovana pouze maximaini popf. minimalni hodnota, musi byt
pfislusné deaktivovana popf. zUstat deaktivovana jina mez. Jako srovnavaci veli¢ina
je pouzit momentovy proud a ne vypocitany kroutici moment. To ma vyhodu v tom, ze
kontrola mimo oblast odbuzeni bez servo-rezimu je zpravidla pfesnéjsi. V oblasti
odbuzovani magnetického pole Ize zobrazit pfirozeny, ale jiz ne fyzikalni moment.

V8echny parametry jsou zavislé na sadé parametrti. Mezi motorickym a
generatorickym krouticim momentem se nerozliSuje, proto je brana v ivahu pouze
velikost krouticiho momentu. Rovnéz se nerozliSuje mezi ,levym chodem* a ,pravym
chodem®. Kontrola je tedy nezavisla na znaménku frekvence. Existuji &tyfi rizné
rezimy kontroly zatizeni P529.

Frekvence, minimalni a maximalni hodnoty jsou vzajemné pfifazeny dle indexu.
Frekvence neni tfeba radit dle velikosti na malé, vétsi, nejvétsi do prvkd 0,1 a 2. To
provadi ménic¢ frekvence automaticky.
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P526

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni

Kontrola zatizeni Min. S P
0/1...400 %

Vybér az 3 zakladnich hodnot
[-01] = Zakladni hodnota 1
VSechny { 0}

[-02] = Zakladni hodnota2 [-03]= Zakladni hodnota 3

Popis ,Kontrola zatizeni Minimalni hodnota“. Nastaveni spodni mezni hodnoty kontroly
zatizeni. Mohou bat stanoveny az 3 hodnoty. Znaménka nejsou zohlednéna,
zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky / generatoricky moment, pravy chod / levy
chod). Prvky pole [-01], [-02] a [-03] parametra P525 ... P527 popf. v nich provedené
zaznamy patfi vzdy k sobé.

Upozornéni Nastaveni 0 = Vyp - Kontrola neni provadéna.

P527 Kontrola zatizeni frekvence S P

Rozsah nastaveni 0,0 ...400,0 Hz

Pole

Tovarni nastaveni

Vybér az 3 zakladnich hodnot
[-01] = Zakladni hodnota 1
VSechny {25.0 }

[-02] = Zakladni hodnota2 [-03]= Zakladni hodnota 3

Popis .Kontrola zatiZzeni frekvence”. Definice az 3 bodu frekvence, popisujicich oblast kontroly
pro monitoring zatizeni. Zakladni hodnoty frekvence nemusi byt zaneseny tfidéné podle
velikosti. Znaménka nejsou zohlednéna, zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky /
generatoricky moment, pravy chod / levy chod). Prvky pole [-01], [-02] a [-03]
parametrl P525 ... P527, popf. v nich provedené zaznamy patfi vzdy k sobé.

P528 Kontrola zatizeni zpoz. S P

Rozsah nastaveni 0,10 ... 320,00

Tovarni nastaveni {2.00}

Popis

X o 7

.Kontrola zatizeni - Zpozdéni“. Pomoci parametru P528 je definovana doba zpozdéni,
po kterou je potlaceno chybové hlaseni E12.5 pfi vyboceni z definovaného rozsahu
monitoringu P525 ... P527 . Po uplynuti poloviny ¢asu je spusténa vystraha C12.5 .
Podle zvoleného reZimu kontroly P529 Ize chybové hlaSeni také celkové potlacit.
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P529 Rezim kontroly zatizeni S P

Rozsah nastaveni 0...3

Tovarni nastaveni {0}

Popis Stanoveni reakce pfi vyboceni z definovaného rozsahu monitoringu (P525 ... P527).

Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota Vyznam |
0 Porucha a vystraha Vyboceni z definovaného rozsahu monitoringu vede po uplynuti

doby, definované v P528, k poruse E12.5. Po uplynuti poloviny
¢asu je spusténa vystraha C12.5.

1 Vystraha Vybo&eni z povoleného rozsahu monitoringu vede po uplynuti
poloviny doby, definované P528, k vystraze C12.5.
2 Porucha a vystraha pfi konstantni | ,Porucha a vystraha pfi konstantni jizdé". Jako nastaveni {0},
jizdé avsak kontrola je b&hem faze zrychlovani neaktivni.
3 Vystraha pfi konstantni jizdé +Pouze vystraha pfi konstantni jizdé". Jako {1}, avSak kontrola je

béhem faze zrychlovani neaktivni

P533 Faktor I’t motoru S

Rozsah nastaveni 50 ... 150 %

Tovarni nastaveni {100}

Popis Vyznam motorového proudu pro kontrolu It motoru (P535). Vé&tsim hodnotam faktoru
odpovidaji vétsi proudy.

P534 Mez momentového vypnuti S P

Rozsah nastaveni 0...400 % / 401

Pole [-01] = Motoricka mez vypnuti [-02] = Generatoricka mez vypnuti

Tovarni nastaveni

VSechny {401}

Popis -Mez momentového vypnuti“. Nastaveni maximalné pfipustného momentového
omezeni. Od 80 % nastavené mezni hodnoty je provedena vystraha (C12.1 popf,
C12.2). Pfi 100 % nastavené mezni hodnoty se pohon vypina. Je provedeno chybové
hlaSeni (E12.1 popf, E12.2).

Upozornéni Nastaveni 401 = Vyp - Funkce je vypnuta.
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P535 12t motoru

Rozsah nastaveni 0...24

Tovarni nastaveni {0}

Popis Vypocitava se teplota motoru v zavislosti na vystupnim proudu, ¢asu a vystupni
frekvenci (chlazeni). Dosazeni hodnoty teplotni meze vede k vypnuti a chybovému
hlaseni E2.1. Mozné, pozitivné nebo negativné plsobici okolni podminky nejsou
zohlednény.

Pro funkci motoru It je na vybé&r osm charakteristik s casem spusténi < 60s, 120 s a
240 s. Spoustéci Casy vychazeji z tfid 5, 10 a 20 pro polovodi€ové spinaci pfistroje.
Jako doporuéené nastaveni pro standardni aplikace plati P535=5.
VSechny charakteristiky vychazeji od 0 Hz az do polovi¢ni jmenovité frekvence motoru
P201. Nad polovi¢ni jmenovitou frekvenci motoru je vzdy k dispozici plny jmenovity
proud.

TFida vypnuti 5, Tfida vypnuti 10, TFida vypnuti 20,

60 s pfi (1,5 x In x P533) 120 s pfi (1,5 x INx P533) 240 s pfi (1,5 x In x P533)
In pfi OHz P535 In pfi OHz P535 In pfi OHz P535
100 % 1 100 % 9 100 % 17
90 % 2 90 % 10 90 % 18
80 % 3 80 % 11 80 % 19
70 % 4 70 % 12 70 % 20
60 % 5 60 % 13 60 % 21
50 % 6 50 % 14 50 % 22
40 % 7 40 % 15 40 % 23
30 % 8 30 % 16 30 % 24

Upozornéni Tridy vypnuti 10 a 20 jsou uréeny pro aplikace s tézkym rozbéhem. Pfi pouziti téchto
tfid vypnuti musi byt velikost méni€e zvolena tak, aby mél dostate€¢nou vykonovou
rezervu.

Vypnéte kontrolu pfi provozu s vice motory.
0 = Vyp > Kontrola neni provadéna.
PFi prvnim zapnuti pFistroje mize dojit ke zpozdéni v Fadu nékolika milisekund.

P536 Mez proudu S

Rozsah nastaveni 0.1...2.0/21

Tovarni nastaveni {15}

Popis

Upozornéni

Vystupni proud je omezen na nasobek jmenovitého proudu ménice frekvence (viz
technické udaje), nastaveny v P536. Pfi dosazeni mezni hodnoty snizuje méni¢
frekvence aktualni vystupni frekvenci.

Nastaveni = Vyp - Parametr je bez funkce.
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P537 Pulsni odpojeni S
Rozsah nastaveni 10 ... 200 % / 201

Tovarni nastaveni {150}

Popis

Upozornéni

Pomoci této funkce se pfi pfislusném zatizeni zamezi rychlému vypnuti ménice
frekvence. Zapnutim proudového omezeni se vystupni proud omezi na nastavenou
hodnotu. Toto omezeni je realizovano kratkodobym odpojenim jednotlivych tranzistort
koncového stupné, aktualni vystupni frekvence pfitom zUstava zachovana.

Hodnota nastavena v P536 mlze byt nizSi nez zde nastavena hodnota.

Pfi malych vystupnich frekvencich (< 4,5 Hz) nebo vysokych pulznich frekvencich (>
6 kHz popf¥. 8 kHz, P504) nemusi byt pulzniho odpojeni v disledku redukce vykonu
(Kap. 8.4 "Redukovany vystupni vykon")dosazeno.

Je-li funkce vypnuta a v parametru P504 je zvolena vysoka pulzni frekvence, snizuje
ménic¢ frekvence automaticky pulzni frekvenci pfi dosazeni meze vykonu. Je-li méni¢
odlehéen, zvySuje se opét pulzni frekvence na plvodni hodnotu.

Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota ‘ Vyznam
10 ... 200 % Mezni hodnota vztazena na jmenovity proud ménice frekvence
201 Funkce je ¢aste¢né vypnuta, ménic¢ frekvence generuje svuj
maximalné mozny proud. Pfi dosaZzeni meze proudu muze byt ale
pulzni odpojeni pfesto aktivni.
P538 Sit'ové napéti Kontrola S
Rozsah nastaveni 0..4
Tovarni nastaveni {3}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

.Kontrola sitového napéti“. Pro spolehlivy provoz méni¢e musi napajeci napéti
odpovidat urcité kvalité. Dojde-li kratkodobé k preruseni jedné faze, nebo napajeci
napéti klesne pod urcitou hranici, vyhlasi méni¢ poruchu.

Za urcitych provoznich podminek muze dojit k tomu, Ze musi byt toto chybové hlaseni
potlaceno. V tomto pfipadé maze byt hlidani vstupu upraveno.

Provoz s nepfipustnym sitovym napétim muze vést ke zni€eni ménice!

U pfistroju 1/3~230 V nebo 1~115 V je kontrola fazovych chyb neucinna!

Hodnota Vyznam

Vypnuto Zadné hlidani napajeciho napéti.

Chyba faze K chybovému hlaseni vedou pouze fazové poruchy.

K chybovému hlaseni vede pouze podpéti.

0

1

2 Sitové napéti

3 Chyba faze+Sitové napéti ,Chyba faze a sitové napéti“. K chybovému hlaseni vede vypadek

faze popf. podpéti.

4 DC napajeni Pfi pfimém napajeni stejnosmérnym napétim. Pfedpoklada se

neaktivni.
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P539

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni

Kontrola vystupu S P
0..3
{0}

Popis Vystupni proud na svorkach U-V-W je sledovan a kontrolovan z hlediska spravnosti. V
pFipadé chyby se vyhlasi chybové hlaSeni E016.

Upozornéni Tato funkce se nabizi jako doplfikova ochranna funkce pro aplikace zdvihacich
zarizeni, nelze ji vSak brat jako vyhradni ochranu osob.

Hodnoty nastaveni Hodnota Vyznam

0 Vypnuto Neprovadéna zadna kontrola.

1 Pouze faze motoru: Je méfen vystupni proud a kontrolovan na symetrii. Dojde-li k
asymetrii, méni¢ se odpoji a hlasi poruchu E016.

2 Pouze magnetizace: V okamziku zapnuti FM se kontroluje magnetiza¢ni proud (budici
proud). Neni-li vytvofen dostate¢ny magnetiza¢ni proud, ménic¢ se
odpoji s chybovym hlasenim E016. Brzda motoru neni v této fazi
uvolnéna.

3 Faze mot.+ magnetiz. Kontrola dle nastaveni {1} a {2}.

P540 Rezim sméru otaceni S P
Rozsah nastaveni 0..7

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni
Hodnoty nastaveni

{0}
Z bezpeénostnich divodu Ize timto parametrem zabranit zméné sméru otaceni a tim
chybnému sméru otaceni.

Tato funkce ma vliv na funkce Fizeni polohy (P600 # 0).

Hodnota Vyznam

0 Zadné omezeni Zadné omezeni sméru otadeni.

1 Smérové tlacitko zablokovano Tlagitko sméru otaceni na ControlBoxu SK TU5-CTR je

zablokovano.

2 Pouze pravy chod " Je mozny pouze smér otaceni pole ,doprava“. Vybér ,Spatného”
sméru otaceni vede k vystupu minimalni frekvence P104 se

smérem otaceni doprava.

3 Pouze levy chod " Je mozny pouze smér otaceni pole ,doleva“. Vybér ,Spatného”
sméru otaceni vede k vystupu minimalni frekvence P104 se

smérem otaceni doleva.

4 Pouze ve sméru uvolnéni Smér otaceni je mozny pouze v souladu se signalem povelu k

béhu, opacny smér vede k vystupu 0 Hz.

5 Pouze kontrolovany pravy chod " | ,Pouze kontrolovany pravy chod*. Je moZny pouze smér otageni
pole doprava. Vybér ,Spatného“ sméru vede k odpojeni ménice
frekvence (zablokovani regulatoru). Také se musi dat pozor na
dostate¢né vysokou Zadanou hodnotu (> fmin).

6 Pouze kontrolovany levy chod " ,Pouze kontrolovany levy chod”. Je mozny pouze smér otaceni
pole doleva. Vybér ,Spatného” sméru vede k odpojeni ménice
frekvence (zablokovani regulatoru). Také se musi dat pozor na

dostateéné vysokou zadanou hodnotu (> fmin).

7 Pouze kontrolovany béh vpravo ,Pouze kontrolovany béh vpravo®. Smér ota€eni je mozny pouze v
souladu se signalem k béhu, opacny smér vede k odpojeni ménice

frekvence .

1) Plati pro fizeni pomoci Fidicich svorek a klavesnice (SK TU5-CTR). Dodate¢né je zablokovano tlacitko
sméru otaceni ControlBoxu.
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P541 Nastaveni digitalniho vystupu S
Rozsah nastaveni 0000 ... 3FFF (hex)

Pole [-01] = Interni (nastaveni relé) [-02] = Nastaveni Bus / IOE Out

Tovarni nastaveni {0000}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

.Nastaveni relé a digitalnich vystup(*“. Tato funkce umoznuje fizeni relé a digitalnich
vystupl nezavisle na stavu ménice frekvence. K tomu se musi nastavit pfislusny
vystup (napf. multifunkeni relé 1: P434 [-01]) na funkci {12}, ,Hodnota z P541“.

Tuto funkci Ize vyuzit manudalné nebo ve spojeni se sbérnicovym Fizenim.
Nastaveni se neuklada do EEPROM a vypnutim ménic¢e frekvence se ztrati!

‘ [-01] = Interni (nastaveni relé) ‘ [-02] = Nastaveni Bus / IOE Out
Bit 0 Binarni vystup 1/ MFR1 Bit 0 Bus/IOE - Dig-Out1
Bit 1 Binarni vystup 2 / MFR2 Bit 1 Bus/IOE - Dig-Out2
Bit 2 Binarni vystup 3 / Digitalni vystup 1" Bit 2 Bus/IOE - Dig-Out3
Bit 3 Binarni vystup 4 / Digitalni vystup 2" Bit 3 Bus/IOE - Dig-Out4

Bit 4 Binarni vystup 5 / Digitalni vystup 3 (CU5) Bit 4 Bus/IOE - Dig-Out5

Bit 5 Binarni vystup 6 / Digitalni vystup 4 (CU5) Bit 5 Bus/IOE - Dig-Out6

Bit 6 Bus/IOE - Dig-Out7

1
1
1
1

(
Bit 6 Binarni vystup 7 / Digitalni vystup 5 (CU5)
(

Bit 7 Binarni vystup 8 / Digitalni vystup 6 (CU5) Bit 7 Bus/IOE - Dig-Out8

Bit 8 Digitalni funkce Analog1

Bit 9 Rezerva

Bit 10  Analogovy vystup 3 /I0E1 "

Bit 11  Analogovy vystup 4 / IOE2 !

1) Od SK 530P

P542

Rozsah nastaveni
Pole

Rozsah platnosti

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Nastaveni analogového vystupu S
0...100 %

[-01] = Analogovy vystup Vv pFistroji integrovany analogovy vystup (AO)
[-02] = Rezervovano

[-03] = Prvni IOE Analogovy vystup prvniho IO rozsifeni

[-04] = Druhé IOE Analogovy vystup druhého 10 rozsifeni

[-01] ... [-02] od SK 500P

[-03] ... [-04] od SK 530P

VSechny {0}

.Nastaveni analogového vystupu®. Pomoci této funkce Ize nastavovat analogové
vystupy ménice frekvence popf. pfipojenych rozsifujicich 10-modul(i, nezavisle na
jejich aktualnich provoznich stavech K tomu musi byt nastaven pfislusny analogovy
vystup na funkci ,Externi fizeni“ (napt.: P418 = 7).

Tuto funkci Ize vyuzit manuélné nebo ve spojeni se sbérnicovym Fizenim. Zde
nastavena hodnota se po potvrzeni zapiSe na analogovy vystup.

Nastaveni se neuklada do EEPROM a vypnutim ménice frekvence se ztrati!
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m Informace

U nasledujiciho parametru P543 vstupni funkce {10}, {11}, {13} az {16}, {563} az {57} a {58} bez
pfipojeni sitového napéti (X1) nefunguiji.

P543

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis
Hodnoty nastaveni

Bus skute¢na hodnota

0...57
_ BUS skute¢na
[-o11= hodnota 1
BUS skute¢na
041 = hodnota 4
[011={1}

[02]= {4}

_ BUS skute¢na _
[-02] = hodnota 2 [-03] =
BUS skutec¢na
[-05] = hodnota 5
[03]={9} [-04]1={0}

Vybér zasilanych hodnot pfi nastaveném sbérnicovém fizeni.

BUS skutecna
hodnota 3

[-05]={0}

‘ Hodnota / Vyznam

1) Obsazeni digitalnich vstupu:

Bit0 (MF): DI 1

Bit1(MF): DI 2
Bit2 (MF): DI 3
Bit3 (MF): DI 4

0 VYP 18 Hodn.analog.vstupu 2

1 Skute¢na frekvence 19 Zadané frekvence Fidici hodnota P503

2 Skute¢né otacky 20 Zadana frekvence dle Fidici hodnoty rampy, ,Zadana

3 Proud frekvence dle fidici hodnoty po zpracovani rampou*

4 Momentovy proud (100 % = P112) 1 Skut.f.M.bez skluzu, ,Skuteéné frekvence fidici

5 Stav digitalnich 10 " hodnoty bez skluzu®

6, Rezervovano POSICON. 22 Otacky ze snimace

8 Z4dana frekvence 23 Skute¢na frekvence se skluzem, ,Skutecna

frekvence se skluzem*
9 Cislo poruchy o4 Rjdici hodnota skute¢né frekvence se skluzem,
,Ridici hodnota skutecné frekvence se skluzem*

1?’ Rezervovano POSICON. 53 | Skuteéna hodnota 1 PLC

12 BuslO Out Bits 0-7

13 57 Skute¢na hodnota 5 PLC

Rezervovano POSICON. 58 Clock vstup 1

16

17 Hodn.analog.vstupu 1
Bit 4 (MF): DI5 Bit 8 (MF): Al 2 Bit 12 (MF): K1
Bit 5 (MF): DI 6 Bit 9 (CU5): DI 2 Bit 13 (MF): K2
Bit 6 (CU5): DI 1 Bit 10 (CU5): DI 3 Bit 14 (MF): DO 1
Bit 7 (MF): Al 1 Bit 11 (CU5): DI 4 Bit 15 (MF): DO 2
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m Informace

U nasledujiciho parametru P546 vstupni funkce {21} az {46}, {48} a {58} bez pfipojeni k sitovému
napéti (X1) nefunguji.

P546 Funkce Bus pozadovana hodnota S P
Rozsah nastaveni 0...57
Pole Sbérnice Sbérnice Sbérnice
[-01]1= poZadovana [-02] = poZadovana [-03] = pozZadovana
hodnota 1 hodnota 2 hodnota 3
Sbérnice Sbérnice
[-04] = poZadovana [-05] = poZadovana
hodnota 4 hodnota 5
Tovarni nastaveni [-01]1={1} vSechny ostatni { 0 }
Popis Pfifazeni funkce k poZzadované hodnoté sbérnice.
Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota
0 Vyp 18 Vypocet drahy
1 Zadana frekvence 19 Nastaveni relé, ,Stav vystupu®
2 Mez momentového proudu P112 (jako P541)
3 Skute¢na frekvence PID 20 Nastaveni analogového vystupu (jako P542)
4 Pricteni frekvence 21
5 Odecteni frekvence Rezervovano POSICON.
6 Mez proudu P536 24
7 Maximalni frekvence P105 Zadana hodnota pro momentovy procesni
8 Skuteéna frekvence PID omezena 46 regulator, ,Zadana hodnota pro momentovy
procesni regulator”
9 Skute¢na frekvence PID hlidana 47 Rezervovano POSICON.
10 Kroutici moment v servo-rezimu P300 48 Teplota motoru
11 Predstih krouticiho momentu P214 49 Doba ramp (zrychleni / brzdéni)
12 Rezervovano 53 Korekt. prim. F proces
13 Nasobeni 54 Korekt. priim. Kroutici moment
14 Skute¢. hodn. proces. regul. 55 d-korekce F+rmoment
15 Zadana hodnota procesniho regulatoru 56 Doba rozbéhu
16 PFedstih procesniho regulatoru 57 Doba dobé&hu
17 Bus I/0O In Bits 0-7
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P549 Funkce Ctribox S
Rozsah nastaveni 0...16

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Hodnoty nastaveni

Tento parametr poskytuje moznost pfipojit k aktualni Zzadané hodnoté (pevna
frekvence, analogova hodnota, sbérnice), korekéni hodnotu pomoci klavesnice
ControlBoxu. Vysvétleni k hodnotam nastaveni naleznete v popisu k P400.

Hodnota ‘ Vyznam ‘ Hodnota | Vyznam

VYP 4 PFicteni frekvence

Odecteni frekvence

P550

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Rozsah platnosti
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Prikazy uSD
0..10

{0}

SK 530P, SK 550P

Je-li v zasuvném slotu X18 pfitomna microSD karta, Ize vyménovat kompletni
zaznamy parametrd (vSechny sady parametrd P1-P4) mezi microSD kartou a
méni¢em frekvence.

Upozornéni: Parametry vztazené k ethernetu jsou z toho vylouceny.

Na microSD karté je k dispozici 5 pamétovych mist. Tak Ize na karté archivovat
datové zaznamy celkem 5 rdznych meénicu frekvence.

POZOR! Neodstrariujte microSD kartu b&hem pfenosu dat (ztrata dat! + porucha E026)
POZOR! Existujici data budou pfepsana.

POZOR! Neni provadéna kontrola spravnosti kopirovanych dat. Musi se dat pozor,

aby pfi zapisu na ménic frekvence byl do pfistroje pfenesen vhodny datovy zaznam,
jinak jsou na ménici frekvence mozné chybné funkce.

Hodnota Vyznam
Zadna zména Neni provadéno zadné kopirovani.
FM > pSD 1 Datovy zadznam je z ménice frekvence na pamétové misto 1
microSD karty.
2 FM > uSD 2 Jako 1, ale na pamétové misto 2.
3 FM > uSD 3 Jako 1, ale na pamétové misto 3.
4 FM > uSD 4 Jako 1, ale na pamétové misto 4.
5 FM > uSD 5 Jako 1, ale na pamétové misto 5.
6 uSD1->FM Datovy zadznam je kopirovan z pamétového mista 1 microSD karty
do ménice frekvence.
7 uSD2 > FM Jako 6, ale z pamétového mista 2.
8 uSD3 > FM Jako 6, ale z pamétového mista 3.
9 uSD4 > FM Jako 6, ale z pamétového mista 4.
10 uSD5-> FM Jako 6, ale z pamétového mista 5.
11 Formatovani uSD
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P551 Profil pohonu S
Rozsah nastaveni 0...3

Tovarni nastaveni

{0}
Popis

Aktivace profilu procesnich dat.

Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota

Vyznam

uss

Zadny specificky profil pohonu.

CANopen DS402

Profil pohonu CANopen dle DS402.

0
1
2 Rezerva
3

Nord-Custom

Profil pohonu s volné obsaditelnymi Bity.
Upozornéni: Volné bity se nastavi pomoci parametru P480 / P481.

P551 {3} Volné obsazeni bitl v fidicim a stavovém slové u NORD custom
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
P480 | P480 | P480 | P480 | P480 | P480 | P480 | P480
RGeS i R 5] FR P2 P1 | SPE| EO | @S | EV | SO
SO = Switched On
EV = Enable Voltage
Ridici slovo QS = Quick Stop
EO = Enable Operation
SPE = Setpoint Enable
P1/P2 = Parameter Set Switch
FR = Fault Reset
;3048?,] = NORD-User Bit
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
P481 | P481 | P481 | P481 | P481 | P481 | P481 | P481
RGeS R 5o] WARN | P2 | P1 | TARG | FAULT | QS| OE | RTSO
RTSO = Ready To Switch On
OE = Operation Enabled
Stavove Qs = Quick Stop
slovo FAULT = Error occured
TARG = Target Reached
P1/P2 = Current Parameter Set
WARN = Warning
;30481,] = NORD-User Bit
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P552

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

CAN Master cyklus S
0...100 ms

[-01] = CAN funkce master, CAN master cyklus 1

[-02] = Absolutni ¢idlo CANopen, absolutni ¢idlo CANopen, CAN master cyklus 2
VSechny {0}

V tomto parametru se nastavuje doba cyklu v master rezimu CAN/CANopen a pro
¢idlo CANopen (viz P503/ P514/ P515).

Podle nastavené prenosoveé rychlosti vychazi pro skuteénou dobu cyklu riizna
minimalni hodnota.

Pfenosova Minimalni Tovarni hodnota Tovarni hodnota
rychlost hodnota tz CAN Master CANopen Abs.
10 kBaud 10ms 50ms 20ms
20 kBaud 10ms 25ms 20ms
50 kBaud 5ms 10ms 10ms

100 kBaud 2ms 5ms 5ms

125 kBaud 2ms 5ms 5ms

250 kBaud 1ms 5ms 2ms

500 kBaud 1ms 5ms 2ms

1000 kBaud 1ms 5ms 2ms

Rozsah nastavitelnych hodnot je mezi 0 a 100 ms.

Pfi nastaveni {0} ,Auto” je pouzita tovarni hodnota (viz tabulka). Kontrolni funkce pro
absolutni ¢idlo CANopen se v tomto nastaveni nespousti jiz pfi 50 ms nybrz pfi

150 ms.
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P553

Rozsah nastaveni
Pole

Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni
Hodnoty nastaveni

Zadané hodnoty PLC
0

... 57
Z4dana hodnota

Zadana hodnota

Zadana hodnota

FO1= b ¢y F021= b ¢ F031= pic3
[04] = Zadana hodnota £05] = Z&dana hodnota
PLC 4 PLC 5
VSechny {0}
PFifazeni funkci pro rGzné fidici bity PLC.
Pfedpoklad P350 =1 a P351 = 0 nebo 1.
::;dn Vyznam ::;dn Vyznam
0 Vyp 18 Vypocet drahy
1 Zadana frekvence 19 Nastaveni relé, ,Stav vystupu®
2 Mez momentového proudu P112 (jako P541)
3 Skute¢na frekvence PID 20 Nastaveni analogového vystupu (jako P542)
4 Pricteni frekvence 21
5 Odecteni frekvence Rezervovano POSICON.
6 Mez proudu P536 24
7 Maximalni frekvence P105 Zadana hodnota pro momentovy procesni
8 Skuteéna frekvence PID omezena 46 regulator, ,Zaddana hodnota pro momentovy
procesni regulator”
9 Skute¢na frekvence PID hlidana 47 Rezervovano POSICON.
10 Kroutici moment v servo-rezimu P300 48 Teplota motoru
11 Predstih krouticiho momentu P214 49 Doba ramp (zrychleni / brzdéni)
12 Rezervovano 53 Korekt. prim. F proces
13 Nasobeni 54 Korekt. priim. Kroutici moment
14 Skute¢. hodn. proces. regul. 55 d-korekce F+rmoment
15 Zadana hodnota procesniho regulatoru 56 Doba rozbéhu
16 PFedstih procesniho regulatoru 57 Doba dobéhu
17 Bus I/O In Bits 0-7

P554

Rozsah nastaveni
Tovarni nastaveni
Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Min. bod nasazeni chopperu

65...102 %
{65}

»Minimalni bod nasazeni chopperu". Pfizpusobeni prahu zapnuti brzdného chopperu.

Zvy$eni tohoto nastaveni vede k rychlejSimu odpojeni pfistroje v disledku prepéti.

Pro aplikace, pfi nichZ je generovana pulsujici energie (klikova hfidel) maze byt byt
zvySenim nastaveni minimalizovan ztratovy vykon na brzdném odporu.

V pfipadé poruchy pfistroje je brzdny chopper obecné neaktivni.

‘ Hodnota ‘ Vyznam

65 ... Prah zapnuti pro brzdny-chopper.
100
101 Pfi poruse pfistroje je brzdny chopper vzdy neaktivni. Kontrola je aktivni i tehdy, pokud pfistroj neni

spustén. Aktivace chopperu pfi 65 %, napt. pfi vzriistu napéti meziobvodu zplisobeném poruchou sité.

102 Chopper je vzdy zapnuty, vyjma pfi jeho aktivnim nadproudu (porucha E003.4)
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P555 P omezeni chopperu S
Rozsah nastaveni 5...100 %

Tovarni nastaveni {100}

Popis »Vykonové omezeni chopperu“. Timto parametrem |ze ru€né naprogramovat
(Spickové) vykonové omezeni pro brzdny odpor. Doba zapnuti (stupefi modulace) u
brzdného chopperu muize vzristat maximalné az do udané hranice. Je-li tato hodnota
dosazena, odpoji méni¢ nezavisle na velikosti napéti meziobvodu brzdny odpor od
proudu.

Nasledkem toho mize byt odpojeni ménice na chybu prepéti.
R*P
Spravna procentni hodnota se vypogitava nasledovné: k[%] = ULXZBW * 100%
max

R = odpor brzdného odporu
Pmaxsw = kratkodoby Spi¢kovy vykon brzdného odporu
Umax = prah spinani chopperu ménice frekvence

1~115/230 V =440V =

3~230V =500V =

3~400V = 1000V =

P556 Brzdny rezistor S

Rozsah nastaveni 1..400Q

Tovarni nastaveni {120}

Popis Hodnota brzdného rezistoru pro vypo¢et maximalniho brzdného vykonu, aby brzdny
rezistor mohl byt chranén.

Upozornéni Je-li dosazen maximalni trvaly vykon P557 pfetiZzeni (200 % po dobu 60 s), je
vyvolana porucha ,I’t mez*“ E003.1 . Dal$i detaily viz P737.

P557 Vykon brzdného rezistoru S

Rozsah nastaveni 0.00 ... 320 kW

Tovarni nastaveni {0,00}

Popis

Hodnoty nastaveni

Trvaly vykon (jmenovity vykon) odporu pro zobrazeni aktualniho vytizeni v P737. Pro
spravné vypoctenou hodnotu se musi do P556 a P557 zadat spravna hodnota.

0,00 Kontrola vypnuta
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P558 Doba magnetizace S P
Rozsah nastaveni 0,1,2..5000 ms

Tovarni nastaveni {1}

Popis ISD- regulace muze spravné pracovat jen tehdy, existuje-li v motoru

magnetické pole. Z tohoto dlivodu se pfed spusténim necha motorem

ASM protékat stejnosmérny proud pro vybuzeni jeho statorového vinuti. Doba
pUsobeni je zavisla na velikosti motoru a pfi tovarnim nastaveni ménice
frekvence se nastavi automaticky. Pro ¢asové kritické aplikace mlzete dobu
magnetizace nastavit a deaktivovat.
PFi pouziti s PMSM Ize pomoci tohoto parametru u identifikace polohy rotoru

PMSM nastavit pomoci metody napétového vyrovnani motoru €as pro vyrovnani.
Celkova doba vyrovnani = 2,5 x P558 [ms]

Upozornéni P¥ilis malé hodnoty nastaveni mohou sniZit dynamiku a rozb&hovy moment.

Hodnoty nastaveni Hodnota | Vyznam
0 Vypnuto
1 Automaticky vypocet
2...5000 | Pfislusné nastaveny ¢as v [ms]

P559 Cas dobéhu DC S P

Rozsah nastaveni 0:00 ... 30.00 s

Tovarni nastaveni {0,50}

Popis Po zadani signélu Stop az do ukon&eni brzdné rampy protéka motorem kratkodobé
stejnosmérny proud. To ma pohon uvést do Uplného zastaveni. Podle momentu
setrvacnosti je mozné nastavit tuto dobu pasobeni DC proudu timto parametrem.
Velikost proudu zavisi na priibéhu probihajiciho brzdéni (proudové-vektorova
regulace) nebo na statickém boostu (linearni charakteristika).

Upozornéni Tato funkce neni v procesu Closed-Loop s PMSM mozna!

P560 Param. Rezim paméti S

Rozsah nastaveni 0..2

Tovarni nastaveni {1}

Popis
Upozornéni

Hodnoty nastaveni

.Parametr Rezim paméti.

Je-li pouzivana pro provedeni zmén parametrl sbérnicova komunikace, musi se dat
pozor na to, Zze nesmi byt pfekro€en maximalni po€et zapisovacich cyklit na EEPROM
(100 000 x)

‘ Hodnota

Vyznam

0 Pouze RAM Zmény nastaveni parametrd nejsou do EEPROM ukladany. VSechna
uloZena nastaveni, provedena pred pfestavenim tohoto parametru

jsou zachovana, i kdyz je ménic¢ frekvence odpojen od sité.

1 RAM a EEPROM V8echny zmény parametrd jsou automaticky ulozeny do EEPROM

a zustavaji zachovany i po odpojeni ménice od sité.

2 VYP Ulozeni v RAM a EEPROM neni mozné. (Nejsou pfijimany zadné

zmény parametrd)

180

BU 0600 cs-4022



NORP

DRIVESYSTEMS 5 Parametr
P583 Sled fazi motoru S P
Rozsah nastaveni 0..2

Tovarni nastaveni {0}

Popis

Upozornéni

Hodnoty nastaveni

Pofadi pro nastaveni fazi motoru (U — V — W) Ize pomoci tohoto parametru ménit. Tim
Ize ménit smér otaeni motoru, aniz by se musely zaménit pfipoje motoru.

Je-li na vystupnich svorkach (U — V — W) napéti (napf. pfi spusténi), nesmi se ménit
ani nastaveni parametr(, ani provadét zména sady parametr(i, nastavenim parametru
P583 . V opacném pfipadé se pfistroj odpoji s chybovym hldSenim E016.2 .

Hodnota ‘ Vyznam
0 Normalni Zadna zména
1 Otoceni LInvertovani sledu fazi motoru“. Zméni se smér otaceni motoru.

Smysl ¢itani enkodéru pro zéznam otacek (pokud je k dispozici)
zUstava nezménén.

2 Otoceni ¢idla Jako nastaveni {1}, ale dodate¢né je zménén smysl naditani
enkodéru.
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5.1.8 Polohovani

Skupina parametri P6xx slouzi k nastaveni polohovaciho Fizeni POSICON. Detailni popis téchto
parametrU naleznete v pfiru¢ce BU 0610.
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5.1.9 Informace

P700

Rozsah indikace
Pole

Popis

Upozornéni

(Kap. 6.2 "Hiageni")

Aktualni provozni stav
0.0...99.9

[-01] = Aktudlni porucha
[-02] = Aktudlni vystraha
[-03] = Diivod blokovani zapnuti  Udava davod pro aktivni blokovani zapnuti.

Udava aktualné aktivni (nepotvrzenou) poruchu.
Udava aktualné platné vystrazné hlaseni.

[-04] = RozSifena porucha Udava aktualné aktivni poruchu dle nomenklatury
(DS402) DS402.

Hlaseni (kddovand) k aktualnimu provoznimu stavu, jako napf. porucha, vystraha a

pfi€ina blokovani zapnuti

Zobrazeni chybovych hlaseni na Urovni sbérnice je realizovano decimalné v

celoc¢iselném formatu. Zobrazenou hodnotu je nutno délit 10, aby odpovidala

spravnému formatu.

P¥iklad: Zobrazeni: 20 > Cislo poruchy: 2,0

Cislo poruchy 50.0 az 99.9 udava hlaSeni moznych rozsitujicich moduld. Vyznam

téchto Cisel je vysvétlen v dokumentaci, patfici k rozsifujicimu modulu.

P701

Posledni porucha

Rozsah indikace 0,0...999,9

Pole [-01] ... [-10]

Popis +Posledni porucha 1 ... 10“. Tento parametr uklada poslednich 10 poruch (Kap. 6.2
"Hlaseni").

P702 Frekvence posledni poruchy S

Rozsah indikace -400.0 ... 400.0 Hz

Pole [-01] ... [-10]

Popis .Frekvence posledni poruchy 1 ... 10“. Tento parametr uklada vystupni frekvenci,
ktera byla aktualni v okamziku poruchy. UloZzeny jsou hodnoty poslednich 10 poruch.

P703 Proud posledni poruchy S

Rozsah indikace 0.0...500 A

Pole [-01] ... [-10]

Popis ~Proud posledni poruchy 1 ... 10“. Tento parametr uklada vystupni proud, ktery byl

aktualni v okamziku poruchy. UloZzeny jsou hodnoty poslednich 10 poruch.
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P704 Napéti posledni poruchy S

Rozsah indikace 0...500 VAC

Pole [-01] ... [-10]

Popis ~Napéti posledni poruchy 1 ... 10“. Tento parametr uklada vystupni napéti, které bylo
aktualni v okamziku poruchy. UloZzeny jsou hodnoty poslednich 10 poruch.

P705 Napéti meziobvodu posledni poruchy S

Rozsah indikace 0..1000VDC

Pole [-01] ... [-10]

Popis ~Napéti meziobvodu posledni poruchy 1 ... 10“. Tento parametr uklada napéti
meziobvodu, které bylo aktualni v okamzZiku poruchy. UloZeny jsou hodnoty
poslednich 10 poruch.

P706 P-sada posl.poruchy S

Rozsah indikace 0..3

Pole [-01] ... [-10]

Popis Sada parametr( pri posledni poruse 1... 10 Tento parametr uklada &islo sady
parametr(, které bylo aktualni v okamziku poruchy. UloZena jsou data poslednich 10
poruch.

P707 Verze software

Rozsah indikace 0.0 ...9999,9

Pole [-01]1= Verze IO [-02] = Revize IO
[-03] = Specialni verze 10 [-04]= Verze RG
[-05] = Revize RG [-06] = Specialni verze RG
[-07] = Verze IO Loader [-08] = Verze RG Loader
[-09] = FW-Upd. Verze souboru

Popis .verze / Revize softwaru“. Tento parametr udava Cislo softwaru a revize, obsazené v
ménici frekvence. To ma vyznam v pfipadé, Ze se ma u riznych ménicu frekvence
provést stejné nastaveni.

Pole [-03 ] informuje o eventualni zvlastni verzi v hardwaru nebo softwaru. Nula zde
znamena standardni provedeni.
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P708 Stav dig. vstupu
Rozsah indikace 0000 ... 1FFF (hex)
Pole [-01] = Stav digitalnich vstupl ménice frekvence

[-02] = Stav digitalnich vstupl rozSifujicich moduld
Popis »Stav digitalnich vstupd®. Udava stav digitalnich vstupl hexadecimalné kédovanych.

Bit 15-12 | Bit 11-8 Bit 7-4 Bit 3-0
Minimalni hodnota 0000 0000 0000 0000 binarni
0 0 0 0 hex
Maximalni hodnota 0001 1111 1111 1111 binarni
1 F F F hex

Indikované hodnoty Pole [-01] Pole [-02]

Hodnota ‘ Vyznam Hodnota ‘ Vyznam

Bit0 | Digitalni vstup 1 (DI1) Bit0 | Bus/ 1.I0E Dig In1

Bit1 | Digitalni vstup 2 (DI2) Bit1 | Bus/ 1.I0E Dig In2

Bit2 | Digitalni vstup 3 (DI3) Bit2 |Bus/1.I0E Dig In3

Bit3 | Digitalni vstup 4 (DI4) Bit3 |Bus/1.I0E Dig In4

Bit4 | Digitalni vstup 5 (DI5) Bit4 |Bus/2.I0E Dig In1

Bit5 | Digitalni vstup 6 (DI6)" Bit5 |Bus/2.IOE Dig In2

Bit6 | Digitalni vstup 7 (DI7)? Bit6 | Bus/2.IOE Dig In3

Bit7 | Digitalni vstup 8 (DI8)? Bit7 |Bus/2.IOE Dig In4

2)

Bit 8 Digitalni vstup 9 (DI9)

Bit9 | Digitalni vstup 10 (DI10)?

Bit 10 | Safety-Digitalni vstup 11 (DI11)%
Bit 11 | Rezerva

Bit 12 | DigitaIni funkce analogovy vstup 1(Al1)

Bit 13 | Digitalni funkce analogovy vstup 2(Al2)

1) od SK 530P
2) pouze s CU5-MLT

3) uSK510P, SK 540P, jakoz i SK 530P, SK 550P
s CU5-MLT
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P709

Rozsah indikace
Pole

Rozsah platnosti

Analogové vstupy U/l

-100.0 ... 100,0 %

[-01] = Analogovy vstup 1 analogovy vstup 1 (Al1), integrovany v pfistroji

[-02] = Analogovy vstup 2 analogovy vstup 2 (Al2), integrovany v pfistroji

[-03] = Ext. Analogovy vstup 1 ,Externi analogovy vstup 1. Analogovy vstup 1
prvniho 10 rozsifeni

[-04] = Ext. Analogovy vstup 2 ,Externi analogovy vstup 2“. Analogovy vstup 2
prvniho 10 rozSifeni

[-05] = Ext. analogovy vstup 1 ,Externi analogovy vstup 1 2. IOE*. Analogovy vstup
druhého 10 rozsifeni 1 druhého /O rozSifeni

[-06] = Ext. analogovy vstup 2 ,Externi analogovy vstup 2 2. IOE“. Analogovy vstup
druhého 10 rozSifeni 2 druhého I/O rozsifeni

[-07]= Rezerva

[-08] = Rezerva

[-09] = Clock vstup 1

[-10] = Rezerva

[-01] ... [-02] od SK 500P
[-03] ... [-10] od SK 530P

Popis Napéti analogové vstupy Udava namérfenou analogovou vstupni hodnotu.
Upozornéni 100 % = 10,0 V popt. 20,0 mA
P710 Analogové vystupy U/l

Rozsah indikace
Pole

Rozsah platnosti

0...100 %

[-01] = Analogovy vystup Vv pFistroji integrovany analogovy vystup (AO)
[-02] = Rezervovano
[-03] = Prvni IOE LExterni analogovy vystup prvni IOE*. Analogovy
vystup prvniho 10 rozsifeni

[-04] = Druhé IOE ~Externi analogovy vystup druhé IOE*. Analogovy

vystup druhého 10 rozSifeni
[-01] od SK 500P
[-02] ... [-04] od SK 530P

Popis ~Napéti analogové vystupy“. Udava hodnotu na analogovém vystupu.
Upozornéni 100 % = 10,0 V popt. 20,0 mA
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P711 Stav digitalnich vystupu
Rozsah indikace 0000 ... OFFF
Popis LStav digitalnich vystupd®. Udava stav digitalnich vystup( hexadecimalné kédovanych.
Bit 15-12 | Bit11-8 Bit 7-4 Bit 3-0
Minimalni hodnota 0000 0000 0000 0000 binarni
0 0 0 0 hex
Maximalni hodnota 0000 1111 1111 1111 binarni
0 F F F hex
Hodnoty nastaveni ‘ Hodnota ‘ Vyznam | Hodnota ‘ Vyznam
Bit 0 Multifunkéni relé 1 (K1) Bit 7 Digitalni vystup 6 (DO2)?
Bit 1 Multifunkéni relé 2 (K2) Bit 8 Analogovy vystup 1 (AO1) - digitalni funkce AO1
Bit 2 Digitalni vystup 1 (DO1) " Bit 9 Rezervovano
Bit 3 Digitalni vystup 2 (DO2) " Bit 10 Digitalni vystup 1/1.10E
Bit 4 Digitalni vystup 3 (DO3)? Bit 11 Digitalni vystup 2/1.10E
Bit 5 Digitalni vystup 4 (DO4)? Bit 12 Digitalni vystup 1/2.I0E
Bit6 Digitalni vystup 5 (DO5)? Bit 13 Digitalni vystup 2/2.I0E
1) Od SK 530P

2) 0Od SK 530P, s SK CU5-MLT

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P712 Spotieba energie
Rozsah indikace 0:00 ... 19999 999.99 kWh
Popis Udaj spotFeby energie (kumulovana suma b&hemZivotnosti pfistroje).

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu O popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P713 Energie brzdného odporu
Rozsah indikace 0:00 ... 19999 999.99 kWh
Popis ,Odvod energie brzdnym odporem*. Udaj odvodu energie brzdnym odporem

(kumulovana suma bé&hem Zivotnosti pfistroje).

P714 Doba provozu
Rozsah indikace 0:00 ... 19999999,99 h
Popis Doba provozni pfipravenosti pfistroje a pfitomnosti sitového napéti (kumulovana

hodnota Zivotnosti pfistroje).

P715 Doba béhu
Rozsah indikace 0:00 ... 19999999,99 h
Popis Délka doby, kdy byl pFistroj v chodu a dodaval na vystupu proud (kumulovana

hodnota Zivotnosti pfistroje).
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m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pritomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P716

Rozsah indikace
Popis

Aktualni frekvence

-400.0 ... 400,0 Hz
Udava aktualni vystupni frekvenci.

m Informace

Nasledujici parametry dodavaji bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P717

Rozsah indikace
Popis

Aktualni otacky
-9999 ... 9999 rpm
Udava aktualni, ménicem frekvence vypoctené otacky motoru.

P718

Rozsah indikace

Akt. zadana frekvence
-400,0... 400,0 Hz

Pole [-01] = aktualni Zadana frekvence, zadana ze zdroje Zzadané hodnoty
[-02] = aktualni zadana frekvence dle zpracovani v FSM ménice frekvence
[-03] = aktualni zadana frekvence po prepocteni rampou

Popis Udava frekvenci, zadanou pomoci zadané hodnoty.

P719 Aktualni proud

Rozsah indikace
Popis

0,0...500,0 A
Udava aktualni vystupni proud.

P720

Rozsah indikace

Akt. momentovy proud
-500.0 ... 500.0 A

Popis Udava aktualni vypocteny vystupni proud (€inny proud) vytvarejici moment. Zakladem
pro vypocet jsou data motoru P201 ... P209.
» zaporné hodnot = generatoricky
+ kladné hodnoty = motoricky

P721 Aktualni budici proud

Rozsah indikace
Popis

-999.9 ... 999.9 A
Udava aktualni vypocteny budici proud (jalovy proud). Zakladem pro vypocet jsou
data motoru P201 ... P209.

188

BU 0600 cs-4022



Co

DRIVESYSTEMS 5 Parametr
P722 Aktualni napéti

Rozsah indikace 0...500V

Popis Udava aktualni, méni€em frekvence dodavané stfidavé napéti.

P723 Napéti -d S
Rozsah indikace -500 ... 500 V

Popis JAktualni slozka napéti Ud*. Udava aktualni slozku budiciho napéti.

P724 Napéti -q S

Rozsah indikace
Popis

-500 ... 500 V
JAktualni slozka napéti Uq“. Udava aktualni momentotvornou slozku napéti.

m Informace

Nasledujici parametry dodavaji bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P725

Rozsah indikace
Popis

Aktualni cos fi
0:00 ... 1.00

Udava aktualné vypocteny cos ¢ pohonu.

P726

Rozsah indikace

Zdanlivy vykon
0:00 ... 300,00 kVA

Popis Udava aktualné vypocteny zdanlivy vykon. Zakladem pro vypocet jsou data motoru
P201 ... P209.
P727 Cinny vykon

Rozsah indikace

-99.99 ... 99.99 kW

Popis Udava aktualné vypocteny €inny vykon motoru. Zakladem pro vypocet jsou data
motoru P201 ... P209.
P728 Vstupni napéti

Rozsah indikace

0...1000V

Popis ~Sitové napéti”. Udava aktualni sitové napéti pfipojené na ménic frekvence. To je
nepfimo zjisténo z hodnoty napéti meziobvodu.
P729 Kroutici moment

Rozsah indikace
Popis

-400 ... 400 %

Udava aktualné vypocteny kroutici moment. Zakladem pro vypocet jsou data motoru
P201 ... P209.
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Pole
0...100 %

Rozsah indikace

Popis Udava méni¢em vypocitané aktualni pole v motoru. Zakladem pro vypocet jsou data
motoru P201 ... P209.
P731 Sada parametrt

Rozsah indikace

0...3

Popis Udava aktualni sadu provoznich parametra.
Indikované hodnoty ‘ Hodnota ‘Vyznam ‘ Hodnota ‘ Vyznam
0 Sada parametrd 1 Sada parametrd 3
1 Sada parametrd 2 Sada parametru 4
P732 Proud faze U S
Rozsah indikace 0.0...9999A
Popis Udava aktudlni proud faze U.
Upozornéni Tato hodnota se mlze vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich proudech

trochu liSit od hodnoty v P719.

m Informace

Nasledujici parametry dodavaji bez pfitomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P733

Rozsah indikace

Proud faze V S
0.0...9999 A

Popis Udava aktualni proud faze V.

Upozornéni Tato hodnota se mlze vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich proudech
trochu lisit od hodnoty v P719.

P734 Proud faze W S

Rozsah indikace 0.0...9999 A

Popis Udava aktualni proud faze W.

Upozornéni Tato hodnota se mlze vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich proudech

trochu lisit od hodnoty v P719.
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P735 Otacky ze snimace otacek S
Rozsah indikace -9999... 9999 rpm
Pole [-01]= TTL-snima& [-03] = Sin/Cos cidlo
[-02] = HTL ¢idlo [-04] = Hodnota sledovanych otacek
(Otacky jsou zjistovany alternativnimi
méficimi metodami a vypoctem)
Rozsah platnosti [-01], [-03] od SK 530P
[-02], [-04] od SK 500P
Popis Udava aktualni, snimacem otacek zmérené otacky. Podle pouzitého snimace musi
byt spravné nastaveny P301 / P605.
P736 Napéti meziobvodu

Rozsah indikace
Popis

0...1000V
~Napéti meziobvodu*“. Udava aktualni napéti meziobvodu.

P737

Rozsah indikace

Vytizeni brzdného rezistoru
0...1000 %

Popis LAktualni vytizeni brzdného rezistoru“. Tento parametr informuje v generatorickém
provozu o aktualnim vytizeni brzdného rezistoru (Podminka: P556 a P557 jsou
spravné nastaveny) resp. aktualni vytizeni modulace brzdného chopperu (Podminka:
P557 = 0).

P738 Vytizeni motoru

Rozsah indikace 0...1000 %

Pole [-01] = vztazeno K ljmen [[02] = vztazeno k 1%t

Popis JAktualni vytizeni motoru“. Udava aktualni vytizeni motoru. Zakladem pro vypocet

jsou data motoru P203 a aktualné odebirany proud.

m Informace

Nasledujici parametr generuje bez pritomného sitového napéti (X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné
spravnou provozni hodnotu.

P739

Rozsah indikace
Pole

Popis

Teplota

-40 ... 150 °C
[-01] = chladice Aktualni teplota télesa chladice.
Tato hodnota je pouzita k odpojeni z divodu

nadmeérné teploty E001.0 .

[-02] = Okoli meziobvodu Aktualni teplota vnitfniho prostoru u vykonového
dilu ménice. Tato hodnota je zakladem pro

odpojeni z divodu nadmérné teploty E001.1.

[-03] = Motor KTY: udava aktualni teplotu motoru pfi sledovani

pomoci teplotniho senzoru.

[-04] = Mikrocontroller Aktualni teplota mikroprocesoru na fidici karté
ménice. Tato hodnota je zakladem pro odpojeni z

divodu nadmérné teploty E001.1.
Udava aktualni hodnoty teploty v riznych bodech méreni.
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m Informace

U nasledujiciho parametru P740 dodavaji pole [-18] az [-27] bez pfitomného sitového napéti (X1)
hodnotu 0 popf. ne aktualné spravnou provozni hodnotu.

P740

Rozsah indikace
Pole

Popis

Upozornéni

Procesni data Bus in S
0000 ... FFFF (hex)
[-01]= Ridici slovo Ridici slovo, zdroj z P509

[-02] = Zadana hodnota 1 L o
Data Zadané hodnoty z hlavni Zadané hodnoty
. P510 [-01]
[-06] = Zadana hodnota 5
Udana hodnota predstavuje vSechny zdroje Bus

[-07]= wvysl.stav InBit P480 ~In - Bit s operaci ,OR".

[-08] = Parametr data In 1 Data pfi prenosu parametrd: Identifikace pfikazu
(AK), Cislo parametru (PNU), index (IND),
[-12] = Parametr data In 5 hodnota parametru (PWE1/2)

[-13] = Zadana hodnota 1 L
Data zadané hodnoty (P510 [-02]) z master

N funkce (Broadcast) pfi P509 = {9/10}
[-17]= Z&dana hodnota 5

[-18] = Ridici slovo PLC Ridici slovo, zdroj PLC

[-19] = Zadana hodnota 1 PLC

Data zadané hodnoty z PLC
[-23] = Zadana hodnota 5 PLC

[24)= [ zadanahodnota  piayni sadana hodnota z PLC

Prvni pfidavny Byte fidiciho slova s
definovanymi zvlastnimi funkcemi pro 10 fizeni

pomoci PLC.
0x01 Pevna frekvence 1
0x 02 Pevna frekvence 2
- L ove s 0x 04 Pevna frekvence 3
[-25] = Pridavny fidici Byte 1 PLC 0x08 Povné frekvence 4
0x10 Pevna frekvence 5
0x20 Tipovaci frekvence
0x40 Drzeni frekv. pfes motor-potenciometr
0x80 Odvolani béhu pres analogovy vstup

Druhy pfidavny Byte Fidiciho slova s
definovanymi zvlastnimi funkcemi pro 10 fizeni

pomoci PLC.
0x01 Pole pevné frekvence Bit 0
0x 02 Pole pevné frekvence Bit 1
_ - L ove s 0x 04 Pole pevné frekvence Bit 2
[_26] - Prldavny Fidici Byte 2PLC 0x08 Pole pevné frekvence Bit 3
0x10 Pole pevné frekvence Bit 4
0x20 Funkce Motor-potenciometr aktivovana
0x40 Zvyseni frekvence motor-potenciometr
0x80 Snizeni frekvence motor-potenciometr

,Vysledné fidici slovo*— Ridici slovo pro ménic
frekvence, které je (v zavislosti na P551) tvofeno
z variabilnich fidicich slov.

Tento parametr informuje o aktualnim fidicim slovu a Zadanych hodnotach
pfenasenych pomoci sbérnicovych systém.

Pro indikované hodnoty musi byt v P509 vybran sbérnicovy systém.

Standardizace: (Kap. 8.10 "Standardizace Zadanych / skutenych hodnot

")

Vysl. Ridici slovo méniée

[-271= frekvence
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m Informace

U nasledujiciho parametru P741 dodavaiji pole [-07] a [-18] az [-24] bez pfitomného sitového napéti
(X1) hodnotu 0 popf. ne aktualné spravnou provozni hodnotu.

P741 Procesni data Bus out S
Rozsah indikace 0000 ... FFFF (hex)
Pole [-01] = Stavové slovo sbérnice Stavové slovo, odpovidajici vybéru v P551

[-02] = BUS skute¢na hodnota 1
Skute€né hodnoty dle P543
[-06] = BUS skute¢na hodnota 5
[-07]1 = vysl.stav. OutBit P481 (U)(ijta-rI]Bait r;osrr;(:)t;;:?gsntg\s{e vsechny zdroje Bus-
[-08] = Parametr data Out 1

Data pfi pfenosu parametr(i.
[12] = Parametr data Out 5

Skute€na hodnota 1 fidici
[-13] =
funkce
Skute€né hodnoty fidici funkce P502 / P503
Skute€na hodnota 5 fidici
[-17]1=
funkce
[-18] = Stavové slovo PLC Stavové slovo pres PLC
[-19] = Skute¢na hodnota 1 PLC
Skute€na hodnota pfes PLC
[-23] = Skute¢na hodnota 5 PLC

Vysl. Stavové slovo méni¢  Vysledné stavové slovo®— Stavové slovo

2412 frekvence od ménice frekvence.
Popis Tento parametr informuje o aktualnim stavovém slovu a skute¢nych hodnotach,
prenasenych pomoci sbérnicovych systému.
Upozornéni Standardizace: (Kap. 8.10 "Standardizace Zadanych / skutenych hodnot
")
P742 Verze databanky S
Rozsah indikace 0...9999
Popis Udaj interni verze databaze ménige frekvence.
P743 Typ ménice
Rozsah indikace 0:00 ... 250.00 kW
Popis Udaj jmenovitého vykonu méniée frekvence.
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P744 Stupen vybavy
Rozsah indikace 0000 ... FFFF (hex)
Pole [-01] = Varianta pfistroje Indikace varianty pfistroje
[-02] = Rozsifeni CU5 Indikace zakaznického rozhrani (SK XU5-...)
[-03] = Rozsifeni CU5 Indikace zakaznického rozhrani (SK CU5-...)
[-04] = Dodate¢na rozhrani Indikace rozhrani pro komunikaci
[-05] = Funkce Indikace funkci pfistroje
Popis Indikace parametru vybaveni pfistroje.

Indikované hodnoty

Hodnota ‘ Vyznam |

Pole [-01] - Varianta pfistroje |

0200 Basic
0201 Advanced
0202 PNT
0203 ECT
0204 EIP

0205 POL

Pole [-02] - Rozsifeni XU5

0000 Z2&dné rozSifeni
0001 STO
0002 Industrial Ethernet

Pole [-03] - RozSifeni CUS

0000 Zadné rozSifeni

0001 STO

0002 ENC (enkodér)

0003 MLT (Multi 10)

0004 RES (Resolver)

0005 SAF (konstrukéni skupina ProfiSafe)
0006 SS1

Pole [-04] - Dodate¢na rozhrani

Bit 0 Rozhrani pro IOE k dispozici

Bit 1 Rozhrani TTL enkodéru

Bit 2 Funkce HTL ¢idla pro DIN

Bit 3 RS-232/ RS-485 Diagnostické rozhrani (RJ12)
Bit 4 Externi zdroj 24-V

Bit 5 Rozhrani CAN/CANopen

Bit 6 Rozhrani absolutniho ¢idla CAN (ABS)

Bit 7 Rozhrani microSD karty

Bit 8 Rozhrani USB

Bit 9-15 Rezervovano

Pole [-05] - Funkce

Bit 0 Funkce POSICON (POS)

Bit 1 Funkce PLC

Bit 2 Provoz PMSM mozny

Bit 3 Provoz reluktanéniho motoru mozny (SRM)
Bit4 ... 15 | Rezervovano
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P745 Verze konstrukénich skupin
Rozsah indikace -3276.8 ... 3276.7
Pole [-01]1= TUS verze [-07]1= XUS5 verze
[-02] = TUS reverze [-08] = XUS5 reverze
[-03] = TUS zvlastni verze [-09] = XUS5 zvlastni verze
[-04] = CUS5 verze [-10] = XU5 Stack 1
[-05] = CUS5 reverze [-11]1= XUS5 Stack 2

Rozsah platnosti

[-06] = CUS5 zvlastni verze
[-01] ... [-03] od SK 500P
[-04] ... [-06] od SK 530P
[-07] ... [-11] od SK 550P

Popis Stav provedeni (verze softwaru) voliteIné rozSifeni hardwaru.
Pfi technickych dotazech prosim zaznamenejte toto Cislo.
P746 Stav konstrukénich skupin

Rozsah indikace
Pole
Rozsah platnosti

0000 ... FFFF (hex)

[01]= TU5 [-02]= CU5 [-03]= XU5

[-01] od SK 500P [-02] od SK 530P [-03]

od SK 550P

Popis Udava aktualni stav volitelnych rozsifeni hardwaru:
0 = nepfipraven
1 = pfipraven

P747 Rozsah napéti ménice

Rozsah indikace
Popis
Indikované hodnoty

0..3

-Rozsah napéti ménice“. Udava povoleny rozsah sitového napéti pro tento pfistroj.

0= 100V..200V 1= 200V..240V 2=

380 V.. 480V

3= 400V..500V
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P748 Stav CANopen S
Rozsah indikace 0000 ... FFFF (hex)
Pole [-01] = Stav CANopen [-02] = Rezerva [-03] = Rezerva
Popis Udava stav systémové sbérnice (CANopen).
Indikované hodnoty ‘ Hodnota ‘ Oznadeni ‘ Vyznam
Bit 0 Napajeni sbérnice 24 V Napéti (sbérnice) 24 V pfitomno
Bit 1 Bus Warning CANbus ve stavu ,Bus Warning*
Bit 2 Bus Off CANbus ve stavu ,Bus Off*
Bit 3 Sysbus - BusBG online externi sbérnicova konstrukéni skupina (napf. SK TU4-...) online
Bit 4 Sysbus > ZBG1 online externi |0 rozs$ifeni 1 (napf. SK EBIOE-...) online
Bit 5 Sysbus > ZBG2 online externi |0 rozs$ifeni 2 (napf. SK EBIOE-...) online
Bit 6 0=CAN/1=CANopen Aktivni protokol
Bit 7 Rezervovano
Bit 8 Odeslano,Bootup Message Inicializace ukon¢ena
Bit9 CANopen NMT State CANopen NMT State Bit 10 Bit9
Stopped = 0 0
Bit 10 CANopen NMT State Pre-Operational = 0 1
Operational = 1 0
P750 Statistika poruch S
Rozsah indikace 0 ... 9999
Pole [-01] ... [-25]
Popis Indikace chybovych hlaseni, evidovanych béhem doby provozu (P714).
Upozornéni V zavislosti na ¢etnosti poruch jsou zapisovany zaznamy do poli v sestupném poradi.

V poli [-01] je tak zobrazeno chybové hlaseni, které se vyskytlo nejcastéji.
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P751 Pocitadlo statistiky S
Rozsah indikace 0...9999
Pole [-01] ... [-25]
Popis Indikace Cetnosti, v které se vyskytla porucha dle P750.
Upozornéni Pole parametri P750 a P751 jsou v pfimé souvislosti.
Pfiklad: V P751 [-01] je udan pocet chybovych hlaseni dle P750 [-01].
P752 Posledni rozsif. porucha
Rozsah indikace 0...65535
Pole [-01] ... [-10]
Popis Tento parametr uklada poslednich 10 poruch z P700 [4]
Upozornéni V zavislosti na ¢etnosti poruch jsou zapisovany zaznamy do poli v sestupném poradi.
V poli [-01] je tak zobrazeno chybové hlaseni, které se vyskytlo nejcastgji.
P780 ID ménice
Rozsah indikace 0...9aA...Z ¢char
Pole [-011= ...[-12]
Popis Indikace sériového Cisla (12-mistné) pfistroje.
Upozornéni * Indikace NORDCON: jako souvisejici sériové &islo pfistroje
* Indikace pomoci sbérnice: ASCII kéd (decimalni). Kazdé pole musi byt vyhledano
samostatné.
P799 Prov.hod.posl.poruch
Rozsah indikace 0.00 ... 19 999 999.99 h
Pole [-01] ... [-10]
Popis ~Provozni hodiny posledni poruchy”. Pokud se vyskytne porucha, nastavi se na

z4kladé pocitadla provoznich hodin P714 ¢asové razitko a uloZi se v P799. Pole [-
01] ... [10] odpovida poslednim porucham 1 ... 10.
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6 Hlaseni k provoznimu stavu

PFi odchylkach od normalniho provozniho stavu obdrzite hlaSeni.
Existuje:
e Poruchova hlaseni
Poruchy vedou k vypnuti pfistroje.
e Vystrazna hlaseni
Byla dosazena mezni hodnota. Pfistroj bézi dale.
e HIlaseni blokovani (Blokovani zapnuti)

Vnéjsi vlivy zabrariuji spusténi.

Hlaseni jsou signalizovana nasledovné:
e LED hlaseni
e Obsluzné pole (volitelné)

¢ Informaéni parametr (P700)
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6 Hlaseni k provoznimu stavu

6.1 Zobrazeni hlaseni

LED hlaseni

Na ménici frekvence jsou dvé oblasti s LED hlaSenim.

» LED hlaseni (1) se tykaji ménice frekvence a jsou oznacena nasledovné:

— DEV: Stav pfistroje

— BUS: Stav komunikace systémové sbérnice

— USB: Stav spojeni USB

» LED hlaseni (2) nejsou oznacena a tykaji se komunikace v priimyslovém ethernetu u SK 550P, viz

BU 0620.

LED dioda oznacena ,,DEV* signalizuje vSeobecny stav pfistroje.

Stav Vyznam

vyp * Meénic frekvence neni pfipraven k provozu, chybi sitové ¢i fidici
napéti

zelena sviti * Ménic frekvence bézi

zelena blika (4 Hz)

Méni¢ frekvence je ve stavu blokovani zapnuti

zelena blika (0,5 Hz)

Méni¢ frekvence pfipraven k zapnuti, ale nema povel k béhu

zelena blika (variabilni frekvence)

Méni¢ frekvence pracuje v oblasti pretizeni
Frekvence blikani signalizuje stupen pfetiZzeni

zelena a Cervena stfidavé blikaji
(4 Hz)

Vystraha

Cervend blika (2 Hz/1 Hz)

Urceni skupiny chyb (napf. 3 x bliknuti = skupina chyb E003).

zelena a ¢ervena sviti

Méni¢ frekvence v update rezimu

zelena a Cervena blikaji soucasné

Jsou pfenasena update data

BU 0600 cs-4022
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LED dioda oznacena ,,BUS* signalizuje stav komunikace na urovni systémové sbérnice.

Stav Vyznam

vyp «  Zadna komunikace procesnich dat

zelena sviti » Komunikace procesnich dat aktivni

zelena blika (4 Hz) * Sbérnice vystraha

Cervena blika (4 Hz) * Porucha hlidani P120 nebo P513 (E10.0/E10.9)

Cervena blika (1 Hz) » Doba vypadku telegramu sbérnicového rozhrani (E10.2/E10.3)
Cervena sviti » Systémova sbérnice ve stavu ,Bus off*

LED dioda oznacena ,,BUS“ signalizuje stav komunikace na urovni USB-.

Stav Vyznam

oranzova vypnuta » USB ovlada¢ v PC neni spravné inicializovan
oranzova sviti » USB spojeni aktivni

Cervena sviti * Porucha USB spojeni

ControlBox - Indikace

ControlBox udava poruchu svym &islem a pfed nim umisténym ,E*.. Dodate¢né lIze aktualni poruchu
zobrazit v prvku pole [-01] parametru (P700) . Posledni hlaSeni poruchy jsou ulozena v parametru
(P701) . Dalsi informace ke stavu pfistroje v okamziku poruchy lze zjistit v parametrech (P702) az
(P706) / (P799) .

Pokud pfFic¢ina poruchy jiz pominula indikace poruchy blika v ControlBox a Ize ji potvrdit tlaCitkem Enter

Vystrazna hlaseni jsou naproti tomu zobrazena s predfazenym ,C* (,Cxxx“) a nelze je potvrzovat.
Zmizi automaticky, pokud jiz pro né neexistuje pfi¢ina nebo pokud pfistroj pfesel do stavu ,Porucha®.
Pfi vyskytu vystrahy b&éhem parametrizace je zobrazeni hlaSeni potlaceno.

V prvku pole [-02] parametru (P700) Ize aktualni hlaseni zobrazit kdykoliv a v detailu.

Dilivod pro existujici blokovani zapnuti nelze pomoci ControlBox zobrazit.
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ParameterBox — Indikace

V ParameterBoxu je realizovano zobrazeni hlaSeni vysvétlujicim textem.

Obsluzny panel
K dispozici jsou nasledujici volitelna pfisluSenstvi:

* nasazeny obsluzny panel se 7-segmentovym zobrazenim (ControlBox SK TU5-CTR)

» kabelem pfipojeny obsluzny panel se 7-segmentovym zobrazenim (SimpleControlBox SK CSX-3E
a SK CSX-3H)

» kabelem pfipojeny obsluzny panel se zobrazenim stru¢ného textu (ParameterBox SK PAR-3E a
SK PAR-3H)

ControlBox SimpleControlBox ParameterBox
SK TU5-CTR SK CSX-3E/H SK PAR-3E/H
Poruchy
Oznaceni napf. E001.1 napf. E001 napf. ,pfehiati ménice*
Podrobnosti aktualni P700 [-01] P700 [-01] P700 [-01]
poruchy
Posledni poruchy P701 [-01] ... [-05] P701 [-01] ... [-05] P701 [-01] ... [-05]
Dodate¢né informace k P702 az P706/ P799, | P702 az P706/ P799, vzdy [-01] | P702 az P706/ P799,
poslednim porucham vzdy [-01] ... [-05] ... [-05] vzdy [-01] ... [-05]
Potvrzeni Neni-li porucha jiz aktualni, indikator poruchy blika. Potvrdte hlaseni stisknutim
tlacitka Enter nebo OK.
A VYSTRAHA

Automaticky rozbéh

Potvrzeni hlaSeni mize pfistroj uvést do provozu, a tim spustit pohyb pohonu a nasledné pfipojeného stroje. To
muZe vést k téZkym nebo smrtelnymi zranénim.

» Zajistéte pohon proti pohybim (napf. mechanickym zablokovanim).

» Presvédcte se, Ze se v ¢inné a nebezpecné oblasti zafizeni nenachazeji zadné osoby.

Vystrahy (jsou zobrazeny tak dlouho, dokud trva jejich pricina.)

Oznaceni napf. B. C001.1 napf. B. C001 napr. ,Prehrati ménice”

Detaily P700 [-02] P700 [-02] P700 [-02]

Hlaseni blokovani (Blokovani zapnuti)

Oznaceni Podtrzitka blikaji Zadna indikace ,Blokovani napéti I0*
pomalu

Detaily P700 [-03] P700 [-03] P700 [-03]
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6.2 Hlaseni

Poruchova hlaseni

Udaj na

Simple- / ControlBoxu

Porucha

Skupina Detail v

P700 [-01] /
P701

Text v ParameterBoxu

Pricina

e Odstranéni

E001

1,0

Prehrati Ménice

Kontrola teploty ménice
Byl pfekroen nebo nedosazen teplotni rozsah.

Snizte nebo zvyste okolni teplotu.
Zkontrolujte ventilator ménice nebo ventilaci sk¥iné.
Zkontrolujte znedisténi ménice.

Dalsi informace:

viz (P739) pro zobrazeni teploty

E001

1.1

Nadmeérna teplota ménice
frekvence interné

Kontrola teploty ménice
Byl pfekro€en nebo nedosazen teplotni rozsah.

Snizte nebo zvyste okolni teplotu.
Zkontrolujte ventilator ménice nebo ventilaci skfiné.
Zkontrolujte znecisténi ménice.

DalSi informace:

viz (P739) pro zobrazeni teploty

E002

2.0

Prehrati Motor PTC

Snimac teploty motoru (termistor), samostatny vstup
termistoru (X4) nebo KTY / PT1000 se spustil na
analogovém vstupu (P400 = 48).

Snizte zatizeni motoru.

Zvyste otacky motoru.

Pouzijte externi ventilator motoru nebo zkontrolujte
funkci.

Dalsi informace:

Zkontrolujte nastaveni parametr(i (P425) .

E002

21

Prehrati motoru I?t

Ménic zjistil nepfipustnou teplotu motoru (motor It)

Snizte zatizeni motoru.

Zvyste otacky motoru.

Zopakujte méfeni odporu statoru (Kap. 5.1.4 "Motorova
data / Parametry charakteristiky")

E002

2.2

Prehrati Dig. In

Funkce digitalniho vstupu P420 / P480 {13} , Termistorovy
vstup“ spustila. Digitalni vstup je v drovni ,Low".

Zkontrolujte pfipojeni a Cidlo teploty.
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E003 3.0 Nadproud - mez I%t Bylo pfekro¢eno proudové omezeni (It) (napt. vice nez 1,5-
nasobek jmenovitého proudu za 60 s).
* Snizte zatizeni motoru.
» Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo
pretiZeni.
» Zkontrolujte nastaveni snimace otacek (rozliSeni, defekt,
pfipojeni).
Dal8i informace:
* Nastavte omezeni proudu zménou pulsni frekvence
(P504).
E003 3.1 Nadproud chopper 12t Bylo piekroteno proudové omezeni brzdového chopperu (I2t)
(napf. vice nez 1,5-nasobek jmenovitého proudu za 60 s).
« Zamezte pfetiZeni brzdného rezistoru.
« Zkontrolujte hodnotu brzdného rezistoru (P555, P556,
P557 a pokud je k dispozici P554).
E003 3.2 Nadproud IGBT Pohon bézi nad svdj mozny vykon (125 % nadproud po
50 ms).
* Snizte zatizeni motoru.
» Zkontrolujte disponibilni vykon méni¢e pomoci tabulek
deratingu (napf. zvySena pulsni frekvence).
E003 3.3 Nadproud IGBT flink Pohon bézi nad svdj mozny vykon (200 % nadproud).
* Snizte zatizeni motoru.
» Zkontrolujte disponibilni vykon méni¢e pomoci tabulek
deratingu (napf. zvySena pulsni frekvence).
E003 34 Nadproud chopper Proud brzdného chopperu pfili§ vysoky
» Zamezte pfetizeni brzdného rezistoru
E003 3.7 Mez vykonu vstup Vstupni proud pfili§ vysoky. Trvalé pfetiZeni na vstupu

ménice frekvence. Vypnuti pfi 150 % pfetizeni do 60 s.

* Snizte zatizeni motoru.

» Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo
pretizeni.

Dalsi informace:

» Zkraceni doby vypnuti v dusledku
— vyS88iho zatizeni
— Casto se vyskytujiciho pretizeni

» P¥i sitovém napéti v doinim rozsahu tolerance vstupni
proud stoupa.
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E004

4.0

Nadproud modulu

Chyba modulu (kratkodobg)
» Zkrat nebo zemni spojeni na vystupu ménice frekvence
(motorovy kabel nebo motor)
» Volitelny brzdny rezistor defektni / provedte kontrolu
« VoliteInd motorova tlumivka defektni / provedte kontrolu
DalSi informace:
» DalSi pfi¢iny poruchy:
— chybné dimenzovany brzdny rezistor
— pfilis dlouhy motorovy kabel
* U pristrojii s bezpe¢nym blokovanim pulzi:
— pfilis velky odpor vedeni nebo pfili§ nizké napéti u
~Bezpecného blokovani pulz(“
* P537 nevypinat!
Upozornéni: Casty vyskyt této poruchy muze vést ke
znaénému zkraceni zivotnosti nebo az ke znic¢eni
pristroje.

E004 4.1 Méreni nadproudu Pulsni odpojeni (P537) bylo dosazeno tfikrat béhem 50 ms.
* Snizte zatizeni motoru.
« Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo pfetizeni.
Dalsi informace:
« Chybové hlaSeni je mozné pouze pokud jsou (P112) a
(P536) vypnuté.
» Zkontrolujte nastaveni motorovych dat u pfistroje (P201
... P209) a dimenzovani motoru.
» Zkontrolujte doby ramp (P102/P103).
E005 5.0 Prepéti meziobvodu Napéti meziobvodu je pfili§ vysoké.
- Pohon je b&éhem brzdéni pfetizen.
-> Brzdny rezistor nebo pfipoje a kabel k brzdnému
rezistoru jsou defektni.
» Zkontrolujte dimenzovani brzdného rezistoru.
DalSi informace:
* Prodluzte dobu dobéhu (P103).
* Prodluzte dobu rychlého zastaveni (P426).
+ Kmitani otacek (napf. v disledku vysSich setrvaénych
hmot) = popf. nastavte charakteristiku U/f (P211, P212).
* Nastavte rezim vypnuti (P108) se zpozdénim
(nepfipustné u zdvihacich zafizeni!).
E005 5.1 Prepéti sité Sitové napéti je pfili§ vysoké.
» Zkontrolujte, zda je pfistroj pro elektrické pfipojeni k
napajeci siti vhodny (Kap. 7).
E006 6.0 Porucha nabijeni Napéti meziobvodu je pfili§ nizké.
« Zkontrolujte, zda je pfistroj pro elektrické pfipojeni k
napajeci siti vhodny (Kap. 7).
E006 6.1 Podpéti sité Sitové napéti je prilis nizké.
« Zkontrolujte, zda je pfistroj pro elektrické pfipojeni k
napajeci siti vhodny (viz (Kap. 7)).
E0Q7 7.0 Vypadek faze sité Porucha na strané sitové pfipojky
» Zkontrolujte disponibilitu vSech fazi sité (viz technicka
data (Kap. 7))
« Sit je nesymetricka.
EO007 71 Fazova chyba meziobvodu Fazova chyba sité

« Zkontrolujte disponibilitu vSech fazi sité (viz technicka
data (Kap. 7)).
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E008 8.0 Ztrata parametru Porucha v datech EEPROM
(EEPROM - PfekroCena * Verze softwaru uloZzeného datového zaznamu se nehodi
maximalni hodnota) k verzi softwaru ménice frekvence.
Upozornéni: Chybné parametry jsou nahrany automaticky
znovu (tovarni nastaveni).
* Poruchy EMC (viz také E020)
E008 8.1 | Neplatné ID ménice + EEPROM defektni
E008 8.4 Interni chyba EEPROM Stupen vybavy ménice frekvence neni spravné
(Nespravna verze databaze) identifikovan.
* Vypnéte a opét zapnéte sitové napéti.
E008 8.7 Kopie EEPROM rozdilna Stuperi vybavy méniCe frekvence neni spravné identifikovan.
* Vypnéte a opét zapnéte sitové napéti.
E009 9.0-9.9 Chyba komunikace Rezervovano pro SK TU5-CTR
EO010 10.0 Bus Time-Out Doba vypadku telegramu sbé&rnicového systému (CAN,
CANopen, USS),
Chybi napajeni sbérnicového systému napétim.
» Zkontrolujte kabelové pfipoje datovych vedeni.
Dalsi informace:
» Chybny pfenos dat. Zkontrolujte P513.
» Zkontrolujte pribéh programu protokolu sbérnice.
* Zkontrolujte Bus-Master.
» Zkontrolujte napajeni 24 V- interni sbérnice
CAN/CANopen.
* Porucha Nodeguarding (interni CANopen)
* Porucha Bus-Off (interni CANbus)
EO010 10.1 rezervovano
EO010 10.2 Bus Time-Out XU5 Doba vypadku telegramu konstrukéni skupina sbérnice pres
PLC
» Prenos telegramu je chybny.
» Zkontrolujte fyzické spojeni sbérnice.
+  Zkontrolujte prabéh programu protokolu sbérnice.
* Zkontrolujte Bus-Master.
* PLC je ve stavu ,STOPP* nebo ,ERROR".
EO010 10.3 Bus Time-Out XU5 Doba vypadku telegramu konstrukéni skupina sbérnice pres
(P513)
» Spustén Timeout pres parametr (P513).
E010 10.4 Porucha inic. prislus. Porucha inicializace modulu sbérnice
» Spustte ménic¢ frekvence znovu (vypnéte a znovu
zapnéte zdroj napéti).
» Poloha spinace DIP pfipojeného rozsifovaciho /O
modulu chybna.
EO010 10.5 Systém.chyba pfrislus. » Externi konstrukéni skupina sbérnice
* Firmware netX- & fidiciho kontroléru nejsou kompatibilni
» Porucha pfi pfepnuti protokolu sbérnice pole XU5
+ Délka paketu k XU5 pfilis dlouha
* Nezadana podminka k pfepnuti protokolu sbérnice pole XU5
» Zkontrolujte, zda je na svorce X6 pfitomno napéti 24 V
EO010 10.6 | Kabel Ethernet » Kabel ethernetu neni pfipojen popf. je pfipojeni vadné.
EO010 10.7 | rezervovano |
EO010 10.8 | Porucha systémové sbérnice |+ Porucha mezi rozhranim sbérnice a méni¢em frekvence.
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EO010

10.9

Chybi modul/P120

Konstrukéni skupina, zadana v parametru (P120) neni k
dispozici.
« Zkontrolujte oboustranné pfipoje a kabel

EO11

11.0

Zakaznické rozhrani

Porucha komunikace s jednotkou CU

* Interni zakaznické rozhrani (interni datova sbérnice) vadna
nebo ruseno rusivym vyzafovanim (EMC).

» Kontrola fidicich vodi¢t z hlediska zkratu.

* Minimalizace EMC ru$eni oddélenym polozenim Fidicich
a vykonovych kabelu.

* Dobré uzemnéni pfistroji a stinéni.

Upozornéni: Pfi této chybé jiz nemusi byt uloZzena poloha

(P619) spravna a u PMSM muze dojit ke ztraté polohy

rotoru.

EO11

111

CU nekompatibilni

Firmware zékaznického rozhrani SK CUS neni kompatibilni.
* je nutna aktualizace firmwaru zakaznického rozhrani.
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EO012

12.0

Externi watchdog

Funkce ,Watchdog*“ byla naprogramovana na digitalni vstup
a impuls na pfislusném digitalnim vstupu byl nepfitomny
déle, nez je doba, udana v parametru P460 (,Cas
Watchdog®)

« Zkontrolujte pfipojeni a digitalni vstupy

DalSi informace:

» Zkontrolujte nastaveni v P460

EO012

121

Motorickd mez vypnuti /
zakaznik

Motoricka mez vypnuti vybavila.

* Snizte zatizeni motoru.

» Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo
pretizeni.

DalSi informace:

« Zkontrolujte nastaveni P534 [-01] .

E012

12.2

Generator. mez

Stroj pohani motor a prevadi jej do generatorického
provozu. Generatoricka mez vypnuti vybavila.

» Snizte (generatoricky) zatizeni motoru.

» Zkontrolujte zafizeni z hlediska pFetiZeni.

DalSi informace:

» Zkontrolujte nastaveni P534 [-02] .

EO012

12.3

Momentové omezeni

Byla dosazena parametrovana mezni hodnota pro kroutici

moment.

* Omezeni od potenciometru nebo zdroje zadané hodnoty
vypnulo (P400 = 12).

E012

12.4

Proudové omezeni

Omezeni od potenciometru nebo zdroje zadané hodnoty
vypnulo (P400 = 14).

EO012

12.5

Monitor zatizeni

Vypnuti vzhledem k pfekro€eni nebo nedosazeni
pfipustnych zatézovych krouticich momentt(P525 ... (P529)
b&hem Casu, nastaveného v (P528).

» PFizpusobte zatizeni.

Dalsi informace:

+ Zmérte mezni hodnoty (P525 ... P527)

» Zvyste dobu zpozdéni (P528)

+ Zménte rezim kontroly (P529)

EO012

12.8

Analog. vstup Minimum

Vypnuti vzhledem k nedosazeni hodnoty pfifazeni 0 %
(P402) pfi nastaveni (P401) ,0-10 V s poruchovym vypnutim
1“nebo ,,...2"%

EO012

12.9

Analog. vstup Maximum

Vypnuti vzhledem k nedosazeni hodnoty pfifazeni 100 %
(P403) pfi nastaveni (P401) ,0-10 V s poruchovym vypnutim
1“nebo ,,...2%
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EO013

13.0

Chyba snimace otacek

Chybéjici signaly snimace otacek

» Zkontrolujte oboustranné pfipoje a kabel.

» Zkontrolujte mechanickou montaz snimace otacek.

Dalsi informace:

» Zkontrolujte typ snimace otacek a parametrizaci.

» Zkontrolujte napajeni napétim.

» Zkontrolujte polozeni vedeni (EMC).

* Po dosazeni odchylky negeneruje snimac otacek zadné
impulsy (pfiklad: hfidel motoru stoji)

EO013

131

Vle¢na chyba otacek

Rozdil mezi skutenymi a Zzadanymi otackami prekrocil
mezni hodnotu.

» Zkontrolujte mechanickou montaz snimace otacek

» Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo pfetizeni
DalS$i informace:

» Zkontrolujte mezni hodnoty (P327) a (P328) .

* Prodluzte rozb&hovou rampu.

Méni¢ se nachazi v deratingu. Neni k dispozici proud,
potiebny pro zrychleni (viz FAQ).

EO013

13.2

Hlidani vypnuti

Vle€na chyba - hlidani vypnuti reagovalo. Motor nebyl

schopen sledovat Zadanou hodnotu.

» Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo
pretizeni.

Dal8i informace:

» Zkontrolujte motorova data (P201... P209)!

» Zkontrolujte spojeni motoru

* V servo-rezimu zkontrolujte nastaveni Cidla (P300) a
nasledujicich

* Zvyste nastavenou hodnotu pro mez momentového
proudu v (P112)

» Zvyste nastavenou hodnotu pro mez proudu v (P536)

* Zkontrolujte dobu dob&hu (P103) a eventualné ji
prodluzte

EO013

13.3

Odchylka sméru otaceni

Smeér otaceni neni spravny
« Zkontrolujte pfipojeni

EO013

13.4

HTL-vleéna chyba

Méni¢ frekvence zjistil v provoznim stavu "Pfipraven k
zapnuti" otacky snimace # 0 (béh nebyl povolen).

» Zkontrolujte mechanickou montaz snimace otacek

» Zkontrolujte zafizeni z hlediska pFetiZeni.

» Zkontrolujte funkci pfidrzné brzdy, pokud je instalovana.

EO013

13.5

rezervovano

Chybové hlaseni pro POSICON - viz. dodate¢na pfirucka
BU 0610

EO013

13.6

rezervovano

Chybové hladeni pro POSICON - viz. dodate¢na pfiru¢ka
BU 0610

EO013

13.8

Koncova poloha vpravo

Chybové hlaseni pro POSICON - viz. dodate¢na pfirucka
BU 0610

EO013

13.9

Koncova poloha vievo

Chybové hladeni pro POSICON - viz. dodate¢na pfiru¢ka
BU 0610

EO014

rezervovano

Chybové hlaseni pro POSICON - viz. dodate¢na pfirucka
BU 0610

EO015

rezervovano
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EO016 16,0 Fazova chyba motoru Jedna motorova faze neni pfipojena.

» Zkontrolujte oboustranné pfipoje a kabel.

*  Zkontrolujte motor.

Dalsi informace:

»  Zkontrolujte (P539).

E016 16.1 Kontrola magnetizaéniho V okamziku startu nebylo dosazeno potfebného

proudu magnetiza¢niho proudu.
« Zkontrolujte oboustranné pfipoje a kabel.
» Zkontrolujte motor.
DalS$i informace:
» Zkontrolujte (P539) .
» Zkontrolujte motorova data (P201... P209)!.

EO016 16.2 Zménéno poradi fazi Béhem provozu (spusténi) bylo zménéno porfadi fazi (U — V

- W).
DalSi informace:
» Zkontrolujte hodnoty parametru v (P583)
* Provedeno pfepnuti sady parametrt (P100)?

EO17 17.0 Zménéna konstrukeni Ménic¢em frekvence neni identifikovano zakaznické rozhrani

skupina (SK CU5-...).
« Zkontrolujte pfipevnéni zakaznického rozhrani / kontakty
* Porucha EMC
Zkontrolujte stinéni kabell a zemnici pFipoje elektrickych
komponent.

EO018 18.0 Bezpeénostni okruh Béhem béhu ménice frekvence se spustil bezpe€nostni
obvod ,bezpecné blokovani pulzd®.

E018 18.5 Safety SS1 Doba vypnuti funkce SS1-t v parametru (P423) uplynula.
STO vypnul, protoZze ménic frekvence jesté vysilal vystupni
pulzy.

Tuto poruchu nelze potvrdit. Spustte ménic¢ frekvence znovu
(Power Off > 120 s - Power On).

E018 18.6 Safety System | Porucha bezpecénostni funkce: Tuto poruchu nelze potvrdit.

E019 19.0 Identifikace parametr Automaticka identifikace pfipojeného motoru se nezdafila
» Zkontrolujte oboustranné pfipoje a kabel.

» Zkontrolujte motor.
Dalsi informace:
» Zkontrolujte motorova data (P201... P209)!.

E019 19.1 Poloha rotoru Chybny vysledek identifikace polohy rotoru test. sign.
metodou.

EO019 19.2 Poloha rotoru severl/jih Chybny vysledek identifikace polohy rotoru test. sign.
metodou.

E022 - | rezervovano | Chybové hlaseni pro PLC - viz dodate¢nd pfirucka BU 0550

E023 - | rezervovano | Chybové hlaseni pro PLC - viz dodate¢nd pfirucka BU 0550

E024 - | rezervovano | Chybové hlaseni pro PLC - viz dodate¢nd pfirucka BU 0550

E025 - rezervovano Chybové hlaseni pro POSICON - viz. dodate¢na pfirucka
BU 0610

E026 - Porucha microSD karta Data microSD karty nejsou Citelna.

* Opakujte pfenos dat.
« Zkontrolujte format dat (.nsdx).
* Pouzijte originalni microSD kartu (mat. Cis.: 275292200).

BU 0600 cs-4022
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E090 90.0 Systémové chyby Neznamé Cislo chyby ze subsystému. Ménic¢ frekvence pfijal
Cislo chyby z jiné konstrukéni skupiny, které nezna. Nutny
update ménice frekvence. Nové, rozsifené Cislo chyby Ize
nacist v P700 [-04] . Tim Ize chybu rozlisit.

+ Spustte pfistroj znovu.

E091 91.0 Update skongil chybou Update se nezdafril.

E091 91.1 Update soubor Update soubor je poSkozeny. Doslo k chybé pfi
identifikaci update souboru.

E091 91.2 Update Timeout Pfenos update souboru trval pfili§ dlouho nebo bylo pfi
pfenosu pferuseno spojeni s PLC / PC.

E091 91.3 Typ Update souboru

E099 99.0 Systémové chyby Interni chyba.

» Spustte pfistroj znovu.

Upozornéni: Pfi této chybé jiz nemusi byt ulozena poloha
(P619) spravna a u PMSM mUze dojit ke ztraté polohy
rotoru.

E110 - rezervovano Chybové hlaseni pro funkéni bezpe€nost - viz. dodate¢na

prirucka BU 0630

E200 - rezervovano Chybové hlaseni pro BUS - viz. dodate¢na pfiru¢ka< v>T -
Link auf BUS</v>

E220 - rezervovano Chybové hladeni pro BUS - viz. dodate¢na pfiru¢ka BU
0620

E299 --- rezervovano Chybové hlaseni pro BUS - viz. dodatec¢na pfirucka BU

0620

Vystrazna hlaseni

Udaj na
Simple- / ControlBoxu

Vystraha

Skupina Detail v
P700 [-02]

Text v ParameterBoxu

Pricina
e Odstranéni

C001 1.0

Prehrati Ménice

Kontrola teploty ménice

Byl pfekro€en nebo nedosazen teplotni rozsah.

» Snizte nebo zvyste okolni teplotu.

« Zkontrolujte ventildtor mé&nice nebo ventilaci skFiné.
» Zkontrolujte znecisténi ménice.

DalSi informace:

* viz P739 pro zobrazeni teploty

C002 2.0 Prehrati motoru PTC Vystraha teplotniho Cidla motoru (dosazena vypinaci mez)
* Snizte zatizeni motoru.
» Zvyste otacky motoru.
* Pouzijte externi ventilator motoru nebo zkontrolujte
funkci.
DalSi informace:
» Zkontrolujte nastaveni parametrtl P425 .
C002 21 Prehrati Motor 12t Mé&ni¢ zjistil nepfipustnou teplotu motoru (motor 12t)

* Snizte zatizeni motoru.

» Zvyste otacky motoru.

« Zopakujte méfeni odporu statoru (Kap. 5.1.4 "Motorova
data / Parametry charakteristiky")
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C002 2.2 Prehrati externiho brzdného | Reagoval hlida¢ teploty (napf. brzdny rezistor). Digitalni
rezistoru vstup v drovni low.
» Zkontrolujte pfipojeni a hlida¢ teploty.
C003 3.0 Nadproud mez I?t Bylo pfekro¢eno proudové omezeni (It) (napt. vice nez 1,3-
nasobek jmenovitého proudu za 60 s).
* Snizte zatizeni motoru.
» Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo
pretizeni.
« Zkontrolujte nastaveni snimace otacek (rozliSeni, defekt,
pfipojeni).
Dalsi informace:
* Nastavte omezeni proudu zménou pulsni frekvence
(P504).
C003 31 Nadproud chopper 12t Bylo pfekro€eno proudové omezeni brzdového chopperu
(1%t) (napf. vice nez 1,3-nasobek jmenovitého proudu za
60 s).
» Zamezte pretizeni brzdného rezistoru.
Dal8i informace:
+ Zkontrolujte hodnotu brzdného rezistoru (P555, P556,
P557 a pokud je k dispozici P554).
C003 3.5 Mez momentu Je dosazena mezni hodnota proudu, generujiciho moment
(parametrovand, mechanicka mez zatizeni).
«  Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo pretiZeni.
Dalsi informace:
» Zkontrolujte hodnotu P112.
C003 3.6 Proudové omezeni Je dosazena mezni hodnota vystupniho proudu ménice
frekvence (parametrovana mez zatizeni ménice frekvence).
«  Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo pretiZeni.
DalSi informace:
*  Zkontrolujte P536.
C003 3.7 Cinny vykon Vstupni proud pfili§ vysoky. Pohon bé&Zi na mezi zatiZeni.
* Snizte zatiZzeni motoru.
» Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo pretizeni.
DalSi informace:
+ Zkraceni doby vypnuti v ddsledku
- vy88iho zatizeni
- Casto se vyskytujiciho pretizeni
« P¥i sitovém napéti v doInim rozsahu tolerance vstupni
proud stoupa
C003 3.8 Souétovy proud <> 0 Je sledovan celkovy proud tfi fazi (L1, L2, L3). Tato
vystraha je vydana pfi pfekro¢eni prahové hodnoty.
Vystraha signalizuje zdvadu v hardwaru méfeni proudu.
C004 41 Méreni nadproudu Je dosazeno pulzni odpojeni (P537).

* Snizte zatiZzeni motoru.

» Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo pretizeni.

DalSi informace:

* Chybové hlaseni mozné pouze pokud jsouP112 a P536
vypnuté

» Zkontrolujte nastaveni motorovych dat u pfistroje (P201
... P209) a dimenzovani motoru

»  Zkontrolujte rampové Casy (P102/P103)

BU 0600 cs-4022
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C008 8.0 Ztrata parametrt

Jedno z cyklicky ukladanych hlaseni jako napf. Provozni
hodiny nebo Doba pouziti nebylo mozno uspésné ulozit.
Vystraha zmizi, jakmile je ulozeni opét uspésné provedeno.

Cc012 121 Motoricka mez vypnuti /

zakaznik

Je dosazena motorickda mez vypnuti.

Snizte zatizeni motoru.

Zkontrolujte zafizeni z hlediska blokovani nebo pretizeni.
Dalsi informace:

Zkontrolujte nastaveni P534 [-01] .

C012 12.2 Generator. mez

Stroj pohani motor a prevadi jej do generatorického
provozu. Vystraha: Dosazeno 80 % generatorické meze
vypnuti.

Snizte (generatoricky) zatizeni motoru.

Zkontrolujte zafizeni z hlediska pretizeni.

Dalsi informace:

ZKkontrolujte nastaveni P534 [-02]

C012 12.5 Monitor zatizeni

Prekroeni nebo nedosazeni pfipustnych zatézovych
krouticich momentu(P525 ... (P529) béhem poloviny ¢asu,
nastaveného v (P528).

PfizplUsobte zatizeni

DalSi informace:

Zménte mezni hodnoty (P525 ... P527)

Zvyste dobu zpozdéni (P528)

Zménte rezim kontroly (P529)

C025 rezervovano

Chybové hlaseni pro POSICON - viz. dodate¢na pfirucka
BU 0610

C026 26.0 Nezasunuta zadna microSD

karta

microSD karta nespravné zasunuta
microSD karta defektni

C026 26.1 Nekompatibilni datovy

zaznam

microSD karta nespravné zasunuta
microSD karta defektni

C026 26.2 microSD karta chyba zapisu

microSD karta nespravné zasunuta
microSD karta defektni

C026 26.3 microSD-karta nerozeznana

microSD karta nespravné zasunuta
microSD karta defektni

C090 90.0 Subsystém

Méni¢ pfijal €islo vystrahy z jiného pfistroje, jehoz &islo nezna.
Provedte update ménice

C091 91.0 FW-Update aktivni

Update aktivni. Cast ménice v update reZimu.

Hlaseni blokovani zapnuti

Udaj na

SimpleBoxu / ControlBoxu Diivod

Skupina Detail v Text v ParameterBoxu

P700 [-03] / P701

Pricina
Odstranéni

10 0.1 Zablokovani napéti 10

Vstup nastaveny na funkci ,Zablokovani napéti“ (P420/ P480)
neni aktivni (,Low").

Aktivujte vstup (,High®).

Zkontrolujte oboustranné pfipoje a kabel.

Dal8i informace:

Zkontrolujte parametrizaci digitalnich funkci (P420/ P480).
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10

0.2

Rychlé zastaveni |10

Vstup nastaveny na funkci ,Rychlé zastaveni“ (P420/ P480)

neni aktivni (,Low").

» Aktivujte vstup (,High®).

« Zkontrolujte oboustranné pfipoje a kabel.

Dal8i informace:

» Zkontrolujte parametrizaci digitalnich funkci (P420/
P480).

0.3

Blokovani napéti ze sbérnice

Pokud neni ,Zdroj fidiciho slova“ (P509) rovno 0 nebo 1,
neni v Fidicim slovu Bit 1 aktivni (,Low").

Dalsi informace:

« Aktivujte v fidicim slovu Bit 1 na ,High“.

0.4

Rychlé zastaveni ze sbérnice

Pokud neni ,Zdroj fidiciho slova“ (P509) rovno 0 nebo 1,
neni v fidicim slovu Bit 2 aktivni (,Low").

Dalsi informace:
» Aktivujte v Fidicim slovu Bit 2 na ,High*.

0.5

Uvolnéni pfri startu

Béhem zapnuti ménice frekvence (sitové nebo Fidici napéti
LZAP) je aktivni povel k béhu Nebo se méni¢ frekvence
zmeéni ze stavu ,Porucha“ nebo ,Blokovani zapnuti“ do
stavu ,Pfipraven®, pfestoze je povoleni stale aktivni.
+ Deaktivujte povel k béhu
Dalsi informace:
« Aktivujte ,Automaticky rozbéh“ (P428). POZOR!
Nebezpedi poranéni! Pohon se okamzité rozbiha!
+ Zkontrolujte signaly k béhu
— Digitélni vstupy (P420)
— BUS IO In (P480)
— Ridici slovo (P740)

0.6

| Zablokovani napéti PLC

| Informacni hlaseni pro PLC - viz dodate¢na pfiru¢ka BU 0550

0.7

| Rychlé zastaveni PLC

| Informacni hlaseni pro PLC - viz dodate¢na pfiru¢ka BU 0550

0.8

Chod vpravo zablokovan

Blokovani zapnuti s odpojenim ménice aktivovano:
*  P540 nebo pomoci ,Zablokovat béh vpravo® (P420 = 31, 73)
Méni¢ frekvence pfechazi do stavu ,Pfipraven k zapnuti*.

1000

0.9

Chod vievo zablokovan

Blokovani zapnuti s odpojenim ménice aktivovano:
* P540 nebo pomoci ,Zablokovat béh vievo* (P420 = 32, 74)
Méni¢ frekvence prechazi do stavu ,Pfipraven k zapnuti®.

6.0

Porucha nabijeni

Nabijeci relé nesepnulo, protoze
» Napéti sité/ meziobvodu je pfili§ nizké
* Vypadek sitového napéti

1011

Analogovy Stop

Je-li analogovy vstup ménice frekvence / pfipojeného
rozSifeni 10 konfigurovan na identifikaci lomu dratu (signal
2 ... 10 V nebo signél 4... 20mA), pfechazi ménic frekvence
do stavu ,Pripraven k zapnuti®, pokud hodnota analogového
signalu klesne pod hodnotu 1 V nebo 2 mA.

K tomu dochazi také tehdy, kdyz je pfislusny analogovy
vstup parametrizovan na funkci ,0“ (,Zzadnéa funkce®).

» Zkontrolujte pfipojeni.

10141

14.4

rezervovano

Informacni hlaseni pro POSICON - viz. dodate¢na pfirucka
BU 0610

1018 "

18.0

rezervovano

Informaéni hldseni pro funkci ,Bezpeény Stop“ - viz
dodate¢na pfirucka

1)  Oznaceni provozniho stavu (hlaSeni) na ParameterBoxu popf. na virtualni ovladaci jednotce programu NORDCON: ,,Nepfipraven*

BU 0600 cs-4022

213


https://www.nord.com/de/dokumentation/handb%C3%BCcher/details/bu0550.jsp
https://www.nord.com/de/dokumentation/handb%C3%BCcher/details/bu0550.jsp

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem

Co

DRIVESYSTEMS

7 Technické udaje

7.1 VsSeobecna data

Funkce

Specifikace

Vystupni frekvence
Pulsni frekvence

Typ. pretizitelnost

Uginnost

Energeticka ucinnost

Izolaéni odpor

Okolni teplota

Skladovaci a pfepravni teplota
Dlouhodobé skladovani

Kryti
Max. vySka instalace m.n.m.

Okolni podminky

Prodleva mezi pfipojenimi sit. napéti
Ochranna opatteni proti

Regulace a fizeni

Hlidani teploty motoru
Rozhrani (integrovana)

Galvanické oddéleni

Pfipojovaci svorky

Ext. Napajeci napéti

Zadani zadané hodnoty analogovy /
PID vstup

Rozliseni zadané hodnoty analogové
Stalost Zddané hodnoty

Digitalni vstup

Ridici vystupy

Analogovy vystup

0,0 ...400,0 Hz

4,0 ... 16,0 kHz, standardni nastaveni= 6 kHz
redukce vykonu > 8 kHz u pfistroje 230 V, > 6 kHz u pfistroje 400 V

150 % pro 60 s, 200 % pro 3,5 s

vel.1...3:cca 95 %; vel. 4 ... 5: cca 97 %

IE2 (Kap. 7.2)

> 5 MQ

-10 °C ... +40 °C (S1-100 % ED); -10 °C ... +50°C (S3-70 % 10 min)
-20 °C ... +60°C

< 50 °C ((Kap. 9.1 "Pokyny k udrzbé

")

IP20, NEMA Open Type, NEMA 1

do 1 000 m:

1000 m az 2000 m:
2 000 m az 4 000 m:

bez redukce vykonu
redukce vykonu 1 % / 100 m, kat. prepéti 3

redukce vykonu 1 % / 100 m, kat. prepéti 2, nutna
externi ochrana proti pfepéti na sitovém vstupu

Transport (IEC 60721-3-2:)
Provoz (IEC 60721-3-3):

mechanicky: 2M1
mechanicky: 3M4
klimaticky: 3K3

60 s pro vSechny pfistroje v normalnim provoznim cyklu
» Prehrati ménice frekvence .
* Prepéti a podpéti .
Bezsenzorové proudové vektorové Fizeni (ISD), linearni U/f charakteristika, VFC
open-loop, CFC open-loop, CFC closed-loop

Zkrat, zemni spojeni,
Pretizeni

12t motor (UL pfipustny), PTC -/ bimetalovy spina¢

RS485 (USS / Modbus RTU) CANopen

RS232 (single slave) od SK 550P: PROFINET 10,

USB (od SK 530P) EtherCAT, Ethernet/IP, POWERLINK

Ridici svorky (digitalni nebo analogové vstupy)

Detaily a utahovaci momenty Sroubovych svorek viz (Kap. 2.5.3)a (Kap. 2.5.4).
18 ... 30 V DC, = 800 mA

2x0...10V, 0/4...20 mA, nastavitelny, digitalni 7,5 ... 30 V

12-bit vztaZeno na rozsah méfeni

analogova < 1 % digitalni < 0.02 %

5x(25V)7,5..30V, Ri=(22kQ)6,1kQ, doba cyklu=1...2 ms
+o0d SK 530P: 1x7,5...30V, Ri=6,1kQ, dobacyklu=1.. .2ms
2 xrelé 28 VDC / 230 VAC, 2 A (vystup 1/2 - K1/K2)

od SK 530P: 2 x DOUT 24 V, 20 mA

U=0..10V;I1=0... 20 mA moznost nastaveni
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7.2 Technické udaje k uréeni urovné energetické ucinnosti

Nasledujici tabulky se vztahuji na zadani EU Nafizeni 2019/1781 o ekodesignu.

m Informace

Zaklad pro vypocet urovné energetické ucinnosti

Udaje o energetické uginnosti jsou odvozeny z vypoét dle normy DIN EN 61800 , Elektrické pohony s
nastavitelnymi otackami - Céast 9-2: Ekodesign pohonnych systémi, spoustéét motorti, vykonové
elektroniky a jejich pohanénych zafizeni - Ukazatele energetické ucinnosti pro pohonné systémy a

spoustéée motord”.

V metodach vypoctu normy jsou zahrnuta zjednoduseni!

© rel. ztraty " S o
o @ 82| 2 =S
= 0 |(rel. frekvence statoru motoru / rel. proud vytvarejici kroutici moment) S S S ®
5, 20 8 s X o
>| F E [90/00] 90/50 [50/100 | 50/50 | 50/25 [ 0/100 [ 0550 [ 0;25 | & | & 2| U
SK 5xxP- | [%] [%] [%] [%] [%] [%] [%] [%] | W] | [%]
250-340 7,3 6,6 6,8 6,4 6,3 6,5 6,2 6,2 75 | 2,99 IE2
370-340 6,2 5,3 5,6 51 5,0 53 5,0 5,0 75 | 2,02 IE2
550-340 4,5 3,7 4,0 3,5 3,4 3,7 3,4 3,4 7,5 1,36 IE2
750-340 3,9 29 3,4 2,8 2,6 3.1 2,7 25 7,5 1,00 IE2
o 111-340 41 3,1 3,5 29 2,6 3,2 2,7 2,6 71 0,65 IE2
X | 151-340 3,7 2,6 3,1 24 2,2 2,8 2,3 21 71 0,47 IE2
8 | 221-340 3,3 2,2 2,7 2,0 1,8 24 1,9 1,7 71 0,32 IE2
°Ia 301-340 3,3 2,2 2,6 2,0 1,7 2,3 1,8 1,6 79 | 0,26 IE2
'E 401-340 3,6 25 3,0 2,3 2,0 2,7 2,2 1,9 79 | 0,20 IE2
g 551-340 3,0 1,9 24 1,7 1,5 21 1,6 1,4 79 | 0,14 IE2
% 751-340 29 2,0 2,7 1,9 1,7 2,7 1,9 1,6 96 | 0,13 IE2
% 112-340 3,1 21 3,0 2,0 1,7 29 2,0 1,7 10,6 | 0,10 IE2
% 152-340 2,7 1,7 25 1,7 1,4 2,5 1,6 1,4 15,0 | 0,09 IE2
@ 182-340 29 1,9 2,8 1,8 1,5 2,7 1,8 1,5 15,0 | 0,08 IE2
g 222-340 2,8 1,8 2,7 1,7 1,4 2,7 1,7 1,4 15,0 | 0,08 IE2
1) Vykonové ztraty v % zdanlivého jmenovitého vystupniho vykonu
2) Ztraty v stand-by rezimu v % jmenovitého vystupniho vykonu
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] . . | Indikativni | Jmenovity Max. Jmenovita . Rozs_a h
§ Typ ménice vy?tqu vystupni vystupni provozni vstupni jmenowi:'eho
o vykon , vstupniho
;. vykon proud teplota frekvence napéti
NORDAC [kVA] [kW] [A] [°C] [Hz] I\
PRO
SK 5xxP-
250-340 0,5 0,25 0,8 40 50 380V —-480V
370-340 0,7 0,37 1,1 40 50 380V —-480V
550-340 1,0 0,55 1,5 40 50 380V —-480V
750-340 1,3 0,75 2,0 40 50 380V —-480V
111-340 1,7 1,10 2,6 40 50 380V —-480V
(52_ 151-340 23 1,50 3,5 40 50 380V —-480V
8 221-340 3,3 2,20 5,0 40 50 380V —-480V
°Ia 301-340 4.4 3,00 6,7 40 50 380V —-480V
E 401-340 5,9 4,00 8,9 40 50 380V —-480V
(DD 551-340 7,9 5,50 12,1 40 50 380V —-480V
% 751-340 10,0 7,50 15,1 40 50 380V —-480V
§ 112-340 14,4 11,00 21,9 40 50 380V —-480V
% 152-340 19,5 15,00 29,6 40 50 380V —-480V
@ 182-340 23,9 18,50 36,3 40 50 380V —-480V
g 222-340 28,3 22,00 42,9 40 50 380V —-480V
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7.3 Elektricka data

Nasledujici tabulky obsahuji m.j.. relevantni tudaje dle UL certifikace.

Detaily k podminkam UL / CSA certifikace viz kapitola "Certifikace UL a CSA". Pouziti rychlejSich

sitovych pojistek nez udano je pfipustné.

Pouzitim sitové tlumivky je mj. vstupni proud redukovan na cca hodnotu vystupniho proudu (Kap.
2.4.1.1 "Sitova tlumivka SK CI5

ll).
7.3.1 Elektricka data 230 V
Typ pristroje SK 5xxP| -250-123- -370-123- -550-123- -750-123-
Konstrlfkcnl 1 1 1 1
velikost
Jmenovity vykon motoru 230V| 0,25kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
(4-polovy  normalizovany
motor) 240V 3 hp Y5 hp % hp 1hp
Sitové napéti 230V 1AC200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz
rms 42 A 52A 6,5A 85A
Vstupni proud
FLA 4,1 A 51A 6,4 A 8,3A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 1,7A 24 A 32A 42 A
Vystupni proud
FLA 1,7A 24 A 3,1A 41 A
min. brzdny rezistor PFisluSenstvi 240 Q 190 Q 140 Q 100 ©
Rozsah 4 -16 kHz
Pulsni frekvence Arni
Tovarm’ 6 kHz
nastaveni
Max.okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
0,
S370 A) 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
10 min.
Ventilator, teplotné fizeny
Chlazeni volna konvekce spinaci meze: "
ON =57 °C, OFF =47 °
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
pomalé 6A 6A 10A 10A
Typ 2) o o .
pojistky Isc KA Pojistky (AC) UL - pripustné
Q &
> | > > >
B EEREREE
N[ F| O LA L g
Yo N
X J X 6 A 8A 10 A 15A
X X X 15A 15A 15A 20 A
X X X 15A 20 A - -
X X X - - 25A 35A
1) kratky testovaci chod po pfipojeni sitového napéti
2) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti

BU 0600 cs-4022
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Typ pristroje SK 5xxP| -111-123- -151-123- -221-123-
Konstrtfkcm 2 2 2
velikost
Jmenovity vykon motoru 230 V 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
(4-polovy normalizovany
motor) 240V 1,5 hp 2 hp 3 hp
Sitové napéti 230V 1AC200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz
rms 12,7 A 16,8 A 22,4 A
Vstupni proud
FLA 12,4 A 16,5 A 220A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 57A 7,3 A 9,6 A
Vystupni proud
FLA 56 A 72A 95A
min. brzdny rezistor PFisluSenstvi 75 Q 62 Q 46 O
. Rozsah 4 —-16 kHz
Pulsni frekvence — -
Tovarni nastaveni 6 kHz
Max. okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C
S3 70 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C

Ventilator, teplotné fizeny

Chlazeni spinaci meze: "
ON =57 °C, OFF =47 °
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
pomalé 16A | 20A | 20A | |
Typ 2) - o 3
pojistky Isc KA Pojistky (AC) UL - pripustné
&l K&
> > > > @
ooom§8§£§g5 20
N R R DY I R KN R
o) N
X J X 20 A 25A 30A
X X X 50 A 70 A 90 A
X X X 25A 30A 30A
1) kratky testovaci chod po pfipojeni sitového napéti
2) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
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7.3.2 Elektricka data 400 V

Typ pristroje SK 5xxP...| -250-340- -370-340- -550-340- -750-340- -111-340-
Konstrukéni velikost 1 1 1 1 2
Jmenovity vykon motoru 400 V] 0,25kwW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW
(4-podlovy normalizovany motor) 480 V /3 hp Y hp % hp 1hp 1% hp
Sitoveé napati 400V CzZ 3AC380...480V,-20% /+10 %, 47 ... 63 Hz
P UL: 3 AC 380Y/220...480Y/277V -20%/+10% 47-63Hz
. rms 1,1A 1,3A 1,8 A 2,3A 3,3A
Vstupni proud
FLA 1,0 A 1,2A 1,7A 21A 3,0A
Vystupni napéti 400V 3 AC 0 — sitové napéti
. . rms 1,0 A 1,3A 1,8 A 24 A 3,1A
Vystupni proud
FLA 0,9A 1,2A 1,6 A 22A 29A
min. brzdny rezistor PFisluSenstvi 390 Q 390 Q 390 Q 300 Q 220 Q
Rozsah 4 —-16 kHz
Pulsni frekvence
Tovarni nastaveni 6 kHz
max. okolni teplota S1: 40°C 40°C 40°C 40°C 40°C
S3 70 %, 10 min. 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C

Chlazeni

volna konvekce

Ventilator, teplotné fizeny

spinaci meze:"

ON =57 °C, OFF =47 °

Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)

pomalé 6A | 6A 6A | 6A | 6A
Typ pojistky |lsc kA 2 Pojistky (AC) UL - pfipustné
Q|00 © Q
<|<|Q|a|g <ol<o
>>>><_%892;l 0 | 5|20
olg|eleo|®la e S
N | <~ 0 N
X J X 6 A 6 A 6 A 6 A 10 A
X X X 15A 15A 15A 15A 15A
X X X 10 A 10 A 10 A 10 A -
X X X - - - - 35A
1) kratky testovaci chod po pfipojeni sitového napéti
2) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
— Neni k dispozici!
BU 0600 cs-4022 219




NORP

NORDAC PRO (SK 500P) — Pfiru¢ka s montaznim navodem DRIVESYSTEMS
Typ pristroje SK 5xxP... -151-340- -221-340- -301-340- -401-340- -551-340-
Konstrukéni velikost 2 2 3 3 3
Jmenovity vykon motoru 400 V 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW
(4-podlovy normalizovany motor) 480 V 2hp 3hp 4 hp 5hp 7,5 hp
Sitoveé napati 400V CzZ 3AC380...480V,-20% /+10 %, 47 ... 63 Hz
P UL: 3 AC 380Y/220...480Y/277V -20%/+10% 47-63Hz
. rms 4,3 A 6,6 A 8,4 A 10,8 A 149 A
Vstupni proud
FLA 4,0 A 6,1 A 7,7 A 99A 13,7A
Vystupni napéti 400 V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 40A 56 A 75A 95A 12,5A
Vystupni proud
FLA 3,7A 52A 7,0A 89A 11,6 A
min. brzdny rezistor PFisluSenstvi 180 Q 130 Q 91 Q 74 Q 60 Q
. Rozsah 4 - 16 kHz
Pulsni frekvence — -
Tovarni nastaveni 6 kHz
Okolni teplota S1: 40°C 40°C 40°C 40°C 40°C
S3 70 %, 10 min. 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
, Ventilator, teplotné fizeny
Chlazeni spinaci meze:"; ON = 57 °C, OFF =47 °C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
pomalé 6A | 1A | 10A | 16A [ 16A
Typ 2) o o .
pojistky Isc KA Pojistky (AC) UL - pripustné
(O N®] (o] o
2 2 [alNa] [] < S < g
> >>|> g |3|d|d&| 5|20
olo|lolw| O n YNn e
<t| O ~— | «— o o
N| < | |~ Vo] N
X J X 10 A 15A 25A 30A 30A
X RK5 X - - 25A 30A 30A
X X X 15A 15A 25A 30A 30A
X X | x 35A 35A 60 A 60 A 60 A

1)  kratky testovaci chod po pfipojeni sitového napéti
2)  maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
- Neni k dispozici!
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Typ pristroje SK 5xxP... -751-340- -112-340- -152-340- -182-340- -222-340-
Konstrukéni velikost 4 4 5 5 5
Jmenovity vykon motoru 400 V 7,5 kKW 11 kKW 15 kW 18,5 kW 22 kW
(4-polovy normalizovany motor) 480 V 10 hp 15 hp 20 hp 25 hp 30 hp
Sitové napéti 400 V CZ 3AC380...480V,-20% /+10 %, 47 ... 63 Hz
P UL: 3 AC 380Y/220...480Y/277V -20%/+10% 47-63Hz
. rms 20,5A 29,1A 40,4 A 48,5 A 59,1 A
Vstupni proud
FLA 18,8 A 26,7 A 37,0A 445 A 54,2 A
Vystupni napéti 400V 3 AC 0 — sitové napéti
. ) rms 16,0 A 240A 31,0A 38,0 A 46,0 A
Vystupni proud
FLA 14,9 A 21,0A 27,0A 34,0A 40,0 A
min. brzdny rezistor PFisluSenstvi 44 O 29Q 23Q 18 Q 15Q
i Rozsah 4 - 16 kHz
Pulsni frekvence
Tovarni nastaveni 6 kHz
Okolni teplota S1: 40°C 40°C 40°C 40°C 40°C
S3 70 %, 10 min. 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
, Ventilator, teplotné fizeny
Chlazeni spinaci meze:"; ON = 57 °C, OFF = 47 °C
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuéeno)
pomalé| 25A | 35A | 5A | 50A | 63A
Typ pojistky | Isc kA 2 Pojistky (AC) UL - pfipustné
Q|00 0O © Q
> >1>> © 8 0«05 1(20
olo|lo|w| O n YN n©°
| 0| ~— | ~— o o
N[ ||~ o) N
X J X 75 A 100 A - - -
X X X 75 A 100 A 125 A 125 A 125 A
1)  kratky testovaci chod po pfipojeni sitového napéti
2)  maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
— Neni k dispozici!
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8.1

Zobrazeni zpracovani zadané hodnoty.

Zpracovani zadané hodnoty

Hlavni zdroje zadané

hodnoty Frekvence
Funkce dig.vstupu
Smér otaceni®
Pevna frekvence 1 ...¢ P429 ... P433
Tioovaci frekvence P13
(i u ControlBoxu)®
P MéFitko P105
Analogovy vstup 1@ PA0... > Y, ¥
'\_:I-
Analogovy vstup 2 @1 Méfitko o v
) P400... —» P104 —<
ControlBox) | | | essc PS09. > Y
i} c o
Potenciometricky box® > P>
= Rozhrani
74adana ° P546 ... P548 oz ran'*
hodnota
Zdroie vedleidizadane Normovani vedlejSi zadané
J J Pricteni frekvence /
Odecteni fEeArleoence
, Méritko M&Fitk
Analogovy vstup 1@ R e
P405
. @ Méritko > P411 Y
Analogovy vstup 2 Pa00 <+ \ s(o——

ControlBox @ [ ©
Funkce
Zédané @ Volba Pa10 | vedlejsi
hodnota sbérnice zadané
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Funkce vedlejsi Potlacené Min./ Max. Rampa Proudové
Zadané hodnoty frekvence omezeni frekvence omezeni
f P105 P112 . )
E[ »O ZADANA
f / f \ _ FREKVEN
P516 ...
-F | Pa13 P104 P
P519 ... P505 P536.
fskut 7 ¥ y 7y
fITEX mn’ax IH"EX
Obr. 7: Zpracovani zadané hodnoty
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8.2 Procesni regulator

Procesni regulator je Pl regulator, u kterého je mozné vystup regulatoru omezit. Dodatecné je vystup
procentualné normalizovan na fidici poZzadovanou hodnotu. Timto vznikd moznost pfipojeny pohon

fidit nadfazenou zadanou hodnotou a doregulovani PI regulatorem.

Ridici zadana
hodnota

Analogovy vstup 1
(P400=4)

nebo
Analogovy vstup 2

Rampa PID regulator P416

Zadana
hodnota
P412 = 0.0-10.0V

min. omezeni

P466

P faktor P413
| faktor P414

Skute¢na
hodnota

Analogovy vstup 1
(P400=14)

nebo

Analogovy vstup 2

Pl regulator

Obr. 8: Blokové schéma Procesni regulator

max. omezeni

P415

Doba rozbéhu
P102

(D@
A\

Rampa zadané
hodnoty

Predstih

Analogovy vstup
(P400 = 16)
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8.2.1 Priklad pouziti Procesni regulator

Pohon regulovan pomoci tane¢niku  Kyvny valec = PW (valec tane¢niku) Hlavni pohon stroje

7 <3¥— | Stfed =5V
Skuteéné/ zadana
poloha poloha
tanecniku 10V
snimana
potenciometrem 0-10V
Ménic frekvence
Zadana hodnota hlavniho AIN 1 fa
stroje
Béh vpravo DIN 1 Mez regulatoru
P415 v % zadané
hodnoty
Skute¢na poloha PW AIN 2
., i Mez regulatoru
- Zadana P415
Zadana poloha PW hodnota
pomoci parametru P412 hlavniho
stroje f>
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8.2.2 Nastaveni parametri Procesni regulator

Priklad: SK 500P, zadana frekvence: 50 Hz, meze regulatoru: +/- 25%

P105 (Maximaini frekvence) [Hz]

P400 [-01] (funkce analogovy vstup):

P411 (zadana frekvence) [Hz]

P412 (zadana hodnota procesniho
regulatoru):

P413 (P-slozka regulatoru) [%]:
P414 (l-slozka regulator) [%/ms]:

P415 (omezeni +/-) [%]

P416 (Rampa pfed regulaci) [s]:

P420 (faktor digitalni vstup 1):

P400 [-02] (funkce analogovy vstup
2):

., i Z&d.frekv.[Hz] *P415[%)]
> Zadana frekvence [Hz]+

100%

. 50z +50HZ X25% _

Ptiklad: 100%

62,5Hz
4% (pFicteni frekvence)

Zadana frekvence pfi 10V na analogovém vstupu 1

Ptiklad: 50 Hz

Stfedova poloha PW / Tovarni nastaveni 5V (popf.
pfizplUsobte)

Tovarni nastaveni 10 % (popf. pfizpUsobte)
doporucéeno 100%/s

Omezeni regulatoru (viz vyse)

Upozornéni:

U funkce Procesni regulator se pouziva parametr P415
jako omezeni regulatoru dle PI regulatoru. Tento parametr
ma tedy dvoji funkci.

Pfiklad: 25 % Zzadané hodnoty

Tovarni nastaveni 2s (popf. srovnejte na chovani
regulatoru)

,»1“ Béh vpravo

»14%“ Skute¢na hodnota PID procesni regulator
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8.3 Elektromagneticka kompatibilita EMC

Pokud je pfistroj instalovan v souladu s doporu€enimi této pfirucky, spliuje vSechny pozadavky
smeérnice EMC, v souladu s normou pro EMC vyrobk EN 61800-3.

8.3.1 VsSeobecna ustanoveni

V8echna elektrickd zafizeni, kterd maji vlastni funkci a jsou uvadény na trh jako samostatna zafizeni
uréena pro konecného uZivatele, musi od &ervence 2007 vyhovovat smérnici 2004/108/ES (dfive
smérnice EEC/89/336). Pro vyrobce existuji tfi rizné moznosti prokazani shody s touto smérnici:

1. EU Prohlaseni o shodé

Zde se jedna o prohlaseni vyrobce, Ze jsou splnény pozadavky evropskych norem, platnych pro
elektrickém prostfedi zafizeni. V prohlaseni vyrobce smi byt citovany pouze ty normy, které byly
zvefejnény v oficialnim ufednim véstniku Evropského spoledenstvi.

2. Technicka dokumentace

Muze byt vyhotovena technicka dokumentace, popisujici EMC chovani zafizeni. Tento dokument
musi byt schvalen ‘notifikovanym organem’, jmenovanym pfislu§nym evropskym viadnim mistem.
Tim je mozna aplikace norem, které se nachazeji jesté v pfipravé.

3. EU Osvédceni o typové zkousce

Tato metoda plati pouze pro radiova vysilaci zarizeni.

Tato zafizeni maji vlastni funkci pouze tehdy, kdyz jsou spojena s jinym zafizenim (napf. s motorem).
Zakladni jednotky tedy nemohou nést CE oznaleni, které by potvrzovalo shodu se smérnici EMC. V
nasledujicim jsou proto udany pfesnéjsi detaily o EMC chovani téchto vyrobkl, pficemz se
predpokladd, Ze jsou instalovany v souladu se smérnicemi a pokyny, uvedenymi v této dokumentaci.

Vyrobce muze sam potvrdit, Ze jeho zafizeni vyhovuje v daném prostfedi pozadavkim EMC direktivy
ve vztahu k jejich elektromagnetickému chovani ve vykonovych pohonech. Relevantni mezni hodnoty
odpovidaji zakladnim normam EN 61000-6-2 a EN 61000-6-4 pro odolnost proti rudeni a rusivé
vyzafovani.

8.3.2 Posouzeni EMC
Pro posouzeni elektromagnetické kompatibility je nutno vzit v vahu 2 normy.
1. EN 55011 (norma prostfedi)

V této normé jsou v zavislosti na stanoveném prostfedi, v kterém je vyrobek provozovan,
definovany pfislusné mezni hodnoty. RozliSuji se 2 prostfedi, pficemz 1. prostfedi popisuje
nepriimyslovou obytnou a obchodni zénu bez vlastnich distribunich transformatort vysokého
nebo stfedniho napéti. 2. prostredi naproti tomu definuje priumyslové zény, nepfipojené na
verejnou nizkonapétovou sit, které disponuji distribuénimi transformatory vysokého nebo stfedniho
napéti. Rozdéleni meznich hodnot je pfitom provedeno do tfid A1, A2 a B.

2. EN 61800-3 (norma vyrobku)

V této normé jsou definovany mezni hodnoty v zavislosti na misté pouziti vyrobku. Rozdéleni
meznich hodnot je pfitom provedeno do kategorii C1, C2, C3 a C4, pficemz tfida C4 plati zasadné
pouze pro pohonné systémy vysSiho napéti (= 1000 V AC), nebo vySsiho proudu (= 400 A). Trida
C4 muze pro jednotlivé zafizeni platit ale i tehdy, kdy je zapojeno do komplexnich systémd.

Pro obé& normy plati stejné mezni hodnoty. Normy se ale odliSuji aplikaci, rozSifenou v normé vyrobku.
Ktera z obou norem je vzata za zaklad, rozhoduje provozovatel, pfiemz v pfipadé odstranéni ruseni
je v typické situaci brana za zaklad norma prostfedi.
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Podstatna souvislost mezi ob&ma normami je objasnéna nasledovné:

Kategorie dle EN 61800-3 C1 Cc2 C3

Tfida mezni hodnoty dle EN 55011 B A1l A2

Provoz pfipustny v

1. Prostiedi (obytna zona) X X" -

2. Prostiedi (pramyslova zéna) X X" X"

Dle EN 61800-3 nutné upozornéni - 2) 3)

Zpusob odbytu VSeobecné k dostani | Omezené k dostani

EMC Odborna znalost Zadné pozadavky Instalace uvedeni do provozu odbornikem
z oblasti EMC

1)  Pouziti zafizeni ani jako zastrékovy pfistroj ani v pohyblivych zafizenich

2) ,V obytné z6né miize pohonny systém zplsobit vysokofrekvenéni ruseni, které muze vyzadovat opatieni k odruseni.”

3) ,Pohonny systém neni uren pro pouZiti ve vefejné siti nizkého napéti, napajejici obytné zény."

Tabulka 11: EMC - Porovnani s EN 61800-3 a EN 55011

8.3.3 EMC zarizeni

POZOR

EMC - Ruseni okoli

Tento pfistroj zplsobuje vysokofrekvenéni ruseni, které muze v obytnych oblastech vyZzadovat
odruSovaci opatfeni (Kap. 8.3.2 "Posouzeni EMC").

» Pro dodrzeni stupné odru$eni, pouzijte stinény motorovy kabel.

m Informace

EMC-sada

Pro snizeni poruch EMC dle EMC smérnice, Ize pouzit tzv. EMC sady, které Ize namontovat na
prislusnych mistech ménice frekvence .

Zafizeni je urCeno vyluéné pro prumyslové pouziti. Nepodléha proto pozadavkim normy
EN 61000-3-2 k vyzafovani vysSich harmonickych.

Tfidy meznich hodnot jsou dosazeny pouze, kdyz

* je kabelaz provedena v souladu s EMC
+ délka stinénych motorovych kabell nepfekroéi pfipustné meze

Stinéni motorového kabelu se musi pfipojit na obou stranach (uhelnik stinéni ménice frekvence a
kovova svorkova svorkovnice motoru). V zavislosti na provedeni zafizeni (...-A popf. ...-O) a typu a
pouziti sitového filtru popf. tlumivky vyplyvaji rizné pfipustné délky motorovych kabell, zarucujici
dodrzeni deklarovanych tfid meznich hodnot.

m Informace
U pfipoju stinénych motorovych vedeni o délce > 30 m muize zejména u ménicu frekvence mensiho
vykonu dojit k aktivaci poruchy nadproudu, takZe je dodateéné nutné pouziti vystupni tlumivky
(SKCO5 ...).
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Typ pristroje

Emise v zavislosti na vedeni
150 kHz — 30 MHz

Trida C2 Trida C1
SK 5xxP-250-123-A ... SK 5xxP-550-123-A 20m -
SK 5xxP-750-123-A ... SK 5xxP-221-123-A 20m 5m
SK 5xxP-250-340-A ... SK 5xxP-550-340-A 20m -
SK 5xxP-750-340-A ... SK 5xxP-551-340-A 20m 5m

SK 5xxP-751-340-A ...

SK 5xxP-112-340-A

Pripravuje se

SK 5xxP-152-340-A ...

SK 5xxP-222-340-A

Pfipravuje se

Tabulka 12: EMC, max. délka motorovych kabeld, stinéné, co se ty¢e dodrzeni tfid meznich hodnot

EMC Piehled norem, které jsou dle EN 61800-3,
uplatnény pro zkusSebni a méfici postupy:

Rusivé elektromagnetické emise

P - Co

Rusve.m’swenve’po vedeni EN 55011 .

(Rusivé napéti) C1 (Velikost 1-4)
PRV P Co

Rusenll S|rer1§ szarovanlm EN 55011

(Intenzita ruSivého pole) -

Odolnost proti ruseni EN 61000-6-1, EN 61000-6-2

ESD, vybiti statické elektfiny EN 61000-4-2 6 kV (CD), 8 kV (AD)

EMF, vysokofr.ekvlencnl EN 61000-4-3 10 V/m; 80 — 1000 MHz

elektromagneticka pole 3 V/Im; 1400 — 2700 MHz

Vyboj (burst) na fidicim vedeni EN 61000-4-4 1kV

Vyboj gburst) na sitovych a motorovych EN 61000-4-4 2KV

vedenich

Impuls (faze-faze / zem) EN 61000-4-5 1kV/2kV

Poruchova veI|v0|r’1a .S|rer1a po vedeni EN 61000-4-6 10V, 0.15 — 80 MHz

vysokofrekvenénimi poli

Kolisani a poklesy napéti EN 61000-2-1 +10 %, -15 %; 90 %

Symetrie napéti a zmény frekvence EN 61000-2-4 3%;2%

Tabulka 13: Piehled dle normy vyrobku EN 61800-3

.
200-240 V
380480V |

50-60 Hz |

Obr. 9: Doporuceni kabelaze

1 MF

2 Brzdny odpor
(Volitelné)

3 Uhelnikem stinéni

4 Uzemnéni

PE Ochranné
uzemneéni
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8.3.4 Prohlaseni o shodé

GETRIEBEBAU NORD

NORP

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG

iebebau-Nord-Str. 1. 22941 B, heide, Germany . Fon +49(0)4532 289 - 0. Fax +49(0)4532 289 - 2253 . info@nord.com €310601,_0122

EU Declaration of Conformity

In the meaning of the EU directives 2014/35/EU Annex IV, 2014/30/EU Annex II, 2009/125/EG Annex IV and 2011/65/EU Annex Vi

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG as manufacturer in sole responsibility hereby declares, Pagelof1l
that the variable speed drives of the product series NORDAC PRO

* SK 500P-xxx-123-.-.. , SK 500P-xxx-340-.-..
{xxx= 250, 370, 550, 750, 111, 151, 221, 301, 401, 551, 751, 112, 152, 182, 222)
also in these functional variants:
SK 510P-... , SK 530P-... , SK 540P-... , SK 550P-...
and the further options/accessories:
SK TU5-..., SK CU5-..., SK PAR-3. , SK CSX-3. , SK SSX-3A, SK POT1-., SK EBIOE-2, SK EBGR-1,
SK TIE5-BT-STICK, SK EMC5-. , SK DRK5-. , SK BRUS-.-..., SK BR2-..., SK CI5-..., SK CO5-...,
HLD 110-500/..

comply with the following regulations:

Low Voltage Directive 2014/35/EU  0). L 96 of 29.3.2014, p. 357-374
EMC Directive 2014/30/EU 0J. L 96 of 29.3.2014, p. 79-106
Ecodesign Directive 2009/125/EG 0. L 285 of 31.10.2009, p. 10-35
Regulation (EU) Ecodesign 2019/1781  0J. L 272 of 25.10.2019, p. 74-94
RoHS Directive 2011/65/EU  0J.L 174 of 1.7.2011, p. 8811
Delegated Directive (EU) 2015/863 0J. L 137 of 4.6.2015, p. 10-12

Applied standards:

EN 61800-5-1:2007+A1:2017 EN 61800-3:2018 EN 61800-9-1:2017
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016 EN 63000:2018 EN 61800-9-2:2017

It is necessary to notice the data in the operating manual to meet the regulations of the EMC-Directive.
Specially take care about correct EMC installation and cabling, differences in the field of applications and i
necessary original accessories.

First marking was carried out in 2019,

Bargteheide, 07.01.2022
i
v
v%\/ AW//\S
U. Klichenmeister pp F. Wiedemann
Managing Director Head of Inverter Division
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NORQ
NORD GEAR LIMITED

Member of the NORD DRIVESYSTEMS GROUP DRIVESYSTEMS
NORD Gear Limited
11 Barton Lane, Abingdon, Owfordshire, United Kingdorn Q14 3MB | Tel. Mo.: +44 1235 534404 | Email: GE-Sales@nord.com DoC nurnber CZE0E01_0821 _EN_LIKCA
CU QI: Declaration of Conformity

NORD Gear Limited hereby declares under sole responsibility that the product series as originally delivered:

SK 500P-xxx-123-.-.., SK 500P-xxx-340-.-..

(xotx = 250, 370, 550, 750, 111, 151, 221, 301, 401, 551, 751)
also in functional variants:

SK 510P-..., SK 530P-..., SK 540P-..., SK 550P-...

and further options/accessories:

SK TUS5-..., SK CUS-..., SK PAR-3., SK C5X-3., SK SSX-3A, SK POT-, SK EBIOE-2, SK EBGR-1,
SK TIES-BT-STICK, SM EMC5-., SK DRK5-., SK BRUS-.-..., SK BR2-..., SK CI5-..., SK CO5-...,
HLD 110-500/..

complies with the following statutory requirements and and conforms with the following designated
carries the UKCA marking accordingly: standards:

Electrical Equipment (Safety) Regulations S.1. 2016/1101 | EN 61800-5-1:2007+A1:2017

(as amended) EN 61800-9-1:2017

EN 61800-9-2:2017

EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016
Electromagnetic Compatibility Regulations S.1. EN 61800-3:2004+A1:2012+AC:2014
2016/1091 (as amended)

Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances | BS EN IEC 63000:2018
in Electrical and Electronic Equipment Regulations S.1.
2012/3032 (as amended)

According to the EMC directive, the listed devices are not independently operable products, they are
intended for installation in machines. Compliance to the directive requires the correct installation of the
product, it is necessary to take notice of the data and safety instructions in the installation and operating
manual. Specifically take care regarding the correct EMC installation and cabling requirements.

Abingdon, 07.04.2021

L

Andrew Stephenson
Managing Director
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8.4 Redukovany vystupni vykon

Ménice frekvence jsou dimenzovany na urcité pretizeni. 1,5-nasobny nadproud Ize napf. vyuzit po
60 sec. Po cca 3,5 sec. Je mozny 2-nasobny nadproud. Za nasledujicich okolnosti dochazi k redukci
pretizitelnosti:

» vystupni frekvence < 4,5 Hz a stejnosmérna napéti (stojici vektor)

* pulzni frekvence vétsi nez jmenovita pulzni frekvence (P504)

» zvySena sitova napéti > 400 V

» zvySena teplota chladice

Na zakladé néasledujicich charakteristik Ize odedist pfislusné proudové / vykonové omezeni.

8.41 Zvysené tepelné ztraty na zakladé pulzni frekvence

Toto vyobrazeni ukazuje redukci vystupniho proudu v zavislosti na pulzni frekvenci pro zafizeni 230 V
a 400 V tak, aby byly v ménici frekvence vylouceny pfili§ vysoké tepelné ztraty.

U pristroju 400 V zacina snizeni od pulzni frekvence 6 kHz. U pfistroji 230 V od pulzni frekvence 8 kHz.

V grafu je zobrazena mozna proudova zatiZitelnost pfi trvalém provozu.

|/|N1.2

1.1 ]

0.9~

_____ 0.8

0.7

0.4

Pulzni frekvence [kHZz]

Obr. 10: Tepelné ztraty na zakladé pulzni frekvence
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8.4.2 Redukce nadproudu v zavislosti na ¢ase

V zavislosti na dobé trvani pretizeni, se méni dosazitelna pfetiZitelnost. V téchto tabulkach jsou
uvedeny nékteré hodnoty. Je-li dosazena jedna z téchto meznich hodnot, musi mit ménic¢ frekvence
dostatek ¢asu (pfi nizkém vytizeni nebo bez zatizeni), aby se mohl opét regenerovat.

Pokud pracuje v kratkych Casovych intervalech opakované v oblasti pretizeni, potom se mezni

hodnoty, udané v tabulkach snizuji.

Pristroje 230V: Redukovana pretizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a ¢asu

Cas [s]
Pulzni frekvence [kHz]
> 600 60 30 20 10 3.5
3..8 110% 150% 170% 180% 180% 200%
10 103% 140% 155% 165% 165% 180%
12 96% 130% 145% 155% 155% 160%
14 90% 120% 135% 145% 145% 150%
16 82% 110% 125% 135% 135% 140%
Pristroje 400V: Redukovana pretizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a ¢asu
Cas [s]
Pulzni frekvence [kHz]
> 600 60 30 20 10 3.5
3..6 110% 150% 170% 180% 180% 200%
8 100% 135% 150% 160% 160% 165%
10 90% 120% 135% 145% 145% 150%
12 78% 105% 120% 125% 125% 130%
14 67% 92% 104% 110% 110% 115%
16 57% 77% 87% 92% 92% 100%

Tabulka 14: Nadproud v zavislosti na ¢ase

BU 0600 cs-4022
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8.4.3 Redukce nadproudu v zavislosti na vystupni frekvenci

Na ochranu vykonového dilu pfi malych vystupnich frekvencich (< 4 < 4,5 Hz, vel. 4 a vétsi. 7,5 Hz) je
k dispozici kontrola, kterou se zjiStuje teplota tranzistor(l IGBT (insulated-gate bipolar transistor)
zpusobena vysokym proudem. Aby proud nemohl prekrocit omezeni stanovené v grafu, je zavedeno
pulzni odpojeni (P537) s variabilni mezi. V klidovém stavu pfi pulzni frekvenci 6 kHz proto proud
nemuze prekrocit 1,1-nasobek jmenovitého proudu.

%\\\\\\\\\\\\\\\\\\
Nepfipustna oblast

iy 25

Charakteristika vel. 1 ... 3

%]

Charakteristika od vel. 4

L
0.5 ' 45Hz

! (rozhrani ' (rozhrani osa X)
| osaX) i

0 Li 1 i ! | I ! |
0 2 4 6 8 10 12 14 16 I8 20

© 7,5Hz

Vystupni frekvence [Hz]
Mezni hodnoty pro pulzni odpojeni, vyplyvajici pro rGzné pulzni frekvence je mozno zjistit z
nasledujicich tabulek. Hodnota, nastavitelna v parametru P537 (10 ... 201) je podle pulzni frekvence
omezena na hodnotu udanou v tabulkach. Hodnoty pod mezi Ize nastavit libovolné.

Pristroje 230 V: Redukovana pretizitelnost (cca) na zakladée pulzni frekvence (P504) a vystupni frekvence

Vystupni frekvence [Hz]
Pulzni frekvence [kHz]
4,5 3,0 2,0 1,5 1,0 0,5 0
3..8 200 % 170 % 150 % 140 % 130 % 120 % 110 %
10 180 % 153 % 135 % 126 % 117 % 108 % 100 %
12 160 % 136 % 120 % 112 % 104 % 96 % 95 %
14 150 % 127 % 112 % 105 % 97 % 90 % 90 %
16 140 % 119 % 105 % 98 % 91 % 84 % 85 %

Pristroje 400 V: Redukovana pfetiZitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a vystupni frekvence

Vystupni frekvence [Hz]

Pulzni frekvence [kHz]

4,5 3,0 2,0 1,5 1,0 0,5 0
3..6 200 % 170 % 150 % 140 % 130 % 120 % 110 %
8 165 % 140 % 123 % 115 % 107 % 99 % 90 %
10 150 % 127 % 12 % 105 % 97 % 90 % 82 %
12 130 % 110 % 97 % 91 % 84 % 78 % 1%
14 115 % 97 % 86 % 80 % 74 % 69 % 63 %
16 100 % 85 % 75 % 70 % 65 % 60 % 55 %
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Pristroje 400 V: Redukovana pfetiZitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a vystupni frekvence
od vel. 4
Vystupni frekvence [Hz]
Pulzni frekvence [kHz]
7,5 6 5 4 3 2 1 0
3..6 200 % 180 % 170 % 155 % 145 % 130 % 120 % 110 %

8 169 % 152 % 143 % 131 % 122 % 110 % 101 % 93 %
10 146 % 131 % 124 % 113 % 106 % 95 % 87 % 80 %
12 128 % 115 % 109 % 99 % 93 % 83 % 77 % 71 %
14 115 % 103 % 97 % 89 % 83 % 74 % 69 % 63 %
16 103 % 93 % 88 % 80 % 75 % 67 % 62 % 57 %

Tabulka 15: Nadproud v zavislosti na pulzni a vystupni frekvenci
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8.4.4 Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti

PFistroje jsou termicky dimenzovany s ohledem na jmenovité vystupni proudy. Aby byl odevzdavany
vykon udrzen konstantni, nemohou byt pfi menSich sitovych napétich vzhledem k vySe uvedenému
odebirany odpovidajici vétsi proudy. Pro kompenzaci zvy3enych spinacich ztrat je pfi sitovych
napétich nad 400V provadéna naopak redukce pfipustnych trvalych vystupnich proudud
proporcionalné k sitovému napéti.

|/|N 12

11

(T S

0.8

0.7

0.6

0.5

0.4 | | \ | \ | | |

320 340 360 380 400 420 440 460 480
Sitové napéti [V]
Obr. 11: Vystupni proud na zakladé sit'ového napéti

8.4.5 Redukovany vystupni proud na zakladé teploty chladice

Teplota chladiCe je zapoditavana do redukce vystupniho proudu, takZe pfi nizkych teplotach
chladiciho télesa specialné pro vy$si kmito€ty impulzl Ize pfipustit vySSi zatizitelnost. Pfi vysSich
teplotach chladi¢e je redukce pfislusné zvySena. Teplota okoli a chlazeni pfistroje tak mohou byt
optimalné vyuZzity.

8.5 Provoz s proudovym chraniéem

U pfistroju s aktivnim sitovym filtrem (standardni konfigurace pro TN-/ TT-sité) Ize ocekavat svodové
proudy < 16 mA. Pfistroje jsou vhodné pro provoz s proudovym chrani¢em pro ochranu osob.

U pfistroju s neaktivnim sitovym filtrem (pFizpisoben pro provoz v IT-siti) Ize ocekavat svodové
proudy < 30 mA. PFistroje jsou vhodné pro provoz s proudovym chrani¢em pro ochranu osob.

Mohou se pouzit vyluéné univerzalni proudové chranice (Typ B popf. B+).
(Kap. 2.5.3.2 "Sitové pfipojeni (PE, L1, L2/N, L3)")
(3 Viz také dokument T1 800 000000003.)
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8.6 Systémova sbérnice NORD

8.6.1 Popis

Komunikace mezi riznym pfistroji Getriebebau NORD GmbH & Co. KG (ménice frekvence a volitelné
konstrukéni skupiny) a eventualné dalSi pfisluSenstvi (absolutni ¢idlo) se provadi po vlastni systémové
sbérnici NORD. Systémova sbérnice NORD je sbérnice typu CAN, komunikace se provadi pomoci
protokolu CANopen. PFi pouziti rozhrani systémové sbérnice u SK 500P a SK 510P existuji omezeni.
Ta Ize zjistit v nasledujici tabulce:

Funkce SK 500P / SK 510P SK 530P SK 550P
SK EBIOE-2/CU4//TU4- ne ano ano
IOE
SK CU4-TU4-PBR jako ne ano neni u¢elné - Industrial
PROFIBUS-Gateway Ethernet on board
Absolutni €idlo ano ano ano
CANopen
fidici funkce — ano ano ano
Master-Slave
NORDCON-Tunelovani pouze pasivné ano ano
Industrial-Ethernet- Slave Slave Master

Gateway

Jsou-li k ménici frekvence ethernetovym rozhranim (SK 550P) pfipojeny pomoci systémové sbérnice
dal8i pfistroje, Ize je pfipojit i bez vlastniho ethernetového rozhrani nepfimo do komunikace po

ethernetové sbérnici. Pomoci SK 550P Ize propojit vice ménicl frekvence.

BU 0600 cs-4022
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®

@é@ l @il

NORD CON @

Obr. 12: Priklad usporadani systémové sbérnice NORD

Poz. | Popis
1 NORD-Systembus (CANopen)
2 Méni¢ frekvence s ethernetovym rozhranim SK 550P
3 Ménice frekvence SK 5x0P
4 Absolutni ¢idlo
5 Pocitac NORDCON (PC na béazi Windows®, na kterém je instalovan parametrizaéni a obsluzny

software NORDCON)

6 Sbérnice
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8.6.2 Ugastnici na systémové sbérnici NORD

Celkem Ize k systémové sbérnici NORD pfipojit véetné pfislusnych absolutnich idel az 8 ménicu
frekvence. VSem uUcastnikim na systémové sbérnici NORD musi byt pfifazena jednoznacna adresa
(Node ID). Adresy ménicu frekvence se nastavuji pomoci parametrd P515 [-01] ,CAN adresa“.

Adresa pfipojenych standardnich absolutnich Cidel NORD se nastavuje pomoci DIP prepinace.
Absolutni €idla musi byt spravné adresovany k pfislusnému ménici frekvence. K tomu dochazi podle
nasledujiciho vzorce:

Adresa absolutniho cidla = CAN- Adresa ménice frekvence + 1

Z toho plyne nasledujici matice:

Pristroj MF1 AG1 MF2 AG2

Node-ID
(CAN adresa)

32 33 34 35

U prvniho a posledniho uc€astnika v systémové sbérnici se musi aktivovat zakonCovaci odpor
() Prirucka ménice frekvence). Rychlost sbérnice ménice frekvence se musi nastavit na ,250 kBaud*
(P514 ,Prenosova rychlost CAN®). To plati i pro pfipojena absolutni Cidla.

8.6.3 Fyzikalni usporadani

Standard CAN

Kabel, specifikace 2x2, Twisted Pair, stinény, lankové vodice, prifez vedeni 20,25 mm? (AWG23),
vlnova impedance cca 120 Q

Délka sbérnice Celkovy rozsah max. 20 m,
max. 20 m mezi 2 u€astniky,

Struktura Preferovana liniova struktura

Dolad’'ovaci vedeni mozné (max. 6 m)

Zakongéovaci odpory 120 Q, 250 mW na obou koncich systémove sbérnice

(pfepinatelné pomoci DIP spinaéu)

Pfenosova rychlost 250 kBaud

PFipojeni signali CAN_H a CAN_L se musi provést pomoci gar—

zkrouceného paéru Zil. PFipojeni GND potenciall je realizovano “\
pomoci druhého paru Zil. .
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8.7 Moznosti optimalizace energetické uc¢innosti

A VYSTRAHA

Necekany pohyb v dusledku pretizeni

V dusledku pretizeni pohonu hrozi riziko, Zze se motor nahle ,utrhne z tocivého pole“ ( nahla ztrata
krouticiho momentu). Prfetizeni miaze byt zpUsobeno napfiklad poddimenzovanim pohonu nebo
vlivem nahlé $picky zatizeni. Nahlé Spi¢ky zatizeni mohou mit mechanicky puvod (napf. vzpfi¢eni),
ale i extrémné prikrymi rampami zrychleni (P102, P103, P426).

LVypadek® motoru muze vést, v zavislosti na druhu aplikace, k ne¢ekanym pohybim (napf. padu
bfemene u zdvihacich zafizeni).

K vylou&eni rizika se musi dat pozor na nasledujici:

» Pro zdvihové aplikace nebo pro aplikace s ¢astymi a velkymi zménami zatéze se musi parametr
P219 bezpodminené ponechat v tovarnim nastaveni (100 %).

» Pohon nesmi byt poddimenzovan, musi byt zaji§téna dostate&na rezerva pro pfetizeni.

» Zajistéte eventualni pojistku proti padu (napf. u zdvihacich zafizeni) nebo srovnatelna ochranna
opatreni.

Ménice frekvence NORD se vyznaduji nizkou vlastni spotfebou energie a tim vysokou ucinnosti.
Mimoto tyto ménice frekvence poskytuji pro urcité aplikace (zejména aplikace pfi provozu s ¢asteCnym
zatizenim) pomoci ,Automatického pfizplsobeni magnetizace® (parametr (P219)) moznost zlepSeni
energetické efektivnosti celého pohonu.

V zavislosti na potfebném krouticim momentu je magnetizacni proud (resp. motorovy moment)
ménic¢em frekvence snizen dle momentalnich potfeb pohonu. Vysledny pokles spotfeby proudu tak
spolu s optimalizaci cos ¢ na jmenovitou hodnotu motoru pfispiva pfi provozu s ¢astenym zatizenim
k energetické uginnosti a zlepSeni uciniku (kompenzace).

Parametrizace, odliSna od tovarniho nastaveni (vyrobni nastaveni = 100%) je pfitom ale pfipustna
pouze pro aplikace, které nemaiji potfebu rychlych zmén krouticiho momentu. (Detaily viz parametr
(P219).)

T T “

U Is U
Is
Is
Isa Isa U
Isa
» > » > » >
Isp Isp Isp
bez pfizpusobeni magnetizace s pfizpusobenim magnetizace
Motor pod plnym zatizenim Motor pod ¢aste€nym zatizenim

ls= Vektor motorového proudu (fazovy proud)
Isp = Vektor magnetizacniho proudu (jalovy proud)
Isq = Vektor momentotvorného proudu (€inny proud)

Obr. 13: Energeticka efektivnost na zakladé automatického prizpiisobeni magnetizace
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8.8 Motorova data — Charakteristiky (Asynchronni motory)

Nize jsou vysvétleny mozné charakteristiky, s nimiZ Ize motory provozovat. Pro provoz s
charakteristikou 50 Hz nebo 87 Hz jsou dulezité udaje na vyrobnim stitku motoru (EJ ¢ast ). Pro
provoz s charakteristickou kfivkou 100 Hz je nutné pouzit specialné vypocétené udaje o motoru (L
Gast).

8.8.1 Charakteristika 50 Hz

(= Rozsah nastaveni 1:10)

Pfi provozu na 5O'HZ IZ?,pOUZIty m.Ot,or = M/My Charakteristika 50 Hz (4-pélovy motor)
provozovat se  jmenovitym krouticim === P/Py
momentem aZ do jeho jmenovitého bodu pfi | 2
50 Hz. Provoz pfi frekvenci vysSi nez 50 Hz 1 / N
je mozny, ale vystupni kroutici moment se | ., AN \\
nelinearné snizuje (viz diagram). Nad ,/ \\ R
. o o 06 , N
jmenovitym bodem se motor dostava do ,,' N
. , . it | 04
oblasti odbuzeni pole, protoZe pfi zvySeni // iy
frekvence nad 50 Hz nelze napéti zvySit nad | o2 2
e e vy 4
hodnotu sitového napéti. 0 127
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 1o0Frekvence
[Hz]
0 1445 2890 Otacky
[1/min]

Obr. 14: Charakteristika 50 Hz

m Informace

Porovnejte idaje motoru s udaji na typovém stitku.

Aby bylo mozné optimalné pfizplsobit méni¢ frekvence pouzitému motoru, musi parametry odpovidat
parametrim motoru.

* V parametru P200 vyberte pouzity motor ze seznamu motor(i. V seznamu motoru jsou uvedeny
v§echny motory IE3-NORD.

» P¥i pouziti motor(i IE1 nebo IE2, ale zejména pfi pouziti motorl jinych vyrobcu, byste méli porovnat
udaje o motoru v parametrech P201 ... P209 s udaji na typovém $titku a pfipadné je korigovat.

» Nakonec je tfeba zméfit odpor statoru, viz P220, nebo jej zadat do P208 ru¢né.
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Ménice frekvence 115V /230 V

U pfistroju pro 115V dochazi v pfistroji k zdvojeni vstupniho napéti, takze je u pfistroje dosazeno
nutného maximalniho vystupniho napéti 230 V.

Nasledujici udaje se vztahuji na vinuti motoru 230V / 400V. Plati pro motory IE1 a IE2. Upozorriujeme,
ze tyto udaje se mohou mirné liSit, protoZze motory podléhaji uritym vyrobnim tolerancim. Doporucuje
se nechat zmeéfit odpor pfipojeného motoru frekvenénim ménic¢em (P208 / P220).

Motor

Ménic

Udaje motoru pro parametrizaci

1)

(IE1) frekvence | M

[Nm] Fn nN IN Un PN YIA Re( [0
SK ... SK 5xxP-... [HZ] [m|n'1] [A] [V] [kW] COos ¢ St [ ]
71S/4 250-x23- * 1,73 50 1365 1,3 230 0,25 0,79 A 39,9
71L/4 370-x23- * 2,56 50 1380 1,89 230 0,37 0,71 A 22,85
80S/4 550-x23- * 3,82 50 1385 2,62 230 0,55 0,75 A 15,79
80L/4 750-x23- * 5,21 50 1395 3,52 230 0,75 0,75 A 10,49
90S/4 111-x23- 7,53 50 1410 4,78 230 1,1 0,76 A 6,41
90L/4 151-323- 10,3 50 1390 6,11 230 1,5 0,78 A 3,99
100L/4 221-323- 14,6 50 1415 8,65 230 2,2 0,78 A | 2,78
100LA/4 301-323- 20,2 50 1415 11,76 230 3,0 0,78 A 1,71
112M/4 401-323- 26,4 50 1430 14,2 230 4,0 0,83 A 1,11
132S/4 551-323- 36,5 50 1450 20,0 230 55 0,8 A 0,72
132M/4 751-323- 49,6 50 1450 26,8 230 7,5 0,79 A 0,46
132MA/4 112-323- 60,6 50 1455 32,6 230 9,2 0,829 A 0,39
1) v referenénim bodé
242 BU 0600 cs-4022




Co

DRIVESYSTEMS

8 Dodatecné informace

Ménic frekvence 400V

Nasledujici udaje se vztahuji az do vykonu 2,2 kW na vinuti motoru 230 / 400V.

Plati pro motory IE1 a IE2. Upozorfiujeme, Ze tyto udaje se mohou mirné liSit, protoZze motory
podléhaji uritym vyrobnim tolerancim. Doporu€uje se nechat zméfit odpor pfipojeného motoru
frekvenénim méni¢em (P208 / P220).

Motor Ménié Udaje motoru pro parametrizaci

Mn "
(IE1) frekvence = - | Un P

N N

\803/4 |550-34o- 3,82 | 50 \ 1385 | 1,51 \ 400 | 0,55 \ 0,75 Y 15,79 \
| 80L/4 | 750-340- 521 | 50 | 1395 | 2,03 | 400 | 075 | 075 Y 10,49 |
90S/4 111-340- 7,53 50 1410 | 2,76 400 1,1 0,76 Y 6,41
90L/4 151-340- 10,3 50 1390 | 3,53 400 1,5 0,78 Y 3,99
100L/4 221-340- 14,6 50 1415 5,0 400 2,2 0,78 Y 2,78
100LA/4 | 301-340- 20,2 50 1415 6,8 400 3,0 0,78 A 5,12
112M/4 401-340- 26,4 50 1430 | 8,24 400 4,0 0,83 A 3,47
132S/4 551-340- 36,5 50 1450 | 11,6 400 5,5 0,8 A 2,14
132M/4 751-340- 49,6 50 1450 | 15,5 400 75 0,79 A 1,42
160M/4 112-340- 72,2 50 1455 | 20,9 400 11,0 0,85 A 1,08
160L/4 152-340- 98,1 50 1460 | 28,2 400 15,0 0,85 A 0,66
180MX/4 | 182-340- 122 50 1460 | 354 400 18,5 0,83 A 0,46
180LX/4 | 222-340- 145 50 1460 | 426 400 22,0 0,82 A 0,35

1) v referenénim bodé
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8.8.2 Charakteristika 87 Hz (pouze pristroje 400V)

(= Rozsah nastaveni 1:17)

Charakteristika 87 Hz pfedstavuje
rozsahu nastaveni

rozsSireni
otacek s konstantnim

jmenovitym to€ivym momentem motoru. Pro
realizaci musi byt spInény nasledujici body:

» Zapojeni motoru do trojuhelniku pfi vinuti

motoru pro 230/400 V

+ Meéni¢ frekvence s provoznim napétim
3~400 V

» Vystupni proud ménice frekvence musi byt
vétsi nez trigonometricky proud pouzitého
motoru (smérna hodnota - vykon ménice
frekvence = V3 nasobek vykonu motoru)

—— M/My  Charakteristika 87 Hz (4-p6lovy motor)
== P/Pn
1,2
1 d
4
g
08 47 \\\
‘/
0,6 —
’/
0,4 L
”
’/
0.2 2
’/
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

1445

100

2890

Frekvence
[Hz]
Otacky
[1/min]

Obr. 15: Charakteristika 87 Hz

PFi této konfiguraci ma pouzity motor jmenovity provozni bod pfi 230 V / 50 Hz a rozSifeny provozni
bod pfi 400 V /87 Hz. Tim se zvy$uje vykon pohonu o faktor V3. Jmenovity togivy moment motoru
zUstava az do frekvence 87 Hz konstantni. Provoz vinuti 230 V se 400 V je zcela nekriticky, protoze
izolace je dimenzovana na zku$ebni napéti >1000 V.

m Informace

Nasledujici motorova data plati pro normalizované motory s vinutim 230 V/400 V.

Motor Ménié Udaje motoru pro parametrizaci

Mn "
(IE1) frekvence = - | Un P

[Nm] N N
SK... SK 5xxP-... [Hz] [min-1] [A] V] (kW] Cos ¢ Y/A Rst [Q]
\713/4 |550-34o- \ 1,73 | 50 \ 1365 | 1,3 \ 230 0,25 \ 0,79 \ A | 39,9 \
| 71L/4 | 750-340- | 256 | 50 | 1380 | 189 | 230 037 | 071 | A | 2285 |
80S/4 111-340- 3,82 50 1385 | 2,62 230 0,55 0,75 A 15,79
80L/4 151-340- 5,21 50 1395 | 3,52 230 0,75 0,75 A 10,49
90S/4 221-340- 7,53 50 1410 | 4,78 230 1,1 0,76 A 6,41
90L/4 301-340- 10,3 50 1390 | 6,11 230 1,5 0,78 A 3,99
100L/4 401-340- 14,6 50 1415 | 8,65 230 2,2 0,78 A 2,78
100LA/4 | 551-340- 20,2 50 1415 | 11,76 | 230 3,0 0,78 A 1,71
112M/4 751-340- 26,4 50 1430 | 14,2 230 4,0 0,83 A 1,11
132S/4 112-340- 36,5 50 1450 | 20,0 230 5,5 0,8 A 0,72
132M/4 152-340- 49,6 50 1450 | 26,8 230 7,5 0,79 A 0,46
132MA/4 | 182-340- 60,6 50 1455 | 32,6 230 9,2 0,829 A 0,39
160MA/4 | 222-340- 72,2 50 1455 37 230 11 0,85 A 0,36

1) v referenénim bodé
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Motor Ménié Udaje motoru pro parametrizaci

My "
(IE3) frekvence

[Nm] Fn nN IN Un PN YIA Re( [0
SK ... SK 5xxP-... [HZ] [m|n'1] [A] [V] [kW] COos ¢ St [ ]
63 SP/4 250-340- 0,84 50 1370 0,68 230 0,12 0,66 A 66,7
63 LP/4 370-340- 1,24 50 1385 1,02 230 0,18 0,62 A 39,7
71 SP/4 550-340- 1,69 50 1415 1,21 230 0,25 0,71 A 24,0
71 LP/4 750-340- 2,51 50 1405 1,58 230 0,37 0,76 A 17,7
80 SP/4 111-340- 3,70 50 1420 2,23 230 0,55 0,75 A 10,4
80 LP/4 151-340- 5,06 50 1415 3,10 230 0,75 0,72 A 6,50
90 SP/4 221-340- 7,35 50 1430 4,12 230 1,1 0,78 A 4,16
90 LP/4 301-340- 10,1 50 1415 5,59 230 1,5 0,79 A 3,15
100 LP/4? | 401-340- 14,4 50 1460 8,13 230 2,2 0,76 A 1,77
100 AP/42) | 551-340- 19,8 50 1450 10,9 230 3,0 0,8 A 1,29
112 MP/4 | 751-340- 26,5 50 1440 13,6 230 4,0 0,83 A 0,91
132 SP/4 | 112-340- 35,8 50 1465 18,9 230 55 0,8 A 0,503
132 MP/4 | 152-340- 49,0 50 1460 27,3 230 7,5 0,77 A 0,381
160 SP/4 | 182-340- 59,8 50 1470 29,0 230 9,2 0,88 A 0,295
160 MP/4 | 182-340- 71,7 50 1465 35,5 230 11,0 0,85 A 0,262

1) v referenénim bodé

2) Konstrukéni fada APAB
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8.8.3 Charakteristika 100 Hz (pouze pristroje 400 V)

(= Rozsah nastaveni 1:20)

Pro velky rozsah nastaveni otaCek az do
poméru 1:20 Ize =zvolit provozni bod
100 Hz/400V. K tomu ucelu jsou nutna
specialni motorova data (viz nize), ktera se
od obvyklych dat 50 Hz odliSuji. Pfitom se
musi respektovat, Ze je po celou oblast
nastaveni  vytvafen  konstantni  toCivy
moment, ktery je ale menSi nez jmenovity
to€ivy moment pfi provozu 50 Hz.

Vyhodou mimo velky rozsah nastaveni
otacek je lepsi teplotni chovani motoru. V
oblasti nizSich vystupnich otacek neni
externi ventilator bezpodminecné nutny.

Kennlinie 100 Hz (4-poliger Motor)
Charakteristika 100 Hz (4-p6lovy motor)

30

40 50 60

1445

70

80

90 100

2890

Frekvence
[Hz]
Otacky
[1/min]

Obr. 16: Charakteristika 100 Hz

UPOZORNENI: Ta plati pro normalizované motory s vinutim 230 / 400 V. Musi se vzit na védomi,
ze se tyto udaje mohou nepatrné odliSovat, protoze motory podléhaji ur€itym vyrobnim
tolerancim. Doporucuje se nechat zmérit odpor pfipojeného motoru méniéem frekvence (P208 /

P220).
Motor Ménic Udaje motoru pro parametrizaci

Mn "
(IE1) frekvence Fr N | Un Pr

[Nm] N N Y/IA | Rst[Q
SK ... SK 5xxP-... [Hz] [min-1] [A] V] [kW] COS @ st [Q]
63S/4 250-340- 0,90 | 100 2880 | 0,95 400 025 | 0,63 A 47,37
63L/4 370-340- 1,23 | 100 2895 | 1,07 400 0,37 | 0,71 A 39,90
\71L/4 |550-34o- 1,81 | 100 \ 2900 | 1,59 \ 400 | 0,55 \ 0,72 A | 22,85 \
\803/4 |750-34o- 2,46 | 100 \ 2910 | 2,0 \ 400 | 0,75 \ 0,72 A | 15,79 \
80L/4 111-340- 3,61 100 2910 2,8 400 1.1 0,74 A 10,49
90S/4 151-340- 490 | 100 2925 | 3,75 400 15 0,76 A 6,41
90L/4 221-340- 719 | 100 2920 | 4,96 400 2,2 0,82 A 3,99
100L/4 301-340- 9,78 | 100 2930 | 6,95 400 3,0 0,78 A 2,78
100LA/4 | 401-340- 12,95 | 100 2050 | 7,46 400 4,0 0,76 A 1,71
112M/4 551-340- 17,83 | 100 2045 | 11,3 400 55 0,82 A 1,11
132S/4 751-340- 2424 | 100 2955 | 16,0 400 75 0,82 A 0,72
132MA/4 | 112-340- 3549 | 100 | 2960 | 230 | 400 | 110 | 080 A | 039 |

1) v referenénim bodé
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Motor Ménic My 7 Udaje motoru pro parametrizaci
(IE3) frekvence
SK SK 5xxP Nm] | P o I Un PN ose | YA | Rl
[Hz] | [min-1] | [A] V] [kW]
63 SP/4 250-340- 0,59 100 2885 0,58 400 0,18 0,61 A 66,7
63 LP/4 250-340- 0,82 100 2910 0,83 400 0,25 0,56 A 39,7
71 SP/4 370-340- 1,20 100 2920 1,01 400 0,37 0,69 A 24,0
71LP/4 550-340-A 1,79 100 2925 1,34 400 0,55 0,72 A 17,7
80 SP/4 750-340-A 2,44 100 2935 1,77 400 0,75 0,73 A 10,4
80 LP/4 111-340-A 3,58 100 2930 2,13 400 1,1 0,84 A 6,50
90 SP/4 151-340-A 4,86 100 2945 3,1 400 1,5 0,79 A 4,16
90 LP/4 221-340-A 717 100 2930 4,33 400 2,2 0,83 A 3,15
100 LP/42 | 301-340-A 9,65 100 2970 5,79 400 3,0 0,82 A 1,77
100 AP/42) | 401-340-A 12,9 100 2960 7,52 400 4 0,85 A 1,29
112 MP/4 | 551-340-A 17,8 100 2950 10,3 400 55 0,85 A 0,91
132 SP/4 | 751-340-A 241 100 2970 14,3 400 7,5 0,83 A 0,503
132 MP/4 | 112-340-A 29,6 100 2970 18 400 9,2 0,82 A 0,381
160 SP/4 | 152-340-A 35,3 100 2975 21 400 11 0,85 A 0,295
160 MP/4 | 152-340-A 48,2 100 2970 27,5 400 15 0,86 A 0,262
160 LP/4 182-340-A 59,4 100 2975 34,4 400 18,5 0,85 A 0,169
180 MP/4 | 222-340-A 70,4 100 2985 40,6 400 22 0,85 A 0,101

1) v referenénim bodé

2) Konstrukéni fada APAB

8.9 Motorova data — Charakteristiky (Synchronni motory)

Nize jsou uvedena mozna pfifazeni motori a ménicl frekvence a prislusné parametrizacni Udaje.
Pouzijte vyluéné udaje z téchto tabulek.

Motorova data Ménic Vybér udaji motoru pomoci parametru
Motor (IE4) MaD | Pn | nw | Trekvence P200
SK ... YIA [Nm] [kW] [rpm] SK 5xxP-... Hodnota parametru
-111-123- 0.75 kW 230V 80T1/4
80T1/4 Y 5,00 1,10 | 2100
-111-340- 1.10 kW 400V 80T1/4
80T1/4 A 4,80 1,50 | 3000 -151-340- 1.50 kW 400V 80T1/4
-151-123- 1.10 kW 230V 90T1/4
90T1/4 Y 6,80 1,50 | 2100
-151-340- 1.50 kW 400V 90T1/4
90T1/4 A 7,00 2,20 | 3000 -221-340- 2.20 kW 400V 90T1/4
-221-123- 1.50 kW 230V 90T3/4
90T3/4 Y 10,0 2,20 | 2100
-221-340- 2.20 kW 400V 90T3/4
90T3/4 A 9,50 3,00 | 3000 -301-340- 3.00 kW 400V 90T3/4
100T2/4 Y 13,6 3,00 | 2100 -301-340- 3.00 kW 400V 100T2/4
100T2/4 A 12,7 4,00 | 3000 -401-340- 4.00 kW 400V 100T2/4
100T5/4 Y 18,2 4,00 | 2100 -401-340- 4.00 kW 400V 100T5/4
100T5/4 A 17,5 5,50 | 3000 -551-340- 5.50 kW 400V 100T5/4
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Motorova data Ménic Vybér udaji motoru pomoci parametru
Motor (IE5) MyD | Py | nn FTELSTENEE e
SK ... YIA [Nm] [kW] [rpm] SK 5xxP-... Hodnota parametru
-370-340-

71N1/8 Y 1,60 0,35 | 2100 550-340- 0.35 kW 400V 71N1/8
71N2/8 Y 3,20 0,70 | 2100 -750-340- 0.70 kW 400V 71N2/8
71N3/8 Y 4,80 1,05 | 2100 -111-340- 1.05 kW 400V 71N3/8
71F1/8 Y 2,00 0,50 | 2400 -550-340- 0.50 kW 400V 71F1/8
71F2/8 Y 4,00 1,00 | 2400 -111-340- 1.00 kW 400V 71F2/8
71F3/8 Y 6,00 1,50 | 2400 -151-340- 1.50 kW 400V 71F3/8
71F4/8 Y 8,80 2,20 | 2400 -221-340- 2.20 kW 400V 71F4/8
90N1/8 Y 5,00 1,10 | 2100 -111-340- 1.10 kW 400V 90N1/8
90N2/8 Y 6,82 1,50 | 2100 -151-340- 1.50 kW 400V 90N2/8
90N3/8 Y 10,0 2,20 | 2100 -221-340- 2.20 kW 400V 90N3/8
90F1/8 Y 6,00 1,50 | 2400 -151-340- 1.50 kW 400V 90F1/8
90F2/8 Y 8,80 2,20 | 2400 -221-340- 2.20 kW 400V 90F2/8
90F3/8 Y 11,9 3,00 | 2400 -301-340- 3.00 kW 400V 90F3/8
90F4/8 Y 14,7 3,70 | 2400 -401-340- 3.70 kW 400V 90F4/8
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8 Dodatecné informace

8.10 Standardizace zadanych / skute€nych hodnot

Nasledujici tabulka obsahuje udaje pro standardizaci typickych Zadanych a skute¢nych hodnot. Tyto
Udaje se vztahuji na parametry (P400), (P418), (P543), (P546), (P740) popf. (P741).

Oznaceni Analogovy signal Sbérnicovy signal
Zadané hodnoty | Rozsah |Standardizace [Rozsah | max. |Typ |100% = [-100% = Standardizace Omezeni
{Funkce} | hodnoty hodnoty |hodnota absolutné
Zadana frekvence | 0-10V P104 ... P105 |+100% |16384 |[INT @4000nex  [CO00nex  #4000nex * P105
{01} | (10V=100%) | (min - max) 163844ec  [163854ec | fpos[HZ)/P105
Scitani frekvence | 0-10V P410 ... P411 |+200% | 32767 |[INT @000nex  [CO00nex  #4000nex * P105
{04} | (10V=100%) | (min - max) 163844  [163854ec | fpos[HZ)/P411
Odgitani frekvence | 0-10V P410 ... P411 |+200% | 32767 |[INT @000nex  [CO00nex  #4000nex * P105
{05} | (10V=100%) | (min - max) 163844  [163854ec | fpos[HZ)/P411
Maximalni | 0-10V P411 +200% | 32767 |INT [4000nex  [COOOhex  {4000nex * P105
frekvence | (10v=100%) 16384¢ec  [163854ec | fooz[HZ)/P411
{07}
Skute¢na hodnota 0-10V P105* +100% | 16384 |INT [4000nhex  [COO0hex  #000hex * P105
procesni regulator | (10V=100%) | Uan(V)/10V 16384qec  |163854ec | fooz[HZ]/P105
{14}
Zad.hodn.proces.r | 0-10V P105* +100% | 16384 |INT [4000nex  [COOOhex  4000nex * P105
eg. | (10vV=100%) | Uan(V)/10V 163844 [ 163854ec | fpoz[HZ)/P105
{15}
Mez | 0-10V P112* 0-100% | 16384 |INT K4000nex / 4000nex * toCivy P112
momentového | (10V=100%) | Uxn(V)/10V 16384 gec moment [%] / P112
proudu
{2}
Proudova mez | 0-10V P536* 0-100% | 16384 |INT {4000nex / 4000hex * Mez P536
{6} | (10v=100%) | Uan(V)/10V 16384 4ec proudu [%] / P536
100 [%)]
Rampovy ¢as
49} P102 / P103
Doba rozbéhu |0-10V P102/P103 7FFFhex > . P102/
U 100 % {32767  |INT Zadana hodnota
{56} |(10v=100%) | Unn(V)/10V 32767 ez Sb&rnice/4000he, P10
Doba dobéhu
57 ...
Skute¢né
hodnoty
{Funkce}
Skute¢na 0-10V P201* +100% | 16384 |INT [4000nhex  [COOO0hex  #000hex *
frekvence | (10V=100%) | Upow(V)/10V 163844 | 163854ec | f[HZ]/P201
{o1}
Skute¢né otacky | 0-10V P202* +200% | 32767 |INT [4000nhex  [COOO0hex  #000hex *
{02} | (10v=100%) | Unow(V)/10V 1638440, 163854, | n[rpm]/P202
Proud 0-10V P203* +200% | 32767 |INT [4000nhex  [COOO0hex  #000hex *
{03} | (10V=100%) | Upou(V)/10V 163844 | 163854ec | I[A]/P203
Momentovy proud 0-10V P112* 100/ +200% | 32767 |INT [M4000hex  [COOOhex 4000,1ex
{04} | (10v=100%) | ~((P203)> 163844ec [ 163854ec [A)/(P112)*100/
(P209)*)* \7((P203
Unou(V)/10V (P209)?)
Ridici hodnota | 0-10V P105* +100% | 16384 |INT [4000nhex  [COO0hex  #000hex *
zadana frekvence | (10V=100%) | Upou(V)/10V 163844 | 163854e; [[HZ]/P105
{19} ... {24}
Otacky dle 1200% | 32767 |INT [4000nex  [COO0hex  #000hex * n[rpm]/
snimace otacek / / 163844ec |163854c | (P201* 60s/pocet
{22} pard polu)
Tabulka 16: Standardizace zadanych a skuteénych hodnot (vybér)
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8.11 Definice zpracovani zadanych a skute€nych hodnot (frekvence)

Frekvence, pouzité v parametrech (P502) a (P543) jsou zpracovany dle nasledujici tabulky rdznym
zpusobem.

N

vybér Zadané
odnoty

m

Zdroj zadané hodnoty —> =P Regulace a model

motoru (identifikace
skluzu)

Funk Vydani dle ... bez oznaéeni se
Nazev Vyznam
ce | I Il | Vpravo/Vievo | skluzem
8 Z&dana frekvence Z&dana frekvence ze zdroje x
zadané hodnoty
1 Skutegna frekvence | Zadana frekvence pro model X
motoru
23 Skutecna frekvence | Skute€na frekvence na motoru X X
se skluzem
19 Master zadana Z&dana frekvence ze zdroje
hodnota Zadanych hodnot
X X
Master
(bez sméru chodu)
20 Z&dana frekvence Z4dana frekvence pro model
doprava Master R motoru
X X
Master
(bez sméru chodu)
24 Master skute¢na Skute€na frekvence na motoru
frekvence se Master X X X
skluzem (bez sméru chodu)
21 Master Skute€na frekvence bez skluzu
skute¢na frekvence | Master X
bez skluzu

Tabulka 17: Zpracovani zadanych a skuteénych hodnot v ménici frekvence
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9 Pokyny pro udrzbu a servis

9.1 Pokyny k udrzbé

Ménice frekvence NORD nevyzaduji pfi Fadném provozu Zadnou udrzbu (Kap. 7 "Technické udaje").

Prasné okolni podminky

Pokud je pfistroj provozovan v praSném ovzdus$i, musi se chladici plochy pravidelné Cistit stlaenym
vzduchem.

Dlouhodobé skladovani

m Informace

Klimatické podminky pro dlouhodobé skladovani

» Teplota: +5 az +35°C
* Relativni vlhkost vzduchu: < 75 %

Pfistroj se musi jednou ro¢né pfipojit k napajeci siti po dobu minimalné 60 minut. BEhem této doby
nesmi byt pfistroj zatizen ani na motorovych, ani na fidicich svorkach.

Pokud to neni zajisténo, hrozi nebezpeci poskozeni pfistroje.
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9.2 Servisni pokyny

V prfipadé servisu / opravy se obratte na kontaktni osobu servisu spolecnosti NORD. PFislusnou
kontaktni osobu naleznete na potvrzeni objednavky. Kromé& toho naleznete mozné kontaktni osoby
pod nasledujicim odkazem: https://www.nord.com/en/global/locatortool.jsp.

PFi kontaktovani nasi technické podpory si prosim pfipravte nasledujici informace:
» Typ pfistroje (typovy Stitek/displej)

» Sériové Cislo (typovy Stitek)

» Verze softwaru (parametr P707)

» Informace k pouzitému pfisluSenstvi a opcich

Chcete-li pfistroj odeslat do opravy, postupujte nasledovné:
» Odstrante z pfistroje vS§echny neoriginalni dily.

Spole¢nost NORD neprebira zadnou zaruku za eventualni nastavbové dily, jako napf. sitovy kabel,
spinage nebo externi indikatory!

» Pred zaslanim pfistroje si zalohujte nastaveni parametru.
* Poznameneijte si dlivod odeslani konstrukéniho dilu / pfistroje.

— Dodaci list pro vracené zboZi ziskate z nasi webové stranky (Link) popf. od naSeho oddé&leni
technické podpory.

— K vylou€eni moznosti, ze pfi¢ina defektu pfistroje spociva ve voliteIné konstrukéni skupiné, by
mély byt v pfipadé poruchy zaslany i pfipojené volitelné konstrukéni skupiny.

* Pro eventualni zpétné dotazy uvedte kontaktni osobu.

m Informace

Tovarni nastaveni parametrt

Pokud neni dohodnuto nic jiného, je pfistroj po provedené kontrole / opravé nastaven zpét do
tovarniho nastaveni.

Pfiru¢ku a dodate¢né informace naleznete na internetu na www.nord.com.
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9.3 Likvidace

Vyrobky NORD jsou vyrobeny z vysoce kvalitnich komponent a hodnotnych materiald. Proto nechte
vadné nebo poskozené pfistroje zkontrolovat, zda je Ize opravit a znovu pouzit.

Pokud neni oprava a opétovné pouziti mozné, dodrzujte nasledujici pokyny pro likvidaci.

9.31

» Komponenty jsou oznaleny pieskrtnutou popelnici v souladu se
"Zakonem o elektrickych a elektronickych zafizenich - ElektroG3" (ze

Likvidace dle némeckého prava

dne 20. kvétna 2021, platny od 1. ledna 2022).

o

SpotfebiCe se proto nesmi likvidovat jako netfidény komunalni odpad, ale musi se shromazdit
oddélené a odevzdat na sbérném misté registrovaném jako OEEZ (odpad z elektrickych a
elektronickych zafizeni - WEEE).

» Soucasti neobsahuji elektrochemické ¢lanky, baterie nebo akumulatory, které je tfeba oddélit a
zlikvidovat zvIast.
* V Némecku Ize komponenty NORD odevzdat v sidle spole€nosti Getriebebau NORD GmbH & Co.

KG.

Reg. éis. Jméno vyrobce / Kategorie Druh zarizeni

WEEE zplnomocnéné osoby
SpotfebiCe, u nichz je alesponi | Velké spotiebice pro vyhradni
jeden z vnéjsich rozmér( pouziti jinde nez v
vétsi nez 50 cm (velké soukromych domacnostech

i spotrebice).
DE12890892 | Getriebebau NORD GmbH | sp ebic ) _ : _ ’ ,
& Co. KG Spotiebice, u nichz zadny z | Malé spotfebite pro vyhradni

vnéjSich rozméra pouziti jinde nez v
nepresahuje 50 cm (malé soukromych domacnostech
spotrebice).

+ Kontakt: info@nord.com

9.3.2 Likvidace mimo Némecko
Mimo Némecko se obratte na mistni pobocky nebo distributory skupiny NORD DRIVESYSTEMS.

BU 0600 cs-4022
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9.4 Zkratky

Al (AIN) Analogovy vstup 110 In / Out (vstup / vystup)

AO (AOUT) Analogovy vystup ISD Budici proud (vektorova regulace)

BW Brzdny odpor LED Svitici dioda

DI (DIN) Digitalni vstup PMSM Permanent Magnet Synchron Motor

(permanentné buzeny synchronni motor)

DO (DOUT) Digitalni vystup S Supervisor parametr, P0O03

E/A Vstup / Vystup SH Funkce ,Bezpeéné zastaveni®

EEPROM Energeticky nezavisla pamét SW Verze softwaru, P707

EMK Elektromotoricka sila (indukéni TI Technicka informace / Datovy list
napéti) (datovy list pro pfislusenstvi NORD)

EMC Elektromagneticka kompatibilita

FI Proudovy chranic

FU Ménic frekvence
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Rejstrik hesel

Rejstrik hesel

6 Aktualni cos fi (P725).....c.cccenieiiiiiinieennn, 189
6040 Ridici slovo (P028) ..........ccccocuevevereene. 87 Aktualni frekvence (P716) .......ccccoeevveennen. 188
6041 Stavové slovo (P029) .........cccoecveeennnn. 88 Aktualni napéti (P722) .......cccovvviiieiinenn. 189
6042 Cilové otacky (P020)........ccceereeerrennee. 86 Aktualni otacky (P717)..ccccoiiiiiiieeee. 188
6043 Akt. otacky dle rampy (P021) ............... 86 Aktualni porucha (P700) ........ccccocevenieennnen. 183
6044 Akt. otacky (P022) .......cccoecvvveeeeeeeeenes 86 Aktualni poruchy DS402 (P700) ................. 183
6046 Otacky (P0O23)......cccoeviiieieeieee e 86 Aktualni proud (P719) ......ccceeiiiiiieieeeee, 188
6048 Profil zpomaleni (P066)....................... 95 Aktualni provozni stav (P700)..................... 183
6048 Zrychleni (P024) .......cccoveviveiiieeieene 87 Aktualni vystraha (P700) .........ccccocvevveennnen. 183
6049 Brzdéni (P025) ......ccceeveveiieiee e 87 Analogoveé vstupy U/l (P709).......ccccccveeeeen. 186
604A Rychlé zastaveni (P026)...................... 87 Analogové vystupy U/l (P710) .......cceeeeneee 186
6053 Proc. otacky dle rampy (P027)............. 87 Autom. pfizpUsobeni magnetizace (P219).. 111
605D Rezim Stop (P030)........cceeecvvveeereeennnnns 88 Autom.potvrz. poruchy (P506).................... 158
6060 Provozni rezim (P031).......cccccceveeeeeenne 88 Automatické pFizplsobeni magnetizace..... 240
6061 Akt. provozni rezim (P032)................... 88 Automaticky rozb&h (P428) ..........cccce.. 142
6063 & 6064 Akt. poloha (P046) ................... 90 B

6065 & 6066 Odchylka (PO47) .........ccoueeennee. 91 Brzdny Chopper.......cccccveviieie e 32
6067 & 6068 Cilové okno (P048).................. 91 Brzdny rezistor.........cccocoeeieiiiiiiieee 32, 217
606B & 606C & 6069 Aktualni otacky (P062)94 Brzdny rezistor (P556) ........cccccoveiieeiieenne 179
606D & 606E Okno otacek (P063)................ 95 Bus skute¢na hodnota (P543) .................... 173
606F & 6070 Prahové otacky (P064) ............ 95 Cc

6071 Cilovy moment (P033).........ccceevveeenen 89 CAN adresa (P515)......cccooceeeiininennnns 162, 239
6077 Akt. kroutici moment (PO73)................. 96 CAN bus baud rate (P514) ................. 162, 239
6078 Akt. proud (PO74) ......cccevviiiiiieiiieeene 96 CAN-ID e 239
6079 Akt. DC napéti (PO75) ......ccceeevvievernnne 96 CANOPEN ...oeeiiiiiiee e 237
607A Zadana poloha (P049) ............c.c........... 91 Cas DC brzdéni (P110)....cccccvverrerernnee. 102
607C Ref. bod pro offset (P061) .................. 94 Cas dob&hu DC (P559)........ccccccevevvrennne. 180
607E Polarita enkodéru (P050)..................... 91 Cas predstihu boostu (P216)..........cc.......... 110
607F Profil otacek max (P051).......ccueeennnne 91 Cas ramp Pl z&d.hodnoty (P416)................. 134
6081 Profil. otacky (P052) .......cccoeveieeeiienee 92 Cas rozb&hu (P102)...c.cceeeeeeeeeeeeeeeeee. 97
6083 Profil zrychleni (P0OB5)...........ccceeenneee. 95 Cas rychl. zastaveni (P426)............c.c......... 141
6085 Zpomaleni Zpomaleni (P067)............... 95 Cas watchdog (P460) .........ccceeveveveeeernnn. 147
6086 Typ poloha (P0S3).........cccoeveiiiieeeeen. 92 CE 0znadeni .......cooevvieeeiiiiie e 227
6087 Rampa Rampa (PO76) .........cccvveeennnen. 96 Chyba sbérnice (P700) ........c.cocceeeiiiieenenee 183
608A Jednotka pol. (P055).......ccccvvveveeeiinne 92 Cinny vYkon (P727)...cocveeieeeeeeeeeeeeen 189
6091 Prevod ditatel / jmenovatel (P056) ....... 92 ControlBOX .....veeeeeeeiiiiiiieiee e 62
6092 Konstanta buzeni (PO57)...........c.ccc...... 92 cos fi motoru (P206).........ccccoeeeiiieiininenen. 107
6098 Ref. bod pro rezim (P058).................... 93 D

6099 Ref. bod pro otacky (P059) .................. 94 DC Propojeni.....cccccuveeeeeeeeiecciieeee e 47
609A Ref. bod zrychleni (P060) .................... 94 Digitalni vstupy (P420).........ccccoveeeeeeeeiinnns 138
60FD Akt. digitalni vstup (P034)................... 89 Dlouhodobé skladovani ...........cccccceeveenee. 214
60FE Digitalni vystup (P035)........ccccoevenunennne 90 Doba béhu (P715).......ccoviiiiiiiieeee 187
60FF Profil. otacky (PO72)......ccccveeiiiene 96 Doba CAN Master cyklu (P552).................. 177
A Doba dobéhu (P103).......cccceeviiiiiiieiieennenn 98
Abs. min. frekvence (P505) ........ccccocoeeienne 158 Doba magnetizace (P558) ..........ccccceeenee. 180
Akt. momentovy proud (P720).........cccccueeee 188 Doba provozu (P714).....cccooeiiiiiiiiieee, 187
Akt. zad. frekvence (P718) .....ccccvvviiveenne 188 D-slozka PID-regulator (P415).........cccocc..... 134
Aktualni budici proud (P721) .....cccoevieeeenne 188 Davod blokovani zapnuti (P700) ................ 183
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Dynamickeé brzd@ni..........ccccoviiiiiiiiiinienn, 32
Dynamicky boost (P211) .......ccoceeviiieeennnen. 108
E
Elektricka data..........ccocovvviierieenne 22,23, 217
EMC napéti PMSM (P240)........c.cccceeeeenneen. 114
EN 55011 . 227
EN 61000.......cccoieiireiie e 229
EN B1800-3 ..o 227
Energeticka U&innost ...........cccccciiiiiee. 240
Energie brzdného odporu (P713)................. 187
EU Prohlaseni o shodé...........ccccoevieeennnnn. 227
ExpediCni stav ........ccccoviiiiien 74
F
Faktor displeje (PO02) ........coccvvveviiiieeiiiennn 85
Faktor 12t motoru (P533) ......cccoveviiiiieeen. 168
Filtr analog. vstupu (P404) ..........ccceeeennen. 132
Frekvence posledni poruchy (P702) ........... 183
Funkce analogového vstupu (P400)............... 126
Funkce Analogovy vystup (P418)................ 135
Funkce Bus pozadovana hodnota (P546)...174
Funkce BuslO In Bits (P480)........ccccccceeneeee. 150
Funkce BuslO Out Bits (P481) .................... 151
Funkce digitalniho vystupu P434.................... 144
Funkce snimace otacek (P325)................... 119
Funkce vstup termistoru (P425) ................... 141
G
GateWaAY ... 67
H
Heslo (PO04).......ooieeiieeeeeeee e 85
High Resistance Grounding...........ccc..cccceuu. 45
HIASeNI ..ot 198
HI&Seni poruchy.........cccovieeiiiiiiiiiee e 198
Hlidani ext. pfisluSenstvi (P120) .................. 104
Hlidani teploty motoru ............cccceeviiennnneen. 75
Hlidani zatizeni frekvence (P527) ................. 167
Hlidani zatizeni max. (P525)......ccccccounu 165
Hodnota Fidici funkce (P502)....................... 155
HRG Sit'.. i 45
HTL-SNIMAC ... 58
Hyst. BuslO Out Bitli (P483).........cccceeueennen. 154
Hyst. pfepinaci CFC ol (P332) .................... 122
Hystereze digit. vystupu (P436) .................. 147
|
| - slozka regulatoru budiciho proudu (P316)
................................................................. 118
I reg. odbuzeni (P319).....cccccvvviviiiieeeien, 118
12t motoru (P535) ....oevviiiiiiiiiiee, 169
ID ménice (P780)......cccceeiiieeieeeieeeee e 197
Ident. start. pol. rot. (P330).........ccccccuvvneee... 121
Identifikace param. (P220) ............cccovvveeee... 113
Identifikace parametrl...........cccccoccveeeeennneen. 113
Indikovana hodnota PLC (P360) ................. 125

Indukénost PMSM (P241).......cccccoviiieeennn 114
INfOrMace .......coeeviiiiiii 183
Inkrement. Cidlo (P301)........ccccceeeeeeeiinnnnee. 116
Inkrementalni Cidlo.........ccccoeeviiiiiiciiiciie, 58
Internet.......oooiii 252
I-reg. moment.proudu (P313) .......ccceeeennnee 117
I-regul. otacek (P311) oo 117
ISD FIZENT weeieiiiieeceeee e 112
I-sloZka PID-regulator (P414) .........ccccec...... 133
DI OSSR 44
J
Jméno ménice (P501)......cccoeviiiiiiiiiiieeene 155
Jmenovita frekvence motoru (P201)........... 106
Jmenovité napéti motoru (P204) ................ 106
Jmenovité otacky motoru (P202)................ 106
Jmenovity bod

BOHZ o 241

BOHZ ..o 244, 246
Jmenovity proud motoru (P203) ................. 106
Jmenovity vykon motoru (P205) ................. 107
K
Kabelovy kandl............ccccooiiiiiiieiie, 27
Kompenzace skluzu (P212).......cccccceeennes 109
Kontrola

Teplota Motoru ..........oeevvviiiiiiiiiiiiieeeie 75
Kontrola vystupu (P539) ........ccccevviieeeennee. 171
Kontrola zatizeni ..........cocooeeivieiiiniiecee, 152
Kontrola zatizeni (P525 ... 529) ................. 166
Kontrola zatizeni Min. (P526) .................... 167
Kontrola zatizeni zpoz. (P528) ................... 167
Kopirovani sady param. (P101).................... 97
Kroutici moment (P729) .........cccceiviiiennnen. 189
KTY84-130 ... 75
L
LED hIASeni ....cccevvveiiiiiiiieeee e 199
Letmy start (P520) .......occoeveiiiiiiiieeeee, 164
Letmy start Offset (P522).........ccccovvevernnnnn. 165
Letmy start Rozliseni (P521) .....cccceeeeennn. 164
LIKVIdacCe ......vvveieieiec e 253
Linearni U/f charakteristika ............ccccc..... 112
M
Master-Slave.........ccocveiieniieniici e 155
Max.frekv.vedl.zad.hod. (P411).......ccceee.... 133
Maximalni frekvence (P105).......cccccceeennnnen. 98
Mez momentového vypnuti (P534)............. 168
Mez proudu (P536) ........cceveiiieieiiieeeeee, 169
Mez reg. mom. proudu (P314).................... 117
Mez reg. odbuzeni (P320) ........ccccceeerennnns 119
Mez regulatoru budiciho proudu (P317) ..... 118
MICroSD Karta .........cccccevviieeeiiie e, 56
Min. bod nasazeni chopperu (P554)........... 178
Min.frekv.proc.reg. (P466) ..........ccccceeernnnne 148

256
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Min.frekv.vedl.zad.hod. (P410)..........ccc....... 132 P-faktor mom.omezeni (P111).................... 103
Minimalni frekvence (P104).......ccccccoeeeuvnnneen. 98 Pl procesni regulator..............cccoeeeeeiiinnnns 224
Minimalni konfigurace..........cccccccvveeeeicinnnen. 74 PLC funkce (P350).......ccccoceeeiiiereinieeeeee, 123
Moment setrvaénosti PMSM (P246)............ 115 Pocet impulzl na ota€ku.........cccooeeveieeenen. 57
Monitoring zatiZeni...........ccccccoiiee. 152, 176 Pocita6 NORDCON ........cccooeiieiiiiiiieeeeees 238
MONEAZ ...ttt 27 Pocitadlo statistiky (P751) .....cccvvviiienenne 197
Motorova data68, 105, 202, 210, 241, 244, 246 Pole (P730) ... 190
Motorova tlumivka ...........ccoceeriiiiiniieneen, 37 Pole pevnych frekvenci (P465)................... 148
Motorovy kabel ..., 37 Porucha nabijeni........ccccocciniinn, 213
MU /O e 60 POrUCHY ..o 198
N POSICON ....ooiiiiiiiiiiiiieeieeee e 182
Napéti meziobvodu (P736).........cccceeeeinnnne 191 Posledni ext. porucha (P752) ..................... 197
Napéti meziobvodu posledni poruchy (P705) Posledni porucha (P701) .........ccccuvvveeeee.. 183

................................................................. 184 Predstih boostu (P215) .........ccccccccvcueunnne... 109
Napéti posledni poruchy 1...5 ..................... 184 Pfedstih krouticiho momentu (P214) .......... 109
Napéti -q (P723) ... 189 P-reg. budiciho proudu (P315) ................... 118
Napéti -q (P724) .....cceveiieeeeee e 189 P-reg. moment.proudu (P312) .................... 117
Nastaveni analogového vystupu (P542) .....172 P-regul. otadek (P310)......cccvveveerrereennnn. 117
Nastaveni charakteristiky ................... 109, 112 PFERFALT ... 202
Nastaveni digitalniho vystupu (P541).......... 172 PFEPET ..o 204
NORD Piep&toveé odpojent ..........coeveeveeeeennen. 32

Systémova sbérnice............ccceeveeeieennen. 237 Prepinaci frekvence CFC ol (P331)............ 122
Norma prostiedi.........ccccceeveiiiiiieeee e 227 Prevod snimace otacek P326 .....oovvveeeeiiii, 120
NOrma VYrobKuU ........ccccooiiiieiiiiieieiiieee e 227 Ptidavné parametry ..........cccccoveeveveveeennn. 155
Normovani Analogovy vystup (P419).......... 137 Piikazy USD (P550) ......ccovoveeeeeeerererreennn. 175
Normovani BuslO Out Bits (P482).................. 153 PHPOJENi FIZENT......vcvvvececeeeeeeceee e 49
Normovani dig. vystupu (P435)................... 146 Ptipojeni snimade otagek ...........cccoceveveene.. 57
o PHPOJOVACT CYKIY ..., 214
Obsluzna jednotka.........ccccoeeieriiiriiriiieene. 60 Prifazeni analog. vstupu 0% (P402)........... 130
ObsluzZny disple] .....cccvvererereiiieiieeeie e, 60 Prirazeni analog. vstupu 100% (P403)....... 131
Odchylka otacek (P327) .......coovveriiieien, 120 Prizplsobeni K siti IT .......cocoevoirieierieene. 44
Odolnost proti ruseni ........c.cccoooiioieeniee 229 Procesni data Bus in (P740).........cccoco....... 192
Odpor statoru (P208).......ccccoeiiiiiieieeees 107 Procesni data bus out (P741) ......c.cccoeue...... 193
(@0 1Y7=) (=T o P 27 Procesni reguIAtor.............cccocovevvuen... 148, 224
Offset analog.vystup (P417)..................... 134 Profil pohonu (P551) ........ccoceueeeeeeeeereeeen. 176
Offset Cidla PMSM (P334)...........ccoeiiin 122 Propojeni meziobvodu ............cccccceveveveeevennn.. 47
Omezeni mom.proudu (P112)......cccccoeennne 103 Propojeni stejnosmérnych meziobvod(........ 47
Omezeni VYKONU.......c..eeeiiiiiieiiieee e 232 Proud DC brzdy (P109)........cccocveiiiiieennen. 102
Otacky ze snimace otaCek (P739).................. 191 Proud faze U (P732) ...c.ccovcueeeeeeeeeeecean. 190
Oznaceni .....cccoeeeeeeiiie e, 20 Proud f4ze V (P733) ....cuovevceceeeeeeeeee, 190
P Proud faze W (P734) .....coeeiieeeeeeeeeee. 190
P omezeni chopperu (P555) ....................... 179 Proud naprazdno (P209) ..........cccccccccueue.... 108
P reg. odbuzeni (P318) ......ccccvvvveveeiine, 118 Proud posledni poruchy 1..5.........cc.......... 183
Param. Rezim paméti (P560)...................... 180 Proudové-vektorova regulace..................... 112
Parametr DS402.........cccoooiiiiiiiiiiieiececeeeeee, 86 Proudovy Chranic ..........cccceeeeeeeeeeeeeeeeeeen, 236
Parametry charakteristiky........... 105, 202, 210 Prov.hod.posl.poruch (P799)...................... 197
Parametry Urovni.............cccooiii, 66 ProvOZNi StaV ........oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeren 198
Pevna frekvence 1 (P429)......ccccccoecveveenee. 142 P-sada posledni poruchy (P706)................. 184
Pevna frekvence 2 (P430)...........c.ccooeienn 143 P-slozka PID-reg. (P413) .....cccccevevevevereennn. 133
Pevna frekvence 3 (P431)...........cccoooei 143 PT100 oo 75
Pevna frekvence 4 (P432)..........c.cccoeone. 143 PT1000 ... 75
Pevna frekvence 5 (P433)........cccccoviinns 143 Pulsni odpojeni (P537) .......ccccceeeevevereeennn. 170
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Pulzni frekvence (P504) .........cccccvviieeennnnn. 157
Pulzni odpojenti........c.ceveiiiiiiiiieieee e, 168
R
Reak¢. doba brzdy (P114).....ccceveviiiieen, 104
Reakg. t brzdy (P107)....coooieiiieeiieeeee, 100
Redukovany vystupni vykon........................ 232
Regulaéni proces (P300)........ccccevvveeeennnen. 116
Reluktanéni uhel IPMSM (P243) ................. 114
ReZim analog. vstupu (P401) .........ccccuneeeee. 128
ReZim ident. polohy rotoru. (P336).............. 123
Rezim kontroly zatizeni (P529) ................... 168
Rezim pevnych frekvenci (P464) ................ 148
ReZim sméru otaceni (P540)...........cccueeeeee. 171
Rezim vypnuti (P108).......ccccovieieeieeeeee, 101
RIdICi FUNKCE ... 155
RIdICI NAPST .......veeeeeeeeeeeeeeeeeeen 50
RIICT SVOTKY ... 126
Rozsah napéti ménice (P747)..........cc......... 195
Rozsah nastaveni

/10 e 241, 244, 246
Rozsah zaclonéni 1 (P517) ......cceeviiieeeennnn. 163
Rozsah zaclonéni 2 (P519) ......ccc.cceeeunnnneen. 163
Rusivé elektromagnetické emise................. 229
Rychlé zastaveni pfi poruse (P427)............ 141
S
Sada parametrd (P100).........ccoocciieeeeeeeiennns 97
Sada parametrd (P731) ....ceveieiiiiiiiieeeeen. 190
SD Karta.....ooceeeee e 56
Seznam motort (P200) .......cccoeveeeiiieeiieens 105
Sitova thumivka ..o 36
Sitové napéti Kontrola (P538)..........c.......... 170
SK CI5 e 36
SK COT- e 37
SK CUS-MLT ..ot 60
SKTUS-CTR et 62
Skladovani ........cccceeiieeiiiiineceeeee 214, 251
SKupinamenu.............cccoee, 79
Skute€né hodnoty.........ccccccee.... 192, 193, 249
Sled fazi motoru (P583)........cccccceevviienennnnn 181
SMEr otaCeni ....oooeeeiiiiiii 171
Smérnice o EMC ... 227
Smeérnice pro elektrické zapojeni .................. 41
Snimac otaek........occceeiiiiiiii 57
SOUCIOVE Proudy......ccceeveviiiieeiiiiee e 50
Spi¢kovy proud PMSM (P244) .................... 115
Spin.frekv. VFC PMSM (P247).................... 115
Spotieba energie (P712) ......cccoeveiiieeeennne 187
Standardizace zadanych / skuteénych hodnot

................................................ 192, 193, 249
Standardni provedeni...........cccoeceivieeiieiiiennn, 14
Staticky boost [%] ....cccveeeeieeeeeieee e 108
Statistika poruch (P750) .........ccocceeviiinennnne 196

Stav CANopen (P748) ......cceeevviiieiiiiieeee 196
Stav dig. vstupl (P708)........ccceeiiriiiiiene 185
Stav digitalnich vystupl (P711) .................. 187
Stav konstrukénich skupin (P746) .............. 195
Stav PLC (P370) ...eeeiiieieeieeeee e 125
Stav sbérnice pomoci PLC (P353) ............. 124
StruCny NAVOd ......ocooviiiiiieiee e, 74
Stupen modulace (P218) ........cccceecvvveeeennn. 110
Stupen vybavy (P744)........cccccoiviiiniinens 194
Supervisor-Code (P0O03) ........coccoveeviieeeennnnn 85
Svodovy proud..........cocecvieeeieeeee i, 44, 236
T

Technické udaje...................... 27,42, 214, 251
Telegram time-out (P513).......ccoviiiiiiiiieenn. 161
Tepelné Ztraty ......ooeeeveevviiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeees 27
Teplota (P739) ..uvvvveeeeeeieeeee e 191
Teplotni Cidlo.......cevvvviiiiie 75
Teplotni spinac .......ooovevveviiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeees 32
Tipovaci frekvence (P113)........ccocceeeeenn. 103
Tlagitka hodnot .........cooveiiiiiiiee e 62
Tlagitka HODNOTY .....ooovciieiieeiiee e 62
Tlagitka VYBER ......cocoeveeeeeeeeeeeeeeeeenns 62
TIaCitko Enter.......coovv i 62
TIACGItKO OK ... 62
TIACitko Start.......ccovveviiicieeie e, 62
TIACitko StOP coovvveeiiiiieieieeeeee 62
Tlum. kmitdl PMSM VFC (P245) ................. 115
Tlumeni kmitani (P217)......cccocveviiiiiiieee 110
TIUMIVKY (e 35
Tovarni nastaveni (P523) .........cccoccevveeeee... 165
TFida UCINNOST ...eevviiiiii e 27
TTL-SNIMaC.......cceieeeeeeeee e 58
Typ ménice (P743)...cccieeeiieee e 193
Typoveé 0znaCeni........ceevvvvvvvvevvnvnennnnnnnnns 24, 25
Typovy StiteK......uvvveieiiiiiiiiiiiievis 68
U

U/l analog. (P405)......ccooiiiiiiiiiiiiieeee 132
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