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Dokument lesen und
fiir spateres Nachschlagen aufbewahren

Lesen Sie dieses Dokument sorgfaltig durch, bevor Sie an dem Geréat arbeiten und das Gerat in
Betrieb nehmen. Befolgen Sie unbedingt die Anweisungen in diesem Dokument. Diese bilden die
Voraussetzung fir den stérungsfreien und sicheren Betrieb und die Erfullung eventueller
Mangelhaftungsanspriche.

Wenden Sie sich an Getriebebau NORD GmbH & Co. KG, falls Ihre Fragen im Umgang mit dem
Gerat in dem hier vorliegenden Dokument nicht beantwortet werden oder Sie weitere Informationen
bendtigen.

Bei der deutschen Fassung dieses Dokuments handelt es sich um das Original. Das
deutschsprachige Dokument ist immer mafligebend. Wenn dieses Dokument in anderen Sprachen
vorliegt, handelt es sich hierbei um eine Ubersetzung des Originaldokuments.

Bewahren Sie dieses Dokument in der Nahe des Gerats so auf, dass es bei Bedarf verfligbar ist.

Fir lhr Gerat verwenden Sie die zum Zeitpunkt der Auslieferung glltige Version dieser
Dokumentation. Die aktuell giltige Version der Dokumentation finden Sie unter www.nord.com.
Beachten Sie auch die folgenden Unterlagen:

+ Katalog ,NORDAC Elektronische Antriebstechnik® (E3000),
» Dokumentationen fiir optionales Zubehor,
+ Dokumentationen von angebauten oder beigestellten Komponenten.

Wenn Sie weitere Informationen benétigen, fragen Sie bei Getriebebau NORD GmbH & Co. KG nach.

Dokumentation
Titel: BU 0155
Bestell — Nr.: 6071501
Baureihe: SK 1x5E-FDS

Geratereihe: SK 155E-FDS, SK 175E-FDS
Geratetypen: SK 1x5E-FDS-111-340-xxx

0,06 - 3,0 kW, 3~ 380-500 V
SK 1x5E-FDS-301-340-xxx
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DRIVESYSTEMS Versionsliste
Versionsliste
Titel, Bestellnummer Software Bemerkungen
Datum Version
Gerat
BU 0155, 6071501/ 3916 V 1.0R0 Erste Ausgabe, flir Gerate aus der Vorserie (Feldtest).
September
2016
BU 0155, 6071501/ 2817 V1.0 R2 * Bezeichnung der Optionsplatze fir die
Juli 2017 Bedienelemente auf H1, H2 und H3 geandert
» Leistungssteckverbinder und M12-Steckverbinder:
Korrektur verschiedener Pinnbelegungen
» Parameter P434, Funktion 21 erganzt
» Parameter P203, P570: Wertebereiche geandert
* Potentiometer P1 und P2: Einstellwerte geéndert
+ DIP-SchalterS1: Einstellwerte geéndert
» CE-Konformitatserklarung erganzt
» verschiedene weitere Korrekturen
BU 0155, 6071501/ 1618 V1.0 R2 Unter anderem
April 2018 « Allgemeine Korrekturen
* Anpassung der Sicherheitshinweise
+ Uberarbeitung der Warn- und Gefahrenhinweise
* Aufnahme UL-Daten
* AS-Interface-Erganzung Singleslave ,AXS*
* Erganzung Anschlusszubehor
+ Aktualisierung EU-Konformitatserklarung
BU 0155, 6071501/ 3520 V1.2R0 Unter anderem
September * Allgemeine Korrekturen
2020 « BaugroRe 0 erganzt
+ Parameter P130 um kombinierten Modus erweitert
+ Parameter P539 erweitert
* Parameter P780 neu
+ Kapitel ,Motorkabel®, ,Netzkabel* und ,Daisy-Chain-
Kabel* erganzt
BU 0155, 6071501/ 2722 V1.2R1 Unter anderem
Juli 2022 * Allgemeine Korrekturen
» Weitere Erganzungen zu BaugréfRe 0
* Beschreibung Typenschild erweitert
* Beschreibung Aufkleber tberarbeitet

Tabelle 1: Versionsliste
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Urheberrechtsvermerk

Das Dokument ist als Bestandteil des hier beschriebenen Gerates jedem Nutzer in geeigneter
Form zur Verfigung zu stellen.

Jegliche Bearbeitung oder Veranderung und auch sonstige Verwertung des Dokuments ist
verboten.

Herausgeber

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 e 22941 Bargteheide, Germany e http://www.nord.com
Fon +49 (0) 45 32 / 289-0 e Fax +49 (0) 45 32 / 289-2253

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group
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1 Allgemeines

Durch einen zweiphasigen Phasenanschnitt ist nicht nur der reine Motorstart, sondern auch ein
Sanftanlauf moglich. Das Phasenanschnitt-Verfahren wurde dabei so gewahlt, dass die dabei
entstehenden Pendelmomente moglichst gering gehalten werden. Ein umfangreiches Spektrum von
Uberwachungsfunktionen rundet das Portfolio ab.

Aufgrund der vielseitigen Einstellmdglichkeiten kénnen alle Drehstromasynchronmotoren betrieben
werden.

Der Motorstarter ist grundsatzlich fiur einen dreiphasigen Netzanschluss vorgesehen. Der
Leistungsbereich erstreckt sich von 0.06 kW bis 3.0 kW.

Durch modulare Baugruppen kann die Geratereihe an individuelle Kundenanforderungen angepasst
werden.

Dieses Handbuch basiert auf der in der Versionsliste angegebenen Geratesoftware (vgl. P707).
Besitzt der verwendete Motorstarter eine andere Softwareversion, kann dies zu Unterschieden fiihren.
Gdf. ist das aktuelle Handbuch aus dem Internet (http//www.nord.com/) herunterzuladen.

Es existieren zusatzliche Beschreibungen fiir optionale Funktionen und Bussysteme
(http//www.nord.com/).

m Information

Zubehor

Auch das im Handbuch gelistet Zubehér kann Anderungen unterliegen. Aktuelle Angaben hierzu
werden in separaten Datenblattern zusammengefasst, die Sie unter http//www.nord.com/ in der
Rubrik Dokumentation — Handbuicher — Elektronische Antriebstechnik — Techn. Info/ Datenblatt
finden. Die zum Zeitpunkt der Veréffentlichung dieses Handbuches verfiigbaren Datenblatter sind in
den betreffenden Kapiteln namentlich erfasst (TI ...).

Aus den verschiedenen Ausflhrungen der Geréatereihe ergeben sich Unterschiede bei den
Funktionalitaten (z.B.: mit integriertem AS-Interface oder mit integrierter PROFIBUS DP Schnittstelle).

In der einfachsten Konfiguration besteht die Mdglichkeit auch ohne PC oder Bediengerat alle
wichtigen Parameter Uber bis zu vier Potentiometer und vier DIP-Schalter einzustellen. Zur Diagnose
der Betriebszustdnde stehen LEDs zur Verfligung. Es ist also nicht zwingend notwendig, ein
Bedienmodul einzusetzen.

Typisch fir die Geratereihe ist die Montage in der Nahe des Motors, z.B. an der Wand oder an einem
Maschinengestell.

Alle elektrischen Anschlisse (Leistungs- und Steueranschlisse) erfolgen Uber Steckverbinder.
Dadurch wird die Installation des Gerates wesentlich vereinfacht und ein Offnen des Gerates ist nicht
erforderlich.

Um Zugriff auf alle Parameter zu haben, kann die interne RS232 Schnittstelle (Zugang Uber RJ12
Anschluss) verwendet werden. Der Zugriff auf die Parameter erfolgt dabei beispielsweise Uber eine
optionale Simple- oder ParameterBox.

Die vom Betreiber veranderten Parametereinstellungen missen im integrierten Flash Speicher des
Gerates gesichert werden (P550). Anderenfalls gehen die veranderten Parametereinstellungen beim
Abschalten des Gerates verloren.

Das Gerat wird den individuellen Anforderungen des Kunden entsprechend konfiguriert. Die
Ausristung des Gerates erfolgt somit ab Werk. Spatere Nachristungen von Optionen oder
Umristungen des Gerates sind nicht vorgesehen.

10 BU 0155 de-2722
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m Information

Gerat darf nicht geoffnet werden.

Das Gerat muss und darf zu keinem Zeitpunkt seiner Lebensdauer gedffnet werden. Samtliche
Montage- Installations- und Inbetriebnahmearbeiten erfolgen ausschlie3lich bei geschlossenen Gerat.

» Die Montage erfolgt Uber frei zugangliche Montagebohrungen.

» Der elektrische Anschluss erfolgt ausschlieBlich Uber Steckverbinder.

» Betriebseinstellungen erfolgen durch Parameteranpassungen oder mittels DIP-Schalter und
Potentiometer. Der Zugang zu diesen Elementen oder flr den Anschluss eines Parametriertools
erfolgt dabei Uber Blindverschraubungen. Diese Blindverschraubungen durfen nur fur die Arbeiten
im Zusammenhang mit einer Inbetriebnahme entfernt werden und sind anschliefend wieder
ordnungsgemaf zu montieren.

» Diagnose-LEDs zur Anzeige von Schalt- und Betriebszustanden sind von auf3en sichtbar.

1.1 Uberblick

Dieses Handbuch beschreibt die Gesamtmenge der mdglichen Funktionalitdten und Ausstattungen.
Je nach Geratetyp ist die Ausstattung und Funktionalitdt begrenzt. Gerate des Typs SK 175E-FDS
weisen fur die integrierten Zusatzeigenschaften den Maximalausbau auf.

Basiseigenschaften

* Montage motornah als Wandmontage

- 5 digitale Eingange 29

- 2 digitale Ausgange ®

« Separater Temperaturfiihler-Eingang (TF+/TF-)b)

* Motoriiberlastsicherung (I?t-Auslése-Charakteristik gemal EN 60947) - Dadurch wird kein
Motorschutzschalter sondern nur eine Vorsicherung bendtigt!

* Netz- und Motorphasenausfalliberwachung

» Magnetisierungsiberwachung (Mindeststromiberwachung)

» Automatische Phasenfolgeerkennung

+ Sanftanlauf

» Zulassige Umgebungstemperatur -25 °C bis 50 °C (technische Daten beachten)

* Integriertes EMV-NetZfilter fir Grenzwerte der Klasse A

» 2 x DIP-Schalter und 3 x Potentiometer zur Konfiguration

* LEDs zur Diagnose (inkl. Signalzustéande DlIs/ DOs)

* RS8232-/RS485-Schnittstelle Uber RJ12-Stecker, alternativ USB (nur RS232)

» 24 V-DC-Steuerspannung

— muss Uber Steckverbinder bereitgestellt werden, oder

— kann durch das Gerat bereitgestellt werden (nur mit Option -HVS).
Dabei ist es moglich, Uber optionale Steckverbinder zusétzlich eine externe 24 V-DC-
Spannungsversorgung anzuschlielen, um die Versorgung einer leistungsstarken Peripherie
(z. B. Aktoren) zu gewahrleisten.

 Integrierte PLC ((£d BU 0550)

a) Ggf. werden einzelne Eingange durch die Verwendung
bestimmter optionalen Baugruppen werksseitig fest belegt.

b) Anschluss nur liber optionale Steckverbinder mdglich.

Zusatzeigenschaften

Die Gerate gibt es in den Ausfiihrungen -AS-i, -AUX, -AXS oder -ASS mit integrierten AS-Interface
oder -PBR mit integrierten PROFIBUS DP.

BU 0155 de-2722 11
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Unterschiede zwischen den einzelnen Ausflihrungen (SK 155E-FDS/ SK 175E-FDS) sind in folgender
Tabelle zusammengefasst und werden im Verlaufe dieses Handbuches beschrieben.

Eigenschaft 155E- 155E- 175E- 175E-
Axx 2 PBR Axx PBR
Reversier-Funktionalitat X X
AS-Interface (41/ 40) AS-i AS-i
PROFIBUS-DP (41/ 40) PBR PBR
a) AS-i, -AUX, -AXS, -ASS

Optionale Eigenschaften

Das Gerat kann individuell an die Antriebsaufgabe angepasst werden. Daflir steht eine umfangreiche
Auswahl an Schnittstellen, Steckverbindern und Bedienelementen zur Verfligung, die entsprechend
der Kundenanforderung bei der Geratefertigung Bertcksichtigung findet.

Abhangig von der Gerateausstattung unterscheiden sich die Bedeutungen einzelner LEDs, die
Funktionen bzw. Belegungen einzelner Stecker oder auch die Funktion von Bedienelementen (z. B.
Schalter). Im Verlaufe dieses Handbuches werden die mdglichen Kombinationen aufgezeigt und
erlautert. Anhand des Typenschildes ist die individuelle Ausstattung des Gerates zu erkennen und
kann mit den Angaben aus dem Handbuch abgeglichen werden.

1.2 Lieferung

Untersuchen Sie das Gerat sofort nach dem Eintreffen/ Auspacken auf Transportschdden wie
Deformationen oder lose Teile.

Bei einer Beschadigung setzen Sie sich unverziglich mit dem Transporttrédger in Verbindung,
veranlassen Sie eine sorgfaltige Bestandsaufnahme.

Wichtig! Dieses gilt auch, wenn die Verpackung unbeschadigt ist.

12 BU 0155 de-2722



Co

DRIVESYSTEMS 1 Allgemeines

1.3 Lieferumfang

ACHTUNG

Defekt am Gerat

Die Verwendung von unzuldssigem Zubehor und Optionen (z.B. auch Optionen anderer
Geratebaureihen) kénnen zum Defekt der miteinander verbundenen Komponenten flihren.

» Verwenden Sie nur Zubehoér und Optionen, die ausdriicklich fir die Verwendung mit diesem Gerat
vorgesehen und in diesem Handbuch benannt sind.

Standardausfiihrung: + Gerat in Ausfihrung IP65
» Bedienungsanleitung als PDF-Datei auf CD-ROM, inkl. NORDCON-
Software

BU 0155 de-2722 13
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1.4 Darstellungskonventionen

1.4.1 Warnhinweise

Warnhinweise fir die Sicherheit der Benutzer sind wie folgt gekennzeichnet:

Dieser Warnhinweis warnt vor Personengefahrdungen, die zu schweren Verletzungen oder zum Tod
fuhren.

A WARNUNG

Dieser Warnhinweis warnt vor Personengefahrdungen, die zu schweren Verletzungen oder zum Tod
fihren kénnen.

A\ VORSICHT

Dieser Warnhinweis warnt vor Personengefahrdungen, die zu Ublicherweise reversiblen Verletzungen
fihren kénnen.

ACHTUNG

Dieser Warnhinweis warnt vor Sachschaden.

1.4.2 Andere Hinweise

m Information

Dieser Hinweis zeigt Tipps und wichtige Informationen.

1.5 Sicherheits-, Installations- und Anwendungshinweise

Bevor Sie am oder mit dem Geréat arbeiten, lesen Sie nachfolgende Sicherheitshinweise besonders
aufmerksam durch. Beachten Sie alle weiterfuhrenden Informationen aus dem Handbuch des
Geréates.

Nichtbeachtung kann schwere oder todliche Verletzungen und Schaden am Gerat oder dessen
Umfeld zur Folge haben.

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren!

1. Allgemein

Keine defekten Gerate oder Gerate mit defektem oder beschadigtem Gehause oder fehlenden
Abdeckungen (z. B. Blindverschraubungen) verwenden. Anderenfalls besteht die Gefahr von
schweren oder tddlichen Verletzungen durch elektrischen Schiag.

Bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, bei unsachgemalem Einsatz, bei falscher
Installation oder Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen- oder Sachschaden.

Wahrend des Betriebes kdnnen die Gerate ihrer Schutzart entsprechend spannungsfiihrende, blanke
Teile, sowie heile Oberflachen besitzen.

Das Gerat wird mit gefahrlicher Spannung betrieben. An allen Anschlussklemmen (u.a. Netzeingang,
Motoranschluss), an Zuleitungen, Kontaktleisten und Leiterkarten kann gefahrliche Spannung
anliegen, selbst wenn das Gerat auler Betrieb ist oder der Motor nicht dreht (z. B. durch
Elektroniksperre, blockierten Antrieb oder Kurschluss an den Ausgangsklemmen).
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Das Gerat ist nicht mit einem Netzhauptschalter ausgestattet und steht somit, wenn es an
Netzspannung angeschlossen ist, immer unter Spannung. An einem angeschlossenen, stillstehenden
Motor kann daher auch Spannung anstehen. Ein optionaler Netzanschluss - Abgang fiihrt ebenfalls
Netzspannung.

Auch bei netzseitig spannungsfrei geschaltetem Antrieb kann sich ein angeschlossener Motor drehen
und moglicher Weise eine gefahrliche Spannung generieren.

Bei Beruhrung solcher geféhrlichen Spannungen besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages der
zu schweren oder tddlichen Personenschaden fiihren kann.

Leistungssteckverbinder dirfen nicht unter Spannung abgezogen werden! Nichtbeachtung kann die
Bildung eines Lichtbogens verursachen, der neben einem entsprechenden Verletzungsrisiko auch das
Risiko von Beschadigungen bzw. der Zerstérung des Gerates zur Folge haben.

Das Verléschen der Status-LED und anderer Anzeigeelemente ist kein Indikator dafirr, dass das Geréat
vom Netz getrennt und spannungslos ist.

Metallische Teile, sowie die Gehause fur Leistungssteckverbinder kénnen sich auf Temperaturen
grélRer 70°C aufwarmen.

Eine Berlhrung solcher Teile kann lokale Verbrennung an den betreffenden Koérperteilen zur Folge
haben (Abkuhlzeiten und Abstand zu benachbarten Bauteilen einhalten).

Alle Arbeiten am Gerat, z. B. zum Transport, zur Installation und Inbetriebnahme sowie zur
Instandhaltung sind von qualifiziertem Fachpersonal auszufiihren (IEC 364 bzw. CENELEC HD 384
oder DIN VDE 0100 und IEC 664 oder DIN VDE 0110 und nationale Unfallverhiitungsvorschriften
beachten). Insbesondere sind sowohl die allgemeinen und regionalen Montage- und
Sicherheitsvorschriften fur Arbeiten an Starkstromanlagen (z.B. VDE), als auch die den fachgerechten
Einsatz von Werkzeugen und die Benutzung personlicher Schutzeinrichtungen betreffenden
Vorschriften zu beachten.

Bei samtlichen Arbeiten am Gerat ist darauf zu achten, dass keine Fremdkorper, lose Teile,
Feuchtigkeit oder Staub in das Gerat gelangen bzw. im Gerat verbleiben (Kurzschluss- Brand- und
Korrosionsgefahr).

Weitere Informationen sind der Dokumentation zu entnehmen.

Auslésung eines Leistungsschalters

Ist das Gerat durch einen Leistungsschalter abgesichert und hat dieser ausgeldst, so ist dies ein
Hinweis darauf, dass ein Fehlerstrom unterbrochen wurde. Eine Komponente (z. B. Gerat, Kabel,
Steckverbinder) in diesem Stromkreis hat méglicherweise eine Uberlastung (z. B. Kurzschluss,
Erdschluss) verursacht.

Ein direktes Zurlicksetzen des Leistungsschalters kann dazu flihren, dass nachfolgend der
Leistungsschalter nicht auslést, die Fehlerursache aber weiterhin besteht. In der Folge kann ein
Strom, der in die Fehlerstelle flieBt, zu lokaler Uberhitzung fiilhren und umgebendes Material
entzinden.

Daher sind nach jedem Auslosen eines Leistungsschalters alle in diesem Stromkreis befindlichen
stromfiihrenden Komponenten visuell auf Defekte und Uberschlagsspuren zu untersuchen. Priifen Sie
auch alle Anschlisse an den Anschlussklemmen des Gerates.

Bei fehlendem Befund oder nach Austausch der defekten Komponenten schalten Sie die
Stromversorgung durch Zurticksetzen des Leistungsschalters ein. Beobachten Sie die Komponenten
sorgfaltig und mit sicherem, rdumlichem Abstand. Sobald Sie ein Fehlverhalten wahrnehmen, (z.B.
Rauch, Warme oder untypische Geruchsbildung) oder eine erneute Stérung auftritt bzw. am Geréat
keine Status-LED leuchtet, schalten Sie den Leistungsschalter sofort aus und trennen Sie die defekte
Komponente vom Netz. Ersetzen Sie die defekte Komponente.
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2. Qualifiziertes Fachpersonal

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundséatzlichen Sicherheitshinweise sind Personen, die
mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut sind und Gber die ihrer
Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfugen.

Ferner darf das Gerat bzw. das damit in Zusammenhang stehende Zubehdr nur von qualifizierten
Elektrofachkraften installiert und in Betrieb genommen werden. Eine Elektrofachkraft ist eine Person,
die aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung und Erfahrung ausreichende Kenntnisse besitzt hinsichtlich

» des Einschaltens, Abschaltens, Freischaltens, Erdens und Kennzeichnens von Stromkreisen und
Geraten,

* der ordnungsgemaflen Wartung und Anwendung von Schutzeinrichtungen entsprechend
festgelegter Sicherheitsstandards.

3. BestimmungsgemaifRe Verwendung — allgemein

Die Motorstarter sind Gerate fur industrielle und gewerbliche Anlagen zum Betreiben von Drehstrom-
Asynchronmotoren mit Kurzschlusslaufer.

Die Gerate sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt sind.

Die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschlussbedingungen sind dem Leistungsschild und
der Dokumentation zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

Die Gerate dirfen nur Sicherheitsfunktionen Gbernehmen, die beschrieben und ausdricklich
zugelassen sind.

CE- gekennzeichnete Geréte erfullen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU.
Es werden die in der Konformitatserklarung genannten harmonisierten Normen fir die Gerate
angewendet.

a. Ergdnzung: BestimmungsgemiRe Verwendung innerhalb der Europdischen Union
Bei Einbau in Maschinen ist die Inbetriecbnahme der Gerate (d. h. die Aufnahme des
bestimmungsgemalen Betriebs) solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine
den Bestimmungen der EG-Richtlinie 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) entspricht; EN 60204-1
ist zu beachten.
Die Inbetriebnahme (d.h. die Aufnahme des bestimmungsgemafRen Betriebs) ist nur bei
Einhaltung der EMV-Richtlinie 2014/30/EU erlaubt.

b. Erganzung: BestimmungsgeméaBe Verwendung auBerhalb der Europaischen Union

Fir den Einbau und die Inbetriebnahme des Gerats sind die Ortlichen Bestimmungen des
Betreibers am Betriebsort einzuhalten (vergleiche auch ,a) Ergédnzung: Bestimmungsgemalie
Verwendung innerhalb der Europaischen Union®).

4. Keine Veranderungen vornehmen

Unbefugte Veranderungen sowie die Verwendung von Ersatzteilen und Zusatzeinrichtungen, die nicht
von NORD verkauft oder empfohlen werden, kénnen Brande, elektrische Schlage und Verletzungen
verursachen.

Verandern Sie nicht die originale Beschichtung / Lackierung bzw. tragen Sie keine zusatzlichen
Beschichtungen / Lackierungen auf.

Nehmen Sie keine baulichen Veranderungen am Produkt vor.
5. Lebensphasen

Transport, Einlagerung

Die Hinweise aus dem Handbuch fir Transport, Lagerung und sachgemafle Handhabung sind zu
beachten.
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Die zuladssigen mechanischen und klimatischen Umweltbedingungen (siehe Technische Daten im
Handbuch des Gerates) sind einzuhalten.

Bei Bedarf sind geeignete, ausreichend bemessene Transportmittel (z. B. Hebezeuge, Seilfuhrungen)
zu verwenden.

Aufstellung und Montage

Die Aufstellung und Kihlung des Gerates muss entsprechend den Vorschriften der zugehdrigen
Dokumentation erfolgen. Die zuldssigen mechanischen und klimatischen Umweltbedingungen (siehe
Technische Daten im Handbuch des Gerétes) sind einzuhalten.

Das Gerat ist vor unzuldssiger Beanspruchung zu schitzen. Insbesondere durfen keine Bauelemente
verbogen und/oder Isolationsabstande verandert werden. Die Beruhrung elektronischer Bauelemente
und Kontakte ist zu vermeiden.

Das Gerat und dessen Optionsbaugruppen enthalten elektrostatisch gefdhrdete Bauelemente, die
leicht durch unsachgemaRe Behandlung beschadigt werden kénnen. Elektrische Komponenten diirfen
nicht mechanisch beschadigt oder zerstért werden.

Elektrischer Anschluss
Stellen Sie sicher, dass das Gerat und der Motor fir die richtige Anschlussspannung spezifiziert sind.

Installations- Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten nur bei spannungsfrei geschaltetem Geréat
durchfiihren und eine Wartezeit von mindestens 5 Minuten nach dem netzseitigen Abschalten
beachten! (Am Gerat kann nach dem netzseitigen Abschalten wegen mdoglicherweise aufgeladener
Kondensatoren mehr als 5 Minuten gefahrliche Spannung anliegen). Vor Beginn der Arbeiten ist durch
eine Messung unbedingt die Spannungsfreiheit an allen Kontakten der Leistungsteckverbinder bzw.
der Anschlussklemmen festzustellen.

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzufihren (z. B.
Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung). Dartiberhinausgehende Hinweise sind
in der Dokumentation / Handbuch zum Geréat enthalten.

Hinweise fir die EMV-gerechte Installation, wie Schirmung, Erdung, Anordnung von Filtern und
Verlegung der Leitungen befinden sich in der Dokumentation des Gerats sowie in der Technischen
Information Tl 80-0011. Diese Hinweise sind auch bei CE-gekennzeichneten Geraten stets zu
beachten. Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte liegt in der
Verantwortung des Herstellers der Anlage oder Maschine.

Eine ungenugende Erdung kann im Fehlerfall bei Berihrung des Gerats zu einem elektrischen Schlag
mit moglicherweise tddlichen Folgen fihren.

Das Gerat darf nur mit wirksamen Erdungsverbindungen betrieben werden, die den ortlichen
Vorschriften fur groBe Ableitstrome (> 3,5 mA) entsprechen. Detaillierte Informationen zu den
Anschluss- und Betriebsbedingungen entnehmen Sie bitte der Technischen Information TI 80-0019.

Die Spannungsversorgung des Gerats kann dieses direkt oder indirekt in Betrieb setzen. Die
Berlhrung elektrisch leitender Teile kann zu einem elektrischen Schlag mit mdglicherweise tédlichen
Folgen fuhren.

Alle Leistungsanschlisse (z. B. Spannungsversorgung) immer allpolig trennen.

Einrichtung, Fehlersuche und Inbetriebnahme

Bei Arbeiten an wunter Spannung stehenden Geraten sind die geltenden nationalen
Unfallverhitungsvorschriften zu beachten.

Die Spannungsversorgung des Gerates kann dieses direkt oder indirekt in Betrieb setzen. Bei
Berlihrung elektrisch leitender Teile kann es zu einem elektrischen Schlag mit modglicherweise
tédlichen Folgen kommen.

Die Parametrierung und Konfiguration der Gerate ist so zu wahlen, dass hieraus keine Gefahren
entstehen.
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Unter bestimmten Einstellbedingungen kann das Gerat bzw. ein an ihm angeschlossener Motor nach
dem netzseitigen Einschalten automatisch anlaufen. Eine damit angetriebene Maschine (Presse /
Kettenzug / Walze / Ventilator etc.) kann so einen unerwarteten Bewegungsvorgang einleiten. In
deren Folge sind verschiedenste Verletzungen auch an Dritten moglich.

Vor dem Netzeinschalten den Gefahrenbereich durch Warnung und Entfernung aller Personen aus
dem Gefahrenbereich sichern!

Betrieb

Anlagen, in die die Gerate eingebaut sind, missen ggf. mit zusatzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen gemal den jeweils gultigen Sicherheitsbestimmungen (z. B. Gesetz Uber
technische Arbeitsmittel, UnfallverhGtungsvorschriften usw.) ausgerustet werden.

Wahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen geschlossen zu halten.

Unter bestimmten Einstellbedingungen kann das Gerat bzw. ein an ihm angeschlossener Motor nach
dem netzseitigen Einschalten automatisch anlaufen. Eine damit angetriebene Maschine (Presse /
Kettenzug / Walze / Ventilator etc.) kann so einen unerwarteten Bewegungsvorgang einleiten. In
deren Folge sind verschiedenste Verletzungen auch an Dritten moglich.

Vor dem Netzeinschalten den Gefahrenbereich durch Warnung und Entfernung aller Personen aus
dem Gefahrenbereich sichern!

Wartung, Instandhaltung und AuBerbetriebnahme

Installations- Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten nur bei spannungsfrei geschaltetem Gerat
durchfiihren und eine Wartezeit von mindestens 5 Minuten nach dem netzseitigen Abschalten
beachten! (Am Gerat kann nach dem netzseitigen Abschalten wegen mdglicherweise aufgeladener
Kondensatoren mehr als 5 Minuten gefahrliche Spannung anliegen). Vor Beginn der Arbeiten ist durch
eine Messung unbedingt die Spannungsfreiheit an allen Kontakten der Leistungssteckverbinder bzw.
der Anschlussklemmen festzustellen.

Entsorgung

Das Produkt und auch Teile des Produktes, sowie dessen Zubehdr gehdren nicht in den Hausmuill.
Am Ende des Produktlebens ist dieses fachgerecht und entsprechend den értlichen Bestimmungen fir
industrielle Abfalle zu entsorgen. Insbesondere sei darauf hingewiesen, dass es sich bei diesem
Produkt um ein Gerat mit integrierter Halbleitertechnik (Leiterkarten / Platinen und verschiedenen
elektronischen Bauelementen, ggf. auch leistungsstarker Elektrolytkondensatoren) handelt. Bei nicht
fachgerechter Entsorgung besteht die Gefahr der Bildung giftiger Gase, die zur Kontamination der
Umwelt und zu mittelbaren oder unmittelbaren Verletzungen (z.B. Veratzungen) fliihren kann. Bei
leistungsstarken  Elektrolytkondensatoren ist auch eine Explosion mit entsprechendem
Verletzungsrisiko mdglich.

6. Explosionsgefahrdete Umgebung (ATEX)

Das Gerét ist nicht fir den Betrieb oder Montagearbeiten in explosionsgeféahrdeter Umgebung (ATEX)
zugelassen.
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1.6 Warn- und Gefahrenhinweise

Unter bestimmten Bedingungen kénnen im Zusammenhang mit dem Gerat gefahrliche Situationen
auftreten. Um Sie explizit auf eine moglicherweise gefahrliche Situation aufmerksam zu machen, sind
sowohl am Produkt als auch in der dazu gehdrigen Dokumentation eindeutige Warn- und
Gefahrenhinweise an geeigneter Stelle zu finden.

1.6.1 Warn- und Gefahrenhinweise am Produkt

Folgende Warn- und Gefahrenhinweise werden am Produkt verwendet.

Erganzung zum

Symbol Symbol " Bedeutung

A Gefahr Elektrischer Schlag

DANGE_R . Das Gerat enthalt leistungsstarke Kondensatoren. Dadurch kann es auch noch

Device is alive .

. mehr als 5 Minuten nach dem Trennen von der Hauptstromversorgung
> 5min after wy .
. . gefahrliche Spannung flihren.

removing mains

voltage Vor Beginn der Arbeiten an dem Gerét ist Spannungsfreiheit durch geeignete
Messinstrumente an allen leistungsflihrenden Kontakten festzustellen.

_m Zur Vermeidung von Geféhrdungen ist zwingend das Handbuch zu lesen!

A VORSICHT HeiBe Oberflichen

Der Kihlkérper und alle anderen metallischen Teile sowie Oberflachen von
Steckverbindern konnen sich auf Temperaturen grofRer 70°C aufwarmen.

» Verletzungsgefahr durch lokale Verbrennungen an beriihrenden

Kérperteilen
» Beschadigungen benachbarter Gegenstande durch Hitze

Ausreichende Abkiihlzeit vor der Arbeit am Gerat abwarten.
Oberflachentemperatur mit geeigneten Messmitteln Gberprifen.
Ausreichenden Abstand zu benachbarten Bauteilen einhalten bzw.
Beriihrungsschutz vorzusehen.

ACHTUNG ESD

Das Gerat enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch
A unsachgemafie Behandlung beschadigt werden konnen.

Jegliche Beriihrung (indirekt durch Werkzeuge u. A. oder direkt) von
Leiterkarten / Platinen und deren Bauelemente vermeiden.

1) Texte sind in englischer Sprache verfasst.

Tabelle 2: Warn- und Gefahrenhinweise am Produkt
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1.7 Normen und Zulassungen

Alle Gerate der gesamten Baureihe entsprechen nachfolgend aufgelisteten Normen und Richtlinien.

Zulassung Richtlinie Angewandte Zertifikate Kennzeichen
Normen
Niederspannung 2014/35/EU
, EMV 2014/30/EU | £ 009471
CE (Européische EN 60529 310801 c €
Union) RoHS 2011/65/EU | EN 60947-4-2
Delegierte EN 63000
Richtlinie (EU) 2015/863
UL UL 60947-1
E365221
(USA) UL 60947-4-2
C22.2 c@us
Kanad C22.2 E365221 IND.CONT.EQ.
(Kanada) No.UL 60947-4-2- E365221
14
RCM EN 60947-1
F2018L00028 13352
(Australien) 0181000 EN 60947-4-2 33520966 &
EAC TR CU 004/2011, IEC 60947-1 EQSH%,;?RBUO};_? 31/ 1
(Eurasien) TR CU 020/2011 IEC 60947-4-2 20 ' o I
EN 60947-1
EN 60529
EN 60947-4-2
UkrSEPRO EN 63000
C311900
(Ukraine) EN 60947-1
EN 60947-4
EN 61558-1
EN 50581
EN 60947-1
EN 60529
UKCA EN 60947-4-2 C350801 U K
(United Kingdom) EN 63000 C n
EN 61800-9-1
EN 61800-9-2

Tabelle 3: Normen und Zulassungen
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1.7.1 UL und CSA Zulassung
File No. E365221

Die Zuordnung der nach United States Standards durch die UL freigegebenen Schutzeinrichtungen fur
die in diesem Handbuch beschriebenen Gerate ist nachfolgend im Wesentlichen mit originalem
Wortlaut aufgelistet. Die Zuordnung der im Einzelnen relevanten Sicherungen bzw. Leistungsschalter
finden Sie in diesem Handbuch in der Rubrik ,Elektrische Daten®.

Alle Gerate beinhalten einen Motoriberlastschutz.

(7.2 "Elektrische Daten ")

m Information

Gruppenabsicherung

Die Gerate konnen als Gruppe Uber eine gemeinsame Sicherung abgesichert werden (Details
nachfolgend). Beachten Sie dabei die Einhaltung der Summenstrome und die Verwendung der
korrekten Kabel und Kabelquerschnitte. Bei motornaher Montage des Gerates/ der Gerate trifft dies
auch auf die Motorkabel zu.

Bedingungen UL / CSA gemaR Report

[i] Information

“Use 60/75°C copper field wiring conductors.”
»These products are intended for use in a pollution degree 2 environment®
“Maximum ambient temperatur 50°C”

“The source shall be derived from a non-corner grounded type TN with max. Impulse Voltage of 4 kV and not
exceeding 289 V phase to earth or from IT source with max. Impulse voltage of 6 kV not exceeding 500 V (or
equivalent) or devices with the suffix —IT.”
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Size valid description

1 generally valid Only for use with Connectors from HARTING ELECTRIC GMBH & CO KG, LQ Mechatronic
Systems GmbH and Intercontec Produkt GmbH: “Suitable For Use On A Circuit Capable Of
Delivering Not More Than 5 000 rms Symmetrical Amperes, 500 Volts Maximum” “When
Protected by class RK5 Fuses or faster.

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than rms
Symmetrical Amperes, 500 Volts Max., When Protected by High-Interrupting Capacity, Current
Limiting Class CA, CC, CF, G, J, T Fuses.” The short circuit rating (max. 65 000A) is based on
the Connectors (Details listed below) and will be printed during production. Details listed in .

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than
Amperes, 500 Volt maximum”

“When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL 489“ The
short circuit rating (max. 10 000) is based on the Connectors (Details listed below) and will be
printed during production. Details listed in .

rms Symmetrical

Motor  group | Only for use with Connectors from HARTING ELECTRIC GMBH & CO KG, LQ Mechatronic
installation Systems GmbH and Intercontec Produkt GmbH: “Suitable for motor group installation on a
(Group fusing): | circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical amperes, 500 V max” “When
Protected by class RK5 Fuses or faster, rated max. 30Amperes”, as listed below.

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than

rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by High-Interrupting
Capacity, Current Limiting Class CA, CC, CF, G, J, T Fuses, rated max. 30A”. The short circuit
rating (max. 65 000 A) is based on the Connectors (Details listed below) and will be printed
during production. Details listed in .

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than

rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by Circuit Breaker (inverse
time trip type) in accordance with UL 489, rated max. 30 Amperes” The short circuit rating
(max. 10 0000) is based on the Connectors (Details listed below) and will be printed during
production. Details listed in .

differing data | None differing data > equal to UL
CSA:

1)  (&J 7.2 "Elektrische Daten ")
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(il Information Connector optional

Cat. No. manufactured by rated voltage rated current Fuse size SCCR, RMS
09 12 0033051 | HARTING ELECTRIC | 600 V 17-415A 65 kA
(HAN Q3/0-M) GMBH & CO KG

09 120033151 | HARTING ELECTRIC | 600 V 17-415A 65 kA
(HAN Q3/0-F) GMBH & CO KG

09 12 006 3041 | HARTING ELECTRIC | 600 V 11-25A 65 kA
(HAN Q4/2 M) GMBH & CO KG

09 12 006 3141 | HARTING ELECTRIC | 600 V 11-25A 65 kA
(HAN Q4/2 F) GMBH & CO KG

09 12 0053001 | HARTING ELECTRIC | 600 V 1M-16A 65 kA
(HAN Q5/0-M) GMBH & CO KG

09 12 0053101 | HARTING ELECTRIC | 600 V 1M1-16A 65 kA
(HAN Q5/0-F) GMBH & CO KG

09 12 008 3001 | HARTING ELECTRIC | 600 V 10-18A 65 kA
(HAN Q8/0 M) GMBH & CO KG

09 12008 3101 | HARTING ELECTRIC | 600 V 10-18A 65 kA
(HAN Q8/0 F) GMBH & CO KG

09 120023051 | HARTING ELECTRIC | 600 V 19-475A 65 kA
(HAN Q2/0-M) GMBH & CO KG

09 120023151 | HARTING ELECTRIC | 600 V 19-475A 65 kA
(HAN Q2/0-F) GMBH & CO KG

QPD W PHOENIX CONTACT 600 V 10-15A J,T,CcC 5 kA
3PE2.5...M25 GMBH & CO. KG

QPD 4P M25 PHOENIX CONTACT 600 V 8-12A J,T,CcC 5 kA
WHQM GMBH & CO. KG

P29036 AMPHENOL SINE 600 V 25A 30A J,T,CC,CB: | 65kA

SYSTEMS CORP 30A
P29039 AMPHENOL SINE 600 V 30A 30A J,T,CcC 65 kA
SYSTEMS CORP
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1.8 Typenschlussel / Nomenklatur

Der Typenschlissel des Gerates bildet die grundsatzlichen Ausstattungsmerkmale ab. Eine
eindeutige Identifikation des Gerates inklusive aller kundenspezifischen Ausstattungsmerkmale ist nur
Uber die Auftrags- oder Seriennummer des Gerates mdglich.

1.8.1 Typenschild

Dem Typenschild sind alle fir das Gerat relevanten Informationen, u.a. Informationen zur

Gerateidentifikation, zu entnehmen.

Typ: SK 1x5E-FDS-301-340-A
HWR-HVS-...
(1) Part-No: 5050601-100
ID: 27Q303614961
[ Version:  AAA 1.0RO

Typ: Typ / Bezeichnung
Part-No: Auftragsnummer
ID: Identnummer
Version: Hardware- / Softwareversion

1.8.2 Schilder mit ergdnzenden Angaben

Auf der rechten Seite des Gerates sind 2 weitere Schilder angebracht, die ergédnzende technische

Daten bezlglich UL/cUL enthalten.

1.8.2.1  Warnhinweis

Dieser Warnhinweis ist generell angebracht.

Schildtext

DANGER -The opening of the branch-circuit
protective device may be an indication that a
fault current has been interrupted.

To reduce the risk of fire or electrical shock,
current-carrying parts and other components,
of the controller should be examined and
replaced if damaged. If burnout of the current
element of an overload relay occurs, the
complete overload relay must be replaced.

Bedeutung

GEFAHR - Das Ausldsen der Abzweigschutzeinrichtung
kann ein Hinweis darauf sein, dass ein Fehlerstrom
unterbrochen wurde.

Um das Risiko eines Feuers oder Stromschlags zu
verringern, sollten stromfiihrende Teile und andere
Komponenten des Gerats iberprift und bei Beschadigung
ersetzt werden. Wenn das Stromelement eines
Uberlastrelais durchbrennt, muss das komplette
Uberlastrelais ausgetauscht werden.

24
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1.8.2.2 Angaben zu den Leistungssteckern
Dieses zweite Schild ist abhangig von den verwendeten Leistungssteckern.

Hersteller Schildtext Bedeutung

Amphenol  |SCCR:  65KkA, 500 V, BCP Fuse, Class CC, J, T
SCCR: 10 kA, 500 V, BCP CB

BCP Rating and further Short Circuit Rating
see manual

Suitable for group fusing

SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A

HARTING SCCR: 65kA, 500V, BCP Fuse, Class CA, CC, CF,
G JT

SCCR: 5KkA, 500V, BCP Fuse, Class RK5 or faster

SCCR: 10KkA, 500V, BCPCB

BCP Rating and further Short Circuit Rating
see manual

Suitable for group fusing
SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A

Phonix SCCR: 5kA, 500V, BCP Fuse, Class CC, J, T

BCP Rating and further Short Circuit Rating
see manual

Suitable for group fusing

SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A

(2) Auf der rechten Seite des Gerates sind 2 weitere Schilder angebracht, die erganzende
technischen Daten beziiglich UL/cUL enthalten.

Erstes Schild

Dieser Warnhinweis ist generell angebracht.

DANGER -The opening of the branch-circuit
protective device may be an indication that a
fault current has been interrupted.

To reduce the risk of fire or electrical shock,
current-carrying parts and other components,
of the controller should be examined and
replaced if damaged. If burnout of the current
element of an overload relay occurs, the
complete overload relay must be replaced.
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Zweites Schild

Das zweite Schild ist abhéngig von den
verwendeten Leistungssteckern.

Amphenol SCCR: 65 kA, 500 V, BCP Fuse, Class CC, J, T
SCCR: 10 kA, 500 VV, BCP CB

BCP Rating and further Short Circuit Rating
see manual

Suitable for group fusing

SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A

HARTING SCCR: 65 kA, 500V, BCP Fuse, Class CA, CC,CF, G, J, T
SCCR: 5kA, 500V, BCP Fuse, Class RK5 or faster
SCCR: 10 kA, 500V, BCP CB

BCP Rating and further Short Circuit Rating
see manual

Suitable for group fusing
SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A

Phonix SCCR: 5 kA, 500 V, BCP Fuse, Class CC, J, T

BCP Rating and further Short Circuit Rating
see manual

Suitable for group fusing

SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A
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1.8.3 Typenschliissel Feldverteiler

Ausstattungskennzeichen (Mehrfachnennungen maoglich)

Funkentstorfilter: A = Klasse A

Netzspannung: x40 = 400 V

Anzahl Netzphasen: 3xx = 3phasig

Vorkommastellen der Leistung: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0

Geratenennleistung: 111 = 1,1 kW, 301 = 3.0 kW

Geratereihe: SK 155E-FDS, SK 175E-FDS

Ausstattungskennzeichen

Bedeutung
-AS-i Aktor-Sensor-Schnittstelle mit Steckeroption ,AS-i“
-ASS Aktor-Sensor-Schnittstelle mit Steckeroption ,ASS*
-AUX Aktor-Sensor-Schnittstelle mit Steckeroption ,AUX*
-AXS Aktor-Sensor-Schnittstelle mit Steckeroption ,AXS*
-BWRN Integrierter Bremsgleichrichter zur Ansteuerung einer 205 V-DC-Bremse
-HVS Integriertes 24 V-DC-Netzteil
-HWR Integrierter Bremsgleichrichter zur Ansteuerung einer 180 V-DC-Bremse
-PBR Profibus-Schnittstelle
-TIDIO Mit Hilfe der Option -TIDIO werden die digitalen I0s des Motorstarters mit den
entsprechenden |Os einer im Gerat verbauten SK CU4-Baugruppe verbunden.
-USB Schnittstelle RS232/RS485: USB-Anschluss anstelle des RJ12-Anschlusses.

Hinweis: An den USB-Anschluss kénnen keine Parametrierboxen angeschlossen werden. Eine
Parametrierung und Diagnose ist nur Gber einen PC mit der NORDCON-Software maglich.

1.9 Ausfiihrung in der Schutzart IP65
Der Motorstarter der Feldverteilerbaureihe SK 1x5E-FDS erfillt folgenden IP Schutzgrad:

+ IP65

m Information

Kabelfiihrung

Achten Sie darauf, dass die Kabel und Kabelverschraubungen mindestens dem Schutzgrad des
Gerates und den Anbauvorschriften entsprechen und sorgsam aufeinander abgestimmt sind.
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2 Montage und Installation

Es kénnen keine Optionen nachgeristet werden. Samtliche Optionen miissen im Zuge der Bestellung,
vor dem Fertigungsprozess des Gerates, von NORD erfasst sein. Das Gerat muss und darf zu keiner
Zeit durch den Kunden gedffnet werden. Die Befestigung des Gerates erfolgt durch
Befestigungslaschen, die von aufden frei zuganglich sind. Der elektrische Anschluss von Netz-, Motor-
und Signalleitungen ist ausschlief3lich Uber entsprechende Steckverbinder mdglich. Die optional
verfligbaren Bedienelemente (z. B. Schalter) sind frei zuganglich montiert.

Lediglich fir den temporaren Anschluss eines Diagnosewerkzeuges ist das Offnen einer definierten
Blindverschraubung erforderlich. Zu den Diagnosewerkzeugen gehoren:

e Parametrierbox SK CSX-3H/ SK PAR-3H
« NORDAC ACCESS BT mit der NORDCON APP
*  PC mit der NORDCON-Software

Verschiedene Konfigurationen am Gerat kdnnen im Zuge einer Inbetriebnahme auch Uber dessen
integrierte DIP-Schalter oder Potentiometer erfolgen. Der Zugang zu diesen Elementen erfolgt
ebenfalls Uber entsprechende Blindverschraubungen.
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2.1 Montage

Die Gerate sind fur eine motornahe Installation vorgesehen und benétigen aufgrund lhrer Schutzart
keinen Schaltschrank.

Gerateabstand: Die Geréate benétigen zum Schutz vor Uberhitzung ausreichende Beliiftung
und dirfen daher nicht abgedeckt werden.

Die Montage kann direkt nebeneinander erfolgen.

Es sind dabei die erforderlichen Abstédnde fir die Fihrung von
Anschlussleitungen zu berlcksichtigen.

Einbaulage: » senkrecht, d. h. Lage Kabelanschluss (Leistungsanschluss) unten
» liegend, d. h. Lage Bedienelemente und Diagnose LEDs oben

Siehe auch nachfolgende Abbildungen.

Abmessungen:

. Geratetyp & . i
Leistung [kW] SK 1xXE-FDS-... ,g Gehauseabmessung Wandmontage '§ =

3 3=

von bis bis (11] B H LY | L1 | L2 | X1 | X2 | X3 g |lo

0,06 1,1 111-340-...1 O

243 104 | 312 | 294 | 243 § 110 | 193 | 263 | 5,5 3,0
>0,55% | 3,0 301-340-... | 1
alle MaRe in [mm] (k]

1) Ohne Wartungsschalter: 307 mm
2) Ausstattungsabhangig ca. +/- 0,5 kg
3) Hinweis: Fir ein sauberes Regelverhalten muss die Motorleistung mindestens 0,55 kW betragen.

Baugrofe 0 und 1
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2.2 Optionsplatze und Ausstattungsvarianten

Das Gerat wird entsprechend der Kundenspezifikation konfiguriert. Es kdnnen keine Optionen
nachgerustet werden. Samtliche Optionen missen im Zuge der Bestellung, vor dem
Fertigungsprozess des Gerates, von NORD erfasst sein.

Fir die gewahlten Optionen und Ausstattungsmerkmale gelten definierte Platze am Geréat.
Abhangigkeiten der gewahlten Optionen untereinander sowie zu relevanten Signaleinrichtungen
(LEDs) oder Parametereinstellungen werden in dieser Anleitung erlautert.

2.21 Optionsplatze

Das Gerat ist in 3 Ebenen unterteilt. Jede dieser Ebenen ist fir die Montage bestimmter Optionen
bzw. Optionsgruppen vorgesehen.

2.2.1.1 Anschlussebene

Lage: unten

Die Ausfihrung und Zuordnung der
Leistungsanschliusse (Netz- und
Motoranschliisse) erfolgt abhangig von der
Produktspezifikation des Kunden.

Ebenso die Bestlickung der zusatzlichen
Optionsplatze flr Signalanschlisse.

X1 = Leistungsanschluss 1

X3 = Leistungsanschluss 3
Z1=

Zusatzliche Signalanschlisse
24 =
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2.21.2 Ansteuerungsebene

Lage: front

Die Bestlckung und die Funktionen der
einzelnen Optionsplatze sind variabel. Sie
werden direkt von der Spezifikation durch
den Kunden beeinflusst, sind aber auch
indirekt abhangig von weiteren
Ausstattungsmerkmalen.

Die Bedeutungen der jedem Optionsplatz
zugeordneten LEDs sind ebenso abhangig.

D1 = Diagnosedffnung
E1 = DIP — Schalter
E2 = Potentiometer

E3 = DIP — Schalter (Adresse PROFIBUS) —
nur fir Geréate der Ausflihrung
SK 1x5E-...-PBR

H1 = Bedienelement 1
H2 = Bedienelement 2

Signalanschliisse

m Information

Entfernen von Blindverschraubungen

Zugang zu den Potentiometern und DIP-Schaltern erhalten Sie durch Entfernen der
Blindverschraubungen. Entfernen Sie die Blindverschraubungen ausschlieBlich zur Inbetriebnahme,
montieren Sie diese anschlieBend wieder ordnungsgemafl. Achten Sie darauf, dass keine
Feuchtigkeit oder Verschmutzung in das Gerat gelangen.

2.21.3 Wartungsschalterebene

Lage: oben

Abhangig vom Wartungsschalter kdnnen
Bestickung und  Funktion  anderer
Optionsplatze beeinflusst werden.

|
9302 % HITUD THOH NEGHI )

H3 = Wartungsschalter
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2.2.2 Ausstattungsvarianten

Das Gerat bietet diverse Schnittstellen in Form von Steckverbindungen. Damit ist es moglich, das
Gerat den individuellen Anforderungen an die Antriebsaufgabe entsprechend zu konfigurieren.

Die Anordnung der Schnittstellen am Gerat ist je nach Geratekonfiguration unterschiedlich. Zu einem
Optionsplatz gehoért genau ein Optionstyp.

Die folgenden Tabellen zeigen, welche Ausstattungsmerkmale kombinierbar sind und welchen
Einfluss diese auf die betreffenden Optionsplatze haben.

Bei Verwendung von Initiatoren oder Aktoren kdnnen zudem die damit in Verbindung stehenden
Parameter und die geltenden Werkseinstellungen abgelesen werden.

2.2.21 Konfigurierbare Optionen

Folgende integrierten Ausstattungsmerkmale sind konfigurierbar. Die Auswahl der Optionen muss
gemeinsam mit der Bestellung des Gerétes erfolgen. Eine nachtragliche Anderung der Konfiguration
ist nicht vorgesehen.

Bedeutung

-AS-i Aktor-Sensor-Schnittstelle mit Steckeroption ,AS-i“

-ASS Aktor-Sensor-Schnittstelle mit Steckeroption ,ASS*

-AUX Aktor-Sensor-Schnittstelle mit Steckeroption ,AUX“

-AXS Aktor-Sensor-Schnittstelle mit Steckeroption ,AXS*

-BWRN Integrierter Bremsgleichrichter zur Ansteuerung einer 205 V-DC-Bremse

-HVS Integriertes 24 V-DC-Netzteil

-HWR Integrierter Bremsgleichrichter zur Ansteuerung einer 180 V-DC-Bremse

-PBR Profibus-Schnittstelle

-TIDIO Mit Hilfe der Option -TIDIO werden die digitalen I0s des Motorstarters mit den
entsprechenden |Os einer im Gerat verbauten SK CU4-Baugruppe verbunden.

-USB Schnittstelle RS232/RS485: USB-Anschluss anstelle des RJ12-Anschlusses.
Hinweis: An den USB-Anschluss kdnnen keine Parametrierboxen angeschlossen werden. Eine
Parametrierung und Diagnose ist nur Gber einen PC mit der NORDCON-Software moglich.
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2.2.2.2 Konfiguration der Optionsplatze der Ansteuerungsebene

Die Optionsplatze M1 bis M8 sind fur M12-Steckverbinder konzipiert. Die fir das Gerat relevante
Zuordnung der Anschliisse oder Funktionen der einzelnen Optionsplatze ist direkt am Optionsplatz

aufgedruckt.
Optionsplatz | Optionstyp Funktion relevanter Bemerkung
Parameter
M1 a | Keine Option
b | Initiator 1/ 2 BDI1 P420[-09]
BDI2 P420[-10]
M2 a | Keine Option
b | Initiator 2 BDI2 P420[-10]
M3 a | Keine Option
b | Aktor 1/ 2 DOUT1 P434[-01]
DOUT2 P434[-02]
M4 a | Keine Option
b | Aktor 2 DOUT2 P434[-02]
M5 a | Keine Option
b | Initiator 3/ 4 DIN1 P420[-01]
DIN2 P420[-02]
¢ | Initiator 4/ 5 DIN2 P420[-02]
DIN3 P420[-03]
d | PROFIBUS DP (Eingang) PBR (Bus-In) nur
SK 1x5E-FDS-...PBR
M6 a | Keine Option
b | Initiator 4 DIN2 P420[-02]
M7 a | Keine Option
b | Initiator 3/ 4 DIN1 P420[-01]
DIN2 P420[-02]
¢ | PROFIBUS DP (Ausgang) PBR (Bus-Out) nur
SK 1x5E-FDS-...PBR
M8 a | Keine Option
b |24 V-DC-Versorgung " 24VI
c | AS-Interface (,AUX") AUX
d | AS-Interface (,AS-i) ASI nur
e | AS-Interface (,AXS") AXS SK 1x5E-FDS-...Axx
f | AS-Interface (,AsS%) ASS

1) Die Einspeisung der 24 V-DC-Steuerspannung kann auch durch M8 ¢ (AUX), M8 e (AXS) oder die Optionsplatze X1
bzw. Z1 ... Z4 der Anschlussebene erfolgen.
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Auf den Optionsplatzen H1 und H2 befinden sich die Bedienelemente des Geréates.

Es kann aus verschiedenen Bedienelementen gewdahlt werden. Abhéngig von der gewahlten
Kombination haben sie Einfluss auf die Funktionen einzelner digitaler Eingénge. Diese Funktionen
sind geratespezifisch in den Werkseinstellungen der betreffenden Parameter bertcksichtigt.

Variante | Optionsplatz H1 " Optionsplatz H2 2 Parameterfunktion
Typ Funktion Typ Funktion P420[-01] | P420[-02] | P420[-03]
0 - / - / {1} {2} {0}
1 | L - A - R - / 1} 2 {0}
2 | L - A - R v /- Q 1} 2} 7
3 [ A - H - / {1} {0} {0}
4 I A - H I Off - On {10} {0} n
5 I A - H | L - Of - R {10} 2 1}
6 I Q - A - H - / 1} 7 {0}
7 I Q - A - H I Off - On {10} I 1}
Funktionen
A Automatikbetrieb aktiv H Handbetrieb aktiv L Handbetrieb, Freigabe Links
R Handbetrieb, Freigabe Rechts Off Handbetrieb, nicht freigegeben On Handbetrieb, freigegeben
Q Stérung quittieren
Typ Bedienoption
| Schalter (links — Mitte — rechts), rastend, Ausfiihrung als Schalter oder Schliisselschalter
Il Schalter (Mitte — rechts), rastend, Ausfiihrung als Schalter oder Schlusselschalter
I Schalter (links — Mitte — rechts), Mitte und rechts rastend, Ausfiihrung als Schalter oder Schlisselschalter
IV | Taster
1) Einfluss auf Parameterfunktionen der Digitaleingange DIN 1/ 2
2) Einfluss auf Parameterfunktionen der Digitaleingange DIN 2/ 3
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Steckerbelegung der M12 Steckverbinder

In Abhangigkeit von der Funktion werden 5-polige M12 Anbausteckverbinder mit farbigem Buchsen-
bzw. Steckereinsatz verbaut. Die Farben spiegeln die funktionale Zugehérigkeit des Steckverbinders
wider und ermdglichen so ein einfaches Auffinden am Geréat. Das gleiche trifft auf die farbliche
Gestaltung der Abdeckkappen zu.

Folgende Steckverbinder kdnnen am Gerat, abhangig von der Kundenspezifikation, verwendet
werden.

Optionsplatze M1 bis M8

Funktion Steckverbinder Optionsplatz
Kontaktbild | Kontaktbelegung
1 2 3 4 5 Nr. Farbe
DIN1 / DIN2 24V DIN2 GND DIN1 PE M5, M7 | sw
DIN2 / DIN3 0O 2 24V DIN3 GND DIN2 PE M5 sw
5
DIN2 10 003 24V GND DIN2 PE M6 swW
BDI1 / BDI2 20 24V BDI2 GND BDI1 PE M1 swW
BDI2 24V GND BDI2 PE M2 sw
DOUT1 / DOUT2 f‘l‘;':::n 24V DOUT2 |GND DOUT1 |PE M3 swW
DOUT2 24V GND DOUT2 |PE M4 sw
24VI 24V GND M8 swW
ASI 20, ASI+ ASI- M8 ge
ASS 03 © Ol ASI+ ASI- M8 ge
AUX O, ASI+ GND ASI- 24V M8 ge
AXS Stecker, ASI+ GND ASI- 24V M8 ge
A-kodiert
PBR (Bus-IN) ") . PBR A PBR B M5 Vi
Stecker,
B-kodiert
PBR (Bus-ouT) ") 3 5V PBR A GND PBR B M7 Vi
@)
10 O3
20
Buchse,
B-kodiert

1) Das Gehause des Steckverbinders ist intern auf PE verdrahtet.

m Information

Anschlussmaterial, wie z. B. T-Verbindungsstiicke fur den Anschluss von Doppelinitiatoren zum
Durchschleifen einer externen 24 V-DC-Versorgung oder eines STO-Signals kann Uber den freien
Handel oder auf Anfrage Uber NORD bezogen werden.
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2.2.2.3 Konfiguration der Optionsplatze der Anschlussebene

Die Anschlussebene des Feldverteilers unterteilt sich in 2 Bereiche.

Elektrischer Schlag an X2

Ein optionaler Netzanschluss-Abgang (LA) auf Optionsplatz X2 kann auch durch einen Reparatur-
und Wartungsschalter (Optionsplatz H3) nicht abgeschaltet werden. Er kann somit trotzdem
Netzspannung fihren.

» Keine Kontakte berthren.
» Gerat vom Netzanschluss (Netzeinspeisung, Optionsplatz X1) trennen.

Bereich 1, Optionsplédtze X1 bis X3

Zur Anwendung kommen typische Maschinensteckverbinder. Uber diese erfolgt in erster Linie der
Anschluss der Netz- und Motorleitungen. Bestimmte Steckervarianten ermdglichen zusatzlich den
Anschluss eines Kaltleiters oder einer 24V DC Versorgung. Die Steckverbinder sind mit einer
I6sbaren Schutzkappe ausgestattet. Der Gegenstecker gehort nicht zum Lieferumfang.

Optionsplatz | Steckertyp Funktion Kontaktbelegung
X1 a | HARTING Q4/2+ Netzanschluss LE
(Stecker) (Einspeisung)
4mm2/25A
(24 V DC: 1,5 mm?)
6 mm2/30 A 111 |22 [3]13  [4N
(ohne 24 V DC!) PE|PE [11 24V DC [12 [GND
b | PHOENIX QPD-25 Netzanschluss LE
(Stecker) (Einspeisung)
2,5mm?/16 A
¢ | Amphenol P29036-M1 | Netzanschluss LE
(Stecker) (Einspeisung)
2,5mm2/16 A 1]11 |2 12 [3]13 |4 |PE
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Optionsplatz | Steckertyp Funktion Kontaktbelegung
X2 a ‘ - Keine Funktion Optionsplatz nicht belegt
b | HARTING Q4/2+ Netzanschluss LA
(Buchse) (Abgang)
4mm2/25A"
(24 V DC: 1,5 mm?)
6 mm2/30 A" 111 |22 [3]13 [4N
(ohne 24 V DCY) PE|PE [11/24VDC [12 [GND
¢ | PHOENIX QPD-25 Netzanschluss LA
(Buchse) (Abgang)
2,5 mm?2/16 A 1i11 [2 12 [3]18 |@ |PE
d | HARTING Q8/0+ Motoranschluss 2 MA2
(Buchse) (Abgang)
4mm2/16 A 1 U 2 nc 3w 4 BR-
5 |TF+ [6BR+ |7 {V 8 TF-
PE | PE
1) | Bei BGO: 20 A, mit und ohne 24 V DC
X3 a | HARTING Q8/0+ Motoranschluss 1 MA

(Buchse)

(Abgang)

4 mm2/16 A

11U |3 W \4§BR- \5 ETF+

6 BR+\7§V \BETF- \PE PE
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Bereich 2, Optionsplidtze Z1 bis Z4

Die Optionsplatze Z1 bis Z4 sind flir M12-Steckverbinder konzipiert. Den Optionsplatzen sind keine
festen Funktionen zugeordnet. Der Gegenstecker gehort nicht zum Lieferumfang.

Da die Einbausteckverbinder bei der Montage nicht ausgerichtet werden, wird von der Verwendung
gewinkelter Kabelsteckverbinder abgeraten.

Funktion Steckverbinder " Optionsplatz
Kontaktbild | Kontaktbelegung
1 2 3 4 5 Nr. Farbe
24V0O 5 24V GND Z1-74 |sw
OS
0 0
40)
Buchse,
A-kodiert
24V 24V GND Z1-7Z4 |sw
20
5
e
(OF)
Stecker,
A-kodiert

1) Die Gehause der Steckverbinder sind intern auf PE verdrahtet.
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2.2.2.4 Konfiguration des Optionsplatzes der Wartungsschalterebene

Elektrischer Schlag an X2

Ein optionaler Netzanschluss-Abgang (LA) auf Optionsplatz X2 kann auch durch einen Reparatur-
und Wartungsschalter (Optionsplatz H3) nicht abgeschaltet werden. Er kann somit trotzdem
Netzspannung fihren.

+ Keine Kontakte berthren.
» Gerat vom Netzanschluss (Netzeinspeisung, Optionsplatz X1) trennen.

Der Optionsplatz H3 ist fur die Ausristung mit einem optionalen Reparatur- und Wartungsschalter
vorgesehen. Hierbei kdnnen verschiedene Varianten (z. B. abschlie3bar/ nicht abschlieBbar) montiert
sein.

Der Reparatur- und Wartungsschalter trennt die Versorgung zum Gerdt und damit auch die
Versorgung des direkt an ihm angeschlossenen Motors. Bei Gerateausfuhrungen, die fur die
Durchleitung der Netzspannung vorgesehen sind, wird der Daisy-Chain-Kanal dadurch nicht
unterbrochen. Nachfolgende Gerate werden weiterhin versorgt.
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2.3 Elektrischer Anschluss

A WARNUNG

Elektrischer Schlag

An den Steckkontakten flir die Leistungsanschliisse (z. B. Netzkabel, Motorkabel) kann gefahrliche
Spannung anliegen, selbst wenn das Gerat auller Betrieb ist.

« Vor Beginn der Arbeiten ist die Spannungsfreiheit durch Uberpriifung mit geeigneten Messmitteln
an allen relevanten Komponenten (Spannungsquelle, Anschlussleitungen) festzustellen.

» Isoliertes Werkzeug (z. B. Schraubendreher) verwenden.

+ Geréate erden.

m Information

Temperaturfiihler und Kaltleiter (TF)

Kaltleiter sind, wie andere Signalleitungen auch, getrennt von Motorleitungen zu verlegen.
Anderenfalls bewirken die von der Motorwicklung auf die Leitung eingestreuten Stérsignale eine
Storung des Gerates.

Stellen Sie sicher, dass das Gerat und der Motor fir die richtige Anschlussspannung spezifiziert sind.

Der elektrische Anschluss erfolgt ausschlieBlich Uber Steckverbinder am Gerat.

2.3.1 Verdrahtungsrichtlinien

Die Gerate wurden fiir den Betrieb in industrieller Umgebung entwickelt. In dieser Umgebung kénnen
elektromagnetische Stérungen auf das Gerat einwirken. Im Allgemeinen gewahrleistet eine
fachgerechte Installation einen stérungsfreien und gefahrlosen Betrieb. Um die Grenzwerte der EMV-
Richtlinien einzuhalten, sollten die nachstehenden Hinweise berlcksichtigt werden.

1. Stellen Sie sicher, dass alle Gerate, die an einem gemeinsamen Erdungspunkt oder einer
Erdungsschiene angeschlossen sind, gut Uber kurze Erdungsleitungen mit groBem Querschnitt
geerdet sind. Besonders wichtig ist es, dass jedes an die elektronische Antriebstechnik
angeschlossene Steuergerat (z.B. ein Automatisierungsgerat) tber eine kurze Leitung mit grolem
Querschnitt mit demselben Erdungspunkt verbunden ist, wie das Gerat selbst. Es werden flache
Leitungen (z.B. Metallbligel) bevorzugt, da sie bei hohen Frequenzen eine geringere Impedanz
aufweisen.

2. Der PE-Leiter, des Uber das Gerat gesteuerten Motors, ist moglichst direkt an den
Erdungsanschluss des zugehdrigen Gerates anzuschlielen. Das Vorhandensein einer zentralen
Erdungsschiene und das Zusammenfiihren aller Schutzleiter auf diese Schiene gewahrleisten in
der Regel einen einwandfreien Betrieb.

3. Soweit moglich sind fir Steuerkreise geschirmte Leitungen zu verwenden. Dabei sollte der Schirm
am Leitungsende sorgféltig abschlieBen und es ist darauf zu achten, dass die Adern nicht Uber
lange Strecken ungeschirmt verlaufen.

Der Schirm von Analog-Sollwert-Kabeln sollte nur einseitig am Gerat geerdet werden.

4. Die Steuerleitungen sind von den Lastleitungen mdglichst entfernt zu verlegen, unter Verwendung
getrennter Leitungskanale etc. Bei Leitungskreuzungen soll nach Mdéglichkeit ein Winkel von 90°
hergestellt werden.

5. Stellen Sie sicher, dass die Schiitze in den Schranken entstort sind, entweder durch RC-
Beschaltung im Fall von Wechselspannungsschiitzen oder durch ,Freilauf-“ Dioden bei
Gleichstromschitzen, wobei die Entstérmittel an den Schiitzspulen anzubringen sind.
Varistoren zur Uberspannungsbegrenzung sind ebenfalls wirksam.

Daruber hinaus ist unbedingt auf EMV-gerechte Verdrahtung zu achten.
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Bei der Installation der Geréte darf unter keinen Umstédnden gegen die
Sicherheitsbestimmungen verstoRen werden!

ACHTUNG

Beschadigungen durch Hochspannung

Elektrische Beanspruchungen, die nicht der Spezifikation des Gerates entsprechen, kénnen es
beschadigen.

* Am Geréat selbst keine Hochspannungstest durchzufiihren.
» Vor dem Test fiir Hochspannungsisolierung die zu testenden Kabel vom Gerat abklemmen.

Wenn das Gerat entsprechend den Empfehlungen dieses Handbuches installiert wird, erfillt es alle
Anforderungen der EMV-Richtlinie, entsprechend der EMV-Produkt-Norm EN 60947-4-2.
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2.3.2 Elektrischer Anschluss Leistungsteil

ACHTUNG

EMV-Stérung der Umgebung

Dieses Gerat verursacht hochfrequente Stérungen, die in Wohnumgebung zusatzliche
Entstérmalnahmen erforderlich machen koénnen ([] 8.1 "Elektromagnetische Vertraglichkeit EMV").

Beim Gerateanschluss ist Folgendes zu beachten:

1. Sicherstellen, dass die Netzeinspeisung die richtige Spannungshdhe liefert und fir den bendtigten
Strom ausgelegt ist (siehe 7 "Technische Daten")

2. Sicherstellen, dass geeignete elektrische Absicherungen mit dem spezifizierten Nennstrombereich
zwischen Spannungsquelle und Gerat geschaltet sind

3. Anschluss Netzkabel (Einspeisung — ,LE®): an den Optionsplatz X1

Anschluss Motorkabel (,MA*): an den Optionsplatz X3

5. Optional

»

a. Anschluss Netzkabel (Abgang — ,LA®): an den Optionsplatz X2, oder
b. Anschluss Motorkabel (2. Motor — ,MA2): an den Optionsplatz X2

Es ist mindestens ein 4-adriges Motorkabel zu verwenden, und damit U-V-W und PE auf den Stecker
anzuschliefRen.

G] Information

Anschlusskabel

Zum Anschluss sind ausschlielBlich Kupferkabel der Temperaturklasse 80 °C oder
gleichwertig zu verwenden. Hohere Temperaturklassen sind zulassig.

2.3.2.1 Netzanschluss

Netzeingangsseitig werden am Gerat keine besonderen Absicherungen bendtigt. Es empfiehlt sich
Netzsicherungen (siehe Technische Daten) und einen Hauptschalter oder Schiitz einzusetzen.

Die Trennung vom oder die Anschaltung an das Netz hat immer allpolig und synchron zu erfolgen.

In der Normalausflihrung ist das Gerat flir den Betrieb an TN- bzw. TT- Netzen konfiguriert. Das
Netzfilter hat dabei seine normale Wirkung und den daraus resultierenden Ableitstrom. Es ist ein im
Sternpunkt geerdetes Netz zu verwenden.

Bei ,Daisy Chain“ Verkabelung (Durchschleifen der Netzspannung von einem zum nachsten Gerat)
wird empfohlen, eine Sicherungsbaugruppe vom Typ SK CU4-FUSE (I Abschnitt 1.3 "Lieferumfang")
zu verwenden. Dadurch ist eine Einzelabsicherung des Gerates mdglich. Im Falle eines Geratefehlers
wird somit ein Totalausfall des gesamten Stranges vermieden.

Anpassung an IT-Netze — (ab BaugréRe 1)

Das Gerat muss fur den Betrieb am IT-Netz durch Anpassung des integrierten NetZzfilters konfiguriert
sein. Die Anpassung des NetZfilters erfolgt werksseitig und ist bei der Bestellung zu berucksichtigen.
Durch die Konfiguration auf IT-Netze verschlechtert sich die EMV.

Beim Betrieb an einem Isolationswachter ist der Isolationswiderstand des Gerates zu beachten
(L3 Abschnitt 7.1 "Allgemeine Daten Motorstarter")
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2.3.2.2 Motorkabel (U, V, W, PE)

Das Motorkabel ist fachgerecht anzuschlief3en.

Vorkonfektionierte Motorkabel sind auf Anfrage lieferbar.

2.3.2.3 Elektromechanische Bremse

Fir die Ansteuerung einer elektromechanischen Bremse wird vom Gerat eine Ausgangsspannung
generiert, die an den Kontakten (BR+ und BR-) des Motorsteckers bereitgestellt wird. Die Hohe dieser
Gleichspannung ist abhangig von der gewahlten Option. Folgende Optionen stehen zur Auswahl:

Option ,,integrierter Netzspannung (AC) Bremsenspulenspannung (DC)
Bremsgleichrichter”

- - Kein Bremsenanschluss maéglich

HWR 400V ~ 180V =
HWR 480V ~ 205V =
BWRN" 400V ~ 205V =
BWRN" 480V ~ 250V =

1) Netzanschlussseitig: N-Anschluss erforderlich!

Die Zuordnung der richtigen Bremse bzw. Bremsenspulenspannung ist in der Auslegung in Bezug auf
die Netzspannung des Gerates zu berlcksichtigen.

m Information

Parameter P107/ P114

Bei Anschluss einer elektromechanischen Bremse an die daflir vorgesehenen Klemmen des Gerates
missen Sie die Parameter P107 und P114 (Einfall- und Liftzeit Bremse) anpassen. Stellen Sie im
Parameter P107 einen Wert = 0 ein, um Beschadigungen in der Bremsenansteuerung zu vermeiden,
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2.3.3 Elektrischer Anschluss Steuerteil

Der Anschluss der Steuerleitungen, erfolgt ausschlieBlich Uber M12-Steckverbinder. Die
Steckverbinder sind werksseitig fest verbaut. Sie ermdglichen die Verwendung von geraden und an
den Optionsplatzen M1 bis M8 auch von gewinkelten (vergossenen) Kabelsteckverbindern. Die
Verwendung von selbstkonfektionierbaren Kabelsteckverbindern ist im Einzelfall zu prifen.

24 V DC Steuerspannung

Das Gerat benétigt fur den Betrieb eine 24 V DC — Steuerspannung. Diese Steuerspannung kann
gerateabhangig auf unterschiedliche Weise zur Verfigung gestellt werden:

* Integriertes Schaltnetzteil (Ausstattungskennzeichen —HVS),

» Externer Anschluss Uber M12-Steckverbinder (Optionsplatz M8),

+ Externer Anschluss tber M12-Steckverbinder (Optionsplatz 21 ... Z4),
+ Externer Anschluss uber Leistungssteckverbinder (Optionsplatz X1).

Gerate mit der Option —HVS erfordern typischer Weise keinen externen 24 V DC Anschluss. Verflgt
ein solches Gerat jedoch Uber eine optionale 24 V DC Anschlussméglichkeit, so kann diese trotzdem
gefahrlos verwendet werden. In diesem Fall unterstitzt die externe 24V DC - Versorgung das
integrierte Schaltnetzteil. Insbesondere der Bedarf leistungsstarker Aktoren, die durch das Gerat
angesteuert werden, wird damit gedeckt.

Gerate, die nicht Uber die Option —-HVS verfiigen, missen durch eine externe 24V DC
Spannungsquelle versorgt werden.

[ﬂ Information

Uberlastung Steuerspannung

Eine Uberlastung des Steuerteils durch unzuléssig hohe Strome kann dieses zerstéren. Unzuldssig hohe Strome
treten auf, wenn der real abgenommene Summenstrom den zuldassigen Summenstrom Uberschreitet.

24 'V kann von mehreren Klemmen abgenommen werden. Dazu gehéren z. B. auch digitale Ausgange oder eine
Uber RJ12 angeschlossene Bedienbaugruppe.

Die Summe der abgenommenen Strome darf folgende Grenzwerte nicht Gbersteigen:
Geritetyp SK 155E | SK 175E

Gerat mit integriertem Netzteil (Gerateoption ,-HVS®) bei SK 1x5E-FDS-...-ASI mitder | 380 mA | 340 mA
Option ,-AUX", auch dann, wenn die Versorgung ausschlieRlich tber die gelbe Leitung
erfolgt.

Hinweis: Bei zusatzlich anliegender Steuerspannung, z. B. Option ,-AUX" oder ,-AXS*,
kénnen die Stréme 530 mA und 490 mA abgenommen werden. Es muss allerdings
sichergestellt sein, dass das integrierte Netzteil nicht tberlastet wird, falls die externe
Spannung wegfallt.

Gerat ohne Netzteil (ohne Gerateoption ,-HVS®), externer Anschluss der 530 mA | 490 mA
Steuerspannung bei SK 1x5E-FDS-...-ASI mit der Option ,-AUX", auch dann, wenn die
Versorgung Uber die schwarze und gelbe Leitung erfolgt.

Hinweis: bei AS-i zutreffend bei Gerateoption ,-AUX" oder ,-AXS"

Gerat ohne Netzteil (Gerateoption ,-AS-i“ oder ,-ASS* und ohne Gerateoption ,-HVS®) 140 mA 100 mA
bei SK 1x5E-FDS-...-ASI mit der Option ,-ASI*. Die Versorgung erfolgt ausschlieRlich
Uber die gelbe Leitung
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m Information

Reaktionszeit der Digitaleingédnge
Die Reaktionszeit auf ein digitales Signal betragt ca. 4 ... 5 ms und setzt sich wie folgt zusammen:

Abtastzeit 1 ms

Prifung Signalstabilitat 3ms

Interne Verarbeitung < 1ms

m Information

Kabelfiihrung
Samtliche Steuerleitungen (auch Kaltleiter) sind getrennt von Netz- und Motorleitungen zu verlegen,
um die Einstreuung von Stérungen in das Gerat zu vermeiden.

Bei paralleler Leitungsflihrung ist ein Mindestabstand zu Leitungen, die eine Spannung > 60 V fihren,
von 20 cm einzuhalten. Durch Schirmungen der spannungsfiihrenden Leitungen bzw. durch die
Verwendung geerdeter Trennstege aus Metall innerhalb von Kabelkandlen lasst sich der
Mindestabstand verringern.

Alternative: Verwendung eines Hybridkabels mit Abschirmung der Steuerleitungen.
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2.3.3.1 Details Steueranschliisse

Bedeutung Funktionen

Beschreibung / technische Daten

Kontakt
(Bezeichnung)

Bedeutung

Parameter
Nr. Funktion Werkseinstellung

Digitale Ausgange Signalisierung von Betriebszustédnden des Gerates

nach EN 61131-2 Maximale Belastung 50 mA

24V DC

Bei induktiven Lasten: Schutz durch

Freilaufdiode herstellen!
DOUT1 Digitaler Ausgang 1 P434 [-01] | Keine Funktion
DOUT2 Digitaler Ausgang 2 P434 [-02] | Keine Funktion

Digitale Eingange

Ansteuerung des Gerates durch eine externe Steuerung, Schalter u. A.
Die Werkseinstellungen der Digitaleingdnge DIN1 bis DIN3 sind abhangig von der
Konfiguration der Optionsplatze H1 und H2.

DIN1-5 nach EN 61131-2, Typ 1
low: 0-5V (~ 9,5 kQ)
high: 15-30 V (~ 2,5 - 3,5 kQ)

Abtastzeit: 1 ms
Reaktionszeit: 2 4 ms
Eingangskapazitat: 10 nF

DIN1 Digitaler Eingang 1 P420 [-01] | Keine Funktion
DIN2 Digitaler Eingang 2 P420 [-02] | Keine Funktion
DIN3 Digitaler Eingang 3 P420 [-03] | Keine Funktion
BDI1 Digitaler Eingang 4 P420 [-09] | Keine Funktion
BDI2 Digitaler Eingang 5 P420 [-10] | Keine Funktion

Kaltleitereingang

Uberwachung der Motortemperatur mittels PTC

Der Kaltleiter des Motors (TF) wird tGber
den Motoranschluss angeschlossen.
Verwenden Sie ein geschirmtes Kabel.

Um das Gerét in Betriebsbereitschaft zu versetzen, schlieRen
Sie einen Temperaturfihler an. Alternativ kénnen Sie die
Funktion des Eingangs deaktivieren. Dann ist jedoch die
thermische Uberwachung des Motors nicht mehr méglich.

TF+

Kaltleitereingang +

TF-

Kaltleitereingang -

P425 An

Quelle Steuerspannung

Steuerspannung vom Geréat z.B. fir Versorgung von Zubehor

24V DC * 25 %, kurzschlussfest

Maximale Belastung "

VO / 24V Spannung Ausgang - -

GND / 0V Bezugspotential GND - -

1) Siehe Information ,Uberlastung Steuerspannung” (2 Abschnitt 2.3.3 "Elektrischer Anschluss Steuerteil")

Anschluss Versorgungsspannung fir das Gerat

Steuerspannung 24V DC +25% Mit Option (-HVS): Automatische Umschaltung zwischen
380 mA ... 800 mA, abhangig von der externer Versorgung Uber Anschlusssteckverbinder und
Belastung von Ein- und Ausgangen bzw. internem Netzteil, wenn angeschlossene Steuerspannung
der Verwendung von Optionen " ungeniigend.

24V Spannung Eingang - -

GND / 0V Bezugspotential GND - -

1) Wird das Steuerteil des Frequenzumrichters mit voller Leistung belastet, muss ein externes 24 V Netzteil min. 800 mA liefern kénnen. Siehe
auch Information ,Uberlastung Steuerspannung* (K2 Abschnitt 2.3.3 "Elektrischer Anschluss Steuerteil")

Ansteuerung Bremse

Anschluss und Ansteuerung einer elektromechanischen Bremse. Das Gerat
generiert hierfir eine Ausgangsspannung. Diese hangt von der Netzspannung ab.
Die Zuordnung der richtigen Bremsspulenspannung ist in der Auswahl unbedingt zu

beriicksichtigen.

Anschlusswerte: Zulassige Schaltzykluszeit:
(E3 Abschnitt 2.3.2.3 "Elektromechanische bis 150 Nm: < 1/s
Bremse") bis 250 Nm: < 0,5/s
Strom: < 500 mA
BR+ Bremsenansteuerung P107/114 0/0
BR- Bremsenansteuerung
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AS-Interface Steuerung des Gerates Uber die einfache Feldbusebene: Aktor-Sensor-Interface

Elektrische Daten:
Siehe [ 4.3.2 "Merkmale und Technische Daten"

ASI+ ASI+ P480 ... -
ASI- ASI- P483 -
Schnittstelle Anschluss des Gerates an verschiedene Kommunikationstools
Kommunikation 24V DC +20% RS 485 (Zum Anschluss einer Parametrierbox)
9600 ... 38400 Baud
Abschlusswiderstand (1 kQ) fest
RS 232 (Zum Anschluss an einen PC (NORD CON))
9600 ... 38400 Baud
1 RS485 A+ Datenleitung RS485 P502...
2 RS485 B- Datenleitung RS485 P513 [-02]
3 GND Bezugspotential Bussignale '
4 RS232 TXD Datenleitung RS232
5 RS232 RXD Datenleitung RS232
6 +24 V Spannung Ausgang 1-2-3-4-5-6
Anschlusskabel Anschluss des Gerates an einen MS-Windows® PC mit NORDCON - Software
(Zubehor / optional) Lénge: ca. 3,0 m + ca. 0,5 m
Materialnummer: 275274604 -
Geeignet fir den Anschluss an einen D "J_J
USB - Port im PC sowie alternativ an
einen SUB-D9 Anschluss. s ¢_:,‘.-. :‘-ﬂa 1]
Details: 1 T1 275274604 A2o0c s
Schnittstelle Anschluss des Gerates an einen PC (Alternative zur RJ12 — Schnittstelle) fur die
Kommunikation Kommunikation mit der NORDCON-Software
USB 2.0 RS 232
9600 ... 38400 Baud
1 +5V Versorgungsspannung P502...
: 54321
2 Daten - Datenleitung P513 [-02]
3 Daten + Datenleitung H P
4 GND Bezugspotential Bussignale
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3 Anzeige, Bedienung und Optionen

A WARNUNG

Elektrischer Schlag

Die Beriihrung der Platine unterhalb der transparenten Verschraubung am Optionsplatz E1 kann
einen elektrischen Schlag mit mdglicherweise schweren oder tédlichen Verletzungen zur Folge
haben.

» Die Verschraubung vom Optionsplatz E1 nur bei ausgeschalteten Gerat 6ffnen.
* Nach dem Abschalten des Gerates eine Wartezeit von mindestens 5 Minuten einhalten, bevor die
Verschraubung geéffnet wird.

Das Gerat ist mit LED-Anzeigen ausgestattet. Es gibt LED-Anzeigen, die unmittelbar den
Optionsplatzen H1 und H2 sowie M1 bis M8 zugeordnet sind. Sie dienen der Anzeige der
Signalzustdnde am jeweiligen Optionsplatz. AuRerdem befinden sich auf dem Optionsplatz E1
weitere, von aulden sichtbare LED-Anzeigen fur Statusmeldungen.

Fir eine einfache Inbetriebnahme mittels Anpassung von Parametern lassen sich alpha-numerische
Anzeige- und Bedienmodule verwenden (L Abschnitt 3.2 "Bedien- und Parametrieroptionen "). Fir
komplexere Aufgaben bietet sich, unter Verwendung der NORD CON Parametriersoftware, die
Anbindungen an ein PC-System an.

Der Anschluss einer solchen Parametrieroption erfolgt tGber den Optionsplatz D1. Hierzu ist die
Verschraubung zu entfernen. Die Kommunikation erfolgt Uber RS 232 bzw. RS 485 auf einem
RJ12-Anschluss (Standard). Alternativ kann anstelle des RJ12-Anschlusses ein USB-Anschluss
eingebaut werden. Damit ist jedoch nur der Anschluss eines PC-Systems und dementsprechend die
Verwendung der NORDCON-Software mdéglich.

Die Inbetriebnahme des Gerates ist grundsatzlich auch ohne Parameteranpassung, d. h. ohne
Parametrier-Tool (NORDCON, ParameterBox, ControlBox) moglich. Hierzu stehen 3 Potentiometer
(P1 — P3) auf dem Optionsplatz E2 und zwei 4-polige DIP-Schalterbldcke (S1 und S2) auf dem
Optionsplatz E1 zur Verfigung.

Bei Geraten mit integrierter Schnittstelle fir PROFIBUS DP (SK 1xxE-FDS-...-PBR) befinden sich
zwei weitere 4-polige DIP-Schalterblocke (S3 und S4) auf dem Optionsplatz E3. Diese dienen der
Adressierung.

m Information

Entfernen von Blindverschraubungen

Zugang zu den Potentiometern und DIP-Schaltern erhalten Sie durch Entfernen der
Blindverschraubungen. Entfernen Sie die Blindverschraubungen ausschlieBlich zur Inbetriebnahme,
montieren Sie diese anschlieBend wieder ordnungsgemafl. Achten Sie darauf, dass keine
Feuchtigkeit oder Verschmutzung in das Gerat gelangen.
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3 Anzeige, Bedienung und Optionen

3.1 Anzeigen

Ausfiihrung LED-Anzeige

Verwendung / Bedeutung

Gelb

Anzeige des Signalstatus (,AN“/,AUS") bzw. der damit verbundenen

— einfarbig Funktion von 10s.
— statisch
Rot / Griin Anzeige von Betriebszustanden auf der Gerate- oder Kommunikationsebene.

— einfarbig oder dual
— statisch oder dynamisch

H1 und H2

M1 bis M8

® |

E1

0

Die LEDs signalisieren bei Verwendung von Schalteroptionen deren
Schaltstellung (links/rechts). In Mittelstellung des Schalters sind die LEDs aus.
(Farbe Gelb)

Optionsplatz H2: Ist hier ein beleuchteter Drucktaster verbaut (optional), werden
Uber diesen Taster auch die Signale der LED ,Gerate-Status/Error” (siehe
Optionsplatz E1) angezeigt.

Die LEDs signalisieren, bei Verwendung von Initiatoren oder Aktoren, deren
Signalzusténde (high / low).

(Farbe Gelb)

Die Optionsplatze M1, M3, M5 und M7 sind grundséatzlich flr eine
Doppelbelegung vorgesehen.

— untere LED: Signalzustand erster Eingang bzw. Ausgang (z. B. DIN1)

— obere LED: Signalzustand zweiter Eingang bzw. Ausgang (z. B. DIN2)
Die Optionsplatze M2, M4, M6 und M8 sind fir eine Einfachbelegung
vorgesehen.

— untere LED: Signalzustand Eingang bzw. Ausgang (z. B. DIN2)

Die LEDs des Optionsplatzes M8 signalisieren, bei Verwendung fir die
Buskommunikation iliber AS-Interface, die Betriebszustande des betreffenden
Slaves.

— untere LED: A- Slave

— obere LED: B- Slave

(Farbe Rot / Griin, dual)

Die untere LED des Optionsplatzes M5 signalisiert, bei Verwendung fiir die
Buskommunikation iiber PROFIBUS DP, den Zustand des PROFIBUS am
Gerat.

(Farbe Griin)

Der Optionsplatz E1 wird durch eine transparente Verschraubung verschlossen. Die
auf diesem Optionsplatz eingebauten LED Statusanzeigen fungieren als Diagnose
LEDs und sind somit jederzeit sichtbar.

— Gerate-Status/Error: Die LED signalisiert den Betriebszustand des Gerates.
(Farbe Rot / Griin, dual)
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3.2 Bedien- und Parametrieroptionen

Es stehen verschiedene Bedienoptionen zur Verfligung, die an den Optionsplatzen H1 und H2
eingebaut sind. Die Auswahl der benétigten Bedienoptionen und deren Funktionalitdten sind bei der
Bestellung bzw. im Konfigurationsprozess zu treffen (I 2.2.2.2 "Konfiguration der Optionsplatze der
Ansteuerungsebene"). Ein nachtraglicher Einbau ist nicht mdglich.

Darliber hinaus bieten Parametrierboxen die Moglichkeit, auf die Parametrierung des Gerates
zuzugreifen und diese anzupassen.

Bezeichnung Materialnummer Bemerkung

Bedien- und Parametrierboxen (handheld)

SK CSX-3H SimpleBox 275281013 BU 0040

SK PAR-3H ParameterBox 275281014 BU 0040

SK TIE5-BT-STICK | Bluetooth Stick NORDAC 275900120 BU 0960
ACCESS BT

Anschluss

1. Diagnoseglas der RJ12-Buchse entfernen.

2. RJ12-RJ12-Kabelverbindung zwischen Bedieneinheit
und Motorstarter herstellen.

Solange ein Diagnoseglas oder eine
Blindverschraubung gedffnet ist, darauf achten, dass
kein Schmutz oder Feuchtigkeit in das Gerét
eindringt.

3. Nach der Inbetriebnahme fir den regularen Betrieb
unbedingt alle Diagnoseglaser oder
Blindverschraubungen wieder einschrauben und
auf Dichtigkeit achten.

G] Information

Anzugsdrehmoment der Diagnoseverschliisse

Das Anzugsdrehmoment fur die durchsichtigen Diagnoseverschlisse (Schauglaser) betragt 2,5 Nm.
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4 Inbetriebnahme

A WARNUNG

Unerwartete Bewegung

Das Anlegen der Versorgungsspannung kann das Gerat direkt oder indirekt in Betrieb setzen.
Dadurch kann eine unerwartete Bewegung des Antriebes und der daran angeschlossenen Maschine
ausgefuhrt werden. Diese unerwartete Bewegung kann zu schweren oder tddlichen Verletzungen
und/ oder Sachschéaden fuhren.

Unerwartete Bewegungen kdnnen verschiedene Ursachen haben, wie z. B.:

» Parametrierung eines ,automatischen Anlaufes®,

» Fehlerhafte Parametrierungen,

» Ansteuerung des Gerates mit einem Freigabesignal durch Ubergeordnete Steuerung (Uber 10-
oder Bussignale),

» Falsche Motordaten,

» Losen einer mechanischen Haltebremse,

« AuRere Einfliisse, wie Schwerkraft oder anderweitig auf den Antrieb wirkende kinetische Energie.

Zur Vermeidung einer daraus resultierenden Gefahrdung sichern Sie den Antrieb/ der Antriebsstrang
gegen unerwartete Bewegungen (mechanisch blockieren und/ oder entkoppeln, Absturzsicherungen
vorsehen u.s.w.). Stellen Sie aullerdem sicher, dass sich keine Personen im Wirkungs- und
Gefahrenbereich der Anlage befinden.

4.1 Werkseinstellungen

Alle von Getriebebau NORD gelieferten Motorstarter sind in ihrer Werkseinstellung fir
Standardanwendungen mit 4 poligen Drehstrom-Normmotoren (gleicher Leistung und Spannung)
vorprogrammiert. Der Nennstrom des Motors (siehe z. B. Motor-Typenschild) kann fiir die jeweilige
Motorschaltung durch den DIP-Schalter S1, welcher in der Werkseinstellung bzw. im
Auslieferungszustand Vorrang hat, eingestellt werden. Wenn der Parameter P130=1 eingestellt ist, ist
der Nennstrom des Motors im Parameter P203 ,Motorbemessungsstrom® einzustellen.

m Information

Hardwarekonfiguration

Achten Sie darauf, dass die Konfiguration der Hardware im Wesentlichen mechanisch ber die DIP-
Schalterblécke S1 und S2 sowie die Potentiometer P1 ... P3 oder Uber Anpassung einzelner
Parameter mdglich ist. Die Entscheidung hierliber wird durch das Einstellen des Parameters P130
getroffen (siehe 4.2.2 "Konfiguration").
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4.2 Inbetriebnahme des Gerates

Der Motorstarter kann auf unterschiedliche Arten in Betrieb genommen werden:

a) Fur Einfachanwendungen (z. B. Férderanwendungen) durch die Uber die Optionsplatze E1 — E3
erreichbaren DIP-Schalter und Potentiometer.

b) Durch Parameteranpassungen uUber die Bedien- und Parametrierbox (SK CSX-3H oder
SK PAR-3H), NORDAC ACCESS BT mit der NORDCON APP oder PC-gestitzter Software
NORDCON.

Dabei ist auf die Einstellung des Parameters P130 zu achten. Nur wenn P130 = 1 eingestellt ist,
werden die Parametereinstellungen wirksam.

Nach Abschluss der Parametrierung des Motorstarters sind die Parameterwerte aus dem RAM-
Speicher in den Flash-Speicher des Gerétes zu libertragen (= P550). Anderenfalls gehen die
getatigten Einstellungen nach dem Abschalten des Gerates wieder verloren.

Beachte Flash-Speicher: Es sind ca. 100 Speicherzyklen méglich!
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4.2.1 Anschluss

Zur Herstellung der grundsétzlichen Betriebsfahigkeit sind nach erfolgtem mechanischen Anbau des
Gerates an eine geeignete Wand die elektrischen Anschliisse vorzunehmen (I Abschnitt 2.3.2
"Elektrischer Anschluss Leistungsteil").

Bei Geraten ohne integriertem 24 V-DC-Netzteil (Option ,Integriertes Netzteil*: ,HVS®) ist auBerdem
die Versorgung des Gerates mit einer 24 V-DC-Steuerspannung zwingend erforderlich.

4.2.2 Konfiguration

Das Gerat kann fir die meisten Betriebsarten mittels Einstellung der Potentiometer (P1-P3) und DIP-
Schalter (S1, S2) konfiguriert werden. Fir erweiterte Funktionalitdten oder zur Diagnose kann es
erforderlich sein, dass einzelne Parameter angepasst bzw. eingesehen werden missen.

Im Folgenden sind die Schritte fir die Inbetriebnahme des Motorstarters aufgelistet. Dabei ist zu
Beginn zu entscheiden, ob die Inbetriebnahme (ber DIP-Schalter und die Potentiometer oder
ausschlielich Gber Parametereinstellung erfolgen soll.

Die getatigten Softwareanpassungen (ber die Parameter werden nur beriicksichtigt, wenn der
Parameter P130 = 1 eingestellt ist.

Alle hier nicht aufgefiihrten Parameter haben, unabhdngig von der Einstellung des Parameters
P130, immer Einfluss auf die Funktion des Motorstarters. Sie verbleiben bei P130 = 0 jedoch immer
in Werkseinstellung.

Schritt Inbetriebnahme tiber
Schalter/ Potentiometer Parametereinstellungen
(Hardwareanpassung) (Softwareanpassung)
Element Default Parameter Default
P130=0 {0} P130 =1 {0}
1. | Parameterquelle
P130 =2
2. | Motorbemessungsstrom S1-DIP1..4 - P203 {3}
3. | Verriegelungszeit P1 - P570 {0,5}
4. | Startspannung P2 - P210 {50}
5. | Hochlaufzeit P3 ) P102 {1}
6. | Ablaufzeit P103 {1}
7. | Automatischer Anlauf S2-DIP1 { OFF } P428 {0}
8. | Ubertemperatur Motor (SK 155E) | S2-DIP2 { OFF } P580 {1}
8. | Phasenfolgeerkennung (SK 175E) | S2-DIP2 { OFF } P581 {0}
9. | Ausschaltmodus S2-DIP3/4 { OFF/OFF } | P108 {2}
10. | Daten dauerhaft speichern P550 =12 {0}
1) Aus fertigungstechnischen Griinden kénnen keine eindeutigen Werkseistellungen sichergestellt werden.

n

Nach Abschluss der Softwareanpassungen missen die Daten vom RAM-Speicher des Gerétes in den Flash-Speicher Ubertragen
werden, um sie dauerhaft zu erhalten. Anderenfalls gehen die Datenanderungen beim Ausschalten des Gerétes verloren.

Tabelle 4: Konfiguration - Gegeniiberstellung Hard- und Softwareanpassung

m Information

Zulassiger Wiedereinschaltzyklus

Um Schadigungen am Gerat zu vermeiden, beachten Sie Mindestpausenzeiten zwischen zwei
Einschaltvorgangen (siehe 8.4 "Wiedereinschaltzyklus").
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4.2.21 Parametrierung

Zur Anpassung der Parameter ist die Verwendung einer Bedien- und Parametrierbox (SK CSX-3H/
SK PAR-3H), NORDAC ACCESS BT mit der NORDCON APP oder der NORDCON-Software
erforderlich. Die wichtigsten Parameter sind in Abhangigkeit von der Einstellung des Parameters P130
nachfolgend dargestellt:

Parametergruppe Parameternummern Funktionen Bemerkungen
Basisparameter P102 ... P103 Hochlauf- und Ablaufzeit Werkseinstellung:
Wert von Potentiometer P3
P108 Ausschaltmodus Werkseinstellung:
Wert von DIP-Schalter S$2-
DIP3/4
P130 Parameterquelle P130=0 (Werkseinstellung):
P130=0 - Poti/Schalter Potentiometer (P1-P3) und
P130=1 - Flashspeicher DIP-Schalter (S1, S2)
wirksam
P130=1:
Parametereinstellungen
wirksam
Motordaten P203 Motorbemessungsstrom Werkseinstellung:
Wert von S1-DIP1...4
P210 Startspannung Werkseinstellung:
Wert von Potentiometer P2
Steuerklemmen P420, P434 Digitale Ein- und Ausgénge Werkseinstellung:
Siehe Beschreibung der
Parameter
Zusatzparameter P570 Verriegelungszeit Werkseinstellung:
Wert von Potentiometer P1

Tabelle 5: Parameter und Funktionen in Abhéangigkeit von P130
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4.2.2.2 Potentiometern P1 bis P3

Mit den Potentiometern P1 bis P3 (Optionsplatz
E2) kdénnen Grundeinstellungen flir den Betrieb
des Motorstarters vorgenommen werden. Sie sind
rastend ausgeflhrt und weisen jeweils 10
Skalenwerte auf. Die Potentiometer sind
softwareseitig mit nichtlinearen  Kennlinien
versehen.

(Informationen zu 83 und S4 siehe Abschnitt
4.4.3.4 "Adressierung")

Potentiometer P1

- Einstellung der Verriegelungszeit (siehe auch P570)

Geratetyp Skalenwert
SK 175E-FDS- [s]
...301-... 0" [o02]03]05[07|10][15]20]30]50

1)  Ohne Verriegelungszeit

Potentiometer P2

- Einstellung des Startdrehmomentes (Spannung) (siehe auch P210)

Geratetyp Skalenwert
SK 1x5E-FDS- [%]
...301-... 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 50 | 70 | 100

Potentiometer P3

- Einstellung der Hoch- und Ablaufzeit (siehe auch P102/P103)

Geratetyp Skalenwert
SK 1x5E-FDS- [s]
...301-... OFF"[o01]02]03]05][07[10]|15]|20]30

1)  Sanftanlauf deaktiviert

BU 0155 de-2722

55



NORP

NORDAC LINK (SK 155E-FDS / SK 175E-FDS) — Handbuch flir Motorstarter als FeldverteilerDRIVESYSTEMS

4.2.2.3 DIP-Schalter (S1, S2)
Die Einstellung des Motornennstromes erfolgt
Uber den DIP-Schalter (S1).

Grundlegende Funktionalitdten des Motorstarters
werden Uber den DIP-Schalter (S2) eingestellt.

Die DIP-Schalter befinden sich am Optionsplatz
E1.

DIP-Schalter (S1)
- Einstellung des Motornennstromes

. Stellung der DIP-Schalter
Geratetyp ) . .
(Einstellung gemaf Motortypenschild)
SK 1x5E-FDS-
0000 | 0001 | 0010 | 0011 | 0100 | 0101 | 0110 | 0111 | 1000 | 1001 | 1010 | 1011 | 1100 | 1101 | 1110 | 1111
e OFF"» 1 0304|0506 (07|08[09[10(12]|14(16[1,9|22]|25]|29]]I[A]
...301-... OFF" 1 0,8 10(12|14 (1619|2225 |29|32|36|48|53]|6,7]|7,0]]IA]
1) 1Pt-Uberwachung deaktiviert

DIP-Schalter (S2)

Nr.
Bit DIP-Schalter (SZ) Im Auslieferungszustand sind alle vier DIP Schalter in Position ,0 (,OFF*).
DIP-Nr
4 3
4/3 0 0 Ausschaltmodus 1 (Werkseinstellung)
Pa Auschaltmodus | 0  Ausschaltmodus 2
0 I Ausschaltmodus 3
| I Ausschaltmodus 4
Ubertemperatur Motor 0 Stérmeldung (E002) und Abschalten des Gerates bei Ubertemperatur
9 (SK 155E) I Warnmeldung (C002) bei Ubertemperatur (Werkseinstellung)
. 0 Phasenfolge entsprechend Netzanschluss (Werkseinstellung)
2 Phasenfolgeerkennung . .
(SK 175E) | Phasenfolge entsprechend gewlinschter Drehrichtung,

- automatische Erkennung der Phasenfolge
0 Flankengesteuert (Werkseinstellung)

Automatischer Anlauf Pegelgesteuert

ACHTUNG, Antrieb kann sofort loslaufen!
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4.2.2.4 Ubersicht Ausschaltmodi
Der Ausschaltmodus bestimmt das Hoch- und das Ablaufverhalten des Antriebes.

Der Parameter P130 bestimmt, ob der Anhalt- oder Ausschaltmodus durch Hardware-Anpassung
(DIP-Schalter (81, S2), Potentiometer (P1-P3)) oder Software-Anpassung (Parametrierung P108)
erfolgen soll.

Die wesentlichen Verhaltensweisen kénnen durch Hardware-Anpassung (Werkseinstellung)
vorgenommen werden.

Bei zusatzlichem Optimierungsbedarf sind weiterfihrende Einstellungen durch
Parameteranpassungen mdglich.

Ausschaltmodus 1 DIP3/4: OFF/OFF bzw. P108 =0
(Werkseinstellung)
Einschalten 1. P2 bzw. P210 bestimmen die Startspannung
(Freigabe setzen) (Startdrehmoment) die am Motor angelegt oA
wird. i L
2. Die Bremse 6ffnet sich.
3. P3 bzw. P102 bestimmen die Dauer, in der [P215]
die Spannung kontinuierlich erhéht wird, bis P2/P210] I P3/[P102] P3/[P103]
die volle Spannung (100 %) erreicht ist. >
Ausschalten 1. P3 bzw. P103 bestimmen die Dauer, in der MBR |
(Wegnahme der die Spannung kontinuierlich von 100 % auf .

Freigabe) 0 % reduziert wird. " Sl

2. Die Bremse fallt bei Spannung ,0 %" bzw.
nach Ablauf von P107 ein.

1)  Technisch bedingt schaltet der Motorstarter schon beim Erreichen von ca. 10 % der Startspannung unmittelbar auf 0 %.

Ausschaltmodus 2 DIP3/4: OFF/ON bzw. P108 =1
Einschalten 1. P2 bzw. P210 bestimmen die Startspannung
(Freigabe setzen) (Startdrehmoment) die am Motor angelegt

wird.

2. Die Bremse 6ffnet sich.

3. P3 bzw. P102 bestimmen die Dauer, in der
die Spannung kontinuierlich erhéht wird, bis Un T (p21s) - P3{_[FL°31.
die volle Spannung (100 %) erreicht ist. -

Ausschalten 1. P2 bzw. P210 bestimmen die Spannung s
(Wegnahme der (Drehmoment) auf die der Motorregler Pytpmi
Freigabe) unmittelbar sinkt.

2. P3 bzw. P103 bestimmen die Dauer, in der
die Spannung kontinuierlich von 100 % bis
auf 0 % reduziert werden wiirde. Jedoch wird RUN
nur noch der Anteil der Dauer wirksam, der | i >
bendtigt wird, um von der eingestellten
Startspannung (P2 bzw. P210) auf 0 % zu
reduzieren.

3. Die Bremse fallt bei Spannung ,0 %" bzw.
nach Ablauf von P107 ein.

1)  Technisch bedingt schaltet der Motorstarter schon beim Erreichen von ca. 10 % der Startspannung unmittelbar auf 0 %.

MER | |
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Ausschaltmodus 3 DIP3/4: ON/OFF bzw. P108 =2
(Werkseinstellung)
Einschalten 1. P2 bzw. P210 bestimmen die Startspannung
(Freigabe setzen) (Startdrehmoment) die am Motor angelegt Uad  (pa1e)
wird.
2. Die Bremse 6ffnet sich. i
3. P3 bzw. P102 bestimmen die Dauer, in der [P215]
die Spannung kontinuierlich erhdht wird, bis P2 /P210] 1 imuzl

die volle Spannung (100 %) erreicht ist.

Ausschalten 1. Der Motor wird sofort abgeschaltet (Spannung VB |

(Wegnahme der ,0 %) und trudelt aus. RUN
Freigabe) 2. Die Bremse fallt bei Spannung ,0 %“ bzw. [ l >

nach Ablauf von P107 ein.

Ausschaltmodus 4 DIP3/4: ON/ON bzw. P108 =3
Einschalten 1. P2 bzw. P210 bestimmen die Startspannung
(Freigabe setzen) (Startdrehmoment) die am Motor angelegt
wird. " _
nx [F216]
2. Die Bremse 6ffnet sich. “
3. P3 bzw. P102 bestimmen die Dauer, in der /
die Spannung kontinuierlich erhéht wird, bis [P215]
die volle Spannung (100 %) erreicht ist. P2/Ir210] I P3/[r102] P3/1P103]
— — >
Ausschalten 1. Der Motor wird sofort abgeschaltet (Spannung
(ngnahme der ,0 %) und trudelt aus. M | |
Freigabe) 2. P3 bzw. P103 bestimmen die Dauer der |
Verzdgerung, in der die Bremse noch nicht >
einfallt.

3. Die Bremse fallt ein.
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4.3 AS-Interface (AS-i)

Dieses Kapitel ist nur fiir die Gerate des Typs SK 1xxE-FDS-...-ASI, SK 1xxE-FDS-AUX, SK 1xxE-
FDS-AXS, SK 1xxE-FDS-ASS relevant.

4.3.1 Das Bussystem
Allgemeine Informationen

Das Aktor-Sensor-Interface (AS-Interface) ist ein Bussystem fiir die untere Feldbusebene. Es ist in der
AS-Interface Complete Specification definiert und nach EN 50295, IEC62026 standardisiert.

Das Ubertragungsprinzip ist ein Single-Master-System mit zyklischem Polling. Seit der Complete
Specification V2.1 kénnen an einer bis zu 100 m langen ungeschirmten Zweidrahtleitung bei
beliebiger Netzstruktur max. 31 Standard-Slaves, die das Gerateprofil $-7.0. verwenden, oder 62
Slaves im erweiterten Adressiermodus, die das Gerateprofil S-7.A. verwenden, betrieben werden.

Die Verdopplung der Anzahl méglicher Slave-Teilnehmer wird durch die Doppelvergabe der Adressen
1-31 und die Kennzeichnung ,A-Slave* bzw. ,B-Slave“ realisiert. Slaves im erweiterten
Adressiermodus sind durch den ID-Code A gekennzeichnet und somit flir den Master eindeutig zu
erkennen.

Es kénnen Gerate mit Slave-Profilen S8-7.0 und S-7.A. unter Beachtung der Adresszuordnung (siehe
Beispiel) innerhalb eines AS-i-Netzwerkes ab Version 2.1 (Masterprofil M4) gemeinsam betrieben
werden.

zulassig nicht zulassig
Standardslave 1 (Adresse 6) Standardslave 1 (Adresse 6)
A/B-Slave 1 (Adresse 7A) Standardslave 2 (Adresse 7)
A/B-Slave 2 (Adresse 7B) A/B-Slave 1 (Adresse 7B)
Standardslave 2 (Adresse 8) Standardslave 3 (Adresse 8)

Die Adressierung erfolgt Uber den Master, der auch weitere Managementfunktionen zur Verfigung
stellt oder Uber ein separates Adressiergerat.

Geratespezifische Informationen

Die Ubertragung der 4-Bit-Nutzdaten (je Richtung) erfolgt mit effektiver Fehlersicherung bei Standard-
Slaves mit einer maximalen Zykluszeit von 5 ms. Bei Slaves im erweiterten Adressiermodus
verdoppelt sich aufgrund der héheren Teilnehmerzahl die Zykluszeit (max. 10 ms) fur Daten, die vom
Slave an den Master gesendet werden. Erweiterte Adressierungsvorgénge fur die Sendung von Daten
an den Slave verursachen eine zusatzliche Verdopplung der Zykluszeit auf max. 21 ms.

Die AS-Interface-Leitung (gelb) Ubertréagt Daten und Energie.

Hieriber kann sowohl der Gesamtbedarf der Steuerspannung (inklusive Steuerspannung fir das
Gerat und eventuelle angeschlossener Sensoren) als auch nur das AS-Interface versorgt werden.

Die Versorgung des Gerates und eventuell angeschlossener Sensoren kann auch durch ein internes
Netzteil (Option ,-HVS®), (ber die ,schwarze Zweidrahtleitung® (nur mdglich mit Option
Steckerverbinder: ,-AUX* bzw. ,-AXS“ auf Optionsplatz M8) oder einer Kombination aus beidem
erfolgen.

Das Netzteil (Option ,-HVS*®) Gibernimmt bei der Option ,-AUX* bzw. ,-AXS“ eine entlastende Funktion
der Energieversorgung. Bei den Optionen ,-ASI* und ,-ASS“ hangt es davon ab, wie hoch die
speisende AS-i-Spannung ist. Daher kann hier nicht in jedem Fall mit einer Entlastung gerechnet
werden.
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Option ,-AUX" bzw. ,-AXS* (Optionsplatz M8): Es ist nicht zwingend erforderlich, die Versorgung tber
eine Schutzkleinspannung (PELV - Protective Extra Low Voltage) vorzunehmen, wird aber empfohlen.

4.3.2 Merkmale und Technische Daten

Das Gerat kann unmittelbar in ein AS-Interface Netzwerk integriert werden und ist in seiner
Werkseinstellung so parametriert, das gangige AS-i Grundfunktionalitaten sofort verfiigbar sind.
Lediglich Anpassungen fiir anwendungsspezifische Funktionen des Gerates bzw. des Bussystems,
die Adressierung und der ordnungsgemafie Anschluss der Versorgungs-, BUS-, Sensor- und Aktor-
Leitungen sind durchzufiihren.

Merkmale

» Galvanisch getrennte Busschnittstelle

» Statusanzeige (LED)

» Konfiguration durch Parametrierung

» 24 V-DC-Versorgung (integrierte AS-i-Baugruppe und Motorstarter)

Folgende Méglichkeiten sind sinnvollerweise anzuwenden.
a. Gerat mit integriertem Netzteil (Gerateoption ,-HVS*) und Steckeroption ,-ASI* oder ,-ASS*

— Anschluss gelbe Leitung fir Versorgung der AS-i-Baugruppe

— Versorgung des Gerates und angeschlossener Initiatoren bzw. Aktoren durch integriertes
Netzteil
Hinweis: Liegt keine Netzspannung am Gerat an, sind an ihm angeschlossene Initiatoren fir
den AS-i-Master nicht sichtbar.

b. Gerat mit integriertem Netzteil (Gerateoption ,-HVS*) und Steckeroption ,-AUX“ oder ,-AXS*

— Anschluss gelbe Leitung fiir Versorgung der AS-i-Baugruppe

— Anschluss schwarze Leitung flr die Versorgung des Gerdtes und angeschlossener
Initiatoren
Hinweis: Fallt die Spannung der schwarzen Leitung unter die Spannung des integrierten
Netzteils, Ubernimmt das integrierte Netzteil die Versorgung des Gerates. Fallt die Spannung
der schwarzen Leitung unter ca. 16 V DC, Ubernimmt das integrierte Netzteil auch die
Versorgung der angeschlossenen Initiatoren oder Aktoren.

c. Gerat ohne Netzteil (ohne Gerateoption ,-HVS*) und mit Steckeroption ,-AUX* oder ,-AXS*

— Anschluss gelbe Leitung flr Versorgung der AS-i Baugruppe
— Anschluss schwarze Leitung fir die Versorgung des Gerates und angeschlossener
Initiatoren bzw. Aktoren

d. Gerat ohne Netzteil (ohne Gerateoption ,-HVS*) und mit Steckeroption ,-ASI* oder ,-ASS*

— Anschluss gelbe Leitung fur Versorgung der AS-i-Baugruppe und des Gerates
Hinweis: Diese Variante verursacht einen hohen Stromverbrauch auf der AS-i-Leitung und
bietet nur geringe Reserven fir den direkten Anschluss von Initiatoren und Aktoren am
Gerét.

¢ Anschluss am Gerat

— Uber M12-Systemsteckverbinder auf Optionsplatz M8
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Technische Daten AS-Interface

Optionsplatz M8: Gerat mit Steckeroption ...
Bezeichnung
.. »-ASI* .. »-ASS* .. »-AUX“ .. »-AXS*

Versorgun
o (gilbe? 2... 31,6V DC, | 24...316V DC, 5450 mA 24316V DG, < 25 mA?
Leitung) <450 mA
Versorgung
AUX Anschluss nicht | » 1 hiuss nicht méglich 24V DC + 25 %, < 800 mA
(schwarze méglich
Leitung)
Slave-Profil S-7.A S-7.0 S-7.A S-7.0
I/0-Code 7 7 7 7
ID-Code 0 0
Ext. ID-Code
1/2 7 F 7 F

1A ... 31Aund 1A ... 31A und
Adresse 1...31 1...31

Aus;:e?eliz.ils?a1n5: 0A Auslieferzustand: 0 Aus:g@:;;j;i oA Auslieferzustand: 0

Slave > Master Slave > Master

. <10 ms <10 ms
ZyKluszett Master - Slave =5ms Master - Slave =5ms
<21 ms <21 ms

Anzahl
Nutzdaten 41/40 41/40 41 /40 41 /40
(BUS 1/0)
Erweiterter
bendtigter M4 MO, M1, M2, M3, M4 M4 MO, M1, M2, M3, M4
Master

1) Bei Versorgung ausschlieBlich tber die gelbe AS-i-Leitung

Bei Versorgung des Gerates und eventuell angeschlossener Sensoren / Aktoren Uber integriertes Netzteil des Geréates

2) (Option ,-HVS*) und / oder Uber die schwarze Leitung.

4.3.3 Busaufbau und Topologie

Das AS-Interface Netz ist in beliebiger Form (Linien-, Stern-, Ring- und Baumstruktur) aufzubauen und
wird durch einen AS-Interface-Master als Schnittstelle zwischen SPS und Slaves verwaltet. Ein
bestehendes Netz kann jederzeit durch weitere Slaves bis zu einem Limit von 31 Standard-Slaves
oder 62 Slaves im erweiterten Adressiermodus erganzt werden. Die Adressierung der Slaves erfolgt
durch den Master oder ein entsprechendes Adressiergerat.

Ein AS-i-Master kommuniziert eigenstandig und tauscht Daten mit den angeschlossenen AS-i Slaves
aus. Im AS-Interface-Netzwerk dirfen keine normalen Netzteile verwendet werden. Es darf je
AS-Interface-Strang nur ein spezielles AS-Interface-Netzteil fiir die Spannungsversorgung eingesetzt
werden. Diese AS-Interface-Spannungsversorgung wird direkt an das gelbe Standardkabel (AS-i(+)
und AS-i(-)Leitung) angeschlossen und sollte so nahe wie maoglich beim AS-i-Master positioniert
werden, um den Spannungsabfall gering zu halten.

Um Stérungen zu vermeiden, ist der PE-Anschluss des AS-Interface-Netzteils (sofern vorhanden)
zwingend zu erden.

Die braune AS-i(+)- und die blaue AS-i(-)Ader vom gelben AS-Interface-Kabel diirfen nicht geerdet
werden.
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Steuerung /
Automatisierungs-
gerat

max. Stromlast
beachten

1) | SK 1xxE-FDS-...ASI- mit Steckverbinder ,-ASI* oder ,-ASS* @

2) | SK 1xxE-FDS-...ASI- mit Steckverbinder ,-AUX" @ oder ,-AXS*

a) mit oder ohne integriertem Netzteil (Option ,-HVS*)
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4.3.4 Inbetriebnahme

4.3.41 Anschluss

1. Der Anschluss der AS-Interface Leitung (gelb) erfolgt Uber die Steckverbinder ,-ASI%, ,-AUX, -
AXS* oder ,-ASS*“ am Optionsplatz M8.
2. Der Anschluss einer Zweidrahtleitung zur Versorgung mit Hilfsenergie (,schwarze Leitung®) erfolgt
Uber den Steckverbinder ,-AUX“ bzw. ,-AXS“ am Optionsplatz M8 (nur wenn vorhanden).
Vorzugsweise sollte hierfiir die Versorgung durch eine PELV erfolgen.

(E2 Abschnitt 2.3.3.1 "Details Steueranschlisse")

4.3.4.2 Anzeigen

Der Zustand des AS-Interface wird durch eine
mehrfarbige LED AS-i signalisiert.

LED AS-i Bedeutung
AUS » Keine AS-Interface Spannung an der Baugruppe
* Anschlussleitungen nicht angeschlossen oder vertauscht
grin AN * Normaler Betrieb (AS-Interface aktiv)
rot AN * kein Datenaustausch
— Slave Adresse = 0 (Slave steht noch in Werkseinstellung)
— Slave nicht in LPS (Liste der projektierten Slaves)
— Slave mit falscher 10/ID
— Master im STOP Mode
— Reset aktiv
rot / griin » Peripherie Fehler
im Wechsel — Steuerteil am Gerat 1auft nicht an

Blinken (2 Hz) V

(AS-i Spannung zu niedrig oder Steuerteil defekt)

1) Einschalthaufigkeit je Sekunde, Beispiel: 2 Hz = LED 2 x je Sekunde ,Ein“
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4.3.4.3 Konfiguration

Die wichtigsten Funktionalitdten werden Uber die Arrays [-05] ... [-08] des Parameters (P420) und
Uber die Arrays [-04] ... [-05] des Parameters (P434) zugeordnet.

Bus 1/O Bits

A WARNUNG

Unerwartete Bewegung durch automatischen Anlauf

Im Fehlerfall (Kommunikationsabbruch oder Trennung der Busleitung) schaltet das Gerat automatisch
ab, da die Freigabe des Gerates nicht mehr ansteht.

Die Wiederherstellung der Kommunikation kann zu einem automatischen Anlauf und damit zu einer
unerwarteten Bewegung des Antriebes fihren. Um eine Gefédhrdung zu vermeiden, ist ein moéglicher
automatische Anlauf wie folgt zu unterbinden:

* Tritt ein Kommunikationsfehler auf, muss der Busmaster aktiv die Steuerbits auf ,Null“ setzen.

Das Gerat ist mit zwei zusatzlichen digitalen Eingadngen zum Anschluss von Initiatoren ausgestattet.
Optionale Ausgange fir den Anschluss von Aktoren, welche Gber den BUS direkt bedient werden, gibt
es jedoch nicht. Folgende Belegungen sind fiir die jeweils vier Nutzdatenbits vorgesehen:

Status
BUS-IN Funktion (P420[-05...-08]) Zustand
Bit1 | Bit 0

Bit 0 Freigabe rechts 0 0 | Motor ist ausgeschaltet
Bit 1 Freigabe links 0 1 Drehfeld rechts liegt am Motor an
Bit 2 Stérung quittieren 1 0 | Drehfeld links liegt am Motor an
Bit 3 Bremse manuell liiften 2 1 1 Motor ist ausgeschaltet
1) Quittieren durch Flanke 0 > 1.

Bei Steuerung liber den Bus erfolgt die Quittierung nicht

automatisch durch eine Flanke an einem der

Freigabeeingange.
2) 0 =Bremse geschlossen, wird bei Bedarf automatisch

gellftet

1 = Bremse wird sofort gelliftet.

Status
BUS-OUT | Funktion (P434 [-04 ... -05]) Zustand
Bit1 | Bit 0

Bit 0 Storung (Status Bit 0) 0 0 | Stoérung aktiv
Bit 1 Betrieb (Status Bit 1) 0 1 Betriebsbereit (Motor steht)
Bit2" Zustand Initiator 1 (BDI1) 1 0 | Warnung (aber Motor l4uft)
Bit3 " Zustand Initiator 2 (BDI2) 1 1 | Run (Motor lauft ohne Warnung)
1)  Bit2 und 3 sind direkt an die Digitaleingdnge BDI1 und

BDI2 gekoppelt.
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(il Information Ausgabe der Fehlernummer

Uber die AS-i Out Bits 0 und 1 kann alternativ zum Betriebszustand auch die Fehlernummer Ubertragen werden.
Hierzu ist im AS-i Master das Parameterbit 1 (0-3) aus der Standardeinstellung heraus zu verandern. Im
Ergebnis wird vom Motorstarter im BUS-OUT Bit 0 dann das Strobe-Signal und im BUS-OUT Bit 1 das
Count-Signal ubermittelt. Das Strob-Signal ist ein zyklisches Signal und markiert den Start eines neuen
Ubertragungszyklusses. Das Count-Signal gibt durch die Anzahl der Low-High Flanken zwischen jedem
Strob-Signal die Fehlernummer aus.

Beispiel:

Kein Fehler Fehler Nummer E016

L AT AT

BRI R RN

Hinweis: Die untere Linie stellt das Strobe-Signal (Bit 0), die obere Linie das Count-Signal (Bit 1) dar.

Die Ansteuerung Uber den BUS und durch die Digitaleingange (BDI1, BDI2) ist parallel moglich. Die
entsprechenden Eingdnge werden quasi wie normale Digitaleingdnge behandelt. Soll z.B. eine
Umschaltung zwischen Handbetrieb und Automatik erfolgen, so muss sichergestellt sein, dass im
Automatikbetrieb keine Freigabe Uber die normalen Digitaleingange vorliegt. Dies kénnte zum Beispiel
mit einem dreistufigen Schlisselschalter realisiert werden. Stufe 1: ,Hand links“ Stufe 2: ,Automatik®
Stufe 3 ,Hand rechts*.

Liegt eine Freigabe Uber einen der beiden ,normalen” Digitaleingédnge vor, so werden die Steuerbits
Uber das Bussystem ignoriert. Ausnahme bildet das Steuerbit ,Stérung quittieren®. Diese Funktionalitat
ist unabhangig von der Flhrungshoheit immer parallel méglich. Der Busmaster kann daher nur die
Fuhrung Ubernehmen, wenn keine Ansteuerung Uber einen Digitaleingang erfolgt. Bei gleichzeitigen
Setzen von ,Freigabe links“ und ,Freigabe rechts” wird die Freigabe weggenommen, der Motor halt
ohne Auslauframpe an (Spannung sperren).

(il Information Hand- / Automatikbetrieb

Ist ein Digitaleingang auf die Funktion ,Automatikbetrieb deaktivieren“ parametriert (Siehe P420), so ist fir die
Realisierung des o.g. Beispieles folgendes zu beachten: Bedienelement 1 (Schalter H1) auf Handbetrieb
umschalten. Mit dem Schalter H2 kann die programmierte Freigaberichtung gewahlt werden.
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4.3.44 Adressierung

Um das Gerét in einem AS-i Netzwerk zu verwenden, muss es eine eindeutige Adresse erhalten.
Werksseitig ist die Adresse 0 gesetzt. Dadurch kann das Geréat von einem AS-i Master als ,neues
Gerat" erkannt werden (Voraussetzung fir eine automatische Adresszuweisung durch den Master).

Vorgehensweise

* Spannungsversorgung der AS-Interface Schnittstelle Uber die gelbe AS-Interface Leitung
gewabhrleisten

* AS-Interface Master fur die Zeit der Adressierung abklemmen

» Adresse # 0 setzen

+ Keine Doppelvergabe der Adressen

In vielen anderen Fallen erfolgt die Adressierung Uber ein handelsiibliches Adressiergerat fir
AS-Interface Slaves (Beispiele nachfolgend).

» Pepperl+Fuchs, VBP-HH1-V3.0-V1 (separater M12 Anschluss fiir externe Spannungsversorgung)
+ IFM, AC1154 (batteriebetriebenes Adressiergerat)

m Information

Sonderbedingungen bei Versorgung ausschlielich tGber gelbe Leitung

» Spannungsversorgung des Gerates SK 1xxE-FDS-...-ASl, SK 1xxE-FDS-AUX, SK 1xxE-FDS-
AXS, SK 1xxE-FDS-ASS auch uUber die gelbe AS-Interface-Leitung gewahrleisten
(Stromaufnahme der Steuerungsebene des Gerates SK 1xxE-FDS-...-ASl, SK 1xxE-FDS-ASS
beachten (450 mA))

+ Bei Verwendung eines Adressiergerates

— nicht die interne Spannungsquelle des Adressiergerates verwenden

— Batteriebetriebene Adressiergerate liefern nicht den bendtigten Strom und sind daher
ungeeignet

— Adressiergerate mit separatem 24 V-DC-Anschluss fir eine externe Spannungsversorgung
verwenden (Beispiel: Pepperl+Fuchs, VBP-HH1-V3.0-V1)

Nachfolgend sind Mdoglichkeiten aufgefiihrt, wie die Adressierung des AS-i Slave mit einem
Adressiergerat in der Praxis umgesetzt werden kann.
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Variante 1

Mit einem Adressiergerat, welches mit einem
M12-Stecker zum Anschluss an den AS-i
Bus ausgestattet ist, kann man sich Uber
einen entsprechenden Zugang in das
AS-Interface Netzwerk einbinden.
Voraussetzung hierfir ist, dass der
AS-Interface Master weggeschaltet werden

AS-i AS-i AS-i
Master Power Slave

X
i

kann.
s
e || =
>
2= =
g o —
6 s ||/
< <
Variante 2
Mit einem Adressiergerat, welches mit einem
M12-Stecker zum Anschluss an den AS-i ASI
Bus und einem zusatzlichen M12-Stecker Slave
fur den  Anschluss einer externen
Spannungsversorgung ausgestattet ist, AS-i
kann das Adressiergerat unmittelbar in die Leitung
AS-i Leitung eingebunden werden. | |
®
S ||
(=
.g — || exteme
¢ |l= = Spannungsversorgung
Py o —
[-]
< <

4.3.5 Zertifikat

Aktuell verfligbare Zertifikate finden Sie im Internet unter dem Link "www.nord.com"
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4.4 PROFIBUS DP

Dieses Kapitel ist nur fur die Gerate des Typs SK 1x5E-FDS-...-PBR relevant.

4.41 Das Bussystem

SPS, PC, Bedien- und Beobachtungsgerate konnen durch PROFIBUS DP (ber einen einheitlichen
Bus bitseriell kommunizieren. PROFIBUS DP wird bevorzugt dort eingesetzt, wo es auf eine
zeitkritische, schnelle und komplexe Kommunikation zwischen einzelnen Geraten ankommt. Das
Bussystem ist als Ersatz fir die kostenintensive parallele 24 V DC Signaliibertragung von
Prozessdaten geeignet.

Die PROFIBUS Kommunikation ist in den internationalen Normen IEC 61158 und IEC 61784
verankert. Anwendungs- und Projektierungsaspekte sind in den Richtlinien der PROFIBUS
Nutzerorganisation (PNO) festgelegt und dokumentiert. Dadurch wird gewahrleistet, dass Gerate
unterschiedlicher Hersteller miteinander kommunizieren kénnen. Der Datenaustausch ist in der
DIN 19245 Teil 1 und 2 und anwendungsspezifischen Erweiterungen in Teil 3 dieser Norm festgelegt.
Im Zuge der europdischen Feldbusstandardisierung wird der PROFIBUS in die europaischen
Feldbusnorm EN 50170 integriert.

4.4.2 Merkmale

» Galvanisch getrennte Busschnittstelle

» Statusanzeige (1 LED)

» Adresseinstellung tiber DIP-Schalter S3 und S4 (Optionsplatz E3)

» optional Abschlusswiderstand als M12-Stecker fur Profibus-Ausgang (M7): 275130076
« Ubertragung von 4 Steuerbits und 4 Statusbits

* Unterstitzt Sync- und Freeze Mode der PROFIBUS DP Kommunikationsfunktion

* Watchdog-Funktion, im Fehlerfall werden alle Bits des Sollwert-PDO auf 0 gesetzt

* keine Parameterkommunikation

* Baudrate bis 12 Mbit/s

* Anschluss am Gerat

— Uber M12-Systemsteckverbinder
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4.4.3 Inbetriebnahme

4431 Anschluss
Der Anschluss der PROFIBUS Leitung (lila) erfolgt Uber die Steckverbinder PBR (Bus-In) am

Optionsplatz M5 bzw. PBR (Bus-Out) am Optionsplatz M7.
4.4.3.2 Anzeigen

Der Zustand des PROFIBUS wird durch eine LED BR
signalisiert.

LED BR Bedeutung

AUS Keine zyklische Prozessdatenkommunikation aktiv, d. h. kein Datenaustausch zum Slave

*  SPS/Master im STOPP oder ausgeschaltet

« fehlende 24 V DC Spannungsversorgung am Motorstarter

» Profibuskabel zwischen SPS / Master und Motorstarter / Slave nicht angeschlossen

* Anschlussleitungen nicht angeschlossen oder vertauscht

» Busabschlusswiderstand nicht korrekt gesetzt (am ersten & letzten Slave der Busleitung)

« fehlerhafte Adressierung (falsche Adresse eingestellt)

» fehlerhafte Hardware-Konfiguration in der SPS / Master, ggf. falsche GSD-Datei
(NORDODAS5.gsd) verwendet (Link)

grin AN * Normaler Betrieb (zyklische Prozessdatenkommunikation lauft)

4.4.3.3 Konfiguration

Prozessdaten

Die Prozessdaten dienen der Steuerung des Motorstarters und zur Ubertragung seines Zustandes.
Die Ubertragung dieser Daten erfolgt zyklisch. Es gibt fiir den Motorstarter nur ein Prozessdatenobjekt
(PDO) mit einer festen Datenlange von 1 Byte. Es werden nur die unteren 4 Bits verwendet. Es wird
zwischen Sollwert PDO (von der SPS zum Gerat (BUS-IN — Bits)) und Istwert PDO (vom Gerat zur
SPS (BUS-OUT - Bit)) unterschieden.
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Bus 1/O Bits

A WARNUNG

Unerwartete Bewegung durch automatischen Anlauf

Im Fehlerfall (Kommunikationsabbruch oder Trennung der Busleitung) schaltet das Gerat automatisch
ab, da die Freigabe des Gerates nicht mehr ansteht.

Die Wiederherstellung der Kommunikation kann zu einem automatischen Anlauf und damit zu einer
unerwarteten Bewegung des Antriebes fihren. Um eine Gefédhrdung zu vermeiden, ist ein moglicher
automatische Anlauf wie folgt zu unterbinden:

* Tritt ein Kommunikationsfehler auf, muss der Busmaster aktiv die Steuerbits auf ,Null“ setzen.

Das Geréat ist mit zwei zuséatzlichen digitalen Eingdngen zum Anschluss von Initiatoren ausgestattet.
Optionale Ausgange fir den Anschluss von Aktoren, welche Gber den BUS direkt bedient werden, gibt
es jedoch nicht. Folgende Belegungen sind fir die jeweils vier Nutzdatenbits vorgesehen:

Status
BUS-IN Funktion (P420[-05...-08]) Zustand
Bit1 | Bit 0

Bit 0 Freigabe rechts 0 0 | Motor ist ausgeschaltet
Bit 1 Freigabe links 0 1 Drehfeld rechts liegt am Motor an
Bit 2 Stérung quittieren 1 0 | Drehfeld links liegt am Motor an
Bit 3 Bremse manuell liiften 2 1 1 Motor ist ausgeschaltet
1) Quittieren durch Flanke 0 > 1.

Bei Steuerung liber den Bus erfolgt die Quittierung nicht

automatisch durch eine Flanke an einem der

Freigabeeingange.
2) 0 =Bremse geschlossen, wird bei Bedarf automatisch

gellftet

1 = Bremse wird sofort geliftet.

Status
BUS-OUT | Funktion (P434 [-04 ... -05]) Zustand
Bit1 | Bit 0

Bit 0 Stérung (Status Bit 0) 0 0 | Stérung aktiv
Bit 1 Betrieb (Status Bit 1) 0 1 Betriebsbereit (Motor steht)
Bit2" Zustand Initiator 1 (BDI1) 1 0 | Warnung (aber Motor 1auft)
Bit3 " Zustand Initiator 2 (BDI2) 1 1 Run (Motor lauft ohne Warnung)
1)  Bit2 und 3 sind direkt an die Digitaleingange BDI1 und

BDI2 gekoppelt.

Die Ansteuerung Uber den BUS und durch die Digitaleingange (BDI1, BDI2) ist parallel méglich. Die
entsprechenden Eingange werden quasi wie normale Digitaleingdnge behandelt. Soll z.B. eine
Umschaltung zwischen Handbetrieb und Automatik erfolgen, so muss sichergestellt sein, dass im
Automatikbetrieb keine Freigabe Uber die normalen Digitaleingange vorliegt. Dies kdnnte zum Beispiel
mit einem dreistufigen Schliisselschalter realisiert werden. Stufe 1: ,Hand links“ Stufe 2: ,Automatik®
Stufe 3 ,Hand rechts*.

Liegt eine Freigabe Uber einen der beiden ,normalen” Digitaleingange vor, so werden die Steuerbits
Uber das Bussystem ignoriert. Ausnahme bildet das Steuerbit ,,Stérung quittieren®. Diese Funktionalitat
ist unabhangig von der Fuhrungshoheit immer parallel moéglich. Der Busmaster kann daher nur die
FUhrung Ubernehmen, wenn keine Ansteuerung Uber einen Digitaleingang erfolgt. Bei gleichzeitigen
Setzen von ,Freigabe links“ und ,Freigabe rechts wird die Freigabe weggenommen, der Motor halt
ohne Auslauframpe an (Spannung sperren).
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4.43.4 Adressierung

Die Adressierung des Motorstarters erfolgt tUber zwei
4-polige DIP-Schalterblocke (S3/ S4). Diese sind auf
dem Optionsplatz E3 zu finden.

Schalter ,,S4“ (x1)

* Einstellung des dezimalen Zahlenbereiches von Kodierung der DIP-Schalter
0 bis 9. $3 bzw. S4 Wert
Schalter ,,S3“ (x10) 0000 0
0001 1
» Einstellung der 10er Stelle der Adresse. Der 0010 2
Einstellbereich 0bis9 ist mit dem Faktor 10 0011 3
verkniipft. 0100 4
0101 5
0110 6
Beispiel o1 !
1000 8
Schalter 83 =4 (0100) (= 4x) 1001 )
Schalter $4 = 2 (0010) (= x2) 1010
- resultierende PROFIBUS-Adresse = 42 1%'1'1 "

1) Keine Funktion

Die PROFIBUS-Adresse des Motorstarters kann Uiber die DIP-Schalter in den Bereichen von 1 bis 79
und 81 bis 99 eingestellt werden.

Werden die Adressen 0 oder 80 eingestellt, interpretiert der Motorstarter diese Werte als Adresse
126. Eine Kommunikation ist nicht méglich.

Das Einlesen der Adresse erfolgt direkt nach dem Einschalten der 24 V-Versorgung am Motorstarter.

Eine Adressanderung wirkt sich erst nach erneutem Einschalten der 24 V-DC-
Spannungsversorgung des Gerates aus.
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5 Parameter

A WARNUNG

Unerwartete Bewegung

Das Anlegen der Versorgungsspannung kann das Gerat direkt oder indirekt in Betrieb setzen.
Dadurch kann eine unerwartete Bewegung des Antriebes und der daran angeschlossenen Maschine
ausgefiihrt werden. Diese unerwartete Bewegung kann zu schweren oder tédlichen Verletzungen
und/ oder Sachschaden fuhren.

Unerwartete Bewegungen kdnnen verschiedene Ursachen haben, wie z. B.:

» Parametrierung eines ,automatischen Anlaufes®,

» Fehlerhafte Parametrierungen,

» Ansteuerung des Gerates mit einem Freigabesignal durch (ibergeordnete Steuerung (lber 10-
oder Bussignale),

» Falsche Motordaten,

» LoOsen einer mechanischen Haltebremse,

« AuBere Einfliisse, wie Schwerkraft oder anderweitig auf den Antrieb wirkende kinetische Energie.

Zur Vermeidung einer daraus resultierenden Gefahrdung sichern Sie den Antrieb/ der Antriebsstrang
gegen unerwartete Bewegungen (mechanisch blockieren und/ oder entkoppeln, Absturzsicherungen
vorsehen u.s.w.). Stellen Sie aullerdem sicher, dass sich keine Personen im Wirkungs- und
Gefahrenbereich der Anlage befinden.

A WARNUNG

Unerwartete Bewegung durch Verandern der Parametrierung

Parameteranderungen sind sofort wirksam. Unter bestimmten Bedingungen kdénnen selbst im
Stillstand des Antriebes gefahrliche Situationen entstehen. So kénnen Funktionen, wie z. B. P428
~Automatischer Anlauf‘ oder P420 ,Digitaleingange”, Einstellung ,Bremse Liften“ den Antrieb in
Bewegung setzen und Personen durch bewegliche Teile gefahrden.

Daher gilt:

» Veranderungen der Parametereinstellungen sind nur vorzunehmen, wenn der Motorstarter nicht
freigegeben ist.

» Bei Parametrierarbeiten sind Vorkehrungen zu treffen, die ungewollte Antriebsbewegungen (z. B.
das Durchsacken eines Hubwerkes) verhindern. Der Gefahrenbereich der Anlage ist nicht zu
betreten.

Nachfolgend finden Sie die Beschreibungen der relevanten Parameter fur das Gerat. Der Zugriff auf
die Parameter erfolgt mit Hilfe eines Parametriertools (z.B. NORDCON-Software oder Bedien- und
Parametrierbox, siehe auch (L Abschnitt 3.2 "Bedien- und Parametrieroptionen ") und ermdglicht so
die optimale Anpassung des Gerates an die Antriebsaufgabe. Durch unterschiedliche Ausstattungen
der Gerate kdnnen sich Abhangigkeiten fur die relevanten Parameter ergeben.

Der Zugriff auf die Parameter ist nur méglich, wenn das Steuerteil des Gerates aktiv ist.

Je nach Konfiguration des Gerates kann die Steuerspannung Uber einen optionalen Steckverbinder
eingespeist werden. Alternativ kann das Gerat mit einem Netzteil ausgerustet sein (Option: ,-HVS"),
welches durch Anlegen der Netzspannung (siehe 2.3.2 "Elektrischer Anschluss Leistungsteil") die
erforderliche 24 V-DC-Steuerspannung erzeugt.
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Zusammenhange und eventuelle Vorrangschaltungen mit den Potentiometern (P1...) und den DIP-
Schaltern (S1 und S2) sind an geeigneter Stelle beschrieben und zu beriicksichtigen (P130).

Parameterdnderungen wirken sich unmittelbar nur auf den RAM- Speicher des Gerates aus und sind
somit flichtig. Um diese Anderungen nachhaltig zu sichern, ist nach Abschluss der
Parameteranpassungen ein Kopierauftrag (P550) auszulésen. Dadurch werden die Daten in den
Permanentspeicher (Flash-Speicher) des Gerates ibertragen.

[ﬂ Information

Die ParameterBox SK PAR-3H muss mindestens Uber den Softwareversionsstand 4.6 R1 verfiigen.

Die einzelnen Parameter sind funktional in Gruppen zusammengefasst. Mit der ersten Ziffer der
Parameternummer wird die Zugehdrigkeit zu einer Menuigruppe gekennzeichnet:

Meniigruppe Nr. Hauptfunktion
Betriebsanzeigen (PO--) Darstellung von Parametern und Betriebswerten
Basis-Parameter (P1--) Grundlegende Gerateeinstellungen, z.B. Ein- und Ausschaltverhalten
Motordaten (P2--) Elektrische Einstellungen fiir den Motor (Motorstrom oder Startspannung
(Anfahrspannung))
Regelungsparameter | (P3--) Einstellungen flr die integrierte PLC
Steuerklemmen (P4--) Zuweisung der Funktionen fiir die Ein- und Ausgéange
Zusatzparameter (P5--) Vorrangig Uberwachungsfunktionen und sonstige Parameter
Informationen (P7--) Anzeige von Betriebswerten und Zustandsmeldungen

m Information

Werkseinstellung P523

Mit dem Parameter P523 laden Sie die Werkseinstellung des gesamten Parametersatzes. Das
Wiederherstellen der Werkseinstellungen (P523) betrifft alle Parameter. Prifen Sie daher
anschlielend Motordaten und stellen Sie sie gegebenenfalls neu ein.

Auflerdem werden die Potentiometer (P1-P3) und DIP Schalter (S1, S2) wieder aktiviert.
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5.1 Parameteriibersicht

Betriebsanzeigen
P000 Betriebsanzeige

Basis-Parameter
P102 Hochlaufzeit
P108 Ausschaltmodus
P131 Phasenanschnittmodus

Motordaten
P203 Motorbemessungsstrom
P216 Zeit Boost

Regelungsparameter
P350 PLC Funktionalitat
P555 PLC Integer Sollwert
P370 PLC Status

Steuerklemmen
P400 Fkt. Analogeingang
P428 Automatischer Anlauf

Zusatzparameter
P523 Werkseinstellung
P538
P553
P581

Netzspg. Uberwachung
PLC Sollwerte
Phasenfolgeerkennung

Informationen
P700 Akt. Betriebszustand
P709 Zustand Potentiomet.
P718
P721
P724 Spannung -q
P727

Netzfrequenz
Blindstrom

Mechanische Leistung
P733 Strom Phase V

P741 Prozefldaten Bus Out
P749 Zustand DIP-Schalter
P762
P780

Spannung Phase U
Gerate ID

P001

P103
P114

P210

P351
P356

P420
P434

P535
P539
P570
P582

P707
P711
P719
P722
P725
P728
P734
P743
P752
P763

Auswahl Anzeige

Ablaufzeit
Liftzeit Bremse

Startspannung

PLC Sollwert Auswahl
PLC Long Sollwert

Digitaleingange
Digitalausgang

It Motor
Ausgangsiiberwachung
Verriegelungszeit
Bremse man. liften

Software-Version
Zustand Digitalausg.
Aktueller Strom
Aktuelle Spannung
Aktueller Cos phi
Aktuelle Netzspannung
Strom Phase W
Geratetyp

Fehler Wechsl|.Relais
Spannung Phase V

P003

P107
P130

P215

P353
P360

P427
P499

P536
P550
P580

P708
P716
P720
P723
P726
P732
P740
P744
P753
P764

Supervisor Code

Einfallzeit Bremse
Parameterquelle

Boostspannung

Buszustand tber PLC
PLC Anzeigewert

Schnellh. Stérung
Funkt. DIP-Schalter

Stromgrenze
Flash Kopierauftrag
Fehler bei Ubertemp.

Zustand Digitaleing.
Aktuelle Frequenz
Wirkstrom

Spannung -d
Scheinleistung
Strom Phase U
ProzeRdaten Bus In
Ausbaustufe

Fehler Bypass Relais
Spannung Phase W
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5.2 Parameterbeschreibung

5.2.1 Erlauterung der Parameterbeschreibung

P000 (Parameternummer) Betriebsanzeige (Parametername) xx § P
Einstellbereich Darstellung des typischen Anzeigeformates, mitgeltende(r) Parameter: Auflistung weiterer Parameter,
z. B. (bin = binar), des mdglichen die im unmittelbaren

(bzw. Anzeigebereich) Einstellbereiches sowie der Anzahl der Zusammenhang stehen

Nachkommastellen

Arrays [-01] Bei Parametern, die eine Unterstruktur in mehrere Arrays aufweisen, wird diese hier dargestellt.
Werkseinstellung {0} Standardeinstellung, die der Parameter typischerweise im Auslieferzustand des Geréates aufweist
oder in die er nach Ausflihrung einer Werkseinstellung (siehe Parameter P523) gesetzt wird.

Geltungsbereich Auffiihrung der Geratevarianten, fiir die dieser Parameter gilt. Wenn der Parameter allgemeingiiltig ist, d. h. fiir
die gesamte Baureihe gilt, entfallt diese Zeile.

Beschreibung Beschreibung, Funktionsweise, Bedeutung u. A. zu diesem Parameter.

Hinweis Zusétzliche Hinweise zu diesem Parameter

Einstellwerte Auflistung der moglichen Einstellwerte mit Beschreibung der jeweiligen Funktionen

(bzw. Anzeigewerte)

1)  xx = sonstige Kennzeichen

G] Information

Nicht bendtigte Informationszeilen werden nicht aufgefuhrt.

Anmerkungen / Erkldrungen

Kennzeichen Benennung Bedeutung

S Supervisor-Parameter Der Parameter kann nur angezeigt und verandert werden,
wenn der passende Supervisor-Code eingestellt wurde
(siehe Parameter P003).

P Parametersatzabhangig Der Parameter bietet unterschiedliche
Einstellmoéglichkeiten, die abhangig vom gewahliten
Parametersatz sind.

RD READ Der Parameter kann nur gelesen werden.

RM RAM Der Parameter kann verandert aber nicht im
Flash-Speicher gespeichert werden.

RF READ/FLASH Der Parameter kann je nach der Einstellung von Parameter
P130 entweder nur gelesen werden, oder geéndert und im
Flash-Speicher gespeichert werden.

FL FLASH Der Parameter wird aus dem Flash-Speicher gelesen und
kann verandert werden.
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5.2.2 Betriebsanzeigen

P001 Auswahl Anzeige RM
Einstellbereich 0..11 mitgeltende(r) Parameter: P000
Werkseinstellung {0}
Beschreibung Auswahl des in der Anzeige anzuzeigenden Betriebswertes (Siehe P000)
Einstellwerte ‘ Wert Bedeutung

0 Istfrequenz [Hz] Vom Gerat aktuell gelieferte Ausgangsfrequenz

1 Nennfrequenz [Hz] Frequenz der aktuell anliegenden Netzspannung

2 Strom [A] Vom Gerat gemessener aktueller Ausgangsstrom

3 Wirkstrom [A] Vom Gerat aktuell gelieferter Wirkstrom

4 Blindstrom [A] Vom Gerat aktuell gelieferter Blindstrom

5 Netzspannung [V~] An den Eingangsklemmen aktuell gemessene Spannung

6 cos Phi [ Berechneter Wert des aktuellen Leistungsfaktors

7 Scheinleistung [KVA] | Berechnete Wert der aktuellen Scheinleistung

8 Wirkleistung [kW] Berechneter Wert der aktuellen Wirkleistung

9 Netzphasenfolge [] 0 = Rechtsdrehfeld

1 = Linksdrehfeld
10 Aussteuergrad [%] Vom Gerat aktuell erreichter Wert des Phasenanschnitts.
0 % = ,Motor aus“, 100 % = ,Motorspannung = Netzspannung"“

11 | Akt. Stromverstarkung [%] Aktuell gemessener Strom im Verhéltnis zum Messbereich
P003 Supervisor-Code RM
Einstellbereich 0...9999
Werkseinstellung {0}
Beschreibung Durch die Einstellung des Supervisor-Codes kann der Umfang der sichtbaren

Parameter beeinflusst werden.
Einstellwerte ‘ Wert Bedeutung

0 Supervisormodus aus Die Supervisorparameter sind nicht sichtbar.

1 Supervisormodus an Alle Parameter sind sichtbar.

2 ... | Supervisormodus aus Die Supervisorparameter sind nicht sichtbar.
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5.2.3 Basis-Parameter

P102 Hochlaufzeit RF
Einstellbereich 0.00...3.00s mitgeltende(r) Parameter: P130, P216
Werkseinstellung {1,00}

Beschreibung Die Hochlaufzeit ist die Zeit, die der Antrieb bendtigt, um nach Erhalt der Freigabe die

maximale Drehzahl zu erreichen. Da die Hochlaufzeit durch die Variation des
Phasenanschnitts bestimmt wird, handelt es sich hierbei nur um eine indirekte
Steuerung der Hochlaufzeit. Die tatséchliche Hochlaufzeit des Motors hangt im
Wesentlichen vom verwendeten Motor, den Schwungmassen und dem Gegenmoment
ab.

Hinweis Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird die Hochlaufzeit Uber das
Potentiometer P3 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und nicht
verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

Bei leer laufendem Motor oder Antrieben mit sehr geringem Gegenmoment sollte der
Sanftanlauf abgeschaltet werden. Aufgrund des Missverhéltnisses von
Schwungmasse und Gegenmoment kann das Phasenanschnittsverfahren den Antrieb
nicht ordnungsgemaf steuern. Es kann zu ungewollten mechanischen
Beanspruchungen der Antriebseinheit und deren Umfeld fiihren (Vibrationen u.A.).

P103 Ablaufzeit RF
Einstellbereich 0.00...3.00s mitgeltende(r) Parameter: P107, P108, P130
Werkseinstellung {1,00}

Beschreibung Die Ablaufzeit ist die Zeit, die der Antrieb bendtigt, um nach Wegnahme der Freigabe

die Drehzahl ,0“ zu erreichen. Da die Ablaufzeit durch die Variation des
Phasenanschnitts bestimmt wird, handelt es sich hierbei nur um eine indirekte
Steuerung der Ablaufzeit. Die tatséachliche Ablaufzeit des Motors hangt im
Wesentlichen vom verwendeten Motor, den Schwungmassen und dem Gegenmoment
ab.

Hinweis Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird die Ablaufzeit Gber das
Potentiometer P3 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und nicht
verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

Bei leer laufendem Motor oder Antrieben mit sehr geringem Gegenmoment sollte der
Sanftanlauf abgeschaltet werden. Aufgrund des Missverhaltnisses von
Schwungmasse und Gegenmoment kann das Phasenanschnittsverfahren den Antrieb
nicht ordnungsgemaf steuern. Es kann zu ungewollten mechanischen
Beanspruchungen der Antriebseinheit und deren Umfeld fiihren (Vibrationen u.A.).
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P107
Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Einfallzeit Bremse FL

0.00...3.00s
{0,00}
Zeitverzdgerung flur das Einfallen (Schlief3en) einer elektromechanischen Bremse
nach Erreichen der Ablaufzeit (P103), bzw. Wegnahme der Freigabe.

Nachdem der Motorstarter seine Spannung am Ausgang gesperrt hatte, bleibt eine
angeschlossene mechanische Bremse so lange gedffnet, bis die in P107 eingestellte
Zeit abgelaufen ist. Somit kann erreicht werden, dass der Motor seine Drehzahl
vermindert oder sogar bereits angehalten hat, bevor die Bremse einfallt.

mitgeltende(r) Parameter: P103, P108

Hinweis Im Ausschaltmodus 4 (DIP-Schalter S2-DIP3/4) wird die Einfallzeit der Bremse durch
Parameter P103/Potentiometer P3 bestimmt.
Abhangig von der Reaktionszeit der Bremse muss damit gerechnet werden, dass der
Motor ausgeschaltet hat, bevor die Bremse eingefallen ist. Fur
Hubwerksanwendungen bedeutet dies beispielsweise die Gefahr eines Lastsackens
zum Zeitpunkt des Anhaltens.
P108 Ausschaltmodus RF
Einstellbereich 0..3 mitgeltende(r) Parameter: P103, P107, P130, P210
Werkseinstellung {2}

Beschreibung

Hinweis

Dieser Parameter bestimmt die Reaktion des Motorstarters auf die Wegnahme der
Freigabe.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird der Ausschaltmodus lber den
DIP-Schalter S2-DIP3/4 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und
nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch den DIP-Schalter bestimmten
Einstellwert. (£3 Abschnitt 4.2.2.4 "Ubersicht Ausschaltmodi")

Einstellwerte Wert Bedeutung
0 Ausschaltmodus 1 Der Phasenanschnitt wird kontinuierlich, innerhalb der Zeitdauer
gemal P103 bzw. Potentiometer P3 von 0 auf 100% erhoht
(Spannung sinkt). Die Bremse fallt anschlieRend entsprechend der
durch P107 bzw. P3 vorgegebenen Zeit ein.
1 Ausschaltmodus 2 Der Phasenanschnitt wird kontinuierlich, innerhalb einer Zeitdauer
(X) von einem Startwert (Y) auf 100% erhdht (Spannung sinkt). Der
Startwert (Y) wird durch P210 bzw. Potentiometer P2 bestimmt. Die
Zeitdauer (X) ermittelt sich durch P103 bzw. Potentiometer P3
wobei der Startpunkt der Zeitachse auf den theoretischen Startwert
(Y=0 %) verschoben wird.
Die Bremse féllt anschliefend entsprechend der durch P107 bzw.
P3 vorgegebenen Zeit ein.
2 Ausschaltmodus 3 Die Ausgangsspannung wird sofort abgeschaltet, die Bremse fallt
bei Spannung ,0 %" bzw. nach Ablauf von P107 ein.
3 Ausschaltmodus 4 Die Ausgangsspannung wird sofort abgeschaltet, die Bremse fallt
entsprechend der durch P103 bzw. P3 vorgegebenen Zeit ein.
P114 Luftzeit Bremse FL
Einstellbereich 0.00 ...3.00 s
Werkseinstellung {0,05}

Beschreibung
Hinweis

Einstellung einer Zeitverzdgerung fir die Freigabe des Motors nach dem Einschalten.

Elektromagnetische Bremsen haben eine physikalisch bedingte verzdgerte
Reaktionszeit beim Liften. Ist die im Parameter P114 eingestellte Liftzeit der Bremse
zu niedrig, fahrt der Motor gegen die noch haltende Bremse an. Dies kann zu einem
zu hohen Anlaufstrom fiihren, wodurch der Starter mit einer Uberstrommeldung
abschaltet.
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P130 Parameterquelle FL
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P550
Werkseinstellung {0}

Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Auswahl, ob die DIP-Schalter (81, S2) und Potentiometer (P1-P3) Vorrang vor der
Parametereinstellung haben.

* Umschalten P130 von Einstellung 1 = 0:
RAM — Speicher wird geldscht, Parameteranderungen, die nicht in den
Flashspeicher libertragen wurden (P550), gehen verloren.

* Umschalten P130 von Einstellung 0 2 1:
Es werden die Default Werte der Parameter verwendet. Um geanderte
Parameterwerte aus dem Flashspeicher zu ibernehmen, muss das Gerat neu
gestartet werden (Wartezeit zwischen zwei Netzeinschaltzyklen beachten!
(2 Kapitel 7 "Technische Daten").

‘ Wert Bedeutung

0 Poti/Schalter Alle mit ,RF“ gekennzeichneten Parameter kdnnen nur gelesen,
aber nicht verandert werden. Sie werden Uber (S1, $2) und (P1-

P3) bestimmt.

1 Flashspeicher Alle Einstellungen am Geréat werden Uiber die Parameter bestimmt.

(81, S2) und (P1-P3) haben keinen Einfluss.

2 PotiSchalter+Flash Wie Einstellung ,0. Aber die Funktionen der Digitalein- und -

ausgange werden Uber die Parameter (P420 bzw. P434) bestimmt.

P131
Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung
Einstellwerte

Phasenanschnittmodus FL
0...1
{0}

Anpassung des Betriebsverhaltens (Laufeigenschaften) des Motors.

‘ Wert

Bedeutung

Optimierung des Phasenanschnittes fiir einen gleichmagigen
Stromverlauf. Dieser reduziert die Verluste im Motor beim
Hochlauf, fiihrt jedoch bei langen Rampen und leerlaufendem
Motor zu erhéhter Pendelneigung.

0 Stromoptimiert

1 Schwingungsoptimiert Optimierung des Phasenanschnittes fiir eine reduzierte

Pendelneigung bei leerlaufenden Motoren oder langer Rampen.
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5.2.4 Motordaten

P203
Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Motorbemessungsstrom RF

0,50 ... 18,80 A
{3,00}

Der Motorbemessungsstrom wird fiir die 12t-Uberwachung benétigt. Fiir normale
Anwendungen entspricht die Einstellung dem Nennstrom gemagR Motortypenschild.

mitgeltende(r) Parameter: P130

Hinweis Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird der Motorbemessungsstrom tber
den DIP-Schalter S1-DIP1...4 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur
gelesen und nicht veréndert werden. Er entspricht dann dem durch den DIP-Schalter
bestimmten Einstellwert.

P210 Startspannung RF

Einstellbereich 10,0 ... 100,0 % mitgeltende(r) Parameter: P108, P130

Werkseinstellung
Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

{50,0}

Die Startspannung ist die Spannung, die das Gerat unmittelbar nach Setzen der
Freigabe an den Motorklemmen bereitstellt.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird der Motorbemessungsstrom tber
das Potentiometer P2 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und
nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

100,0 = Der Sanftanlauf ist abgeschaltet.

P215
Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Boostspannung FL

0,0 ... 100,0 %
{0,0}

Die Boostspannung bestimmt in der Startphase einen Aufschlag auf die
Startspannung. Fiir Antriebe mit erhéhtem Anlaufdrehmoment wird somit das
bendtigte Losbrechdrehmoment bereitgestellt.

mitgeltende(r) Parameter: P210, P216

Hinweis Die Boostspannung wird durch P216 zeitlich begrenzt.
P216 Zeit Boost FL
Einstellbereich 0.00...3.00s mitgeltende(r) Parameter: P102, P215

Werkseinstellung
Beschreibung

Hinweis

{0,00}
P216 definiert das Zeitlimit fir die Boostspannung (P215) bzw. das vergréRerte
Anlaufmoment.

Die resultierende Hochlaufzeit (Tgesamt) , die bis zur Vollaussteuerung der Spannung
erreicht ist, errechnet sich dann dementsprechend zu: Tgesamt = Tr102 + Tr216.
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5.2.5 Regelungsparameter

P350

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung
Einstellwerte

PLC Funktionalitat FL
0...1 mitgeltende(r) Parameter: P351
{0}
Aktivieren der integrierten PLC.
‘ Wert Bedeutung
0 Aus Die PLC ist nicht aktiv, die Ansteuerung des Gerétes erfolgt tiber

10s bzw. Schalteroptionen (siehe Optionsplatz H1 / H2).

1 An Die PLC ist aktiv, die Ansteuerung des Gerates erfolgt, in
Abhangigkeit von P351, Gber die PLC
P351 PLC Sollwert Auswahl FL
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P350, P553
Werkseinstellung {0}

Beschreibung

Einstellwerte

Auswahl der Quelle fir das Steuerwort (P553) bei aktiver PLC — Funktionalitat
(P350 = 1). Dieser Parameter wird nur ibernommen, wenn sich das Gerat im Status
»Einschaltbereit* befindet.

‘ Wert ‘ Bedeutung

0 STW =PLC
1 STW = ungliltig

Die PLC liefert das Steuerwort.

Das Steuerwort tber die PLC ist ungdiltig.

P353

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Einstellwerte

Buszustand liber PLC FL
0...1 mitgeltende(r) Parameter: P350
{0}

Auswahl, wie das Zustandswort des Gerates von der PLC weiterverarbeitet werden
soll.

‘ Wert Bedeutung

0 Aus Steuerwort (STW) und Zustandswort (ZSW) werden von der PLC

unverandert weiterverarbeitet.

Das Zustandswort (ZSW) des Gerates wird durch die PLC gesetzt.
Dazu ist in der PLC mittels Prozesswert ,28_PLC_status_word"
das Zustandswort entsprechend neu zu definieren.

1 ZSW fiir Bus

P355
Einstellbereich
Arrays
Werkseinstellung
Beschreibung

PLC Integer Sollwert FL

-32768 ... 32767
[-01] ... [-10]
alle Arrays: {0}

Uber dieses INT Array kénnen mit der PLC Daten ausgetauscht werden. Diese Daten
kénnen durch die entsprechenden Prozessvariablen in der PLC verwendet werden.

P356
Einstellbereich
Arrays
Werkseinstellung
Beschreibung

PLC Long Sollwert FL
-2 147 483 648 ... 2 147 483 647
[-01] ... [-05]

alle Arrays: {0}

Uber dieses DINT Array kénnen mit der PLC Daten ausgetauscht werden. Diese
Daten kénnen durch die entsprechenden Prozessvariablen in der PLC verwendet
werden.
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P360
Anzeigebereich
Arrays
Beschreibung

PLC Anzeigewert RD

-2 147 483,648 ... 2 147 483,647

[-01] ... [-05]

Anzeige von PLC Daten. Durch entsprechende Prozessvariablen kénnen die Arrays
des Parameters von der PLC beschrieben werden. Die Werte werden nicht
gespeichert!

P370
Anzeigebereich
Beschreibung
Anzeigewerte

PLC Status RD

0000 ... FFFF (hex) 0000 0000 ... 1111 1111 bin)

Darstellung des aktuellen Zustandes der PLC.

Wert (Bit) Bedeutung

0 P350=1 P350 wurde in die Funktion ,interne PLC aktivieren® gesetzt.

1 PLC aktiv Die interne PLC ist aktiv.

2 Stop aktiv Das PLC Programm steht im ,Stopp*“.

3 Debug aktiv Die Fehlerpriifung des PLC Programmes lauft.

4 PLC Fehler Die PLC hat einen Fehler.
PLC Userfehler 23.xx werden hier jedoch nicht angezeigt.

5 PLC angehalten Das PLC Programm wurde angehalten (Single Step oder
Breakpoint).

6 Scope Memory genutzt Ein Funktionsblock nutzt den Speicherbereich fiir die
Oszilloskopfunktion der NORDCON-Software. Die
Oszilloskopfunktion kann dadurch nicht verwendet werden.

82

BU 0155 de-2722



NORP

DRIVESYSTEMS 5 Parameter

5.2.6 Steuerklemmen

P400 Fkt. Analogeingang RD
Anzeigebereich 0...6 mitgeltende(r) Parameter: P102, P103, P130, P203, P210, P570
Arrays [-01] = Fkt. Analogeingang 1 (= Wert fiir P203 von DIP — Schalter S1)

[-02] = Fkt. Analogeingang 2 (= Wert fiir P570 von Potentiometer P1)
[-03] = Fkt. Analogeingang 3 (= Wert fiir P210 von Potentiometer P2)
[-04] = Fkt. Analogeingang 4 (= Wert fiir P102 / P103 von Potentiometer P3)

Beschreibung Darstellung der Funktion des jeweiligen DIP — Schalters $1 bzw. Potentiometers P1
... P3, sofern der DIP — Schalter bzw. das betreffende Potentiometer aktiv ist.
Hinweis Wenn P130=1 eingestellt ist, sind alle DIP — Schalter und Potentiometer inaktiv. In
allen Arrays wird ,0“ = ,Keine Funktion® angezeigt.
Anzeigewerte Wert Bedeutung
0 Keine Funktion Der DIP - Schalter / das Potentiometer wird nicht verwendet.
1 Motorbemessungsstrom Der DIP - Schalter liefert den Wert fir P203
2 Verriegelungszeit Das Potentiometer liefert den Wert fiir P570
3 Startdrehmoment Das Potentiometer liefert den Wert fiir P210
4 Rampenzeiten Das Potentiometer liefert den Wert fir P102 / P103
5 ... | reserviert
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P420

Einstellbereich
Arrays

Werkseinstellung

Beschreibung
Hinweis

Einstellwerte

Digitaleingange RF
0..13 mitgeltende(r) Parameter: P130, P428
[-01] = Digitaleingang 1 (= Wert fiir Digitaleingang DIN1)

[-02] = Digitaleingang 2 (= Wert fiir Digitaleingang DIN2)

[-03] = Digitaleingang 3 (= Wert fiir Digitaleingang DIN3)

[-04] = Kaltleitereingang (= Wert fiir Kaltleitereingang TF)

[-05] = Bus In Bit O (= Wert fiir Bus In Bit 0)

[-...]

[-08] = Bus In Bit 3 (= Wert fiir Bus In Bit 3)

[-09] = Busdigitaleingang 1 (= Wert fiir Busdigitaleingang BDI1)

[-10] = Busdigitaleingang 2 (= Wert fiir Busdigitaleingang BDI2)

{[-01]="} {[-02] ="} {[-03]="} {[-04]=8}

{[-05]=1} {[-06]=2} {[-07]=7} {[-08]=9}

{[-09]=0} {[-10]=0}

*) Die Werkseinstellungen der Arrays [-01] ... [-03] sind abhangig von den verwendeten Bedienelementen
(Bestlickung der Optionsplatze S1 und S2), siehe L Abschnitt 2.2.2.2 "Konfiguration der Optionsplatze
der Ansteuerungsebene”

Zuweisung der Funktionen fiir die verschiedenen digitalen Eingange.

Zum Andern von Parameterwerten muss P130=1 eingestellt sein. Anderenfalls
kdénnen die Einstellungen von P420 nur gelesen werden.

Unzulassige Einstellungen sind unwirksam und werden nicht gespeichert.

Wert Bedeutung

0 Keine Funktion Der Eingang wird nicht verwendet.

1 Freigabe rechts Der Antrieb 1auft mit Drehrichtung rechts. High aktiv
(nur fir Array [-01 und -02]) Flanke 0 >1 "

2 Freigabe links Der Antrieb lauft mit Drehrichtung links. High aktiv
(nur fir Array [-01 und -02]) Flanke 0 >1"

3 Freigabe rechts via Bus Der Antrieb lauft mit Drehrichtung rechts. High aktiv
(nur fir Array [-05 ... -08]) Flanke 0 >1 "

4 Freigabe links via Bus Der Antrieb 1auft mit Drehrichtung links. High aktiv
(nur fir Array [-05 ... -08]) Flanke 0 >1 "

Spannung sperren Antrieb trudelt aus. Low aktiv

Schnellhalt Antrieb wechselt nach dem Ausschalten
(Beenden des gewahlten Ausschaltmodus) in Low aktiv

den Zustand ,Einschaltsperre®.

7 Stoérungsquittierung Stérungsmeldung quittieren.

Quittieren nur méglich, wenn die Ursache der Flanke 0 >1
Meldung nicht mehr vorhanden ist.
Kaltleitereingang Zur Auswertung eines Kaltleitersignals. High aktiv
Bremse liiften Die Bremse wird manuell (Signal ,high*) bzw. High aktiv
Automatisch (Signal ,low") geliftet 9
10 Automatikbetrieb deaktiv 2 Fernsteuerung deaktiviert, Steuerung nur Gber . .
- . High aktiv
Digital I0s des Gerétes.
11 Freigabe rechts sperren Drehrichtung rechts ist gesperrt. High aktiv
12 | Freigabe links sperren Drehrichtung links ist gesperrt. High aktiv
13 PLC-Stop PLC-Programm: Ablauf gestoppt High aktiv

1) Wenn, abhangig von Parameter P130, der DIP-Schalter 2 (S2) oder Parameter P428 auf
LAutomatischer Anlauf* parametriert sind, wird keine Flanke benétigt. Es gentigt ein ,High Pegel*.

2) Ist ein Digitaleingang auf diese Funktion parametriert, so kann im ,Automatikbetrieb” das Geréat nicht mit
,Freigabe Rechts* bzw. ,Freigabe Links“ freigegeben werde. Hierzu ist vorab eine Umschaltung auf
,Handbetrieb“ vorzunehmen.
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P427 Schnellh. Stérung FL
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P108, P130, P428
Werkseinstellung {0}
Beschreibung Schnellhalt Stérung - Entscheidung, wie der Motorstarter im Fehlerfall reagieren soll.
Einstellwerte ‘ Wert Bedeutung

0 Aus Ein Fehler fihrt zum unmittelbaren Abschalten des Motorstarters

(Motor trudelt aus, Bremse, wenn vorhanden, fallt sofort ein)

1 Ein Bei den Fehlern E2.0, E3.0, E5.1, E6.1 wird der Antrieb im
eingestellten Ausschaltmodus heruntergefahren, bevor der
Motorstarter mit einer Stérmeldung abschaltet.
P428 Automatischer Anlauf RF
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P130, P420
Werkseinstellung {0}

Beschreibung
Hinweis

Einstellwerte

Entscheidung, wie der Motorstarter auf ein Freigabesignal reagieren soll.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird der Automatische Anlauf Gber den
DIP-Schalter S2-DIP1 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und
nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch den DIP-Schalter bestimmten
Einstellwert.

Wert Bedeutung

0 Aus Das Gerat erwartet am Digitaleingang, der auf ,Freigabe“
parametriert wurde, eine Flanke (Signalwechsel ,low = high*), um
den Antrieb zu starten.

Wird das Gerat bei einem aktiven Freigabesignal eingeschaltet

(Netzspannung ein), wechselt es unmittelbar in ,Einschaltsperre®.

1 Ein Das Gerat erwartet am Digitaleingang, der auf ,Freigabe“
parametriert wurde, einen Signalpegel (,high“), um den Antrieb zu
starten.

ACHTUNG! Verletzungsgefahr! Der Antrieb lauft sofort los!
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P434

Einstellbereich

Digitalausgang Funk. RF

0..21 mitgeltende(r) Parameter: P130

Arrays [-01] = Digitalausgang 1 (= Wert fiir Digitalausgang DO1)
[-02] = Digitalausgang 2 (= Wert fiir Digitalausgang DO2)
[-03] = mechanische Bremse (= Wert fiir mechanische Bremse MB)
[-04] = Bus Out Bit O (= Wert fiir Bus Out Bit 0)
[-05] = Bus Out Bit 1 (= Wert fiir Bus Out Bit 1)
Werkseinstellung {[-01]=1} {[-02]=2} {[-03]=3}
{[-04]=1} {[-05] =2}

Beschreibung
Hinweis

Einstellwerte

Zuweisung der Funktionen fiir die verschiedenen digitalen Ausgange.

Zum Andern der Parameterwerte muss P130=1 eingestellt sein. Anderenfalls kénnen
die Einstellungen von P434 nur gelesen werden.

Unzulassige Einstellungen sind unwirksam und werden nicht gespeichert.

Die Parametrierung von Array [-03] kann nicht verandert werden.

Wert ‘ Bedeutung
0 Keine Funktion Der Ausgang wird nicht verwendet.
1 Fehler/Warnung Fehler oder Warnung sind aktiv.
2 Motor lauft Der Antrieb lauft.
3 Mechanische Bremse Eine mechanische Bremse wird angesteuert.
,High Signal* = Bremse luftet
4 Zustand Digital-In 1 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 1
5 Zustand Digital-In 2 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 2
6 Zustand Bus Dig In 1 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 1 iiber Bus "
7 Zustand Bus Dig In 2 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 2 iiber Bus "
8 Zustand Bus Dig In 3 Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 3 iiber Bus "

9 Zustand Bus Dig In 4

Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 4 tiber Bus "

10 Zustand Hand/Auto

Anzeige Betriebszustand: Hand- / Automatikbetrieb (= 0/ 1)

11 Zustand Digital-In 3

Anzeige Signalzustand von Digitaleingang 3

12 PLC Ausgang Bit 0

Anzeige Signalzustand von Ausgang 1 der PLC

13 PLC Ausgang Bit 1

Anzeige Signalzustand von Ausgang 2 der PLC

19 PLC Ausgang Bit 7

Anzeige Signalzustand von Ausgang 8 der PLC

20 Ausgang uber PLC

Der Ausgang wird durch die integrierte PLC gesetzt.

21 Stoérung oder Handbetrieb

Eine Stérung liegt an, oder der Handbetrieb ist aktiv.
(Die Funktion ist low — aktiv.)

n Nur SK 175E iber integriertes AS-Interface oder PROFIBUS DP

P499

Anzeigebereich
Arrays

Beschreibung
Hinweis

Anzeigewerte

Funkt. DIP-Schalter

0..6
[-01] =
[-02] =
[-03] =
[-04] =

RD

mitgeltende(r) Parameter: P108, P130, P428, P570

Funkt. DIP-Schalter 1 (= wert firr P428)
Funkt. DIP-Schalter 2 (= wert firr P581)
Funkt. DIP-Schalter 3 (= Wert firr P108 (Bt 0))
Funkt. DIP-Schalter 4 (= Wert fir P108 (Bit 1))

Darstellung der Funktionen der DIP-Schalter (S2).
Wenn P130=1 eingestellt ist, sind alle DIP-Schalter inaktiv. In allen Arrays wird ,0 =

.Keine Funktion“ angezeigt.

Wert Bedeutung

0 Keine Funktion Der DIP-Schalter wird nicht verwendet

1 Automatischer Anlauf Der DIP-Schalter liefert den Wert fiir P428

2 Phasenfolgeerkennung Der DIP-Schalter liefert den Wert fiir P581

3 -4 | reserviert

5 Ausschaltmodus Bit 0 Der DIP-Schalter liefert den Wert fiir P108 — Bit 0
6 Ausschaltmodus Bit 1 Der DIP-Schalter liefert den Wert fiir P108 — Bit 1

86

BU 0155 de-2722



NORP

DRIVESYSTEMS

5 Parameter

5.2.7 Zusatzparameter

P523

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung
Hinweis

Werkseinstellung RM
0...1 mitgeltende(r) Parameter: P550
{0}

Zurucksetzen aller Parameter des Motorstarters auf Werkseinstellungen.

Die Einstellung wird erst dann bleibend giiltig, wenn die Werte aus dem RAM in den
Flash Speicher tibernommen wurden (Siehe P550).

Einstellwerte Wert ‘ Bedeutung
0 keine Anderung Die Funktion wird nicht ausgefuhrt.
1 Werkseinstell. laden Alle Parameter werden auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt.
Die Anzeige springt anschlieRend wieder auf den Wert ,0“ zuriick.
P535 It Motor FL
Einstellbereich 0..2 mitgeltende(r) Parameter: P108, P203, P427
Werkseinstellung {1}

Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

It Motorabschaltklasse — Hiermit wird bestimmt, wie schnell der Motorstarter bei
einem Uberstrom abschaltet. Der fiir die I2t-Uberwachung zugrundeliegende
Bemessungsstrom wird durch P203 bestimmt. Ab dem 7,2-fachen Bemessungsstrom
erfolgt die Abschaltung praktisch unmittelbar. (Fehler E3.0)

Die drei auswahlbaren Motorabschaltklassen lehnen sich an die Kurven an, welche in
der EN 60947-4-2 definiert sind.

Wert Bedeutung

0 Klasse 5 1,5 facher Uberstrom fiir60s/9s ™"

12 | Klasse 10A 1,5 facher Uberstrom fiir 85s/12s ™"

2 Klasse 10 1,5 facher Uberstrom fiir 170s /24 s "

1) 1. Wert: kalter Motor
2. Wert: warmer Motor mit 100% Last
2) Klasse 10A nur fiir Motornennstrom < 4 A

Detailinformationen: 3 Abschnitt 8.3 "Ausloseklassen (I2t)"

P536

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Einstellwerte

Stromgrenze FL

80 ... 401 %
{401}

Begrenzung des Anlaufstromes, bezogen auf den eingestellten
Motorbemessungsstrom (P203). Beim Uberschreiten der Stromgrenze wird die
Hochlauframpe solange verlangert, bis die Stromgrenze wieder unterschritten ist.

401 % = Die Funktion ist abgeschaltet

mitgeltende(r) Parameter: P203
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P538

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Netzspg. Uberwachung FL
0..3 mitgeltende(r) Parameter: P108, P427
{3}

Netzspannungstiberwachung — Auswahl der Variante der Netziiberwachung
(Klemmen L1-L2-L3) durch das Gerét.

Fir einen sicheren Betrieb des Gerates muss die Spannungsversorgung einer
bestimmten Qualitat entsprechen. Tritt eine Unterbrechung einer Phase auf oder
Uberschreitet die Versorgungsspannung einen bestimmten Grenzwert, gibt das Gerat
eine Stérung aus.

Die Uberwachung darf nur deaktiviert werden, wenn durch andere MaRnahmen
(extern) sichergestellt wird, dass im Netzfehlerfall der Starter abgeschaltet wird.

‘ Wert Bedeutung

0 Ausgeschaltet Keine Uberwachung der Versorgungsspannung

1 Phasenfehler Phasenfehler filhren zur Fehlermeldung (E7.0)

Uber- und Unterspannungen im Versorgungsnetz fiihren zur
Fehlermeldung (E5.1, E6.1)

Kombination aus Einstellung 1 und 2. - Phasenfehler bzw.
Netzfehler fihren zur Fehlermeldung (E5.1, E6.1, E7.0)

2 Netzspannung

3 Phasenf. + Netzspg.

P539

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung
Einstellwerte

Ausgangsiiberwachung FL

0..3 mitgeltende(r) Parameter: P203

{3}

Auswahl der Variante der Ausgangsuberwachung (Klemmen U-V-W) durch das Gerat.
‘ Wert Bedeutung

0 Mech. Bremse Uberstrom und Kurzschluss des Bremsgleichrichters fiihren zur

Fehlermeldung E4.5, z. B. bei Defekt der elektromechanischen
Bremse.

1 Mech.Br.+Motorphasen Kombination aus Einstellung 0 und 5: Phasen- und
Bremsgleichrichterfehler flihren zur Fehlermeldung E16.0 oder

E4.5.

Kombination aus Einstellung 0 und 6: Bremsgleichrichter- und
Magnetisierungsfehler fiihren zur Fehlermeldung E16.1 oder E4.5.
Kombination aus Einstellung 0, 5 und 6: Phasen-,

Bremsgleichrichter- und Magnetisierungsfehler fiihren zur
Fehlermeldung E016 oder E004.

2 Mech.Br.+Magnetisier.

3 MBr.+Motorph.+Magnet

Ausgeschaltet

Keine Uberwachung der Ausgangsspannung

nur Motorphasen

Phasenfehler (Asymmetrien des gemessenen Ausgangsstromes)
fihren zur Fehlermeldung E16.0.

6 nur Magnetisierung Istim Normalbetrieb (nach Abschluss der Hochlaufzeit) der
gemessene Ausgangsstrom kleiner als 20 % des
Motorbemessungsstromes (P203 oder DIP-Schalter S$1), fiihrt dies
zur Fehlermeldung E16.0.

7 Motorphase + Magnet. Kombination aus Einstellung 5 und 6: Phasen- und

Magnetisierungsfehler flihren zur Fehlermeldung E16.0.

P550

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Flash Kopierauftrag

0..
{0}

1

RM

Ubertragen der geénderten Parametereinstellungen in den (nichtfliichtigen)

Flash-Speicher des Gerates.

Parameteranderungen wirken sich zunachst nur auf den flichtigen RAM-Speicher
aus, die mit dem Ausschalten des Gerates verloren gehen. Um die

Parameterdnderungen dauerhaft zu erhalten, sind diese in den Flash-Speicher zu
Ubertragen.

Es kénnen maximal 100 Kopiervorgange garantiert werden.

Wert

Bedeutung
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0 keine Anderung Die Funktion wird nicht ausgefuhrt.
1 RAM -> Flash Kopiervorgang startet. Im Anschluss fiihrt das Gerat selbststandig
einen ,RESET" durch. Der Parameter P550 ist wieder auf
Einstellung ,0" zuriickgesetzt.
P553 PLC Sollwerte FL
Einstellbereich 0..12 mitgeltende(r) Parameter: P350, P351
Arrays [-01]= PLC-In Bit1
[-...]

Werkseinstellung
Beschreibung
Einstellwerte

[-08]= PLC-InBit8
alle Arrays: {0}
Zuweisung der Funktionen fir die verschiedenen PLC Steuerbits.

‘ Wert Bedeutung
0 Keine Funktion Der Eingang wird nicht verwendet.
1 Freigabe rechts Sk . . High aktiv
Der Antrieb lauft mit Drehrichtung rechts. Flanke 0 >1 1
2 Freigabe links S s . . . High aktiv
Der Antrieb lauft mit Drehrichtung links. Flanke 0 >1 1
3 Freigabe rechts via Bus Sk . . High aktiv
Der Antrieb I&uft mit Drehrichtung rechts. Flanke 0 >1
4 Freigabe links via Bus Sk . . . High aktiv
Der Antrieb lauft mit Drehrichtung links. Flanke 0 >1 1
Spannung sperren Antrieb trudelt aus. Low aktiv
Schnellhalt Antrieb wechselt nach dem Ausschalten
(Beenden des gewahlten Ausschaltmodus) in Low aktiv
den Zustand ,Einschaltsperre®.
7 Stérungsquittierung Stérungsmeldung quittieren.
Quittieren nur méglich, wenn die Ursache der Flanke 0 >1
Meldung nicht mehr vorhanden ist.
Kaltleitereingang Zur Auswertung eines Kaltleitersignals. High aktiv
Bremse liiften Die Bremse wird manuell (Signal ,high*) bzw. High aktiv
Automatisch (Signal ,low") geluftet 9
10 Automatikbetrieb deaktiv Fernsteuerung deaktiviert, Steuerung nur Gber . .
- . High aktiv
Digital IOs des Gerates.
11 Freigabe rechts sperren Drehrichtung rechts ist gesperrt. High aktiv
12 | Freigabe links sperren Drehrichtung links ist gesperrt. High aktiv

1) Wenn, abhangig von Parameter P130, der DIP-Schalter 2 (S2) oder Parameter P428 auf
JAutomatischer Anlauf* parametriert sind, wird keine Flanke benétigt. Es geniigt ein ,High Pegel“.

P570

Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Hinweis

Verriegelungszeit RF

0..25.00s
{0,501}

Die Verriegelungszeit bestimmt bei Drehrichtungswechsel (Reversieren) den
Zeitraum, in dem der Motor nach Ende der Ablaufzeit und vor Beginn der Hochlaufzeit
nicht bestromt wird.

mitgeltende(r) Parameter: P102, P103, P108, P130

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird die Verriegelungszeit Gber das
Potentiometer P1 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen und nicht
verandert werden. Er entspricht dann dem durch das Potentiometer bestimmten
Einstellwert.

Wird die Verriegelungszeit zu kurz gewahlt, kann es sein, dass der Motor nach dem
Ende der Ablaufzeit noch dreht. Der Start in die entgegengesetzt Drehrichtung hatte
zur Folge, dass der Motor durch die so entstehende Gegenstrombremsung
UbermaRigen Belastungen (thermisch, mechanisch) ausgesetzt wird.
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P580
Einstellbereich
Werkseinstellung
Beschreibung

Fehler bei Ubertemp. RF
0...1 mitgeltende(r) Parameter: P108, P427
{1}

Fehlerabschaltung bei Ubertemperatur — Auswahl, ob ein Ubertemperaturfehler
(Kaltleiter) zu einer Warnung oder Stérungsabschaltung fiihren soll.

Einstellwerte ‘ Wert Bedeutung
0 Aus Warnmeldung (C002) bei Ubertemperatur
1 An Stérmeldung (E002) und Abschalten des Gerates bei
Ubertemperatur
P581 Phasenfolgeerkennung RF
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P130, P420
Werkseinstellung {0}

Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Analyse der Phasenfolge des Versorgungsnetzes durch das Gerat und automatische
Anpassung des Motordrehfeldes an die gewiinschte Drehrichtung.

Solange der Parameter P130=0 eingestellt ist, wird die Phasenfolgeerkennung tber
den DIP-Schalter S2-DIP2 bestimmt. Der Parameter kann in diesen Fall nur gelesen
und nicht verandert werden. Er entspricht dann dem durch den DIP-Schalter
bestimmten Einstellwert.

Wert Bedeutung

0 Aus Die Drehrichtung des Motors wird durch das Drehfeld vom

Versorgungsnetz bestimmt.

1 An Die Drehrichtung des Motors wird durch die Freigaberichtung
bestimmt.
P582 Bremse man. liiften RF
Einstellbereich 0...1 mitgeltende(r) Parameter: P420
Werkseinstellung {0}

Beschreibung

Hinweis

Einstellwerte

Festlegung der Bedingungen fir das Liften (L6sen) einer angeschlossenen
elektromechanischen Bremse

GEFAHR! Bei bestimmten Antriebsaufgaben (z.B. Hubwerk) kann das Liiften der
Bremse, ohne dass der Antrieb lauft, zu gefahrlichen Situationen fiihren
(Absturzgefahr einer gehobenen Last)!

‘ Wert ‘ Bedeutung

0 Aus
1 An

Die Bremse wird nur geliiftet, wenn der Motor freigegeben wird.

Die Bremse wird geliiftet, auch wenn der Motor nicht freigegeben
ist (z.B. wenn ein Antrieb bei Revisionsarbeiten verschoben
werden soll). = Hinweis beachten!.
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5.2.8 Informationen

P700 Aktueller Betriebszustand RD
Anzeigebereich 0.0...254
Arrays [-01] = Aktuelle Stérung aktuell aktive (nicht quittierte) Stérungsmeldung
[-02] = Aktuelle Warnung aktuell bestehende Warnmeldung
[-03] = Grund Einschaltsper. aktuell bestehender Grund fiir eine aktive Einschaltsperre
Beschreibung Darstellung aktueller Meldungen zum Betriebszustand
Anzeigewerte Abschnitt 6 "Meldungen zum Betriebszustand"
P707 Software-Version
Anzeigebereich 0,0...9999,0
Arrays [-01]1= Version Versionsnummer (z. B.: V1.0)
[-02] = Revision Revisionsnummer (z. B.: R1)
[-03] = Sonderversion Sonderversion der Hard-/ Software (z. B. 0.0). Der Wert ,0“ steht
fur ,Standardausfiihrung*.
Beschreibung Darstellung der Software-Version (Firmware-Version) des Gerates
P708 Zustand Digitaleing. RD
Anzeigebereich 0000 0000 0000 ... 0111 1111 1111 piny 0000 ... O7FF (nex)
Beschreibung Darstellung des Schaltungszustandes der digitalen Eingange
Anzeigewerte Wert (Bit) Bedeutung
0 Digitaleingang 1 Schaltungszustand Digitaleingang 1
1 Digitaleingang 2 Schaltungszustand Digitaleingang 2
2 Digitaleingang 3 Schaltungszustand Digitaleingang 3
3 Kaltleitereingang Schaltungszustand Kaltleitereingang
4 Bus In Bit 0 Signalzustand Bus In Bit 0
5 Bus In Bit 1 Signalzustand Bus In Bit 1
6 Bus In Bit 2 Signalzustand Bus In Bit 2
7 Bus In Bit 3 Signalzustand Bus In Bit 3
8 Digitaleingang 1 BUS Schaltungszustand BUS - Digitaleingang 1
9 Digitaleingang 2 BUS Schaltungszustand BUS - Digitaleingang 2
10 STO-Eingang Signalzustand STO Eingang
P709 Zustand Potentiomet. RD
Anzeigebereich 0,0...100,0 %
Arrays [-01] = DIP — Schalter S1 aktuelle Wert in % von 3,6 A (SK 1xxE-FDS-151-...), bzw.
aktuelle Wert in % von 7,5 A (SK 1xxE-FDS-301-...)
[-02] = Potentiometer P1 aktuelle Wert in % von 25,6 s
[-03] = Potentiometer P2 aktuelle Wert in % von 100% Startspannung
[-04] = Potentiometer P3 aktuelle Wert in % von 25,6 s
Beschreibung Darstellung der eingestellten Werte des DIP — Schalters S1 bzw. der Potentiometer

P1 ... P3, bezogen auf die jeweiligen Skalenendwerte (in %)
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P711 Zustand Digitalausg. RD
Anzeigebereich 0000 0000 ... 0111 1111 (bin) 00 ... 7F (hex)
Beschreibung Darstellung des Schaltungszustandes der digitalen Ausgange
Anzeigewerte Wert (Bit) Bedeutung

0 Digitalausgang 1 Schaltungszustand Digitalausgang 1

1 Digitalausgang 2 Schaltungszustand Digitalausgang 2

2 mechanische B. Schaltungszustand Ausgang mechanische Bremse

3 Bus / AS-i Out Bit0 Schaltungszustand Bus Out Bit 1

4 Bus / AS-i Out Bit1 Schaltungszustand Bus Out Bit 2

5 Bus / AS-i Out Bit2 Schaltungszustand Bus - Digialeingang 1

6 Bus / AS-i Out Bit3 Schaltungszustand Bus - Digialeingang 2
P716 Aktuelle Frequenz RD

Anzeigebereich
Beschreibung

-70...+70Hz
Darstellung der aktuellen Ausgangsfrequenz

Hinweis Der Wert errechnet sich aus der Netzfrequenz und der gewahlten Drehrichtung bei
Freigabe.
Im ausgeschalteten Zustand (Antrieb nicht freigegeben) wird der Wert ,Null*
ausgegeben.
P718 Netzfrequenz RD
Anzeigebereich -70...+70Hz
Beschreibung Darstellung der aktuellen Netzfrequenz
P719 Aktueller Strom RD
Anzeigebereich 0,0...9999 A
Beschreibung Darstellung des aktuellen Ausgangsstromes
P720 Wirkstrom RD
Anzeigebereich -999,9 ... + 9999 A
Beschreibung Darstellung des aktuell gemessenen Wirkstromes
Anzeigewerte Wert Bedeutung
-999,9 ...-0/1 Generatorischer Strom
0 ...+999,9 Motorischer Strom
P721 Blindstrom RD
Anzeigebereich -999,9 ... + 9999 A
Beschreibung Darstellung des aktuell gemessenen Blindstromes
P722 Aktuelle Spannung RD

Anzeigebereich
Beschreibung

0...500V

Darstellung der aktuell an den Ausgangsklemmen anstehenden Wechselspannung
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P723 Spannung -d RD S
Anzeigebereich -500 ... + 500 V

Beschreibung

Darstellung der aktuellen Spannungskomponente Ud

Hinweis Der Wert betragt typischer Weise ,0“.
P724 Spannung -q RD S
Anzeigebereich -500 ... + 500V

Beschreibung

Darstellung der aktuellen Spannungskomponente Uq

Hinweis Der Wert entspricht typischer Weise dem Parameter P722.
P725 Aktueller Cos phi RD
Anzeigebereich 0,00 ... 1,00

Beschreibung

Darstellung des aktuell berechneten cos phi Wertes

P726

Anzeigebereich
Beschreibung
Hinweis

Scheinleistung RD
0,00 ... 99,99 kVA

Darstellung der aktuell berechneten Scheinleistung

Der Berechnung liegen die Motordaten (P203) zu Grunde.

P727

Anzeigebereich
Beschreibung

Mechanische Leistung RD

-99,99 ... + 99,99 kW
Darstellung der aktuell berechneten Wirkleistung am Motor

P728

Anzeigebereich
Beschreibung

Akt. Netzspannung RD

0...1000V
Darstellung der aktuell an den Eingangsklemmen anstehenden Versorgungsspannung

P732

Anzeigebereich
Beschreibung

Strom Phase U RD

0,0...999,9 A
Darstellung des aktuell gemessenen Stromes der Phase U

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsstrome der Wert
von P719 abweichen.

P733 Strom Phase V RD

Anzeigebereich 0,0...9999 A

Beschreibung

Darstellung des aktuell gemessenen Stromes der Phase V

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsstrome der Wert
von P719 abweichen.

P734 Strom Phase W RD

Anzeigebereich 0,0...9999 A

Beschreibung
Hinweis

Darstellung des aktuell gemessenen Stromes der Phase W

Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsstrome der Wert
von P719 abweichen.
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P740

Anzeigebereich
Arrays

Beschreibung

ProzeRdaten Bus In RD S
0000 ... FFFF (hex) -32768 ... + 32767 (dez)

[-01]= Steuerwort

[-02] = ... [-04]

[-05] = Parameterdaten In 1

nicht benutzt

['06] = Parameterdaten In 2 Daten bei Parameteriibertragung:

Auftragskennung (AK), Parameternummer (PNU),
Index (IND), Parameterwert (PWE1 /PWE2)

[-07] = Parameterdaten In 3
[-08] = Parameterdaten In 4
[-09] = Parameterdaten In 5

Darstellung der Prozess- und Parameterdaten, die an das Gerat gerichtet Giber den
Bus Ubertragen werden.

P741

Anzeigebereich
Arrays

Beschreibung

ProzeRdaten Bus Out RD S
0000 ... FFFF (hex) -32768 ... + 32767 (dez)
[-01] = Statuswort Bus = Zustandswort

[-02] = Bus - Istwert 1
[-03] = Bus - Istwert 2
[-04] = Bus - Istwert 3
[-05] = Parameterdaten Out 1
[-06] = Parameterdaten Out 2
[-07] = Parameterdaten Out 3
[-08] = Parameterdaten Out 4
[-09] = Parameterdaten Out 5

Darstellung der Prozess- und Parameterdaten, die vom Geréat Gber den Bus
Ubertragen werden.

Fehlernummer im HighByte, Warnnummer im LowByte
Aktueller Strom bezogen auf den Nennstrom des Gerates

Aktuelle Wirkleistung bezogen auf die Nennleistung des Gerates

Daten bei Parameteriibertragung.

P743

Anzeigebereich
Beschreibung

Geratetyp RD

0,25 ... 11,00 kW
Darstellung der Geratenennleistung (z.B.: 3,00 = Gerat mit 3,0 kW Nennleistung)

P744
Anzeigebereich
Beschreibung
Anzeigewerte

Ausbaustufe RD

0..1
Darstellung der Ausbaustufe des Gerates

Wert Bedeutung

0-4 | reserviert

SK 155E (AS-i) Motorstarter mit Sanftanlauf
+ integrierter Schnittstelle AS-Interface

reserviert

SK 175E (AS-i) Motorstarter mit Sanftanlauf und Reversierfunktion
+ integrierter Schnittstelle AS-Interface

reserviert

SK 155E (Profibus) Motorstarter mit Sanftanlauf

+ integrierter Schnittstelle PROFIBUS DP

10 reserviert

11 SK 175E (Profibus) Motorstarter mit Sanftanlauf und Reversierfunktion

+ integrierter Schnittstelle PROFIBUS DP
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P749
Anzeigebereich
Beschreibung
Anzeigewerte

Zustand DIP-Schalter RD

0000 0000 ... 1111 1111 (vin) 00 ... FF (hex) 0 ... 255 (dez)
Darstellung des Schaltungszustandes der DIP-Schalter (S1, S2).

Wert (Bit) Bedeutung

DIP-Schalter 1 Schaltungszustand DIP-Schalterelement 1

DIP-Schalter 2 Schaltungszustand DIP-Schalterelement 2

Schaltungszustand DIP-Schalterelement 3

0
1
2 DIP-Schalter 3
3

DIP-Schalter 4 Schaltungszustand DIP-Schalterelement 4

P752

Anzeigebereich
Beschreibung

Fehler Wechsl.Relais RD

0..10

Anzahl der durch ein Wechsler Relais verursachten Fehlermeldungen (E18.3). Das
Wechsler Relais sorgt fir den Wechsel der Motordrehrichtung im Reversiermodus.

Hinweis Nach Auftreten des 10. Fehlers ist das Gerat nicht mehr einsatzbereit und muss zur
Reparatur eingeschickt werden.
Der Parameter ist nur bei Geraten mit Reversierfunktion (SK 175E-FDS) verfligbar.
P753 Fehler Bypass Relais RD
Anzeigebereich 0...10

Beschreibung

Anzahl der durch ein Bypass Relais verursachten Fehlermeldungen (E18.4).
Das Bypass Relais tiberbriickt nach Abschluss der Anlaufphase die Thyristormodule.

Hinweis Nach Auftreten des 10. Fehlers ist das Gerat nicht mehr einsatzbereit und muss zur
Reparatur eingeschickt werden.
Der Parameter ist nur bei Geraten mit Sanftanlauffunktion (SK 155E-FDS,
SK 175E-FDS) verflgbar.
P762 Spannung Phase U RD
Anzeigebereich 0...500V

Beschreibung

Darstellung der aktuellen Spannung der Phase U

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsspannungen der
Wert von P722 abweichen.

P763 Spannung Phase V RD

Anzeigebereich 0...500V

Beschreibung

Darstellung der aktuellen Spannung der Phase V

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsspannungen der
Wert von P722 abweichen.

P764 Spannung Phase W RD

Anzeigebereich 0...500V

Beschreibung

Darstellung der aktuellen Spannung der Phase W

Hinweis Aufgrund des Messverfahrens kann trotz symmetrischer Ausgangsspannungen der
Wert von P722 abweichen.
P780 Gerate ID

Anzeigebereich
Arrays
Beschreibung
Hinweis

0...9undA...Z (char)
[-01]1= ...[-14]
Anzeige der Seriennummer (14-stellig) des Gerates.

* Anzeige Uber NORDCON: als zusammenhangende Seriennummer des Gerates
* Anzeige Uber Bus: ASCII-Code (dezimal). Jedes Array muss separat ausgelesen
werden.
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6 Meldungen zum Betriebszustand

Das Gerat und die Technologiebaugruppen generieren bei Abweichungen vom normalen
Betriebszustand eine entsprechende Meldung. Dabei wird zwischen Warn- und Stérmeldungen
unterschieden. Befindet sich das Gerat in ,Einschaltsperre®, kann auch hierfir die Ursache angezeigt
werden.

Die fur das Gerat generierten Meldungen werden im entsprechenden Array des Parameters (P700)
angezeigt. Die Anzeige der Meldungen fur Technologieboxen ist in den jeweiligen Zusatzanleitungen
bzw. Datenblattern der betreffenden Baugruppen beschrieben.

Einschaltsperre, ,,nicht bereit“ > (P700 [-03])

Befindet sich das Gerat im Zustand ,nicht bereit* bzw. ,Einschaltsperre®, erfolgt die Anzeige der
Ursache im dritten Array-Element des Parameters (P700).

Die Anzeige ist nur mit der NORD CON - Software bzw. der ParameterBox maglich.
Warnmeldungen - (P700 [-02])

Warnmeldungen werden generiert, sobald eine definierte Grenze erreicht wird, die jedoch noch nicht
zu einer Abschaltung des Geréts fiihrt. Diese Meldungen lassen sich Uber das Array-Element [-02] im
Parameter (P700) so lange anzeigen, bis entweder die Ursache fiir die Warnung nicht mehr ansteht,
oder das Gerat mit einer Fehlermeldung in Stérung gegangen ist.

Stormeldungen = (P700 [-01])

Stérungen flhren zur Abschaltung des Geréats, um einen Geratedefekt zu verhindern.
Folgende Mdglichkeiten bestehen, um eine Stérmeldung zuriickzusetzen (zu quittieren):

* durch Netz Aus- und wieder Ein-Schalten,

» durch einen entsprechend programmierten Digitaleingang (P420),

* durch das Ausschalten der ,Freigabe“ am Gerat (wenn kein Digitaleingang zum Quittieren
programmiert ist),

» durch eine Busquittierung

6.1 Darstellung der Meldungen

LED-Anzeigen

Der Geratestatus wird Uber die von aufien sichtbare LED ,Geratestatus” signalisiert (EJ Abschnitt 3
"Anzeige, Bedienung und Optionen").

SimpleBox - Anzeige

Die SimpleBox zeigt eine Stérung mit ihrer Nummer und einem vorangestellten ,E* an. Zusatzlich lasst
sich die aktuelle Stérung im Array-Element [-01] des Parameters (P700) anzeigen. Die letzten
Stérmeldungen werden im Parameter (P701) abgespeichert. Weitere Informationen zum Geréte-
Status im Moment der Stérung sind den Parametern (P702) bis (P706) / (P799) zu entnehmen.

Ist die Stérungsursache nicht mehr vorhanden, blinkt die Stérungsanzeige in der SimpleBox und der
Fehler kann mit der Enter-Taste quittiert werden.

Warnmeldungen hingegen werden durch ein fuhrendes ,C* dargestellt (,Cxxx“) und lassen sich nicht
quittieren. Sie verschwinden selbststandig, wenn die Ursache dafiir nicht mehr besteht oder das Gerat
in den Zustand ,Stérung“ Ubergegangen ist. Beim Auftreten einer Warnung wahrend des
Parametrierens wird das Erscheinen der Meldung unterdrickt.
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Im Array-Element [-02] des Parameters (P700) kann die aktuelle Warnmeldung zu jeder Zeit im Detalil

angezeigt werden.

Der Grund fir eine bestehende Einschaltsperre lasst sich durch die SimpleBox nicht darstellen.

ParameterBox — Anzeige

In der ParameterBox erfolgt die Anzeige der Meldungen in Klartext.

6.2 Diagnose LEDs am Gerat

Das Gerat generiert Meldungen zum Betriebszustand. Diese Meldungen (Warnungen, Stérungen,

Schaltzustdnde, Messdaten) konnen (ber Parametriertools (EJd Abschnitt 3.2

Parametrieroptionen ") angezeigt werden (Parametergruppe P7xx).

"Bedien-

und

In begrenztem Umfang werden Meldungen aber auch Uber die Diagnose und Status - LEDs

visualisiert.

Diagnose LEDs

LED
Name | Farbe Beschreibung Signal Zustand " Bedeutung
DS rot/ Geratestatus aus Gerat nicht betriebsbereit
grin » keine Steuerspannung
griin an Gerat ist eingeschaltet (lauft)
grin blinkt { 0,5 Hz Gerat ist einschaltbereit
4 Hz Gerat ist in Einschaltsperre
rot / griin 4 Hz Warnung
im 0,5 Hz Gerat nicht einschaltbereit
Wechsel « 24V DC Versorgung liegt an, aber
Netzspannung liegt nicht an
rot blinkt Fehler, Blinkhaufigkeit entspricht der
Fehlernummer
ASi rot/ Status AS-i Details (EJ Abschnitt 4.3.4.2)
gelb/
griin
BR grin Status PBR Details (£ Abschnitt 4.4.3.2)

1) Signalzustand = Angabe der LED — Farbe + Blinkfrequenz (Einschalthaufigkeit je Sekunde), Beispiel ,rot blinkt, 2 Hz“ = rote LED schaltet

2 x je Sekunde ein und aus
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6.3 Meldungen

Stormeldungen

Anzeige in der
Simple- / ControlBox

Storung Ursache
Gruppe Detail in Text in der ParameterBox « Abhilfe
P700 [-01] /
P701
E001 1.0 Ubertemp. Thyristor Temperaturiiberwachung des Thyristormoduls

,Ubertemperatur
Thyristormodul”

Die Temperaturiiberwachung erfolgt anhand eines

Berechnungsmodells. Liegen die Ergebnisse auerhalb des

zulassigen Temperaturbereiches, wird die Fehlermeldung
ausgelost.

* Umgebungstemperatur prifen
* Motorlast in der Beschleunigungsphase reduzieren
» Gerat auf Verschmutzung prifen

E002 2.2 Ubertemp. Brems-R.ext Temperaturwéchter (z. B. Bremswiderstand) hat
,Ubertemperatur angesprochen. Der digitale Eingang ist ,Low".
Bremswiderstand extern” * Anschluss und Temperaturwachter priifen.
E003 3.0 Uberstrom I2t Grenze
+ Andauernde Uberlastung am Motor
33 Uberstrom Thyristor + Andauernde Uberlastung am Motor wahrend der
Beschleunigungsphase
E004 4.5 Uberstrom / Kurzschluss » Elektromechanische Bremse defekt
Bremsgleichrichter + Elektromechanische Bremse mit unzul3ssigen
,Uberstrom / Kurzschluss elektrischen Daten angeschlossen
Bremsgleichrichter” - Anschlussdaten prifen
E005 5.1 Uberspannung Netz Netzspannung ist zu hoch
« Siehe technische Daten (L Abschnitt 7)
E006 6.1 Unterspannung Netz Netzspannung zur niedrig
« Siehe technische Daten (L Abschnitt 7)
E007 7.0 Phasenfehler Netz Netzanschlusseitiger Fehler
+ eine Netzphase nicht angeschlossen
* Netz ist unsymmetrisch
EO016 16.0 Phasenfehler Motor Eine Motorphase ist nicht angeschlossen.
* P539 prifen
* Motoranschluss berprifen
16.1 Magn.strom Uberwach. Bendtigter Magnetisierungsstrom wurde im
Magnetisierungsstrom Einschaltmoment nicht erreicht.
Uberwachung“ + P539 priifen
* Motoranschluss lberpriifen
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E018 18.0 reserviert

18.1 reserviert

18.2 reserviert

18.3 Wechsler-Relais klebt Ein Relais, welches fiir die Realisierung des
Drehrichtungswechsel am Motor relevant ist
(Reversierbetrieb), klebt bzw. ist defekt.

Diese Fehlermeldung kann nur durch Ausschalten des
Gerates quittiert werden. Jeder aufgetretene Fehler wird
gezahlt (P752). Nach Auftreten des 10. Fehlers ist das
Gerat nicht mehr einsatzbereit und muss zur Reparatur
eingeschickt werden.

Nur relevant fir Gerate mit Reversierfunktion

(SK 175E-FDS).

18.4 Bypass-Relais klebt Ein Relais, welches fiir die Uberbriickung der
Thyristormodule (Wechsel zwischen Beschleunigungsphase
und Normalbetrieb des Motors) relevant ist, klebt bzw. ist
defekt.

Diese Fehlermeldung kann nur durch Ausschalten des
Gerates quittiert werden. Jeder aufgetretene Fehler wird
gezahlt (P753). Nach Auftreten des 10. Fehlers ist das
Gerat nicht mehr einsatzbereit und muss zur Reparatur
eingeschickt werden.
Nur relevant fiir Gerate mit Sanftanlauffunktion
(SK 155E-FDS, SK 175E-FDS).

E020 20.0 reserviert

EO21  20.9 Watchdog

20.2 Stack Overflow

20.3 Stack Underflow

20.4 Undefined Opcode

20.5 Protected Instruct.

Protected Instruction”
20.6 lllegal Word Access
20.7 lllegal Inst. Access Systemfehler Fehler in der Programmausfiihrung, ausgelost
“lllegal Instruction Access” durch EMV-Storungen.
- * Verdrahtungsrichtlinien beachten
20.8 Prog.speicher Fehler « Zuséatzliches externes Netzfilter einsetzen
,Programmspeicher Fehler” . Gerit sehr qut erden
(EEPROM -Fehler) 9
20.9 Dual-Ported RAM
21.0 NMI Fehler
(wird von Hardware nicht
verwendet)

211 PLL Fehler

21.2 ADU Fehler ,Overrun®

21.3 PMI Fehler ,Access Error”

214 Userstack Overflow
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Warnmeldungen

Anzeige in der

Simple-/ ControlBox | Warnung Ursache
Gruppe Detail in Text in der ParameterBox e Abhilfe
P700 [-02]
C002 2.0 Ubertemp. Motor PTC Warnung vom Motortemperaturfihler (Auslésegrenze
,Ubertemperatur Motor PTC* erreicht)
* Motorbelastung reduzieren
C003 3.0 Uberstrom 12t Grenze Warnung: 1’t-Grenze

z.B. Ausgangsstrom > Nennstrom des Motors

Erreichen des 1,3 fachen Motornennstromes fiir die Dauer
von 60s

» Andauernde Uberlastung des Motors

Meldungen Einschaltsperre, ,,nicht bereit“

Anzeige in der
Simple-/ ControlBox | Grund Ursache
Gruppe Detail in Text in der ParameterBox e Abhilfe
P700 [-03]
1000 0.1 Spannung sperren von |10 Mit Funktion ,Spannung sperren“ parametriert Eingang
(P420 / P480) steht auf low
« Eingang ,high setzen”
» Signalleitung prifen (Kabelbruch)
0.3 Spannung sperren vom Bus * Busbetrieb (P509): Steuerwort Bit 1 ist ,low*
0.5 Freigabe beim Start Freigabesignal (Steuerwort, Dig IO oder Bus 10) lag schon
wahrend der Initialisierungsphase (nach Netz ,EIN®, bzw.
Steuerspannung ,EIN“) an.
* Freigabesignal erst nach Abschluss der Initialisierung
erteilen (d.h. wenn Gerat bereit)
« Aktivierung ,Automatischer Anlauf* (P428)
Bei 3-phasigen Geraten: Eine Phase fehlt bzw. ist nicht
angeschlossen.
1006 6.0 Netzspannungsfehler * Netzspannung ausgefallen
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6.4 FAQ Betriebsstorungen

Storung

Mogliche Ursache

Abhilfe

Gerét startet nicht (alle LED
aus)

Keine bzw. falsche Netzspannung
Gerate ohne integriertes Netzteil (Option
—HVS): Keine 24 V DC Steuerspannung

Anschlisse, Zuleitungen
prufen
Schalter / Sicherungen priifen

Gerat reagiert nicht auf
Freigabe

Bedienelemente nicht angeschlossen
Freigabesignal rechts und links liegen
parallel an

Freigabesignal liegt an, bevor Gerat
betriebsbereit ist (Gerat erwartet eine
Flanke 0 = 1)

Wiedereinschaltsperre ist aktiv
Blockadezeit bei Reversierung ist aktiv

Freigabe erneut setzen

P428 ggf. umstellen: 0 =
Gerat erwartet fur Freigabe
eine Flanke 0>1/,1" = Gerat
reagiert auf ,Pegel” >
Gefahr: Antrieb kann
selbststéndig loslaufen!

Steueranschlisse priifen

P130 prifen
DIP-Schalter $2-DIP1 priifen

Motor startet trotz
anstehender Freigabe nicht

Motorkabel nicht angeschlossen
Bremse liftet nicht

Anschlisse, Zuleitungen
prufen

Gerat schaltet bei
zunehmender Last
(Erhéhung mechanische
Belastung / Drehzahl) ohne
Fehlermeldung ab

Eine Netzphase fehlt

Anschlisse, Zuleitungen
prufen
Schalter / Sicherungen prufen

Motor dreht in die falsche
Richtung

Motorkabel: U-V-W vertauscht

Motoranschluss: 2 Phasen
tauschen
alternativ:

— Parameter P420
Funktionen Freigabe rechts
/ links tauschen

Tabelle 6: FAQ Betriebsstorungen
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7 Technische Daten

7.1 Allgemeine Daten Motorstarter

Funktion Spezifikation

Motoriiberlastiiberwachung 150 % fir 9s ... 170 s, je nach Abschaltklasse (P535)
Wirkungsgrad Motorstarter >98 %

Isolationswiderstand >5MQ

Betriebs-/ Umgebungstemperatur
Lager- und Transporttemperatur
Langzeitlagerung

Schutzart

Max. Aufstellhdhe tiber NN

Umweltbedingungen

Umweltschutz
SchutzmaRnahmen gegen

Motortemperatur-Uberwachung
Sanftanlauf (wenn verfugbar)

Wartezeit zwischen zwei
Netzeinschaltzyklen
Schnittstellen

Galvanische Trennung
Anschlussklemmen, elektrischer
Anschluss

-25°C ... +50°C, je nach Betriebsart (d Abschnitt 7.2.1)
-25°C ... +60/70°C

(3 Abschnitt 9.1)
IP65

bis 1000 m keine Leistungsreduktion

1000...2000 m: 0,25 %/ 100 m Leistungsreduktion, Uberspannungskat.3

2000...4000 m: 0,25 %/ 100 m Leistungsreduktion, Uberspannungskat.2,
externer Uberspannungsschutz am Netzeingang erforderlich
Transport (IEC 60721-3-2:) mechanisch: 2M2

Betrieb (IEC 60721-3-3): mechanisch: 3M6

klimatisch: 3K3 (IP55) 3K3 (IP65)
EMV (B3 Abschnitt 1.7)
RoHS (£ Abschnitt 1.7)

Phasenausfall Netz,
Phasenausfall Motor
I2t-Motor, PTC/ Bimetall-Schalter

Phasenanschnitt, zweiphasig

Magnetisierungsiiberwachung Motor

60 s fur alle Gerate, im normalen Betriebszyklus

Standard RS485 (Single Slave)
Option AS-i on board (X Abschnitt 4.3)

PROFIBUS DP - on board (£ Abschnitt 4.4)
Steuerklemmen

Leistungsteil (Ed Abschnitt 2.3.2)
Steuerteil (Ed Abschnitt 2.3.3)
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7.2 Elektrische Daten
Die nachfolgenden Tabellen beinhalten u. A. die nach UL relevanten Daten.

Details zu den UL- / CSA Zulassungsbedingungen sind dem Kapitel 1.7.1 "UL und CSA Zulassung" zu

entnehmen. Die Verwendung schnellerer Netzsicherungen als angegeben ist zulassig.

7.2.1 Elektrische Daten

Geratetyp SK 1x5E-FDS-... -111-340 -301-340-
BaugrofBe 0 1
Motornennleistung 400V 1,1 kW 3,0 kW
(4 poliger Normmotor) 480V 1,5 hp 4nhp
Netzspannung 3AC380V—-20%...500V +10 %, 47 ... 63 Hz
rms 3,1A 75A
Eingangsstrom
FLA 3,1A 7,0 A
Ausgangsspannung 3 ACO0 ... Netzspannung
rms 3,1A 75A
Ausgangsstrom FLA 3,1A 70 A
LRA 21,7 A 49,0 A

maximale Dauerleistung/ maximaler Dauerstrom

s1-50°C| 1,1 kw/ 3,1 A 3,0kW/7,5A| \ |

Sicherungen (AC) allgemein (empfohlen)

trage|7,5...16 AV | 75 .16 A"

Isc 2 [A] Sicherungen (AC) UL-zuldssig ¥
ololo
Klasse (class) § g g
@ RK5 | x 30 A 30A
L CA CC,CF,J, T,G X 30A 30A
p 500V| |x 30 A 30 A

Sicherungsgrofie abhangig von Grofle des angeschlossenen Motors, fir Gruppenabsicherung: maximale SicherungsgroRe: 30 A
maximal zulassiger Kurzschlussstrom am Netz, wird ggf. durch ausgewahlte Anschlusskombination/ Wartungsschalter verringert

N =

)
)

3)  Strombegrenzung durch verwendete Leistungsstecker beachten (EJ 1.7.1 "UL und CSA Zulassung")
)

4 sinverse time trip type“ nach UL 489
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8 Zusatzinformationen

8.1 Elektromagnetische Vertraglichkeit EMV

8.1.1 Allgemeine Bestimmungen

Alle elektrischen Einrichtungen, die eine in sich abgeschlossene, eigene Funktion haben und die als
fur den Endanwender bestimmte Einzelgerate auf den Markt gebracht werden, missen ab Juli 2007
der Richtlinie 2004/108/EG genugen (vormals Direktive EEC/89/336). Es gibt fur den Hersteller drei
verschiedene Wege, Ubereinstimmung mit dieser Direktive aufzuzeigen:

1. EU-Konformitétserkldrung

Hierbei handelt es sich um eine Erklarung des Herstellers, dass die Anforderungen der fur die
elektrische Umgebung des Geréts gultigen europaischen Normen erfillt sind. Nur solche Normen,
die in dem offiziellen Amtsblatt der Europaischen Gemeinschaft veroffentlicht worden sind, dirfen
in der Herstellererklarung zitiert werden.

2. Technische Dokumentation

Es kann eine Technische Dokumentation erstellt werden, die das EMV-Verhalten des Gerats
beschreibt. Diese Akte muss durch ein von der zustandigen europdischen Regierungsstelle
ernannte ‘Zustandige Stelle’ zugelassen werden. Hierdurch ist es mdglich, Normen zu verwenden,
die sich noch in der Vorbereitung befinden.

3. EU-Typenpriifzertifikat

Diese Methode gilt nur fir Funksendegeréate.

Die Gerate haben nur dann eine eigene Funktion, wenn sie mit anderen Geraten (z.B. mit einem
Motor) verbunden sind. Die Grundeinheiten kénnen also nicht das CE-Zeichen tragen, das die
Ubereinstimmung mit der EMV-Direktive bestatigen wirde. Im Folgenden werden deshalb genauere
Einzelheiten Uber das EMV-Verhalten dieser Erzeugnisse angegeben, wobei vorausgesetzt ist, dass
diese entsprechend den in dieser Dokumentation aufgefiihrten Richtlinien und Hinweisen installiert
wurden.

Der Hersteller kann selbst bescheinigen, dass seine Gerate beziglich ihres EMV-Verhaltens in
Leistungsantrieben den Anforderungen der EMV-Direktive in der betreffenden Umgebung genigen.
Die relevanten Grenzwerte entsprechen den Grundnormen EN 61000-6-2 und EN 61000-6-4 fur
Storfestigkeit und Stéraussendung.
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8.1.2 Beurteilung der EMV - EN 55011 (Umgebungsnorm)

In dieser Norm werden die Grenzwerte in Abhangigkeit von der zugrunde gelegten Umgebung, in der
das Produkt betrieben wird, definiert. Es wird in 2 Umgebungen unterschieden, wobei die
1. Umgebung den nichtindustriellen Wohn- und Geschaftsbereich ohne eigene Transformatoren fiir
die Hoch- oder Mittelspannungsverteilung beschreibt. Die 2. Umgebung hingegen definiert
Industriegebiete, die nicht an das offentliche Niederspannungsnetz angeschlossen sind, sondern
Uber eigene Transformatoren fir die Hoch- oder Mittelspannungsverteilung verfiigen. Die Unterteilung
der Grenzwerte erfolgt dabei in die Klassen A und B.

Grenzwerklasse nach EN 55011 B A

Betrieb zuldssig in

1. Umgebung (Wohnumgebung) X -

2. Umgebung (industrielle Umgebung) X X"

Nach EN 61800-3 erforderlicher Hinweis - 2)

Vertriebsweg Allgemein erhaltlich | Eingeschrankt erhaltlich

EMV - Sachverstand Keine Installation und Inbetriebnahme durch
Anforderungen EMV — fachkundige Person

1)  Verwendung des Gerates weder als Steckergerat noch in beweglichen Einrichtungen

2) ,Das Antriebssystem ist nicht fir den Einsatz in einem 6ffentlichen Niederspannungsnetz vorgesehen, das Wohngebiete speist.”

Tabelle 7: EMV - Grenzwertklasse nach EN 55011
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8.1.3 EMV des Gerates

ACHTUNG

EMV-Stérung der Umgebung

Dieses Gerat verursacht hochfrequente Stérungen, die in Wohnumgebung zusatzliche
Entstérmalnahmen erforderlich machen koénnen ([] 8.1 "Elektromagnetische Vertraglichkeit EMV").

Das Gerat ist ausschlieBlich fir gewerbliche Anwendungen vorgesehen. Es unterliegt deshalb nicht
den Anforderungen der Norm EN 61000-3-2 zur Aussendung von Oberwellen.

Die Grenzwertklassen werden nur erreicht, wenn
» die Verdrahtung EMV-gerecht erfolgt
» die Lange geschirmter Motorkabel nicht die zulassigen Grenzen Uberschreitet

Wenn ein abgeschirmtes Motorkabel verwendet wird, dann ist die Schirmung des Motorkabels am
Motor aufzulegen.

Gerateausfiihrung Leitungsgebundene Emission
max. Linge Motorkabel, 150 kHz - 30 MHz
geschirmt Klasse A Klasse B

Standardkonfiguration fiir
Betrieb an TN/TT — Netzen 20m -
(aktives integriertes NetZzfilter)

EMV Ubersicht der Normen, die laut EN 60947-4-2,
als Priif- und Mess-Verfahren Anwendung finden:

Stéraussendung

. . A
Lellt.ungsgebundene Emission EN 55011
(Stérspannung) -
Abgestrahlte Emission A

EN 55011

(Storfeldstarke) -
Stérfestigkeit EN 61000-6-1, EN 61000-6-2
ESD, Entladung statischer Elektrizitdt |EN 61000-4-2 6 kV (CD), 8 kV (AD)
EMF, hochfrequente 10 V/m; 80 — 1000 MHz
elektromagnetische Felder EN 61000-4-3 3 V/m; 1400 — 2700 MHz
Burst auf Steuerleitungen EN 61000-4-4 1kV
Burst auf Netz- und Motorleitungen EN 61000-4-4 2kV
Surge (Phase-Phase / -Erde) EN 61000-4-5 1kV/2kV
Leitungsgefuhrte Stérgréfe durch EN 61000-4-6 10V, 0,15 — 80 MHz
hochfrequente Felder
Spanrjungsschwankungen und - EN 61000-2-1 +10 %, -15 %: 90 %
Einbruche
Spannung§unsymmetrlen und EN 61000-2-4 3 %: 2 %
Frequenzanderungen

Tabelle 8: Ubersicht gemiR Produktnorm EN 60947-4-2

106 BU 0155 de-2722



NoRP

DRIVESYSTEMS

8 Zusatzinformationen

8.1.4 EU-Konformitatserklarung

GETRIEBEBAU NORD

445RD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
i Nord-Str, 1, 22941 y . Tel. +49(0)4532 289 - 0. Fax +43(0)4532 289 - 2253 . i {.com C310801_1121

Im Sinne der EU-Richtlinien 2014/35/EU

EU-Konformitéatserklarung

Anhang IV und 2014/30/EU Anhang I, 2011/65/EU Anhang VI

Hiermit erklart Getriebebau NORD GmbH & Co.
dass die elektronischen Motorstarter der Produ

(xxx= 151, 301, 751)

und die weiteren Optionen/Zubehérteilen:

den folgenden Bestimmungen entsprechen:

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

RoHS-Richtlinie 2011/65/EU
Delegierte Richtlinie (EU) 2015/863

Angewandte Normen:

EN 60947-1:2007+A1:2011+A2:2014+AC:2015
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016

notwendige original Zubehdorteile.

Die erste Kennzeichnung erfolgte in 2016.

Bargteheide, 17.03.2021

O/CL: N~

U. Kiichenmeister
Geschaftsleitung

KG als Hersteller in alleiniger Verantwortung,
ktreihe NORDAC LINK

o SK 155E-FDS-xxx-340-A-.. , SK 175E-FDS-xxx-340-A-..

SK CU4-..., SK TU4-... , SK TIE4-..., SK PAR-3. , SK CSX-3. , SK TIE5-BT-STICK

Niederspannung-Richtlinie 2014/35/EU  ABI. L 96 vom 29.3.2014, 5. 357-374

ABI. L 96 vom 29.3.2014, S. 79-106

ABI. L 174 vom 1.7.2011, S. 88-110
ABI. L 137 vom 4.6.2015, 5. 10-12

EN 60947-4-2:2012 EN 63000:2018

Zur Einhaltung der EMV-Vorschriften sind die Angaben in der Bedienungsanleitung zu beachten.
Dazu gehdren EMV-gerechter Aufbau und Verdrahtung, Applikationsabhangigkeiten und eventuell

|

i.V. F. Wiedemann

Seite 1von 1

Bereichsleiter Frequenzumrichter
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8.2 Betrieb am Fl- Schutzschalter

Beim Betrieb des Motorstarters sind Ableitstrome von < 20 mA zu erwarten. Er ist fir den Betrieb am
Fl- Personen- Schutzschalter geeignet.

8.3 Ausloseklassen (I%t)

Die Gerate unterstiitzen entsprechend der Produktnorm IEC 60947-4-2 folgende Ausldseklassen:
+ 5

+ 10A

» 10 (nur fur Motoren < 4,0 A Nennstrom)

Die I*t-Ausldseklassen bertcksichtigen auch die Belastungen aus dem normalen Betrieb heraus
(unterhalb 110 %). Dadurch unterscheiden sich die Abschaltzeiten zwischen einem sich schon langere
Zeit in Betrieb befindlichen (,warmen®) Motor zu einem ,kalten“ Motor, der eben gestartet wurde.

Darlber hinaus sind die Ausldésekennlinien, bedingt durch den relativ grolen Messbereich, mit
Toleranzen behaftet.

Ab einem Ausgangstrom von 56 A erfolgt eine Sofortabschaltung des Gerates. Uberschreitet der
Ausgangsstrom den 9-fachen Wert des Motornennstroms, so wird die Abschaltung zusatzlich
beschleunigt (Knick in den Kennlinien).

Somit ergeben sich folgende Kennlinien:

Rahmenbedingungen
» typisch fiir 20°C Umgebungstemperatur,
» Toleranzbereich inkl. Temperatureinflisse,
» Sofortauslésung firr | > 56 A,
» Klasse 10 nur fUr lnemm <4 A
Legende
— A: Auslosezeit
— B: Uberstromfaktor I/lnenn (Inenn= parametrierter Nennstrom)

100,05

10,0s

1,05 +

01s +

Abbildung 1: Kennlinien der Ausloseklassen
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10,005 -
RSe————F—F—— ... 10 max
— 10 typ
------ 10 min
1,00s
E 10A max
10A typ.
- 10A min.
0,10s - - | ! ! - 5 max.
! ! f 5 typ.
: : 5 min.
0,01s i i | | e
1 3 5 7 E

Abbildung 2: Auslosezeiten aus warmen Betriebszustand (bei zuvor: | = dauerhaft Inenn)

8.4 Wiedereinschaltzyklus

Abhangig von der Ausflihrung des Gerates, werden intern verschiedene Relais im Leistungskreis
verwendet. Zum Schutz der Relais vor Uberlastung bei langeren Anlaufphasen und groRen
Motorstromen ist daher eine Wiedereinschaltsperre im Gerat integriert.

Die Wiedereinschaltsperre wird durch einen Timer ausgel6st, der unmittelbar nach dem Einschalten
(Freigeben) des Geréates startet. Die Ablaufzeit des Timers ist abhangig vom Motornennstrom und der
Hochlaufzeit.

Die Sperrzeit zwischen zwei Einschaltvorgangen betragt maximal 1 s.
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8.5 Anschlusszubehor

Das Material fir die Herstellung der elektrischen Anschlisse gehort grundsatzlich nicht zum
Lieferumfang des Gerates. Es kann jedoch Uber NORD bzw. den freien Handel bezogen werden.

8.5.1 Leistungsanschliisse - Gegenstecker

Nachfolgend sind einige Stiicklisten fir die Gegenstiicke der Einbausteckverbinder
(Leistungsanschlisse, (2 Abschnitt 2.2.1.1 "Anschlussebene")) aufgelistet.

angebauter Steckertyp: HARTING Q4/2+ (Buchse)
Produktempfehlung fiir Gegenstlick zum angebauten Steckersystem

Hybridstecker HAN Q4/2 (Stift)

Anzahl | Bezeichnung Hersteller Informationen

1Xx Tulllengehause HAN-Compact Harting Gerader Kabelausgang, M25
(19 12 008 0429 )

1x Kontakteinsatz HANQ4/2 (Stift) Harting (09 12 006 3041)

4 x Crimpkontakt Stift 4mm? Harting (09 32 000 6107)

2 X Crimpkontakt Stift 0,75mm? Harting (09 15 000 6105)

1x HAN-Compact Halbverschraubung Harting M25 - 14...17mm
(19 12 000 5158)

angebauter Steckertyp: HARTING Q4/2+ (Stecker)
Produktempfehlung fiir Gegenstlick zum angebauten Steckersystem

Hybridstecker HAN Q4/2 (Buchse)

Anzahl | Bezeichnung Hersteller Informationen

1Xx Tulllengehause HAN-Compact Harting Gerader Kabelausgang, M25
(19 12 008 0429)

1x Kontakteinsatz HANQ4/2 (Buchse) Harting (09 12 006 3141)

4 x Crimpkontakt Buchse 4mm? Harting (09 32 000 6207)

2 X Crimpkontakt Buchse 0,75mm? Harting (09 15 000 6205)

1x HAN-Compact Halbverschraubung Harting M25 - 14...17mm
(19 12 000 5158)

angebauter Steckertyp: HARTING Q8/0+ (Buchse)
Produktempfehlung fiir Gegenstlick zum angebauten Steckersystem

Hybridstecker HAN Q8/0 (Stift)

Anzahl | Bezeichnung Hersteller Informationen

1Xx Tuallengehause, HAN-Compact Harting Gerader Kabelausgang, M25
(19 12 008 0429 )

1x Kontakteinsatz HAN Q8/0 (Stifteinsatz) Harting (09 12 008 3001)

8 x Crimpkontakt Buchse 1,5 mm? Harting (09 33 000 6104)

1x HAN-Compact Halbverschraubung Harting M25 - 14...17mm
(19 12 000 5158)
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8.5.2 M12 Y-Verteiler

Fir den Aufbau von komplexeren Versorgungs- bzw. Kommunikationsstrecken empfehlen wir die
Verwendung von Y-Verteilern. Diese werden direkt an die betreffenden M12 Steckverbinder des
Feldverteilers montiert und ermdglichen so dessen unmittelbare Anbindung an den jeweiligen Strang.

Bezeichnung Materialnummer Anschluss Optionsplatz Kontaktschema
SK TIE4-M12-INI-YFF 275274525 Initiator M1, M3, M5,
M7
SK TIE4-M12-POW-YMF 275274526 24V DC M8
Anschluss Bedeutung
(a) Gerateseite
(b), (c) Zuleitung (als Eingang bzw. Ausgang)

8.5.3 Motorkabel

Es stehen vorkonfektionierte Kabel fir den Motoranschluss zur Verfigung (www.nord.com).

Bezeichnung Steckverbinder Dokument
UL | FU-Seite Motorseite
SK CE-HQ8-K-MA-OE20-M4-xxUL x | Stift, 8-pol. Offene Enden, M20 " | T1275274211-212
SK CE-HQ8-K-MA-OE25-M4-xxUL x | Stift, 8-pol. Offene Enden, M25 " | T1 275274216-217
SK CE-HQ8-K-MA-OE32-M4-xxUL x | Stift, 8-pol. Offene Enden, M32 " | T1 275274226-227
SK CE-HQ8-K-MA-OE32-M5-xxUL x | Stift, 8-pol. Offene Enden, M32 " | T1275274231-232
SK CE-HQ8-K-MA-OE32-M6-xxUL x | Stift, 8-pol. Offene Enden, M32 " | T1 275274236-237
SK CE-HQ8-K-MA-OE20-M4-xxM - | Stift, 8-pol. Offene Enden, M20" | T1 275274800-803
SK CE-HQ8-K-MA-OE25-M4-xxM - | Stift, 8-pol. Offene Enden, M25" | T1 275274805-808
SK CE-HQ8-K-MA-H10E-M1B-xxM - | Stift, 8-pol. Buchse, 8-pol. T1275274810-813
SK CE-HQ8-K-MA-OE32-M4-xxM - | Stift, 8-pol. Offene Enden, M32" | T1 275274825-828
SK CE-HQ8-K-MA-OE32-M5-xxM - | Stift, 8-pol. Offene Enden, M32" | T1 275274830-833
SK CE-HQ8-K-MA-OE32-M6-xxM - | Stift, 8-pol. Offene Enden, M32" | T1275274835-838

1)  EMV - Kabelverschraubung
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8.5.4 Netzkabel

Es stehen vorkonfektionierte Kabel fir den Netzanschluss zur Verfugung (www.nord.com).

Bezeichnung Steckverbinder Dokument
UL | FU-Seite Netzseite
SK CE-HQ4-K-LE-OE-xxUL x | Buchse, 6-pol. Offene Enden TI1275274241-242
SK CE-HQ42-K-LE-OE-xxUL X | Buchse, 6-pol. Offene Enden " TI 275274246-247
SK CE-HQ4-K-LE-OE-xxM - | Buchse, 6-pol. Offene Enden T1275274840-843
SK CE-HQ42-K-LE-OE-xxM - | Buchse, 6-pol. Offene Enden " TI 275274845-848

1) inkl.24 V DC - Leitung

8.5.5 Daisy-Chain-Kabel

Es stehen vorkonfektionierte Kabel zur Verfligung, um den Netzanschluss von einem Gerat zum
nachsten durchzuschleifen (www.nord.com).

Bezeichnung Steckverbinder Dokument
UL | FU-Seite (Out) FU-Seite (In)
SK CE-HQ4-K-LA-HQ4-xxUL x | Stift, 6-pol. Buchse, 6-pol. T1275274251-252
SK CE-HQ42-K-LA-HQ42-xxUL x | Stift, 6-pol. Buchse, 6-pol. " TI 275274256-257
SK CE-HQ4-K-LA-HQ4-xxM - | Stift, 6-pol. Buchse, 6-pol. T1275274850-853
SK CE-HQ42-K-LA-HQ42-xxM - | Stift, 6-pol. Buchse, 6-pol. T1275274855-858

1) inkl.24 V DC - Leitung
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9 Wartungs- und Service-Hinweise

9.1 Wartungshinweise

NORD Motorstarter sind bei ordnungsgemalkem Betrieb wartungsfrei (Ed Abschnitt 7 "Technische
Daten").

Langzeitlagerung

Das Gerat muss in regelmafRigen Abstanden an die 24 V DC Versorgung angeschlossen werden.
Geschieht dies nicht, besteht die Gefahr einer Zerstoérung des Gerates.

Fir den Fall, dass ein Gerat langer als ein Jahr gelagert wurde, ist es vor dem regularen
Netzanschluss fiir 30 Minuten nur Gber seine 24 V DC Versorgung anzuschlief3en.
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9.2 Servicehinweise

Im Service- / Reparaturfall wenden Sie sich an lhren NORD-Service-Ansprechpartner. Den fir Sie
zustandigen Ansprechpartner finden Sie auf lhrer Auftragsbestatigung. Dartber hinaus finden Sie
mogliche Ansprechpartner unter folgendem Link: https://www.nord.com/en/global/locatortool.jsp.

Bei Anfragen an unseren technischen Support halten Sie bitte folgende Informationen bereit:

» Geratetyp (Typenschild/Display)

» Seriennummer (Typenschild)

» Softwareversion (Parameter P707)

* Informationen zu verwendetem Zubehor und Optionen

Méchten Sie das Gerat zur Reparatur einsenden, gehen Sie wie folgt vor:
» Entfernen Sie alle nicht originalen Teile vom Gerat.

NORD Uubernimmt keine Gewahr flir eventuelle Anbauteile, wie z. B. Netzkabel, Schalter oder
externe Anzeigen!

» Sichern Sie vor der Einsendung des Gerats die Parametereinstellungen.
* Vermerken Sie den Grund der Einsendung des Bauteils / Gerats.

— Einen Rickwarenschein erhalten Sie Uber unsere Webseite (Link) bzw. Uber unseren
technischen Support.

— Um auszuschlieRen, dass die Ursache flr einen Geratedefekt in einer Optionsbaugruppe liegt,
sollten im Fehlerfall auch die angeschlossenen Optionsbaugruppen eingeschickt werden.

» Benennen Sie einen Ansprechpartner fiir eventuelle Rickfragen an Sie.

m Information

Werkseinstellung der Parameter

Wenn nicht anders vereinbart, wird das Geradt nach erfolgter Uberpriifung / Reparatur in
Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

Das Handbuch und zusatzliche Informationen finden Sie im Internet unter www.nord.com.
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9.3 Abklrzungen

AS-i (AS1) AS-Interface GND Ground - Bezugspotential

ASi (LED) Status LED — AS-Interface 110 In-/ Out (Eingang / Ausgang)

ASM Asynchronmaschine, Asynchronmotor LED Leuchtdiode

AUX Hilfs-(Spannung) LPS Liste der projektierten Slaves (AS-I1)
BDI Busdigitaleingang PBR PROFIBUS

BR +/BR -  Kontakte fur Anschluss einer Bremse PDO Prozess Daten Objekt (PROFIBUS)
BR (LED) Status LED — PROFIBUS PE Schutzleiter (Protective Earth)

DI (DIN) Digital Eingang PELV Schutzkleinspannung

DS (LED) Status LED — Geréatestatus PNU Parameternummer (PROFIBUS)
DO (DOUT) Digital Ausgang S Supervisor- Parameter, P003

E/A Ein- / Ausgang SW Software-Version, P707

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit TI Technische Info / Datenblatt

FDS Feldverteiler (Field Distibution System) (Datenblatt flir NORD Zubehor)

FI-(Schalter) Fehlerstromschutzschalter
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